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MEMORIA DESCRIPTIVA.

246 8 3!
La presente Invención se r e f ie r e ,  t a l  como in d ica  

su enunciado a mejoras introducidas en lo s  d ispos it ivo s  

productores de movimientos periód icos ap lic ab le s  a cunas 

y sim ilares. -  -  -  -  -------- ---  -------- ------- ---  -  -  -  -  -  --------

Dichas mejoras consisten esencialmente en un ir un 

elemento motor animado de movimiento c irc u la r  uniforme 

a uno de lo s  puntos de l a  cuna, preferentemente una de 

sus patas, por medio de un mecanismo h ie la  manivela, e s -  

10 tando dicha b ie la  a rticu lada  en uno y/u otro de sus ex­

tremos, y realizándose todo e l lo  de t a l  suerte, que e l 

extremo de l a  pata unida a l  elemento motor se d e s liz a  

sobre una plataform a de rodadura unida sólidamente a l  

elemento motor y que constituyendo su base de sustenta- 

15 ción s irve  de protección para e l  cable de alimentación

del re fe r id o  elemento motor. - -  -  -  -  - -  -  -  -  -  -  -  -

Asimismo re su lta  c a ra c te r ís t ic o  e l hecho de que 

empleando e l mecanismo b ie la  manivela con l a  b ie la  pro­

v is ta  de doble a rt icu lac ió n , e l movimiento obtenido es 

20 ap licab le  tanto a cunas p rov istas  d em ed ec illa s  o rien ta - 

b le s , como a cunas p rov istas  de ba lancín , obteniéndose 

en e l  primer caso un movimiento de tra s la c ió n  periódico  

y en e l segundo caso un balanceo. - - - -------- --- -------

O tra c a ra c te r ís t ic a  de la s  mismas mejoras, con- 

25 s is te  en que suprimiendo l a  b ie la  y uniendo directamente 

una de la s  patas de l a  cuna a l  extremo de l a  manivela 

por medio de una articu lac ión ^  dicha pata describe un
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movimiento c irc u la r  alrededor del eje de g iro , mientras 

que la s  restan tes describen e lip se s  y/o rectos . -  -  -  -

Para f a c i l i t a r  l a  comprensión de la s  ideas prece­

dentes dando a l  mismo tiempo un ejemplo práctico de rea  

liz a c ió n  de la s  presentes mejoras, se describe seguida­

mente una forma de re a liz a c ió n  haciendo re fe ren c ia  a 

lo s  planos que acompañan a esta  memoria, lo s  cuales, 

dado su f i n  primordialmente i lu s t r a t iv o ,  deberán ser  

interpretados como desprovistos de todo alcance lim ita ­

t ivo  respecto a l a  amplitud de l a  protección  le g a l  que 

se s o l ic i t a .  En lo s  d ibu jo s : - --------------- ---------- ----------  -

F igura 1, representa en alzado una v is ta  de l 

d isp o s it ivo  productor de movimientos periód icos junto 

con una cuna. ----- - - - - - - -  ----- - - - - - - -  ----- -

F igura 2, es una v is ta  s im ila r  a l a  an terio r que 

muestra o tra  d isposic ión  constructiva . - - - - - - - - -

F igura  3* muestra esquemáticamente e l movimiento 

imprimido a una cuna. -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -----

Con respecto a dichas f ig u ra s  y a lo s  números que 

sobre la s  mismas indican la s  d is t in ta s  partes y d e ta lle s  

del mencionado d ispositivo  su descripción  es como sigue.

Con e l número (1 ) se ha referenciado e l elemento 

motor, que se h a lla  provisto  de un mecanismo reductor 

de velocidad (2 ) que puede estar construido por un piñón 

y una corona dentada, por t o rn i l lo  s in f ín  o por cualquier 

d ispos it ivo  reductor según lo s  casos. Dicho mecanismo rg
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ductor de velocidad imprime su movimiento a una manivela 

55 que está  p rov ista  de un p ivote (3 )#  en e l  cual queda ar­

t icu lad a  l a  b ie la  ( 4 ) que a su vez se une a l  extremo de 

una de la s  patas (5 ) de una cuna o s im ila r  (6 ) .  - - - -

Para f a c i l i t a r  e l deslizam iento de l a  cuna es 

conveniente que sus patas estén p rov istas  de ru ed ec illa s , 

60 obteniéndose l a  máxima e fectiv idad  en lo s  movimientos im­

primidos a l a  misma cuando dichas ru ed ec illa s  son de l t i ­

po o rien tab le , t a l  como ha quedado representado en fig u ­

r a  1, en l a  cual puede observarse l a  ru ed ec illa  (7 ) ado­

sada a l  extremo de l a  pata (5 ) .  - - - - - - - - - - - - -

65 La base de sustentación (8 ) de l elemento motor
(1 ) se ha dispuesto lo  suficientem ente extensa para que 

constituya l a  su p e rfic ie  de rodadura de l a  pata de l a  

cuna a l a  cual ha quedado conectado e l  elemento motor, 

habiéndose p rev isto  su parte in fe r io r  sensiblemente ahue— 

70 cada, coá objeto de que en l a  misma se pueda dar a lo ja ­

miento a l  cable o cordón e lé c tr ico  que establece conexión 

entre e l  motor y l a  red de a lim e n ta c ió n .------------ --------------

También puede adoptarse l a  d isposic ión  construc­

t iv a  representada en f ig u ra  2, con lo  cual se ev ita  e l 

75 empleo de l a  base de sustentación extensa que ten ía  que 

se rv ir  a l  propio tiempo de su p e rfic ie  de rodadura. -  -  -

Si se suprime l a  b ie la ,  o lo  que es equivalente, 

s i  se in u t i l iz a  l a  a rt icu la c ió n  (3 ) ,  entonces l a  pata 

o extremidad sometida a movimiento describe  c írcu lo s  

80 alrededor del centro de giro^ t a l  como puede observarse  

en f ig u ra  3* donde l a  pata (9 ) es l a  que está unida
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a i  elemento motor, m ientras que la s  patas (10 ) y  ( 1 1 ) 

describen e lip se s  y l a  (12 ) se desplaza sobre una rec 

ta . - - - --------

85 En e l caso de emplear una b ie la  doblemente a r t i ­

culada, e l movimiento obtenido re su lta  se r  sensiblemente 

re c t ilín e o  y a lte rn a tivo , por lo  cual es ap lic ab le  tanto 

a cunas como la s  representadas en lo s  d ibu jo s , como a 

cunas p rov istas de balancines o mecedoras. -  ----- -  -  -  -

90 En todos lo s  casos e l elemento motor puede d is ­

ponerse horizontal o v e r t ic a l y l a  su jeción  del dispo­

s it iv o  a l  suelo puede re a liz a rs e  ayudada de l a  acción  

de ventosas dispuestas en l a  parte  in fe r io r .  -  -  -  ----- -

Habiendo efectuado l a  descripción  que precede 

95 debe hacerse constar que en l a  re a liz a c ió n  de esta Pa­

tente de Introducción por d iez años, podrán ap lica rse  

todas la s  varian tes de d e ta lle  que l a  experiencia y l a  

p rác tica  puedan aconsejar en cuanto a dimensiones, nú­

mero de elementos in tegran tes, forma de acoplamiento 

100 mútuo, m ateria les empleados en l a  construcción de lo s  

mismos y demás circunstancias accesorias , siempre que 

con e l lo  no se desvirtúe su esencia lidad , que es l a  que 

se resume y concreta en l a  prim era de la s  re iv in d ica ­

ciones que siguen, ya sea considerada aisladamente, ya 

105 sea considerada junto con una o va ria s  de la s  re iv in d i­

caciones restantes en sus combinaciones técnicamente 

p o s ib le s . -  -  -  -  -  - -  -  -  - -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -
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Se declaran de novedad y propiedad para todo e l 

t e r r it o r io  español y sus co lon ias la s  s igu ien tes :

R E I V I N D I C A C I O N E S
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1 . -  Mejoras introducidas en lo s  d isp o s it ivo s  pro­

ductores de movimientos periód icos ap lic ab le s  a cunas 

y s im ila res , caracterizadas porque consisten en un ir  

un elemento motor animado de movimiento c irc u la r  un i­

forme a uno de lo s  puntos de l a  cuna, preferentemente 

una de sus p a ia s , por medio de un mecanismo b ie la  ma­

n ive la , estando dicha b ie la  a rt icu lad a  en uno y/u otro 

de sus extremos y realizándose todo e l lo  de t a l  suerte  

que e l  extremo de l a  pata  de l a  cuna que queda unida 

a l  elemento motor se d e s liz a  sobre una plataform a de 

rodadura unida sólidamente a l  elemento motor y que 

constituyendo su base de sustentación s irv e  de protec­

ción para e l cable  de alim entación del re fe r id o  elemen­

to motor. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2 . -  Mejoras in troducidas en lo s  d isp o s it iv o s  pro­

ductores de movimientos periód icos ap lic ab le s  a cunas 

y s im ilares , según l a  re iv in d icac ión  primera, caracte­

rizadas porque empleando e l  mecanismo b ie la  manivela 

con l a  b ie la  p rov ista  de doble a rt icu lac ió n , e l  movi­

miento obtenido es ap lic ab le  tanto a cunas p rov istas  de 

ru ed ec illa s  o rien tab les  como a cunas p rov istas  de ba­

lan c ín , obteniéndose en e l  primer caso un movimiento 

de tra s la c ió n  periódico y en e l segundo caso un balan—

f.
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3 . -  Mejoras introducidas en lo s  d isp o s it iv o s  pro­

ductores de movimientos periód icos ap lic ab le s  a cunas y 

sim ilares  según l a  re iv in d icac ión  prim era, ca racteriza ­

dos porque suprimiendo l a  b ie la  y uniendo directamente

140 una de la s  patas de l a  cuna a l  extremo de l a  manivela 

por medio de una articu lación , dicha pata describe un 

movimiento c irc u la r  a lrededor d e l e je  de g iro , mientras 

que la s  restantes describen e lip se s  y/o rec tas . -----------

4 . -  Mejoras introducidas en lo s  d isp o s it ivo s  p ro -  

145 ductores de movimientos periód icos ap lic ab le s  a cunas

y sim ilares según l a  re iv in d icac ión  primera, caracte­

rizadas porque l a  su jeción  a l  suelo del elemento motor 

se re a liz a  potestativamente por medio de ventosas. -  -  -

5 .  -  "MEJORAS INTRODUCIDAS EN LOS DISPOSITIVOS 

150 PRODUCTORES DE MOVIMIENTOS PERIÓDICOS APLICABLES A

CUNAS Y SIM ILARES".-----------------------------------------------------------------

Todo e llo  conforme se describe y re iv in d ic a  en 

l a  presente memoria que consta de s ie te  hojas fo lia d a s  

y mecanografiadas por una so la  de sus caras y una hoja
t

155 de d ibu jos que l a  i lu s t r a .

BARCELONA, 13 EME.̂59
P . A.

M6CEMNO CUKRí 3U#CM.
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