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Memoria descriptilva.

El presente'invento consiste en un mecanismo de
cobro por medio de fichas o monedas, que puede aplicarse
a diferentes mdquinas o sparatos (que se designarén en
esta memoria con la denominacién general de aparatos uti-

lizadores) para regular el tiempo de funcionamiento de
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estos aparatos en correspondencia con el ndmero de fichas
0 monedas que se hayan introducido en el mecanismo.

Con el mecanismo de esta patente, el usuario no
tliene necesidad de introdﬁqir cada vez una ficha en el
mecanismo de cobro sindé que puede introducir de una vez
el nimero de fichas que con#enga, las cuales se acumulan
en el interior del mecanismo y se van utilizando automd-
ticamente una después de otra. Por otra parte, la con-

tinuidad del circuito eléctrico se mantiene siempre todo

el tiempo considerado y no se interrumpe ni sigquiera mo-

mentédneamente. \

Ademds, el mecanismo de cobro de esta patente,
ge construye de modo que en cualquier momento que conven-—
ga, el usuario puede desconectar el aparato sin que vuel-
va a cero, lo cual permite aprovechar todavia, cuando el
usuario quiera, el tiempo que eventualmente quedase dis~
ponible; de manera andloga, se puede interrumpir el fun-
cionamiento del aparato utilizador y reanudarlo cuando se
egtime conveniente.

El mecanismo de cobro de esta patente se carac-
teriza por comprender en combinacidn elementos cronomé-
tricos asociados cinemdticamente a un primer juego de
trinquete para hacerlo avanzar pasgo a paso a intervalos
de tiempo prefijados; una canal para el paso regulado de
las fichas con medios para impulsar paso a paso un segun-
do trinquete en sentido contrario al primero en dependen-
oig de lz introduccidn de fichas en la canal; un engrana-
je diferencial en el gque dos de sus ftres elementos se
acoplan cinematicamente a los tringuetes, mientras que el

tercero mueve drganos reguladores de lz alimentacidn del
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aparato utilizedor; de modo gue, introduciendo cierto mi-
mero de fichas en la canal, entran en accidn los medios
eronométricos y se pro?océ,nna desviacidn angular en de-
terminado sentido, del regulador del aparato, y luego por
la intervencidn de los drganos cronométricos, me provoeca
la desviacidn en sentido contrario al precedente, del ci~-
tado regulador, para restituirleo a su primitive posicidn
e interrumpir asi el funcionamiento del aparato utiliza-
dor. ’

Seglin el invento, los medios cronométricos son
activados eléctricamente, de modo que cuando se alimenta
el aparato utilizador, son alimentados también estos me-
dios cronométricos.

El invento se explicard e continuacidn, con re-
lecidn a los planos adjuntos, que ilustran & modo de ejem-
plo, une forma ﬁreferida de realizacidn del mecanismo de
eobro y en los cuales representan:

La figura 1, el mecanismo de cobro apliceble &
un apareto utilizaedor, por ejemplo, un aparato de radio,
de televieidn, u otro..

La figure 2, una elevacidn frontal de este me-
canismo. )

Ta figura 3, una elevacidn lateral del mismo.

La figura 4, & mayor escala, una vista por de-
trés del mecanismo de cobro.

La figura 5, una seccidn transversal del mismo.

La figura 6 un detalle de un engranaje planeta-
rio que forma parte del mecanismo.

En estas figuras, —A~ indica en esquema uns par-

te del gperato utiliszador, que, como queda dicho, puede
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ser un radictelevisor, un calentzdor, etec.; y =B~ designa

el mecanismo de cobro que regula la alimentacidn del uti-
lizador -A-. Debe tenerse presente gue tal utilizador
puede ser alimentado del modo mds apropiado, por'ejemplo,
con energia eléctrica, o con un flufdo (gas o 1{quido);
en el primer casc, la alimentacidn se regula deade luego

mediante interruptores, y en el segundo con ayuda de una

- vélvule asctivada eléctricamente por el mecanismo de cobro,

El mecanismo de cobro =-B-, a.su’vez, estd cons—
titufdo por el mecanismo -C~, segdn el invento, movido por
un mecanismo de relojerfs ~D- de tipo adecuado.

Estos dos Ultimos elementos se disponen & propé-
sito en una caja —Bl-, provistae de tapa -Bz— o cerrada por
un érgano de precinto -B3~, por ejemplo, un botdn filetea-
do sujetado por un precinto o sello de garantia, para evi-
tar o seflalar las aperturas abusivas.

Por abajo, la caja ~By~ estd provista de una en-
volturs complementaria -B;—, también cerrada por uha tapa
~Bs- Y provista de un cierre de precinto —BT—. Esta dl-
time envolture sirve para recoger las fichas, que asf{ se
pueden retirar, sin tocar los mecanismos alojados en la
caja.

El mecanismo de cobro -B~ me fija de modo amovi-
ble al utilizador —A- por medio de uha barrite -10- (fi-
gura 2) en foma de T, cuyos brazos se intédrnan en uns ca-
nal abierte frente & una de las paredes latereles de la
caja ~Bl—35-.

El pie de la T presenta sgujeros con rosca -12-,
en los que se introducen tornillos pera sujetar al utili-

zador =A- el mecanismo de cobro., Para desmontar este dl-

- timo basta, por tanto, romper el sello yiaflojar el drgano
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de cierre —B3—, con lo gue el mecanismo de cobro se puede
retirar de la barras -10-, y ser substituido eventﬁalmente
ror otro.

A continuacidn se describe el mecanismo de cobro
segin el invento con relamcidn tembién &l mecanismo de re-
lojeria ~D-, de tipo eléctrico, congtitufdo en el ecapso
considerado por un motor sincrdénico -18~, que por medio
de engranajes apropiados impulsa una leva, haciéndola des-
eribir una revolucidn en un lapso determinado, por ejemplo,
cada media hora. Por mediacidn de otros engranajes =-22-,
el motor ~18~ mueve tambidn un contador -24- de tambores
numerados, los cusleg se pueden leer desde fuere g travis
de una abertura de la tapa ~By,~s e indicaen, como se dirs
1qego, el nimero de las fichas introducidas en el mecanis—-
mo, Ia leva -20~ citads buede actuar sobre uns pelancg
-30~ de muelle -32- (figuras 4 y 5), con fulcro -34- £ija-
do a una chapa de soporte =G~ para el mecanismo de cobro.

4 la palanca -30- estd asegurado un gatillo -36-
retenido contra un tope dispuesto en 1a palanoa,.en oposi-
cidn a un resorte ~37-, de modo que bueda oscilar en sen~
tido antihorario, segin la figura_4. El gatillo =36~ ge
engancha en los dientes de unas rueda de trinquete =38~,
la cugl, en la figura 4, puede girar solamente en sentido
horario, y se hace avanzar Paso a paso desde el mando del
gatille, que eélla leve -20~, La rueda =-38- &lra libre-
mente sobre un Arbol -40~, que es el drbol prinecipal del
mecanismo.

Solidario de la rueda =38- es un engranaje -42,

que coopera con un pifién, y éste engrana a su vez con otro

pifidn igual -46~-, E1 pindn -46- coopera también conm un engra-
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naje —-48~ igual al -42- gntes citado.

Los dos pifiomes -44~ y —-46~, como indica la fi-
gura -6-, descansan en un bastidor formado por dog chapes
=50~ unidas entre si por montentes -52- fijados en la pe-

5 ~ riferie de un disco -54- solidario del &rbol -40- precita-
do, y que se interpone asi entre las dos ruedas gemelss
~42- y =48~-.

ILas ruedas resefiedas (las dentédas ~42,48- y los
pifiones -44,48- con el disco ~54) forman un engranaje di-

10 ferencial o planetario, cuyo primer elemento estd consti-
tuido por les ruedas -42,48-; el segundo por los pifiones
~44,46-; y el tercero por el disco —54-,

La rueda -48- (andlogamente a la rucda -42-) es

golidaria de una rueda de trinquete -58—; ¥y el conjunto des—
15 cense libremente en el drbol -40-,

Los dientes de la rueda -58~ se disponen para el
avance en sentido horario (fig. 4), o sea opuesto al de la
rueda gemela -38-, que difiere de la primera solo por el

20 distinto sentido de inclinaeidn de los dientes, cuyo grado
de inclinacidn es iguesl, lo mismo gue el didmetro de ambas
ruedas, » |

Con los dientes de la rueda =58~ engranan dos ga-
tillos, el primero de ellos —60- empujado por un resorte

25 -62- que lo mantiene retenido contra un tope ~64-; este
gatillo estd fijedo en posicidén conveniente & una palance
-66-, articulada en un perno -68- fijado a la chaps ~G-,
Ie palance, por su extremo opuesto, termina en una cabeza
-70~ que puede cooperar con un pernc -T72- fijade en posi-

30 eidn apropiada & una pslanca -T4- con fulcre -76- en la

chepa -G-. ILa palanca ~T4- es solicitada en sentido hora-
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rio (figura 2) por un resorte ~78- que mantiene un pernito
=-80-, fijado en el extremo de dichg ralance, contra un re-
salto -82- lateral, y en correspondencia con la admisidn
de una censl ~84~, donde resbalan las fichas, calibrads
segin las caracter{sticas ¥ dimensiones de las migmas,

En tal sentido, el pernito -80- forma, en coinci-
dencia con la admisidn =85-, una de las paredes laterales
de entrada para 1a fichg; esta pared, por razones eviden~-
tes, puede ceder a ls sceidn del resorte -78-.

Es obvio que la desviacidn de la pelance -74~, en
contraste con la accidn del resorte -78 respectivo, retire
el gatillo -60~ de los dientes de la rueds -58-, del modo
que se expone seguidamente.

En posicidn angular adecuada, con los dientes de
la rueda de trinquete -58~- coopera un segundo gatillo -88~-,
erticulado a un perno -30- £ijado en 1g chape de base -G~
este gatillo presenta en uno de sus extremos un perno -92~-,
sobre el que gsctlda un muelle de retraccidn =94~, que se

extiende pars enganchar el gatillo en log dientes de la

Con el perno -92- se engancha también uno de los
extremos de una palsnce angular o acodada =94~, cuyo ful-
cro -~96- eatd fijado con ella en 1= cara externa de la chg~
pa de base -G~; el otro extremo de la palancg -98-~ sigue
une curva gpropieda, y penetra clerto trecho en 1a canal
~84~ por donde se deslizan las fichas,

Dicho extremo se hace de dimensiones substancial-
mente iguales al grosor de la fiche empleada, y se dispo~

ne mde alléd del pernito ~80-, cerca de lz salide de la ca-

nal -84-,
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Con las ruedas de trinquete -46,58~ cooperan lue-
€0 unos gatillos de sujecién-100,102- correspondientes,
articulados por medio de un solo perno ~104- g la placs de
base -G-, y activados por un dYnico muelle de retraccidén
-106~, cuya zesidn se ejerce en el sentido de mantener en-
ganchados tales gatillos con log dientes de la rueds res-
pectiva, de modo gque tales ruedas giren giempre en un gen-—
tido determinado.

Los gatillos-60,88- y -102- gse disponen de maners
que cuando el gatillo -60-~ estd enganchado con el dorso de
une de los dientes de +tal rueda, los otros se hgllen sepa-
rados del miémo; ¥ que, cuando el gatillo ~88- enganche el
dorso del citado diente (al soltarse el gatillo -60-~ como
se explicard en seguida), el gatillo -60- egtd enganchado
con la cera del mismo, mientras que el gatille =-102- se
halle desenganéhado del diente respectivo. Como quedea di-
cho, este dltimo gatillo tiene por objeto impedir que la
rueda -58~ gire en sentido inverso al prefijado.

En el otro extremo del 4rbol —40- vg fijada una
leva -110- que coopera con una ralanca =112, con fulcro
én un perno -ll4- sujeto a la chapa de base =0-,

La palanca es activada por un muelle de retrac-
cidén ~116-, y termina en un apéndice de cufia ~118- gue
puede actuar sobre contactos eldciricos H convenlentemente
fijedos dentro de la caja —Bl- ya citada.
| Estos contactos regulan la alimentacidn del motor
eléctrico, con relacidn al mecanismo de relojerf{a antes
mencionado, o del utilizador, directamente 8l es de tipo
eléctrico, o mediante un servomecanismo apropiado.

En el érbol -40-, por el extremo que mira & la
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tapa.-Bz—, ve montado un disco -120-, en le periferia

del cual se disponen nimeros que indican los pasos de

avence efectuados por la rueda -58-, los cuales pueden
leerse desde fuera de la cajs By~ & través de un ven-
tanillo apropiado.

Teniendo en cuenta que el mecenismo de cobro
se encuentra al principio en la posicidn de reposo, el
interruptor ~H- estd ebierto (con el apéndice sislado
=118~ de la palanca ~112- inserto entre los contactosdel
mismo); el gatillo ~60-~ estd enganchado en los dientes
de la rueda -58-, y su dorso en contacto con el dorso de
uno de ellos, mientras que loes otros gatillos se encuen-
tran en la posicidn ya citada. En cambio, losg gatlillos
=36~ y ~100~ estén enganchados del modo habitual con los
dientes de la rueds ~38~ respectiva,

En este caso, cuande el usuarié introduce la
ficha en lz abertura -85-, la fiche resbale por su peso
en la canal -84~, dentro de la cuasl se internen los ex~—
tremos de las palancas ~T4— y -=94-,

Precisamente el usuario, al introducir la ficha
en la abertura -85-, desvia hacia la derecha (figura 4),
el pernito -80~, solidario de la pelanca -T4-, y &ste ac-
tda sobre la pslance -66- hacidndola girer en sentido ho-
rario (figura 4). El gatillo -BO-, erticulado en dicha
palanca, se pleja en consecuencia de la rueda, hasta re-
basaer la punta del diente miemé, pasada la cual, al ser
retraido por el muelle -62-, el gatillo se dispara y en-
gancha la cara del mismo diente, mientras que la rueds,
por la accidn que ejerce sobre el gatillo —60- el rmelle

-64~ que actda sobre la palanca -66-, es solicitada en
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sentido horario (figura 4), y enganche as{ el dorso de
uno de sus dientes con el gatillo —-88-,

Abandonando la fiche dentro de la cenal -84~, la
palanca =74~ vuelve a la posicidn primitivae, en la que el
pernito -8C~ estd enganchado en el resalto ~82-. Al res-
baler la ficha por gravedad dentro de la canael, encuentra
el extremo -98- de la palanca -94-, y hace oscilar esta
Gltime en sentido horario (figura 2) y antihorario (fi-
gura 4). El gatillo -88- se aparta de los dientes de 1le
rueda -58~, y ésta, por le accidn que ejerce el muelle
-64~ sobre la palance -66- y el gatillo -60~, mueve le
ruede un paso en sentido horario (figura 4). Eets desviag-

cidn engular de la rueda -58~ se transmite, por médio de

la rueda -48- y del pifidn -46-, al pifidn -44~, y Por reac-

cién (ya que la rueda -42-, engranada con el pifién, no
puede girar, por impedirlo el getillo ~100—, que coopera
con la rueda-38-), al disco —54- que soporta las fuedas
satélites del sistema planetario integrado por 1os pifiones
~44, 46—, '

Por consiguiente, el drbol -40- ge hace girar de
modo que la leva ~110~ se suelta de la palanca -112-, que
é su vez clerra los contactos —H-; as!{ se alimenta el uti-
lizador, y también el motor sincrénico -D-. Este motor,
por su parte, pone en rotacidn la leva -20-, gue describe
ung revolucidn en un lapso determinado, durante el cual se
alimenta el utilizador. Cuando la leva se aproxima al fi-
nal de cada revolucidn, levanta la palanca =30~ y desen-
gancha el gatillo -36- de los dientesg de la rueda —-38~;
al terminar la vuelta, la palanca -30- se suelta de la le-

va =20-, y, mediante el gatillo -36-, hace avanzar un paso
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la ruede -38-. Ia desviacidn angular efectuada por la
rueda -38~, por las razones antedichas, es igual y de sen-
tido contrario en la de la rueda -58-; es deéir; que la
ruede -38- se desvia a saltos en sentido antihorario (fi-
gura 4). Ia desviaclidn angular de la rueda -58~ se trans-
mite a la rueda —-48-, y desde ésta, por mediacidén del pi-
fidn -46-, gl pifidn -44~, y por reaccidn (ya que estd para-
da la rueda -429, al disco -54-, Por tanto, el drbol -40-
se mueve angularmente otro tanto en sentido contrario al
precedente.

Se desprende de lo expuesto que la leVa‘-llo-,

cooperando nuevamente con la palanca -112-, lleva el ex-

tremo -118- de esta dltime a enganchar con los contactos

-H~, abriendo el circuito eléctrico precitado. Ia ali-
mentacién del utilizador y del motor -D- se interrumpe, y
el mecanismo de cobro queda prevenido ﬁara funecionar otra
vez. Durante este mando, el mecanismo totalizador -2%-
efectda, con el tambor de unidades, una desviacidén que co-
rresponde a una de las cifras marcadssen é1, e indica asi
a cada giro de la leva -20- los saltos del gatillo -36-,
los cuales guardan relacidn, como se dird seguidamente,
con el numero de fichas introducidas‘en la canal -84-.

En el caso de que el usuario quiera alimentar el
utilizador cierto tiempo miltiplo del tiempo determinado
por cada vuelta de la leva —-20-, introduce en la canal
-84~ el nimero de fichas que corresponda a2l lapso total
de alimentacidén. De este modo, cada ficha introducids en
le canal provoca la desviacidén de un paso de la rueda de
tringquete -58-, segdin se ha explicado, alejando as{ mis

le leva =110~ de la pslanca -112-, hasta una amplitud an-
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gular aproximada de 32007, que corresponde al periodo mé-
ximo asequible de alimentacidn, Bs evidente que la acti-
vacidén de le leva -20- provoca la desviacidn (en sentido
contrario al precedente) della rueda -38-, y a cada paso,
5 la leva -110~ se acerca a la palanca -11l4~, hasta acoplar-
la con los contactos -H-, y entonces se abre el ciréuito

s de alimentacidn.

Debe sefialarse que con el mecanismo de cobro de
este invento, cuando se interrumpe la alimentacidn del
10 utikizador, sin haber terminsdo el plazo de utilizacidn

- (o sea estando la leva -110- separada de la palanca -112),
se detiene el funcionamiento del mecanismo de cobro, ya
que la interrupcidn de la alimentacidn provoca ademds la
parada del motor -D~ del mecanismo de relojeria.

15 El restablecimiento de la alimentacidn del uti-
lizador provoca la alimentacidn simultdnea del motor -D-,
por lo que el usuario no estd ligado ni sujeto al funcio-
namiento del mecanismo de cobro, sind que mas bien este
Ultimo estd supeditado g la alimentacidn del utilizador.

20 En la préictica, los particulares de asctivacidn
y de realizacidn, como las aplicaciones de este mecanismo
de cobro, pueden variar segin se quiera, sin rebasar el
marco del invento, y con elle el dominio de esta patente
de invencidén.

25

Se reivindice como objeto de esta patente:
1) Mecenismo de cobro bara regular el tiempo de
funcionamiento de mdquinas o aparatos; caracterizado por

30 que comprende en combinacidn medios cronomdtricos gco -
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Plados cinemdticamente s un primer juego de trinquete pa-
ra hacerlo avanzar pasgo a paso, a intervalos prefijados;
una canal para el paso regulado de las fichas, con medios
bara activar paso a paso un segundo trinqueie @n sentido
contrario al primero, y con dependencia de la introduccidn
de las fichzs en lg canal; un engrana je diférencial, en el
que dos de las tres ruedas se acoplan cineméticamente a
los citados mecanismos de trinquete, mientras que la ter-
cera activa érganos que regulan la alimentacidn del utili-
zador, de modo qQue la introduccidén de cierto numero de
fichas en la canal pone en accldn los medios cronométricos
y provoca una desviacidn angular, en un tiempo determinado,
del regulador del utilizador, y luego la intervencidn de
los medios cronométricos hace desviarse tal drgano en sen-
tido contrario, para restituirle a2 su posicidn primitiva

e interrumpir as{ la alimentacidn del utilizador.

2) Mecanismo de cobro éegﬁn‘la reivindicacidn 1, ca-
racterizado porque tanto el primer tringuete como el se~
gundo, estdn constitufdos por una rueds de trinquete, con
cuyos dientes cooperan al menos dos gatillos de resorte;
uno de ellos activado por los respectivos mandos; el pri-
mero situado frente a los medios cronométricos, y el se-
gundo, frente a mediqs de disparo impulsados por la ficha;
y ambas ruedas de trinquete estédn dotadas de iguales ca-
racter{sticas,

3) Mecanismo de cobro segin las reivindicaciones 1
y 2; caracterizado porque el Begundo trinquete comprende
(en combinacidn con la respectiva rueda)wma terné de ga-
tillos, dos de los cuales sirven bara provocar el avance

de la rueda, y el otro, para impedir su retroceso; los dos
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primeros presentan extremos perfilados, dispuestos en su-
cesidén en la canal de las fichas, para que éstas los pon-—
gan en acciédn,

4) Mecanismo de cobro segin las reivindicaciones
1l a 3, caracterizado porque el primer gatillo, con rela -
cidén al segundo, estd atornillado a una palanca de muelle
dispuesta de mode apropiado para cambiar el enganche del
gatillo del dorso a la cara del diente de la rueda de tripn
quete considerada, mientras que el segundo gatillo, gque
sirve de tope a dicha rueda, entra en accidén al introducir
la ficha, para hacer que la ruede efectde el debido movi-
miento angular.

5) Mecanismo de cobro segin las reivindicaciones
1 a 4, caracterizado porque uno de los gatillos del primer
trinquete es activado periddicamente por los medios cro-
nométricos, mediante una leva.

6) Mecanismo de cobro segin las reivindicaciones
1l a 5, caracterizado porque la primera y la segunda rue-
dasg de trinquete son solidarias de ruedas dentadas res -
pectivas, combinadas con pifiones, los cuales engranan en-
tre 8{, y descansan, mediante un bastidor, sobre un disco
interpuesto entre las ruedas dentadas y montado en un 4r-
bol de mando, en el cual giran libremente los dos grupos
de ruedas dentadas y de trinquete e=ztando el drbol aco-
plado cinemdticamente a los drganos qﬁe regulan la ali-
mentacidn del utilizador y el funcionamiento de los medios
cronométricos.

7) Mecanismo de cobro segun las reivindicaciones
1 a 6, caracterizado porque los medios cronométricos del

mismo son de tipo eléetrico, y se alimentan automdtica -




- 15 - 246 8 ,3 89 g

mente al alimentar el aparato utilizador.

8) Mecanismo de cobro segin las reivindicacio-
nes 1 a 7, caracterizado porque el &rbol de mando compren-
de una leva que regula el mando de un interruptor elée -

5 trico, para atender a la alimentacidén del aparato utili-
zador,

9) Mecanismo de cobro gegun las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque comprende una caja,
provista en correspondencia con sus paredes laterales, de

10 una canal perfilada por lo menos, en la que s¢ introduce
una barrita de perfil conjugado con el de la canal ¥ que
pregenta medios para fijarla al aparato utilizador, mien-
tras que la caja del mecanismo de cobro se fija con pre-
cinto a la citada barrita.

15 | 10) Mecanismo de cobro para regular el tiempo
de funcionamiento de méquinas o aparatos.

Esta memoria consta de quince paginas escritas

por una sola cara.

BARCELONA, g ENE. 1859

P. A,
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