_;mflnmo DE INDUSTRIA Y ENERGIA o8 . T -
gistrc de Ia Propledcd Industrml @

@ FECHA DE PRESENTACION

14 NOV_1979
A B,

MODELO DE UTILIDAD

ESPANA

@ PRIORIDADES:

@NUMEHO @ FECHA

L eegy
I

s

-
@ FECHA DE PUBLICIDAD B1) CLASIFICACION INTERNACIONAL

- -

s “e ,

: L0

¥ ' 7 -
T ‘ frfmafi

L] Y -
@'nrm.'b DE LA INVENCION

es o g &
L 4

PﬂiQPOgiciGn de jugueteria"

*® o0
[

@SOLIC:T%L:TE {s)
_TOMY KOGYO CO., INC.

ooMAAS beL souiciTANTE

No. 9-10, Pateishi 7-chome, Katsushika-ku, Pokyo, Japén
@ INVENTOR (ES!)

@ TITULAR (ES)

@ REPPRESENTANTE
M. Curell Sufiol

T8.1244
EX-US

UNE A -4 MOD. 3704

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



10.

MODELO DE UPTILIDAD

por VEINTE afios

solicitado en Espafia a favor de TOMY KOGYO CO., INC., de na-
cionalidad japonesa, domiciliada en No. 9-10, Tateishi

T-chome, Katsushikae-ku, Tokyo, Japén, por “"Disposicién de ju
gueterfa®., - - o - - & . - . - - h - a - == .

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencifén se refiere a una disposicién
de jugueter{a que adopta la forma de un vehiculo motorizado
que se mueve a 10 largo de una vias a través de varias esta-
ciones. El vehiculo motorizado tiene¢ un compartimiento para
transportar elementos de juguete, por ejemplo pasajeros, en~-
tre una estacién de carga y una estacién de descarga. Se b:g
vee un dispositivo para transferir ios elementos de juguete

desde 1a estacién de descarga a la estacién de carga. - - -

Segdn 1a presente invencién se provee una disposi-
cién de jugueteria que comprende una via continua que inclu-
ye una seccién de descarga y una seccién de transferencia con
un mecanismo de engranaje, un veh{culo que tiene un comparti

mient? para recivir un elementc de juguete y provisto de rue
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das, una de las cuales, por lo menos, estd motorizada de mo-
do que propulse al vehfculo a lo largo de la'via, una esta-
cién de descarga que se extiende desde la seccién de descar—
ga de la via y provista de un mecarismo para descargar un ele
mento de juguete desde el compartimiento del vehfculo hasta
encima de la estacién de descarga y para elmacenar con capa~—
cidad de soltado el elemento de juguete en la estacién de des
carga, una estacién de transferencia que se extiende desde
la seccién de transferencia y provista de un mecanismo para
detener el movimiento del vehfculo en la seccién de transfe-
rencia, al tiempo que para permmitir que la rueda motorizada
del vehfcule cooperevcon capacidad de accionamiento con el
mecanismo de engranaje en la estaeiénfde transferencia hasta
que se deposite un elemento de juguete en el compartimiento
del vehf{culo, momento en el cual prosigue el movimiento del
vehfculo a lo largo de la via, una estacién de carga espacia
da de la via y provista de una pendiente gque se extiende has
ta la proximidad de la estacién de transferencia, incluyendo
la estacidn de carga un dispositivo de carga para‘transferir
un elemento de juguete desde la estacién hasta la pendiente
solamente cuando se hace girar el dispositivo, un dispositi-
vo de transferencia para soltar un elemento de juguete slma-
cenado en la estacién de descarga y transferirlo a la esta-
cién de carga y un‘mecanismo gque acopla operativamente el dis
positivo de carga y el dispositivo de transferencia al meca-
nismo de engranaje en la seccién de transferencia de la via,

permitiendo que la rueda motorizeda del vehficulo accione los
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dispositivos de carga y de transferencia, - - - = = = = = =

La invencién se describird ahora a titulo de ejem—

plo con referencia a los planos anexos, en los cuales: - - -

la Figura 1 es una vista en perspectiva del vehiqg

"lo y de la via de juguete de 1z presente invencién, que ilqg

tra la estacién de carga de pasajeros, la estacién de trans-

ferencia de pasajeros y la estacién de descarga de pasajeros;

la Figura 2 es una vista en planta por encima del
vehfculo y de la via de juguete que ilustra los distintos mo
vimientoe de las estaciones de carga, de transferencia y de

descarga; = = = « = = = = = - e m e o o oem wm = o e we

la Pigura 3 es una vista en perspectiva del vehicu

lo de juguete motorizado que transporta a un pasajero; - - =

la Figura 4 es una vista por detréds, parcialmente
en seccién, que ilustra un pasajero a punto de entrar en el

vehfculo motorizado, en la estacién de carga de pasajeros; -

la Figura 5 es una vista er seccidn por la linea
5-5 de la Figura 4, que ilustra el mecanismo que permite
que el vehfculo motorizado se mueva hacie adelante después

de que el pasajero ha sido cargado en el vehiculo motorigza-

la Figure & es una vista en perspectiva de la es-
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tacién de descarga de pasajeros; - - - - - - -_—— - - - - - -

la Pigura 7 es una vista en alzado lateral, parcial
mente en seccién, que ilustra la interaccién entre la esta-
cién de transferencia de pasajeros y la estacién de descarga

de pasajerog; — = = = - = = = = - = - « = = - = - - - -- -

la Figura 8 es una vista en perspectiva, parcialmen
te en despiece, que ilustra algunos de los mecanismos para
hacer funcionar las estaciones de transferencia y de carga

de pasajergg; = = = = = = = = « = ° = = = - - ® = = =~ ==

la Figura 9 es una vista en perspectiva y despiece
gque ilustra los mecanismos de engranajes para hacer funcio-

nar los mecanismos de transferencia Yy de carga; = = = = - =

la Figura 10 es una vista en perspectiva y despie-

ce de los mecanismos que hacen funcionar la estacién de irang

ferencia; ....... e e s s S e = e s .- - - -

la Figura 11 es una vieta en planta por encima que
ilustra 1la cooperacién entre las estaclones de carga y de
transierencis de pasajeros para mover el pasajero desde la

estacién de transferencia a la estacién de carga; - = - = -

1s Figura 12 es una vista en seccidn, por la 1i-
nea 12-12 de la Figura 11, que ilustra el movimiento del pa-
sajeroc desde la estacidn de transferencia a la estacién de

CArgA; = = = = = = = = = — = = = = = - = =@ - —--——--—--
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la Figura 13 es una vista en plania por encisz que

ilustra el movimiento del pasajero en la estacién de carga;-

la Figura 14 es una vista en seccién por 1la linea

14-14 de 1la Figura 13, que ilustra algunos de los cdmponen—

tes de la estacién de carga de pasajeros: - - - - = = = = -

La disposicién de jugueterfa de la presente inven-
cidn, como se ilusira en la Figura 1, consta de un vehiculo
motorigado 20 y de una via 22. La via 22 incluye una esta-
cién 24 de descarga y una estacién 26 de transferencia. Una
estacién 28 de éarga coopera con la estacién 26 de transfe-
rencia para cargar un eclemento de juguete, por ejemplo el pa

sajero 30, en el vehfculo motorigado 20, = = = = = = = = =

La Figura 3 ilustra el vehiculo motorizade 20. El
vehiculo motorizado 20 tiene un interruptor 32 para la cone-
xién de una fuerte de energfa, por ejemplo unas pilas, a un
motor del interior del vehiculo 20. El vehiculo motorizado
20 tiene ruedas delanterss 34 accionadas por el motor y rue-
das treseras 36 gque giran libremente. Un resalte 38 se extien
de desde un lado del vehiculo motorizado 20 en la proximidad
de una de las ruedas traseras 36. El vehiculo 20 tiene un com
partimiento 33 para pasajeros que estd abierto por un lado
35 cpuesto al 1sdo del vehficulo motorizado 20 que tiene el
resalte 38. El vehfculo 20 tiene también un resalte 37 de pi

votamiento situado en el mismo iado del vehfculo 20 que el

1ado abierto 35, = = = = = - = - .- - - - = - - .- -
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La Figura 2 ilustra el movimiento de los pasajeros
30 desde el vehfculo motorizado 20 a la estacifén 24 de des-
carga de pasajeros, a la _estacién 26 de transferencia de pa-
sajeros, a la estacién 28 de carga de pasajeros y de nuevo
al vehfculo motorizado 20. Como lo indica la flecha, el vehi

culo motorizado 20 aé mueve a 10 largo de la via 22 en una

direceién horaria. - = = = = - - B e T I -

La estacién 24 de descarga de pasajeros incluye una
porcién 40 de via que tiene una seccién 42 de pared elevada
(que se ve mejor en la Figura 6). La estacién 24 de descar-
ga de pasajeros incluye también una pendiente 44 gque tiene

paredes 45 de gufia y una compuerta 46, - = = = = - = = - =

Pasando a la Figura 2, cuando el vehfculo motori-
zado 20 llega a larestacidn 24 de descarga, el resalte 38
coopera con la seccién 42 de pared elevada de la porcién 40
de via. Esto hace que el vehficulo motorizado 20 bascule de
modo que el pasajero 30 salga deslizando del compartimiento
33 de pasajeros a través del lado abierto 35. El pasajero
30 desliza por la pendiente 44 que egtd ligeramente inclina-
da de modo gue el pasajero 30 deslice bajando por la pen-
diente 44 hasta que el pasajero 30 topa con la compuerta 46.
Cuando el pasajero 30 llega deslizando a la compuerta 44 el
vehiculo motorizado 20 sigue en una direccién horaria alre-
dedor de la via 22. Cuando el vehfculo motorizado 20 llega
a la estacién 26 de transferencia se detiene para esperar la

carga de un Pagajerdo 30. = = = = = = = @ o . - - - = = - =~
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Una parte de la estacién 26 de transferencia se
ilustra mejor en la Figura 8. La estacién 26 de transferenciﬁi
incluye una porcién 48 de via y porciones 50 y 52 de acciona
miento. La estacién 26 de transferencia incluye también un
dispositivo rotativo 54 de transferencia que co20pera con ac-
cionamiento con la porcién 50 de accionamiento. El dispositi
vo 54 dz transferencia se ilustfa en los planos a la manera

de una jirafa pero puede emplearse cualquier realizacifn ade

cuada e =™ = m e e mom e eam e e S e oo e @ w E S m e e -

La porcién 48 de via de la estacién 26 de transfe-
rencia incluye engranajes 49 de accionamiento que cooperan
con lag ruedas delanteras accionadas 34 del vehfculo motori-
zado 20. Asf, el vehiculo motorizado 20 proporciona la poten
cia, a través de los engranajes 49 de accionamiento, para agc
cionar toda la disposicién de jugueterfa. La estacidn 26 de
transferencia incluye ademés una pared 47 y un tope 51 que 80
bresale de la pared 47. Cuando el vehfculo motorizado 20 1lig
ga a la estacién 26 de transferencia, el resalte 37 de pivo-
tamiento del vehficulo motorizado 20 entra en contacto con el
tor= 51 de modo que el vehiculo motorizado 20 es detenido,
quedando sus ruedas delanteras 34 situadas en contacto con
los engranajes 49 de accionamiento. As{, las ruedas delante-
ras 34 del vehiculo motoriiado 20 accionan a 108 engranajes
49 de accionmuiento que a su vez accionan a las porciones 50
Y 52 de accionamiento. La porcién 50 de accionamiento estd

acoplada al dispositivo 54 de transferencia de modo que el dig
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positivo 54 de transferencia pueda hacerse girar en una cir-

cunferencia completa. - = = ==« = = = = = = = = - - ---

Como se ve mejor en la Figura 1, la estacibén 26 de
transferencia de pasajeros comprende también una géndola 56
que estd acoplada pivotantemente con el dispositivo 54 de
transferencia. La géndola 56 se utiliza para transportar un
pasajero 30 entre la estacién 24 de descarga y la esfacidn

28 de carga. - = - = -~ = = = = = = = === =

Como se ha indicado anteriormente, después de ha-
berse descargado un pasajero 30 en la estacién 24 de descar-
g£a, el pesajero 30 queda en cooperacién con la compuerta 46.
Cuando el vehficulo motorizado 20 llega a la estacidn 26 de
transferencia las ruedas delanteras 34 del veh{culo motoriza
do 20 accionan los engranajes 49 de accionamiento. Los engra
najes 49Ede accionamiento estdn ecoplados, como se explica
posteriormente, para accionar la porcidn 50 de accionamiento
de modo que el dispositivo 54 de transferencia se mueva en
una direccién horaria. A medida que el dispositivo 54 de trang
ferencia gira hacia la compuerta 46, pivota hacia abajo de

mode que la gd6naola 56 quede aproximadamente al mismo nivel

que la compuerta 46. =~ - = = = = = & * = o o = - o = =~ = =

La interaccién entre la estacién 26 de trensferen-
cia y la estacién 24 de descarga se describiri ahorn con re-
ferencia a las Figuras 6 y 7. La géndola 56 tiene un resalte

58 que sobresale de la parte inferior de la géndola. Cuando



la géndola 56 se acerca a la estacién 24 de carga es maanteni
da en una orientacién vertical, dado que pivota respecto al
dispogitivo 54 de transferencia alrededor del pivote 55. El
resalte 58 hace contacto con la compuerta 46 hacienc:y que la
S. compuerta 46 pivote fuera del camino de pasajere 30. As{, el
pasajero cae en la géndola 56. Entonces el dispositivo 54 de

transferencia sigue realizando un movimiento horario, al

oo tiempo que pivota hacia arriba. Cuands el resalte 58 de la
:" ) gbndola 56 sale del contacto con la compuerta 46, la compuer
;é;.. ta 46 es hecha yivotar de nuevo hacia su posicién de reposo,
:.:n- por gravedad, de modo que bloquee al siguiente pasajero 30
O que baja deslizando por la pendiente 44, = = = = = = = = -
AL Como se ilustra por medio de las flechas en la Figu
ceees ra 2, el dispositivo 54 de transferencia mueve al pasajero
153. 30 hacia la estacién 28 de carga. La estacién 28 de carga
_.::. comprende una pendiete 50 de transferencia, un dispositivo
‘.::. rotativo 66 de carga y una pendiente 68 de carga. =~ « = - =
Como se ve mejor en las Figuras 11 y 12, la pen-
diente 60 de transfersncia tiene una porcién 62 de leva, en
20. forma de U, y paredes 64 de gufa. El dispositive 54 de trans
ferencia, que incluye la géndola 56, es hecho girar hacia la
pendiente 60 de transferencia y el resalte 58 de la géndolia
56 coopera con la porcién 62 de leva, en forma de.U, de la
pendiente 60 de transferencia. A medida que el resalte 58 se
25, desplaza a 1o largo de la porcidn 62 de leva, la gbéndola 56

es hecha girar ligeramente alrededor del pivote 55, causando
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con ello que el pasajero 30 deslice de la géndola 56 hacia

encima de 1a pendiente 60 de transferencia. Comd se ilustra
por medio de las flechas de la Pigura 2, el pasajero 30 des-
1liza entonces por la pendiente 60 de transferencia hacia‘el

dispositivo rotativo 66 de carga. - - - - - - - - = - - -

El dispositivo fotativo 66 de carga se iluqtra mejor

en lgs Figuras 13 y 14 y comprende dos cuerpos ornamentales

70 y 72 y un compartimiento 74 en forma de U. El dispositivo
rotativo 66 de carga estd acoplado con accionamiento a la
porcién 52 (Pig. 8) de amccionamiento, en el punto 76 de aco-
plamiento. Como se ilustra en la Figura 14, 10s cuerpos orna
mentales 70 y 72 estdn acoplados de forma muy libre a una
placa giratoria 78 de modo que los cuerpos 70 y 72 se balan~-.

ceen a medida que se hace girar la placa 78, = = = = = - -

El dispositivo rotativo 66 de carga es accionado
al miemo tiempo y de la misma manera que el dispositivo 54
de transferencia. As{, cuando las ruedas delanteras 34 del
venficulo motorizado 20 entran en contacto con los engranajes
49 de accionamiento, la placa rotativa 78 del dispositivo ro
tativo 66 de carga es hecha girar por medio del punto 76 de
acoplamiento. A medida que se hace girar la placa rotativa
78, el compartimiento en forma de U es alineado periédicamen
te con la pendiente 60 de transferencia y la pendiente 68 de
carga. Después de que el pasajero 30 sale deslizando de la
géndola 56 y baja por la pendiente 60 de transferencia, como

gse ilusira en la Figura 2, el pasajero 30 tcpa con una pared
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80 de la placa giratoria 78 hasta que 1a placa 78 haga girar
al compartimiento 74 en forma de U para que enkre en alinea
cién con la pendiente 60 de transferencia. Cuande esto ocu-
Trre, el pasajero 30 desliza entrando en el compartimiento 74
5 en forma de U, como se ve en la Figura 13. El compartimiento
en forms de U es entonces hecho girar en una dirececién anti-
horaria hasta que se alinea con la pendiente 68 de carga,

momento en el cual el pasajero 30 desliza del compartimiento

*ae o 74 on forma de U bajando por la pendiente 68 de carga hasta
ab?- el compartimiento 33 de pasajeros del vehfculo motorizado 20.
oo El cergado del pasajero 30 en el vehficulo motoriza

do 20 se ilustra mejor en las Figuras 4 y 5. La Figura 4
ilustra a un pasajero 30 en una posicién de inmediatamente

antes de entrar en el compartimiente 33 de pasajeros del ve

15. hficulo motorigzado 20. Como puede verse en la Figura 4, el re
Ry salte 37 de pivotamiento del vehfculo motorizado 20 estd en
“ee contacto con el tope 51 de la estacién 26 de transferencia.

El resalte 37 de pivotamiento esti fijado a una base 81 for-
zada por resorte (no ilustrado) del compartimiento 33 de pa-
20. sajeros. Cuando el pasajero.30 se mueve en la direccién indi
cada por la flecha en la Figura 4, el pasajero cae en el com
partimiento 33 de pasajeros por 1o gque hace que se oprima la
base 81 forzada por el resorte. Esto, a su vez, provoca que
el resalte 37 de pivotamiento libere al tope 51. Asi, el ve-
25, hiculo motorizado 20 reasume el movimiento horario alrededor
de la via 22. A medida que el vehfculo 20 se separa de la eg

tacidn 26 de transferencia las ruedas delanteras accionadas
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34 se desacoplan de los engranajes 49 de accionamiento, ha-
ciendo que el dispositivo 54 de transferencia y la placa gi-
ratoria 78 dejen de girar. El vehiculo motorizado 20 sigue
hasta la estacién 24 de descarga de pasajeros y se repite to

5. do el Procesd. = = = = = - - = - - = = 4 - .- & .-~ --

La Figura 5 ilustra una reaslizacién del elemento 30

de juguete utiligzado en la dispoeicién de jugueterfa de la

oo presente invencién. El elemento 30 de juguete, que estd con-
el figurado a modo de pasajero, incluye un cuerpo hueco 83 y un
10%-. soporte esférico 85. El soporte esférico 85 permite que el

ees pasajero 30 deslice fédcilmente por las distintas pendientes

y otras superficies de l1a disposicién de jugueteria. Debe ob

»
¢ a0
[ ]

ceses gservarse gque no es necesario emplear el pasajero indicado en

particular en la Figura 5 y no es necesariv emplear forzosa-

LA N X N
-

o=

15, mente pasajero alguno dsdo que la disposicidén de jugueteria
.. de la presente invencién podrfia transferir cargas u otros ob
Te jetosn Ll e i

Las Piguras 9 y 10 ilustran la relacién de los me-
caniémos de accionamiento que se utilizan para mover el dis-
20. positivo 54 de transferencia y la placa giratoria 78. En la
Figura 9, las flechas 87 ilustran la direccién de movimiento
de las ruedas delanteras accionadas 34 del vehfculo motoriza
do 20. Las ruedas 34 cooperan con los engranajes 49 de accio
namiento que, a su vez, hacen que el érboi 89 de accionamien
25. to gire en una direccién antihoraria. El 4rbol 89 de acciona

miento tiene un engranaje 90 acoplado al extremo del #&rbol y
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posicionado para cooperar y accionar a la corona 9t. Un pi-
fidn 92 estd posicionado an la parte superior de la corona 91 »
Yy coopera con el engranaje 93 de transferencia. Un acoplamien .
to 94 estd montado en la parte superior del engranaje 93 de
transferencia para cooperar con el &rbol 95 de transferencia.
El 4rbol 95 de transferencia tiene un acoplamiento dentado
96 para cooperar con accionamiento con el dispositivo 54 de
transferencia. El engranaje 93 de trsnsferencia coopera tam-
bién con el pi#ién 97 que estd acoplado con capacidad de ac-
cionamiento con la corona 98. La corona 98 coopera con el pi
fén 99 de un extremo de un Arbol 100 de accionamiehto. Un
pifién 101, para accionar a una corona 102, estd montado en

el extremo opuesto del Arbol 100 de accionamiento. Un acoplia
miento dentado 103, montado en la corona 102, se utiliza pa-

ra accionar la placa giratoria 78 a través del =coplamiento
76- - a E O W R e e M Ge Me m AN W W am R ar W e W

La Figura 10 ilustra los acoplamientos mecénicos
del dispositivo 54 de transferencia que se ilustra a la mane
ra de una jirafa en los planoe. El dispositivo 54 de transfe
rencia incluye una base 104 que tiene una aberiura 105. Un
aéoplamiento 106 sobresale por debajo de la base 104 a tra-
vés de la abertura 105 y estd{ bloqueado en una hendidura
107 que es coaxial con el acoplamiento dentado 96 (Fig. 8).
Una superficie 108 de leva est4 montada en el acoplamiento
106. Un acoplamiento dentado 109 se extierde parcialmente a

través del acoplamiento 106 para cooperar con el acoplamien
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to dentado 36. Una arandela 110 permite un movimiento desli-
zante entre la superficie 108 de leva y una superficies 111
nrevista en el acoplamiento dentado 109. Asf, cuando el aco-
plamiento dentado 96 es hecho girar por los engranajes ilus-—
trados en la Figura 9, se hacen girar también el acoplamien-
to dentado 109 y la base 104. La superficie 108 de leva esté
mantenida en su posicién por el acoplamiento 106. A medida
que se hace girar el dispositivo 54 de transferencia, se ha-
ce que una prolongacién 112 del dispositivo 54 de transferen
cia (que en lo= planos se ilustra a la manera del cuello de
la jirafa) pivote hacia arriba y hacia abajo. Cuando se hace
girar el dispositivo 54 de transferencia un seguidor 113 de
leva situado en el cuello 112 de la jirafa sigue la superfi-
cie 108 de leva. Asf, cuando el seguidor 113 de leva pasa
por la porcién ancha 114 de la superficie 108 de leva el cue
110 112 del dispositivo 54 de transferencia seri mantenido
en una posicién erecta. A medida que el seguidor de leva se
desplaza alrededor del borde de la superficie 108 de leva,
el cuello 112 del dispositivo de transferencia es hecho ba-
jar de modo que la géndola 56 pueda cargar al pasajero 30 en
la géndola, en la estacién 24 de descarga cuando el seguidort
113 de leva esti situado en la porcién estrecha 115 de la su
perficie 108 de leva. As{, por medio del uso de la leva y
del seguidor de leva, se hace gue la prolongacién 112 del
dispositivo 54 de transferencia pivote a medida que se hace

girar el dispositivo 54 de transferencia, = = = = = - = - =
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A los efectos consiguientes me declaran de nove-
dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territorios y pla

zas de soberanfa, las reivindicaciones que siguen, - - - -
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REIVINDICACIONES

1.- Disposicidén de jugueterfa, caracterizada por-

que comprende: = - - = = & & £ D h h - - - - .- - ===

una via continua (22) que incluye una seccién (40)
de descarga y una seccién (48) de transferencia, incluyendo

dicha seccién (48) de transferencia medios (49) de engranaje;

un vehfculo (20) que tiene un compartimiento (33)
para recibir un elemento (30) de juguete y provisto de rue-
das (34, 36) de las cuales por 1o menos una estd{ motorizada
de modo que propulse a dicho vehiculo a lo largo de dicha
vi{a (22); = = = = = - = = e e e e m et s e st e s e ==~

una estacién (24) de descarga que se extiende des
de dicha seccién (40) de descarga y provista de medios (42,
44, 46) para descargar un elemento (30) de juguete desde di-
cho compartimiento (33) de dicho vehiculo (20) sobre dicha
estacién de descarga y para almacenar con capacidad de solta

do dicho elemento de juguete en dicha estacién de descargaj-

una estacién (26) de transferencia que se extiende
desde dicha seccidn (48) de transferencia y provista de me-
dios (42, 51) para detener el movimiento de dicho vehfculo
en dicha seccidn de transferencia al tiempo que pam permitir
que dicha ruede motorizada de dicho vehiculo coopere con ca-

pacidad de accionamiento con dichos medios (49) de engranaje
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de dicha seccién de transferencia hasta que un elemento (30)
de juguete sea depositado en dicho compartimiento (33) de di

cho vehfculo, momento en el cual prosigue el movimiento de
dicho vehiculo (20); = = = = o - o = = = - = = = = = = = = =

una estacién (28) de carga espaciada de dicha via
y provista de una pendiente (68) Que se extiende hasta la
proximidad de dicha estacién (26) de transferencia, incluyen
do también dicha estacién (28) de carga un dispositivo (66)>
de carga pars transferir un elemento (30) de juguete desde

dicha estacién a dicha pendiente sflo cuando se hace girar

dicho dispositivo} = = = - & & ¢ - C a -t e - - ==

un dispositivo (54) de transferencia para soltar
un elemento (30) de juguete almacenado en dicha estacién

(24) de descarga y transferirlo a dicha estacién (28) de car

un mecanismo (50) que acopla operativamente dicho
dispositivo (66) de carga y dicho dispositivo (54) de trans-
ferencia con dichos medios (49) de engranaje en dicha seccién
(48) de transferencia de dicha via (22) permitiendo que di-
cha rueda motorizada de dicho vehfculo accione a dichos dis-

positivoe de carga y de transferencia, - = = = = « = = = «

2.~ Disposicién segin la reivindicacién 1, caracte
rizada porque dicho vehfculo motorizado (20) incluye un pri-

mer resalte (38) que se extiende desde un lado del mismo y
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un resalte (37) de pivotamients que se extiende desde el

otro 1ad0 del MiBNO., = = = = = = = = = = - = = = = = - - -

3.- Disposicifn segin la reivindicacién 2, caracte
rizada porque dichos madios para descargar un elemento de ju
guete en dicha estacién de descarga comprende una primera
seccién (42) de pared que se extiende verticalmente desde el
lado de dicha seccién (40) de descarga de modo tal que cuan-
do dicho vehiculo motorizado (20) se mueve sobre dicha sec-
cidn de descarga dicho primer resalte (38) entra en contacto
con dicha primera seceién (42) de pared haciendo que dicho
veh{culo motorizado (20) bascule, con 10 que se descarga un
elemento (30) de juguete llevado por el mismo sobre dicha es

tacién (24) de descarga. - -~ - - - - . e~ m - - - - -

4.~ Disposicién segin la reivindicacién 3, caracte
rizada porque dichos medios para almacenar con capacidad de
soltado dicho elemento de jﬁguete en dicha estacién de des-
carga comprenden una compuerta pivotante (46) que tiene un

segundo resalte que se extiende desde la misma. - = = = = =

5.~ Disposicién segin las reivindicaciones 1 6 4,
caracterizada porque dichos medios para detener el movimis=n-
to de dicho vehfculo en dicha seccién de transferencia com-
Prenden una segundé seccién de pared que se extiende deede
dicha seccién (48) de transferencia y un tope (51) que se ex
tiende desde dicha segunda seccién de pared, porque dicho to

pe entra en contacto con dicho resalte (32) de pivotamiento
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cuando dicho compartimiento de pasajeros estd vacfo y porque
el peso de uno de los pasajeros (36) de juguete hace pivotar

a dicho resalie (32) de pivotamiento fuera del contacto con

dicho tOpe: = = = = = & & o = o e d d - e - e - - - ---

6.- Disposicién segin la reivindicacién 5, caracte

rizada porgue dicho dispositivo de trensferencia comprende:-

un primer 4rbol (89) de accionamiento accionado
por dichos medios (49) de engranaje cuando dicha por lo me-
nos una rueda motorizada coopera con dichos medios (49) de

eNgranaje; = = = = = = = = = = - .- - - - - - ---m—=-

un 6rgano (104) de base hecho girar por dicho pri-

mer 4rbol de accionamiento; - = = = = «~ = = ~ - - - - -

un 6rgaeno (112) de extensién acoplado articulada-

mente a dicho 6rgano de base} = = = = = = = = = = = = = = =

una géndola (56) acoplada pivotanfemente al extremo
de dicho érgano de extensidn opuesto a dicho érgano de base,
teniendo dicha géndola un asiento y teniendo un resalte (58)
de asiento que se extiende desde dicho asiento para contac-
tar con dichq segundo resalte cuando dicho érgano de base es
hecho girar, de modo tal que dicha géndola quede situada jun
to a dicha compuerta pivotante (46) por lo que dicha compuer
ta pivotante (46) es hecha pivotar fuera del camino de dicho

pasajero y dicho pasajero es cargado en dicha géndola. -~ -



“wwy o
-

15.

oyge
LI

“atnes
L]

20,

25.

- 20 -

7.~ Disposicién segin la reivindicacién 6, caracte

rizada porque dicha estacién de carga comprende ademéds: - -

una pendiente (68) de carga gue se extiende desde
un lado de dicho dispositivo giratorio (66) de carga, exten-
diéndose dicha pendiente (60) desde otro lado de dicho dispg
sitivo giratorio (66) de carga e incluyendo una porcidn (62)
de leva situada de modo tal que, cuando dicho érgano (104)
de base de dicho dispositivo de transferencia hace girar a
dicha géndola (56) hacia dicha estacién de carga, dicho sa-
liente (58) del asiento entra en contacto con dicha porcifn
(62) de leva por lo que hace que dicha géndola pivote de mo-
do tal que dicho elemento (30) de juguete salga deslizando
de dicha géndola (56) y hacia encima de dicha pendiente (60).

8.~ Disposicién segin la reivindicacién 7, caracte
rigzada porquz dicho dispositivo de transferencia comprende
ademés un segundo #Arbol (100) de accionamiento accionado por
dicho primer &rbol (89) de accionamiento y porque dichos me-
dios rotatifos (66) de carga son accionados por dicho segundo

4rbol (100) de accionamiento., = = = = = = = @ = = = = = = ~ ”

9.- Disposicién segin la reivindicacién 8, caracte
rigada porque dicho dispositivo giratorio (66) de carga com-
prende una placa giratoria (28) que tiene un compartimiento
en forma de U (74) posicionado en la periferia de dicha placa
giratoria (28) de modo tal que cuando dicho compartimiento

(74) en forma de U estd alineado con dicha pendiente (60) un
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elemento (30) de juguete puede deslizar hacia dicho comparti
miento (74) en forma de U y cuando dicho compartimiento (74)
en forma de U est{ slineado con dicha pendiente (68) de car-
ga un elemento (30) de juguete puede deslizar desde dicho

compartimiento (74) en forma de U bajando por dicha pendien-

te (68) decarga. = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = ~

10.~ Disposicién segin la reivindicacién 1, carac—

terizada porque dicho dispositive de transferencia comprende:

un primer Arbol (89) de accionamiento accionado
por dichos medios (49) de engranaje cuando dicha por 1o menos
una rueda motorizada coopera con dichos medios (49) de engra
naje y un 8rgano (104) de base hecho girar por dicho primer

4rbol de accionamiento. = = = = = = = = = @ « = = = = - -

11.- Dispoeicién segin la reivindicacién 10, carag
terizada porque dicho dispositivo de transferencia comprende
ademds un segundo drbol (100) de accionamiento accionsdo por
dicho primer drbol (89) de accionamiento y porgue dicho dis-
positivo rotativo (66) de carga es accionado por dicho segun

do 4rbol (100) de accionamiento. - « = = = = =« = = = = = =

12.- Disposicién segin la reivindicacién 1, carac-
terizada porque dicho elemento (30) de juguete estd configu~
rado s la manera de un pasajero y porque dicho dispositiﬁo

(54) de transferencia estéd configurado a la manera de una ji
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Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de veintidés hojas foliades y me

canografiadas por una sola de sus caras y de catorce figuras

que la ilustran.

ADRID | 4 NOV.1978
R& M CQURHL SUROL
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