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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El presente Modelo de U tilidad  tiene por ob­

je to  re iv in d ica r la  novedad y propiedad en te r r ito r io  

español de un nuevo aparato g ira to r io , de brazos a r t i ­

culados, para parques de atracciones, que se ca rac teri­

za esencialmente por esa articu lac ión  de sus brazos que 

permite a cada uno de e llo s  desplegarse desde una posi­

ción retra ída , en la  que e l extremo lib re  se ha lla  cer­

ca del suelo, hasta otra elevada y extendida en^la*que 

forman un ángulo entre 45° y 50° con re lac ión  ai.*^uelo.

Dicha articu lac ión  es accionada en amb&á'sen-

tidos por medio de pistones hidráulicos que actúan con-
*

* + *
junta o alternativamente, para lograr una o más combina-w*****
ciones durante e l  movimiento del aparato. *

El aparato en cuestión es del tipo en'^ne'por
+ *.

medios apropiados se efectúa su anclaje sobre el*.$velo 

o sobre una plataforma preferentemente c ircu la r  rodea­

da por una v a lla  para impedir e l  paso de personas y ani­

males, no siendo por la  puerta de acceso. Esta p lata­

forma tiene ventajosamente una forma ligeramente cónica 

y en su centro se ha lla  una robusta columna g ira to r ia  

de la  que parten radialmente los  brazos articu lados, 

tres  o más, que antes se han mencionado.
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El extremo lib re  de ta les  brazos lle v a  una 

cabeza a su vez g ira to r ia  óe la  que parten radialmente 

dos juegos de tirantes, unos que forman una estructura 

en forma de rombo y otros que van directamente a l vér­

t ic e  más ex terio r de cada una de dichas estructuras 

romboidales.

montadas,

pasajeros,

Entre cada dos vé rtices  de ta les rombos van

en forma basculante, las barqu illas para los

por ejemplo s ie te  en to ta l.

Asimismo, están previstos unos disposij^Lyos

e lé c tr ic o s  e hidráulicos de la  su fic ien te  capaciáóA pa-

ra e l control de movimientos de la  unidad y de su.AJ.u-
+

minación, destacando por su importancia e l accioAáAien-

to de los pistones activadores de los brazos a rticu la -
* .*.
*** *

dos, e l de giro de la  columna principa l v e l  de rogación 

de las estructuras que soportan las barqu illas. , ..

Para completar esta descripción se hace a con­

tinuación re feren c ia  a los dibujos adjuntos, dados a t i ­

tulo de ejemplo ilu s tra t iv o , en los que:

La figu ra  1- representa esquemáticamente una 

v is ta  en planta superior del aparato ob jeto de este  Mo­

delo, en posición de reposo, es decir, con los brazos 

retra ídos  y las barqu illas apoyadas sobre la  plataforma;



La figu ra  23 muestra, también esquemática­

mente, una v is ta  en alzado, en la  que entre otros e le ­

mentos se pueden observar las articu laciones de los 

brazos y los pistones h idráulicos que las accionan, y

La figu ra  33 es una v is ta  en alzado de un 

ejemplo de cabina apreciándose los soportes anterior 

y posterior mediante los cuales bascula sobre una ba­

rra  que une los vé rtices  de las estructuras romboida-les.

Como se puede observar en estas figu ra s ,,so -  

bre la  plataforma -1 -  que según se representa e s - l ig e -  

ramente cónica, se e leva  centralmente una columnas-prin­

c ip a l -2 - desde la  que parten radialmente los tp^yps
+

-3 - que están d ivid idos y articu lados, hacia su H itad 

aproximadamente, en e l punto -4 -.
+w**t

-
*.* - * * w

En los extremos lib re s  de los brazos -3 - '

van acopladas unas cabezas g ira to r ia s  -5 - y desdenes-
*  *  *  *

tas cabezas parten los tiran tes -6 - y -7 -. Los prime­

ros forman una estructura romboidal que se une con la  

contigua por su v é r t ic e  intermedio -8 -, en tanto que 

los  -7 - van directamente a l v é r t ic e  ex te r io r  -9 - de d i­

chas estructuras en forma de rombo que, a su vez, en 

conjunto determinan una estructura en forma de e s tre lla  

dispuesta en e l  extremo de cada uno de los brazos -3-.
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Entre los vértices  -9 -  y articulados en los 

mismos van montados los soportes -10- en forma de U abier 

ta, en cuyo centro se asientan las barquillas -11-, bas­

culando e l conjunto cuando se hace g ira r sobre las cabe­

zas -5— por medio de los motores -14-.

Solamente quedan por mencionar los pistones 

h idráulicos -13- mediante los cuales los brazos -3 - re ­

ciben movimiento de articu lación  en e l punto -4 -, movi­

miento que orig in a  que las barqu illas -11- que eemren-

zan girando por sistema p lanetario próximas a la!*^rata-
*

*  *  *

forma, se van elevando hasta que su g iro  en -5 - viene
*

* * * * *
a ser aproximadamente perpendicular al suelo.

Este movimiento p lanetario se combina á jvo—

luntad con la  elevación  y descenso de los brazo9*-*-3f*-,
* **.

resultando de e l lo  e l e fecto  y sensación propio &a-ttna

atracción de fe r ia .

En e l ob jeto  descrito caben, naturalmente, mo­

d ificac ion es  de forma, dimensiones, proporciones y ma­

ter ia s  sin apartarse de su esencialidad, por lo  que se 

hace constar que ta les  modificaciones se entenderán in­

cluidas en esta so lic itu d , sean cualesquiera las circuns 

tancias que concurran.90



N O T A

Descrito suficientemente e l  objeto de esta so­

l ic itu d  de Modelo de U tilidad , se declaran de novedad en 

España, las sigu ien tes:

* J

! W + 
*

*
w * *
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13.- Aparato g ira to r io , de brazos a rticu la ­

dos, para parques de atracciones, que se caracteriza  

porque se constituye esencialmente por una p la ta fo r ­

ma ligeramente cónica de cuyo centro emerge una ro­

busta columna g ira to r ia  y de e l la  se derivan unos bra­

zos rad ia les  -tres  por ejemplo- cuyos brazos presen­

tan una articu lac ión  aproximadamente en su zona media,

siendo esta a rticu lac ión  accionada en ambos sentido^

por medio de sendos pistones h idráu licos, que varían
+ *  +W

el ángulo formado entre las dos partes de dichos bra-*****

zos, y porque del extremo lib re  de ta les brazos^se^ha-
+

l ia  so lid a r ia  una cabeza g ira to r ia  de la  que partan

*
dos juegos de tiran tes , unos rectos y otros que'fáf*-

* * * .
*  *  *man una estructura en forma de rombo que se unenioon

*

los contiguos, determinando entre ambos juegos puntos
* * .
*1. *res is ten tes  entre los que van montados soportes bascu­

lantes en los que se asientan las barqu illas para e l 

público, s ie te  por ejemplo.

115

23.- APARATO GIRATORIO, DE BRAZOS ARTICULA­

DOS, PARA PARQUESDE ATRACCIONES.

Todo ta l y como se describe y re iv in d ica  en 

la  presente Memoria D escriptiva, que consta de s ie te



hojas mecanografiadas por una so la  de sus caras y se 

i lu s tra  con los dibujos que la  acompañan.

Madrid, a trece de Noviembre de m il novecien­

tos setenta y nueve.

DAMIAN DE LA PEÑA RODRIGUEZ 
p, a.
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