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Momaria Descriple
a

40&8.'
®perfeccionamientos en los mecanismos de

"accionamiento de los desplazemientos de

"un érgano de méquine",

LY

; é%&%%&”ﬁ” MEFINA, SsiAs entidad suiza, domiciliada en
FRIBOURG, Suiza.

——

Ia presente invencién tlene por objeto clertos

M g i S e e sy

Perfeccionamientos en los mecanismos de accionemiento :
de los desplazamientos de un érgano de méquina,particular.;
mente del porta-eguje o del transportador de una mfquina §

b i e

5e de coser, que produce le transformecidn de sefiales

digitales en desplazemientos andlogos, con amplifica=

4 ' ciédn de potencia,
i . Este mecanismo se caracteriza por un 4rbol
oscilente que vé unido & una fuente o suministro de

! 10. energia continua, por lo menos ume leve de forma de |

campana solidariea de una rueds de dientes,montads &
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friccidn sobre el referido 4rbol y capagz de desplazarse/
sobre é1, por un drgano de tope axial que coopera

con la superiicie de trabajo de la referida leva, siendo
este drgano de tope solidario del mencionzdo drbol,

Por lo menocs una palance articulade en forme de ,
encla, que coopers con le mencionade rueda dentada

para impedir el avance de le unencionade leva, un

elect roimdn ,por lo menos, accionado por las referides
seflales digitales y destinedo a conduclr la expresads
ancla & une u otra de sus dos posiciones de tratejo,
siendo tel la disposicidn que, la posicién angular de

la mencionada leva con relacién a2l tope axial y por consi-
gulente su posicién axial, sea diferente segun que
acclone uno u otro de los brezos de la mencionada

ancla,

El divujo adjunto representa, a titulo de
ejemplo,dos formas de ejecucidn del objeto del
presente invento;

Ia Tig. 1 es un corte, segén la 1inea I-I de
la fig. 2, de wn mecaniemo de accionamiento simplificado
de modo que se ilustre el principio del invento.

Ia figs 2 es uns vista del mismo en alzado.

Ia fige. 3 es un corte anélogo al de le fig, 1

_en otra posiciédn de funcionamiento.

la fig. 4 es une vista en alzado del mecanismo
en la misma posicidén de funcionemiento que le de la
fié. De |

Ia fig. 5 es una viste en alzado de una segunda
forma de ejecucién del objeto de la presente invencidn

aplicado 8l mando de los desplazemientos del porta-aguja

|
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o del transportador de una mdquina de coser, yendo
representadas las levas en posiciones axiales diPerentes

en las partes superior e inferior de la figura, respec=-

- tivamente,

Ia fig. 6 es un corte segdn la 1fnea VI-VI
de la fig. 5.

las figuras 7 y 8 son cortes de dos detalles
de la fig. 6, & escala ampliada,

Ie fig. 9 es un corte segin lu 1linea IX-IX
de la fig. 10 de un dispositivo desmultiplicador.

Ia fig. 10 es una vista del mismo en perfil.

Ia figr. 11 es una vista en alzado de un
detalle de este dispositivo, y

Ia fig. 12 es wn corte segin le linea XIT~XII
de 1a fig. 11. -

E1 meéanimo representado en las figures 1
a 4 comprende un érbol oscilante 1 unido & un suminise
tro continuo de energie no representado. Este 4rbol
efectia unas oscilaciones de un octavo de vuelta segin
la flecha 2., Lleva montado sobre 61, de modo que pueds
deslizarse libremente, une leve en forma de campens 3
solidarie de una :méda de dientes 4 que presenta custro
dientes 4a. Entre el drbol 1 y la leva 3 hay garanti-
zada una friccidn por un dispositive representado en
detalle en la fig., ¥ que comprende dos boles 5 y 6 dispues
tas en un agujero diametral 7 del drbol 1 y sometidas a "
la accién de un muelle espiral 8 interealado entre ellss,
que tiende a hacerlas penetrar parcialmente en una |
u otra de una serie de ocho gargentas longitudinales 9
que hay practicadas en el agujero centrel de 12 leva 3
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¥y del trinquete 4. Gracias a esta disposicién, la leva,
en tanto que queda libre, oscilae con el 4rbol 1 a la
vez que puede deslizarse axialmente sobre é1l,

Un tambor 10 que lleva cuatro clavijas
11 dispuestas a 902 unas de otras, de 1las cuales
tres son visibles en el dibtujo, vd sujeto sobre el
4rbol 1. Un muelle 12, representado parcialmente,
mentiene la leva 3 colocada contrs las ¢levijas.

L1l mecanismo comprende ademds, una palance
de dos brazos 13, en forma de ancla, articulada sobre
un eje fljo 14 y sometida a la accién de un muelle
de atraccién 15 por una parte y de un electroimdn 16,
por otra parte. Ios dos brazos de la palanca 13 terminan
en dos picos 1l3a y 13b , respectivamente, que cooperen
con los dientes 48 de la rueda de trinquete 4, para
:meedir que esta Wltima, y por consiguiente la leva 3,
glre con el drbol 1 en un sentido & la vez que la
deje libre de girar con el &rbol 1 en sentido opuesto.

Cuando la palanca 13 no interviene y la leva 3
queda libre de seguif al drbol 1 en los dos sentidose
de rotacién, dicha palanca permenece en une posicién
angular relativa determinada con relacidén a dicho
érbol teniendo ya sea sus realces 3a& aplicadas contra las
tlavijas 11 dispuestas de modo que oscilen igualmente
con el drbol 1 (figuras 1y 2) o ya sea, por el
contrefio, los huecos situados entre estos realces
colocados contra estas clavijas (figs. 3 y 4). Ia
Posicién exial de la leva es diferénte en los dos
cagsos. Ia deteminacién de la posicién de la leva estd

garentizada por el ancla 13; segéin gue uno u otro
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de los brazos del ancla haya anteriormente parado

el trinquete, 1la leva ocupa una u otra de las dos posie
ciones anteriormente indlicadas. En efecto, en tanto

que el pico del ancla que llega a parar la leva permene
ce en contacto con el trinquete, o se pone, por intermi~
tencias, en contacto con 1, sin que el otro pico
intervenga entre tanto no se produce ningun cambio de
la posicién angular de la leva con relascidédn a2l 4rbol.

- Por el contrario, tan pronto como el otro pico entra

en accidu, eﬁgmmha & su paso, uwno de los dientes de
la rueda de 'trinqueté Y para la leva. El 4rbol termina
entonces su oscilacién y se desplaze asi angularmente
con relecién a la leva hastae que las bolas 5 y 6
penetran en(las dos gargantas 9 siguientes de la leva
34. Los impulsos se envian al electroimdn 16

por un programe digital constituido por un disco
perforado 17 accionado paso & paso por un mecanismo
que no véd representado en el dibujo. Segfn que una
escobilla 18 estd enfrente de una perforacién o por el
contrario de una parte no perforada del disco 17, e_l
contacto -se abre o se clerra y el electroimédn 16 es
elimentedo o no,

Con objeto de impedir la formacidn de
chispas en los contectos del progrema, le mfquine lleva
adends un interruptor 19 montado en serie con el
programa y acclonado por una leva 20 que gira & una
velocidad tal que este interruptor cierra el circuito
un instante mientras que el contacto del Prograna
estd a8 su vez cerrado.

Debe hacerse observar aue, mientras que el
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pico 13b puede permanecer en contacto con el trinquete
4, Yajo la accibn del muelle de retroceso 15 que permite
que la leva se mantenga en la posicién axial represemtada
en la fig. 4, el pico 13b no pﬁede permanecey constante-
mente colocado contra el trinquete porque esto implicarfe ;
que el electroimén debe poder &atraer gqurante un periodo
de cierta duracién, mientras que en reelidesd solo trabaja ?
por impulsos. Por consiguiente, si se desea que 1la |
leve permenezce en la posicién axial de la fig, 2,

es preciso, a cada oscilacidén del drbol, 1, volver a dar
un impulso al electroimdn, poniendo asi de nuevo el

Pico 138 en contacto con la rueda de trinquete,

Esté mecanismo se aplicard convenientemente en
el accionamiento del porta-aguja o del trensportador del
tejido de una médquine de coser para le ejecucidn de
puntes que forman motivos diversos, particulamente
puntos denominedos de "bordedo". Sin embargo, en
el ejemplo anteriormente expuesto, el mecanismo se ha
simplificado para ilustrar el principio de le invencién.

En la predctica, las posibilidades dadas por
una sola leve son insuficientes ,tambien se ha realizado
la segunda foxrma de ejecucién de las Ffiguras 5 a 8 en
la que el mecenismo comprende un apiledo de leves 3,
montadas sobre un érbol comin 1 del miamo modo que
la leva 3 de la primere forme de ejecucién, Cada una
de estas levas es golidaria de una rueda de trinquete
4, Vén colocadss respaldo con respaldo, Por peres, y
entre sué superficies de trabajo que estén de frente,
vén dispuestos unos tirantes 21 montados de modo que

se pueden deslizar axialmente en un@s tambores 22
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solidarios del 4rbol 1, Gracias a esta disposicién,los

desplazamientos axiazles de las diferentes levas se vén
sumando pare transmitirse finalmente & un menguito
23 que se desliza axialmente por el 4rbol 1. Ia alture
de los realces 3a es diferente para cada leva de modo
que permita, mediante combinaciones, obtener un gran
nimero de posibilidades de desplazamientos diferentes
del manguito 23 pare un nimero restringido de levas. In
la parte superior de la fig. 5, las levas védn todms
representadas en su posicidén denominada "beje",es decir,
en la posicidn en la que los tirantes 21'estéh enfrente
de los huecos situedos entre los rezlces 38 ,mientras
que en la parte inferior de esta figura, vdn todes repre-
sentades en su posicién "alta", es decir, en la que los
tirantes 21 vén situados enfrente de los realces 3a. Ia
diferenclia de las posiciones axiales entre las partesvsu-
perior e inferior del manguito 23 (fig. 5) indica la
anplitud méxima de los desplzamientos de este Gltimo.

Con objeto de disminuir el volumen , los
electroimanes 16 se han distribuido por encima y por
debejo del drbol 1, pero cade uno de ellos accions un
ancla 15 diferente, actuando por otra parte, uncs
muelles de retroceso sobre ellos. E1 micleo 24 de
cada electroimdn 16, lleva deslizdndose axialmente en
un agujero 25 de este nﬁéleo, un tope 26 de material
pldstico, sometido @ la accién de un muelle amortizua~
dor 27 (fige. 8). Lstos topes amorwigpan los choqueg
de las anclas sobre los electroimgnes.

Por dltimo, el mecanimmo seglin la presente

invencidn comprende un dispositivo desmultiplicador
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de relaciones regulebles intercalado eﬁtre el manguito
23 y el drzgeno de salida del mecanismo, indicado por
28; este drgano de saulida, constituido por un menguito
vé unido a su vez al frgano accionado, que no v4 repfe-
Se sentado. lste dispositivo comprende un bastidor 29 en
el que vén montados, de modo que puedan oscilar alrede=-
dor de un eje 30 dos mariposas 31 que presentan cada
una, sobre una de sus superiicies, dos alojanientos
32 y 33 destinicdos a recivir, respectivamente , el
10. extremo de un nwmelle de retroceso 34 y el extremo
de un érgano de empuje 35 solidario por otre parte del
manguito 23, Los movimientos axiales de este dltimo,se
traducen asi en movimientos oscilantes de las maripoe-
sas 31. Estas dltimes presentan , cada una, sobre
15. gu superiicie opuesita a le de los alojamientos 32 y 33,
un despreridimien‘to seni-ciroular 36 spbre el cual se
apoya el e:;‘tremo de un dispositivo de empuje 37 sujeto
al menguito 28 que se desliza exialmente. Los movimientos
de lzs mariposas son asi transmitidos €l manguito 28
20. en wna relacidn de desmmltiplicacién que varfa con la
posicién de los disposi'biv‘os de empuje 37 sobre las
pistas 36 de lus mariposas, En efecto, el manguito 28
puede girar sobre si mismo, por medio de une moleta
38 sujeta sobre él, de tal modo que los dispositivos
25. de empu;e 37 pueden aproximerse o alejarse de los
ejes de articulacién 30 de las mariposas. En el ejemplo
de las figuras 9 y 10, la relacibén es de 1, estando
situados los ejes de los dispositivos de :e[;puje a la
misma distancia del eje de articulacidédn 30 que los
30. ejes de los disgpositivos de empuje.B;Ouanto wfs se



5¢

1o.

15,

20.

25.

30.

disminuye le amplitud de los movimientos axiales del

manguito 28. Cuando el eje 30 estd libre ,se produce una
inversién, desplazdndose entonces el manguito 26 en
sentido contrario al mungulto 23, Ios muelles de
retroceso 34 sirven entonces pare mantener las mariposas
colocadas contre sus dispositivos de empuje respectivos
35.

N o T A

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento,asi como la manera de realizarlo en la prédctica,
debe nacerse constar que lasg Adisposiciones anteriormente
indlcadas son susceptibles de modificaciones de detalle,
en cuanto no alteren su principio fundamental, Tambien
se hace constar que el invento corresponde & una solicie
tud de patente presentada en Suiza con fecha 14 de
Enero de 1958 n? 54.634 , acogiéndose, por lo tento, &
los beneficios que conceden los Convenios Internscioe
nales en vigor y siendo lo que constituye la esencia
del referido invento y por lo que se solicita Patente
de Invencidn,por 20 aifios en Espafia; "Perfeccionamientos
en los mecenismos de accionemlento dé los desplazamientos
de un érgeno de médquina®; carecterizdndose por lo
gizguiente:

12, Perfecclionamientos en los mecand smos
de accionamiento de los desplazamientos de un 4rgano
de mAquina, particularmente del porta-aguja o del
transportader de una mfquina de coser, produciendo la
transformaclién de signos digitales en desplazemientos

andlogos, con emplificucién de potencia, caracterizéndose
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Por le disposicién de un 4rbol oscilante destinado a
ir unido & un suministro de energia continuo, une
leva, por lo menos, en forme de campana solidarie de
la rueda de trinquete, montada & friccién sobre el
referido érbol y susceptible de desplazarse axialmente
sobre é1, con un érgano de tope axial que coopere con
le superficie de trebajo de la mencionada leva s8lendo
este drgeno de tope solidario del mencionado drbol;
una palenca por lo menos, artioculads en forme de ancla
que cooperta con el referido trinquete, para impedir el
avence de la expresada leva; un electroimdn por lo
menos accionado por los referidos signos digitales y
destinado & conducir la referide ancle a una u otre
de sus dos posiciones de trabejo, siendo tel la dispo-
sicién que la posicién angular de la referida leva
con relacién al tope axial, ¥ por consiguiente su posi-
accionar

cién axial, sea diferente segun se trate de/uno o de
otro de los brazos de la referida ancla.

22,. Perfeccionamientos,segin reivindicacién
18, caracterizédndose por el hecho de que el mencionedo
érbpl lleve una serie de levas en forma de campana ,
siendo cada una solidaria de una rueda de trinquete con
la que coopera una palanca en forme de ancla, accionada
por un electroimén,por lo menos, yendo intercalados
unos tirentes, méviles axiaslmente, pero engularmente
solidarios del referido 4rbol, entre las referidas
levas, de modo gue los desplazamientos axiales de
estos dltimos se vayan sumando.

32.- Perfeccionanientos,segun reivindicacién

18, caracterizédndose por el hecho de que el ancla estd



i sometida a la accidn de un electroimdn y de un muelle
de retroceso, menteniendola este Wltimo en una posicidn
de trabajo y el el electroimdn atrayéndola a la otra
Posicidn,contra la accidn del referidgluelle,

De 42 ,. Perfeccionamientos,segun reivindicacidn
18, caracterizados por el Wecho de que el nficleo del
électroimédn tiene un tope,sometido & 18 accidn de un

" muelle, destinado® amortiguar los choques del ancla
Sobre el referido pﬁcleo cusndo diche ancle es atraidas
10. por el electroimén,
594. - Perfecclonamientos,segin reivindicaciones
1% y 4%, carecterizdndose por el hecho de que el referido
tope estd hechno de material pléstico'.
9'.- Perfeccionanientos,segén reivindicacidn

15, 1%, caracterizdndose por el hecio de que 1a friccidn

de arrastire de 1la leva estd garentizada por una bola,

Por lo menocs, alojada en un paso radial que hay dispues- v

to en el referido 4rbol oscilante y sometide & la accidn
de un muelle que tiende a& hacerla penetrar parcialmente
20. en wna u otra de una serie de gargantas longitudinales
que hay practicadas en la pared del agujero central de
la leva, todo ello del modo que se garantice la estabili-
dad de cierto nfmero de posiciones angulares de la leva
sobre el érbol, & 1a vez que se la pemite salter
25. de una a otre, como tambien de desplzarse libremente
2 lo largo del expresado 4rbol.
72,~ Perfeccionamientos,segun reivindicaciédn
1%, caracterizdndose por el hecho de que la leva pre-
senta un némero de realces igusl al nimero de los

30. dientes de los tringuetes.
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82,~ Perfeccionamientos,segun rei
1% y 7,8 caracterizéndose por el hecho de que la altura
de los realces es diferente para cada leva ,de modo que

se aumenten las posibilidades de desplazanientos dife-

“rentes del érgano de salide del mecanismo, para un

ndmero de levas dados

9%2,- Perfeccionamientos,segun reivindicacidén
1%, caracterizdndose por un dispositivo desmultiplicador
regulable que v& intercalado emtre le leva y el organo
de salida del mecanismo de modo que 8 unos desplazamienw
tos axiales dados de la dltima leva corresponden despla=
z2mientos de emplitud regulable del referido drgano de
salida,

10%,~ Perfeccionamientos,segun reivindicaciones
1% y os, ce_.ré.c'berizéndose vor el hecho de que el referido
dispositivo desmultiplicador comprende por lo menos
une pieza oscilente cuyos desplazamientos son acclonados
Por la leva y que acciona & su vez el drgano de salide
Por medio de un dispositive de empuje cuya posicién
con relacién al eje de oscilacidn de la reféride pieza
es regulable, de modo que permita poder variar, ¥ hagta
invertir, la relacidn de ransmisidnj

1ll2.=- Perfeccdo

hlentos Lm loe mecanismos

de accilonemiento de los delaéa\mie fos de un 4xgano
de médquina; tal y como queds e
en la presente memoria, e ilustdedy [ los adjuntos

dibuj 08,

- . aomez aceno v wiodkt

. N 2 4 .









l *ETYIMYA VIVOSH

*f foy s®BfOH °f




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



