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La presente invencidn se refiere a una miquina
plegadora de cintas, tiras y similares, que se utiliza
como complemento de las miquinas tejedoras de este tipo
de piezas.

La mAquina en cuestidn consta de un bastidor en
el cual estd montado un dispositivo tensor con mecanismo
de puesta en marcha, en cuyo tensor se apoya la cinta
procedente de la miquina tejedora, cuya cinta pasa a un
guia-cintas formado por un rodillo provisto de dos ranuras
helicoidales cruzadas en las que se desplaza un tetbdn soli-~
dario del guila-cintas propiamente dicho que se desplaza
en movimientos longitudinales de vaivén frente y a lo lar-
go de una bobina de arrollamiento de 1la cinta procedente
del tensor descrito, cuya bobina estéa 50portada por el
bastidor descrito y es accicnada a través de una transmi-
sibén accionada a su vez por un electromotor, cuys trans-
misibn actla a la vez sobre el rodillo portador de las
guias cruzadss.

En una realizacibén preferida el motor de acciona-
miento actla sobre un pifibn o polea en el que engrana una
banda de transmisién gque engrana a la vez con un pifién o
polea solidario del eje del rodillo guia-cintas y con
otro pifién o polea recambiable y amovible, solidario de
un eje, en el cual estéd montado un segundo pifdén o polea
opuesto al primero del que parte una segunda banda de
transmisibén que actia sobre un pifién solidario del eje
en el que estéd montada la bobina enrolladora, provisto

también de un volante de accionamiento manual, cuya bobina



se apoya en posicidén tangente sobre un rodillo loco.
El dispositivo tensor comprende un balancin pro-
visto de contrapeso graduable, que, por gravedad, tiende
a accionar a un microrruptor de marcha y que se mantiene
5 separado de él, en tanto la cinta presente una tensibn
previamente calculada.
Para la mejor comprensidén de cuanto queda descri-
s, to en la presente memoria, se acompanan unos dibujos en los
. que, tan sbélo a titulo de ejemplo, se Tepresenta un caso
10 s+, préctico de realizacidn del objeto de la invenciédn.

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista en
alzado lateral de la méquina; la figura 2 es una vista en
... alzado lateral opuesto a la anterior; la figura 3 es una
vista en alzado lateral de los rodillos y bobina de en-

15 rollamiento, asi como del tensor; y la figura 4 es una
= vista en planta de la méquina.

.o * La méquina descrita consta en los dibujos de una
bancada -1- de soporte, en la cual estd montado un balan-
cin -2- provisto de un contrapeso -%- graduable, cuyo ba-
20 lancin puede actuar sdbre el microrruptor -3%a- y consti-

tuye un tensor de control para la cinta -4- procedente
de la mlquina tejedora.
Fn la bancada -1- estd montado un electromotor
-5~ que acciona a un pifibn o polea de arrastre -6-, en la
25 que estd engranada una banda de transmisibén -7-, que ac-
tta también sobre una polea o pindén -8- solidaria de un
rodillo -9- provisto de una doble garganta helicoidal

~10-, en la cual Jjuega un tetén -1l1- solidario de un



gula-cintas ~12- desplazable a lo largo de dos barras =13-.
La banda -/- engrana también con un tercer pi-
ién o polea -l4-- recambiable, solidaria de una barra trans-
versal -15-, en cuyo extremo opuesto estd montado otro
5 pifibn o polea -16-, en la que engrana una banda -17- que
transmite el movimiento a una polea o pifibn -18- solida-

rio de un eje -19- de una bobina -20~ de enrollamiento,

«*%. provista también de un volante -21- para su accionamiento

+*», manual.
L

10 ee., El eje -19- de la bobina ~20- estd soportado por

e e oo, UNa@ horquilla -22- oscilante alrededor de un eje -23- y

sostenida por un par de brazos -24-, de tal forma que la

L ]
L 2% 3 )

-
,++. bobina descansa libremente en posicidn tangente sobre un

» .
L)

rodillo -25 loco.

15 Como se desprende féacilmente de todo 1o descri-

to la méquina en cuestidn va plegando la cinta -4- proce-

.o+ dente de la méquina de tejer, y formando la bobina -20-
.'...con pagadas reguladas por el guila-cintas -12- que es accio-
nado por el rodillo ranurado -9-.
20 Cambisndo el pifidn -14- es posible cambiar la
velocidad de giro cde la bobina -20- y, por consiguaiente,
la anchura de las pasadas que forma la cinta guisda por el
rodillo -9-.
Por otra parte, en tanto la médquina plegadora
25 recibe la cinta -4- procedente de la méquina tejedora, hay

una tensidn determinada que mantiene levantado el tensor

-2- y el microrruptor ~3a- permanece inactivo. Cuando dis-

minuye o cesa la tensién de la cinta, el balancin -2- des-

it



ciende y actda sobre el micorruptor -3a- el cual pone en mar-
cha la mlquina plegadora, recuperando la tensién previa-
mente establecida.

Serdn independientes del objeto de la invencidn
los materiasles empleados en la construccibdn de los dis-
tintos componentes de la méquina, formas y dimensiones de
la misma y cuantos detalles accesorios puedan presentarse,

siempre y cuando no afecten a su esenciglidad.



REIVINDICACIONES

1. MAquina plegadora de cintas, tiras y simila-
res, caracterizada por el hecho de que comprende una ban-
cada de soporte de los distintos componentes formados por

un electromotor que, & través de una transmisién apropia-

5 da acciona a un eje de montaje de una bohina plegadora de
:'}ﬂ la cinta procedente de una mAquina de tejer, as{ como a
- L 4

«"e, un rodillo con doble ranura helicoidal cruzada en la que
% estd guiado un tetén solidario de un guia-cintas desplaza-
esseoe Dle axialmente en movimientos de vaivén a lo largo deln

10 ,:. recorrido paralelo al eje de la bobina, comprendiendo la
.:u transmisidén de movimiento de la bobina, medios apropiados
para variar la velocidad de giro de la misma.
2. MAgquina plegadora de cintas, tiras y simi-
lares, segln la reivindicacidn anterior, caracterizada
15 **  por el hecho de que la cinta pasa por un tensor con medios
detectores de una disminuciédn de tensibn de la cinta y en
comunicacidn con un dispositivo de arranque y paro automé-
tico de 1z méguina.
2. MAquina plegadora de cintas, tiras y simila-
20 res, segln la reivindicacibén 1, caracterizada por el hecho
de que en una realizacidn més concreta, el motor de accio-
namiento actﬁa sobre una polea o pifidn de arrastre de una
banda sinfin que actfia sobre una segunda polea o pifdn
- unida al eje del rodillo guia-cintas y sobre otra polea o
25 pifibn de difmetro variable y recambiable, unida a un ex-

tremo de un eje en cuyo extremo opuesto va unida otra po-



lea o pifidn que actfia sobre una banda sinfin la cual accio-
ng 8 su vez a una polea 0 pifibn solidaria del eje de la

bobina enrolladora, la cual dispone de un volante de accio-

namiento manual.

5 4. MAquina plegadora de cintas, tiras y simi-
lares, segln las reivindicaciones 1 y 3, caracterizada por
el hecho de que el rodillo plegador estd montado en hor-

.*%s quilla oscilante libremente, de forma que la bobina se

..5 Y

-,, 2apoya en posicidn tangente sobre un rodillo loco.

*
- -

10 .., 5. M8quina plegadora de cintas, tiras y simi-

lares, segfin las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por

*® S 0 o
L

el hecho de que el tensor consta de un balancin provisto

.. de un contrapeso graduable, cuyo tensor estd situado en po-

sicibén préxima a un microrruptor de paro y arranque de la

L A2 2]

15 rfiquina, del que se mantiene separado en tanto la ten-

L]
* S

» s5idn de la cinta procedente de la mdquina de tejer alcanza

e & . .
«» * Un valor establecido, cuyo microrruptor es accionado en

sentido de puesta en marcha de la plegadora, cuando la c¢in-
ta pierde la tensidn establecida.
20 6. Méquina plegadora de cintas, tiras y simi-
lares.
La presente memoria descriptiva consta de =iste
hojas foliadas escritass a méquina por una sola cara.
Barcelona, 19 de octubre de 1.979

Jos& COLOM ARBADAL
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