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MEMORIA DESCRIPTIVA

DE

PATENTE DE INVENCION

EN

ESPAÑA

por veinte años

a favor de DON LAUREANO CASQUERO GONZALEZ

con domíciüo en Torre  de! Mar -VELEZ MALAGA (M á!ega ) Atameda 
de La r ío s  

denacionatidad Españo!a

por "NUEVO D !SP03!HV0 MECAN!CO PARA CONVERStON DE UN 
MOV!M!ENTO CtRCULAR EN OTRO DE AVANCE Y RETROCESO, 
S!N PUNTOS MUERTOS".

de !a que es inventor, E) S o ! ! c t t e n t e
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E! mecanismo de !e potente que se soticito se 

basa en un teorema de ta Geometría Anetíticoque di­
ce! "Las ordenadas de !os puntos de !a etipse son 
a tes ordenadas correspondientes de !a circunferen­
cia circunscrita, como et eje menor es a! eje mayor".

E! dispositivo mecánico cuya patente se soii- 
cita consta en su forma mas simpte de!

La fig. i, represento en conjunto e! disposi­
tivo, que está formado por un cuerpo fijo consti­
tuido por une parte superior Z formada por una an­
cha ptetine que en su porte centra! tiene un orifi­
cio -m- para et poso det eje de! votante V y que en 
sus porciones extremes P P* se tncurvan hacia un mis­
mo todo formando éngutos rectos. Los referidos ex­
tremos terminan en tas bases de un citindro cotibra— 
do y fenestrado en ta parte de éste que confronta 
con ta pieza Z de !o armadura. Lo ventana es de for­
ma etipsoidea, con su eje mayor en et sentido de 
une generatriz det citindro. Le dimensión de! eje 
mayor de este ventano es ta det recorrido tongitu- 
dino! de ¡a pieza motora det meconismo y ta anchu­
ra, ta de ta amptitud det movimiento rotativo.

La parte o porción transmisora de! movimiento, 
esté formada por un votante V movido por poteo P 
(poro motor etéctrico, de vapor o combustibte líqui­
do) o por manubrio M cuyo eje —m- termina por su 
otro extremo; bien rígidamente como en tas figs. t y 
2, o mediante un cardan simpte como en tas figs. 4 
y 5, en ta pieza D que es te pieza hembra de ta ró- 
tuta de ta que P es ta pieza mecho, que en !o figu-30
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re 2 entre o frotamiento suave en ¡o pieza motora 
H de! mecanismo y en te fig. 5 ve fije en te mis­
mo.

H es te ptezo motore o tronsmtsoro de! movi­
miento y este constituido por un citindro de diámetro 
igue! o! interior de! citindro descrito, en tos ex­
tremos y en te porte medie -o-, 1 y -o'— y tigero- 
mente inferior en tos portes intermedios N y N*. En 
e! engrosemiento centre! T, tteve et tune) en que 
penetro te porte mecho de te rótute por su porción 
opuesto e te cebeze.

!̂ funcionamiento es muy sencitto, o! giror e! 
votonte y por estor rígidemente unido a te pieze hem­
bra de te rótute, se desptaze áste de te mismo for­
me, arrastrando o !e pieza mecho, que, a su vez se 
mueve en conjunto, pero de manera distinta en sus 
dos extremos, pues te cabezo describe une circunfe­
rencia perfecta en et sisteme de te fig. 2 y une fi­
gure circutor con dos porciones etabeedes hacia abajo 
en e! representado en te fig. 5. Desde te cabeza de 
te Rótuto hacia e! otro extremo de! movimiento es 
ctipsoideo y así también et nive! de te superficie 
de! ci t indro H.

Esta piezo motore, es tatransmisore detmovimten- 
to de este mecanismo a te máquina o aparato a que se 
adapte, coso que se hace estabteciendo tas conexio­
nes precises con tos extremos de esto pieze, median­
te meconismo opropiado y a través de tas bases de! ci­
tindro en cuyo interior juega este emboto o pieza mo­
tora*
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Así pues este trayecto eiipsoidao que describen 

¡os puntos superficiates de ¡o pieza de¡ pinstón, es 
ei resu!tado dde ¡o conjunción de dos movimientos: 
uno ¡ongitudine) de avance y retroceso con dos me—

5 ximos de ve!ocided en ¡a situación de) mando coinci­
diente con ¡os extremos de) eje menor de) etipsotde 
de !a ventana y dos mínimos, mejor dicho ceros de mo­
vimiento o puntos muertos?, en )os extremos dei eje 
mayor de !a misma#

)0 E) otro movimiento componente, esrota+ivo de)
ómbo!o en e! interior de) citindro, tombien con dos 
máximos correspondientes a )os mínimos de! movimien­
to ¡ongitudine! (ceros) y dos mínimostambión ceros 
en este sentido, coincidentes con ¡os máximos de) des 

¡5 ptezamiento tongífwdina!*
Vemos pues que esto contraposición de 902 de 

¡os máximos y mínimos de un movimiento con )os míni­
mos y máximos respectivos de) otro, originan en !e 
pieza motora un movimiento heiicoida! de vetocidad 

20 uniforme y sin puntos muertos de movimiento.
N O T A
Se reivindican como propios y nuevos pera que 

sean objeto de une Patente de invención, en España, 
por veinte años, ¡os puntos siguientes:

25 1.- Nuevo dispositivo mecánico pare conversión
de un movimiento circu)ar en otro de avance y retro­
ceso, sin puntos muertos, caracterizado, por un vo— 
¡ante cuando se desee mover o motor o por un manubrio 
cuando se accione a mano, cuyo eje puede ir fijo so- 

30 bre uno hembro en !e que se atoja una rótu!o o pieza



mecho que puede entrar o rozamiento sueve en !e 
pieza motora.

2. - Nuevo dispositivo mecánico para conversión
de un movimiento circu!ar en otro de ovence y retro-

5 cdse, sín punios muertos, de ecuerdo con ¡e reivin­
dicación 1, caracterizado, por un citindro que tie­
ne en su porte centre! uno ventano para dar paso a 
!e pieza macho, de formo e!ipsoidea, con su eje ma­
yor en e! sentido de una generatriz de! ci!indro y

!0 que !!eva sus bases abiertas.
3. — Nuevo dispositivo mecánico poro conversión

de un movimiento circuían en otro de avance y retro­
ceso, sin puntos muertos, de acuerdo con !as reivin­
dicaciones 1 y 2, caracterizado, por un ámbo!o o

!5 pieza motora que se a!oja en e! ci!indro de !e rei­
vindicación 2, que Heve en su centro un tune! en e! 
que entro !e parte macho de !o rótuta*

4. - Nuevo dispositivo mecánico pare conversión
de un movimiento circutar en otro de avance y retro-

20 ceso, sin puntos muertos, en !a que como variante
de ie reivindicación 1, !a pieza hembra de ¡a rótu— 
!a puede ir unida o! eje det manubrio o citindro por 
medio de un cardan en cuyo caso !a rótuta irá fija a 
!a pieza motora.

25 5.— Nuevo dispositivo mecánico pora conversión
de un movimiento circutar en otro de avance y retro­
ceso, sin puntos muertos, de acuerdo con !as reivin­
dicaciones 1, 2, 3 y 4, caracterizado porque apro­
vechándose toda !a inercia de! movimiento ¡ongitudi-

30 na! de !a pieza motora, para e! rotativo de ¡a misma
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en ios extremos de! recorrido, permite dar a! voian- 
te o manubrio a!tas vetocidades.

6. - Nuevo dispositivo mecánico para conver­
sión de un movimiento circuiar en otro de avance y 
retroceso, sin puntos muertos, caracterizado por po­
der ut!tizar tos dos extremos de ¡o pieza motora en 
máquinas distintas simuttáneomente.

7. - NUEVO DtSPOSiTtVO MECANiCO PARA CONVERSiON 
DE UN MOVtMiENTO CiRCULAR EN OTRO OE AVANCE Y RETRO­
CESO, SiN PUNTOS MUERTOS.

Todo conforme describese en !a memoria que an­
tecede, se itustra como ejempto de ejecución en ios 
píanos unidos a e!!e y se reivindica en su Nota.

Este memoria consta de seis hojas fotiades y 
escritas o máquina por uno sota cara y ptanos que 
te acompañan.

M a d r i d , d e  Diciembre de t.958
Laurea^^ Casquero Gonzátez
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