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EL presente Modela de Utilidad consiste conforme indica 
su enunciado en un “DISPOSITIVO PARA La , SUJECION DE OINTURO 
NES DE SEGURIDAD" cuyas características de construcción, con­
formación y diseño cumplen la misión pera la que especifica^

5 mente ha sido concebido con una seguridad y eficacia máxima.
EL dispositivo objeto de este Modelo de Utilidad está es­

pecialmente ideado para la adaptación en vehículos sutomóvi- 
\ les.
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Como es conocido, en nuestro país es obligatorio la ins­
talación de cinturones de seguridad fijos para la circulación . 
en carretera de vehículos automóviles, todos los cinturones 
de seguridad utilizados en la actualidad, se hallan sujetos 
por un dispositivo a la propia carrocería del automóvil, pero 
todos estos cinturones que se utilizan actualmente presentan 
el gran inconveniente, cae e je dispositivo, es totalmente 
fijo e inmóvil, ello presenta numerosas incomodidades y peli­
gros ya que al ser fija la altura en que esté situado este - 
dispositivo, el cinturón queda según la posición del ususario 
en una inclinación tal que queda situado a una altura ligera­
mente superior o inferior a los hombros del mismo.

Ello es sumamente peligroso.ya que este cinturón quedará 
con una situación a la altura del cuello del usuario, con lo 
cual en el caso de accidente puede provocar su estrangulamien 
to. Debe tenerse en cuenta que la inclinación del cinturón 
y que este quede situado por encime, de los hombros es conse-25

te
®!



~4

cuericia de la talla del usuario coadyudado oon la posición 
del asiento, ya que prácticamente en tocos los vehículos au­
tomóviles existentes actualmente los asientos están dotadps 
de un movimiento de traslación a la vez de ser factible la
regulación de la inclinación del respaldo e incluso en algu- i 
nos automóviles el asiento puede tomar además un movimiento 
asoenaional con lo cual y dada la posibilidad de todos estos 
movimientos del asiento, repercuten directamente en la posi­
ción del cinturón respecto al usuario.

El objetivo de este dispositivo, es que según la altura, 
complexión y posición del ususario, pueda situarse el punto 
ideal de sujeción del cinturón de seguridad, a la altura co­
rrecta para cada uno de los usuarios que puedan utilizar el 
vehículo más concretamente el cinturón de seguridad, quedando 
este siempre en una posición correcta de utilización.

Silo se consigue, gracias a que el punto se sujeción del 
cinturón de seguridad puede ser modificado con suma facilidad 
desplazándolo hacia la zona superior e inferior según necesi­
dades.

Este dispositivo para la sujeción de cinturones de seguri­
dad, está constituido básicamente por una carcasa la cual se 
solidarizará firmemente a la carrocería del vehículo al cual 
deberá de instalarse. Este dispositivo está constituido bási­
camente a base de dos barras situadas paralelamente entre sí, 
los cuales presentan una serie de pequeñas hendiduras dispuestas 
en posiciones regulares.



Unido a estas dos barras aparece una pletina sensiblemen­
te rectangular, siendo precisamente en esta pletina en la que ■ 
se realizará la sujeción del cinturón de seguridad.

Esta pletina está dotada de un dispositivo que permite - 
cuando sea solicitado su mando de accionamiento, pueda despla­
zarse a una situación distinta a la que esté situado con lo 
cual al ser solicitado el mando de accionamiento permitirá que 
esta pletina pueda ser desplazada liacia la zona superior o in­
ferior con un recorrido sensiblemente igual, al de las barras 
dotadas de las ranuras anteriormente citadas, y por tanto se 
modificará el ángulo de inclinación del cinturón de seguridad 
evitando con ello los riesgos que anteriormente se han. expues­
to .

Otros detalles y características del actual Modelo se ifán 
poniendo de manifiesto en el transcurso de la descripción que 
a continuación se dá, en que se hace referencia a los dibujos 
que a esta Memoria, se' acompaña en la que, de manera un tanto 
esquemática, se representan los detalles preferidos. Estos de­
talles se dan a título de ejemplo, haciendo referencia a un 
caso posible de realización práctica, pero no queda limitado 
excatamente a los,.detalles que allí -se. exponen; por tanto esta 
descripción debe' ser considerada desde -un punto de vista ilus­
trativo y sin limitaciones de ninguna ciase.

La figura ns 1 es una vista en alzado parcialmente seccio­
nada del dispositivo en cuestión, sin la carcasa.
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otra vista en alzado parcialmente gee* feíj... V'' •••; r
estando la pletina cursor en una, posición interinediá^í

figura nfi 3 es una vista em prospectiva del dispositivo-'!
eit enestidn con su correspondiente carcasa. V¿' ’ -‘{f;

La figura ni. 4 es un detalle del sistema de enclavamiento j; 
EL dispositivo objetó de este Modelo de Utilidad está —

constituido básicamente;tal y como puede observarse en la fi-.gl• h
gura 1 por dos pasamanos (10 y 11) de configuración' sensible- 1

. • . • y
mente prismática rectangular, 1 )s cuales están unidos entre * 

sí a través de dos barras cilindricas (12 y 13) de sección sen­
siblemente circular.

Estas barras cilindricas (12 y 13) presentan en la cara 
interior de ellas una serie de peonerías hendiduras (14) dis­
puestas a distancias regulares entre sí.

Estas dos barras cilindricas (12 y 13) están soportando 
a otra pletina móvil sensiblemente prismática (15) la cual - 
presenta unos taladros longitudinales, taladros por los cua­
les quedan introducidas las mencionadas barras cilindricas

i
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(12’y 13), con la característica de que los taladros realiza-*vi
•>dos en la pieza prismática (15 )• .son de diámetro ligeramente P

. ',ñ

superior ai. de las barreas (12 y 13) con lo cual permite el 
lia amiento sumamente suave a lo largo de ellas.

En la zona central de esta pletina (15) en la zona compren* 
dida entre las dos barras (12 y 13) presenta un taladro pasan-:” 
te roscado (16) que será el encargado de alojar a un convenció!*

jV-■>■ 4-4 d
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ma~i tcrnilld'quesustentará a la pieza de anclaje • del., cintu*- - *¡L 
róh de'seguridad.

A una cierta distancia del taladro roscado (16) se ha pre­
visto la realización de otro taladro, cuyo centro ideal está .ip 
■■alineado respecto al (16), el cual, en su zona más superior ' 
presenta un pequeño estrechaniiento de diámetro.

Este taladro tiene la función de alojar en su interior ál- 
mando (17). Transversalmente al taladro que alojará al mando• 
(17) se ha previsto sendas oquedades dispuestas transversal- 
mente respecto al taladro anteriormente citado,, cuya función, 
es la de alojar a dos pequeñas esferas de acero (18) - ver de­
tallé de la fig. n.2 4 - siendo., precisamente estas esferas (18). .i
las que -servirán para tratar en una posición estática al passa- ̂ ‘¿

■-y.

mano móvil (15) por la -acción del mando (17). -4

Este mando (17) está constituido básicamente tal y como 
se observa en la fig. nfi 4> por una porción cilindrica (19) 
que finaliza en un pequeño ensanchamiento (20). ün el otro.ex- 
tremo de la porción cilindrica (19) se le adaptará una empuña 
dura, en este caso sensiblemente esférica la cual estará .rete— ig! 
niendo un convencional resorte (21). Ji

De esta forma el rendo (17) estará sieicpre solicitado, ha— :-u
cia la zona, exterior por la acción del mencionado resorte (21),.%.- --ss_ . .•.•yquedando sai once s en la posición estática, más superior, que- que 
da retenida a su vez por la. configuración del taladro, realizan* q 
do para tal efecto en la pletina

■i
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- (h&úxSg est^^pl es%s£,.pô áeIíón,: al quedar las esferas (1 
4fc~ ■^$d:s#as en las eaviáades (14) realizadas en las barras (12 y 

13), queda una distancia entre ellas tal que es sensiblemente' 
Igaal al dáá&etr© As ,1a.' /pc^eión cilindrica (20) del mando (Í7.) ,iq 

• siendo precisamente esta porción cilindrica (20) la que esta- 
rá reteñiéndoel posible deslizamiento de las esferas (18) hsHÍs§
eia el centro de la pletina. y/.!

• •?
Evidentemente al no tener espacio para el recorrido de 

estas esferas (lo) será totalmente imposible que la pletina 
(15). pueda, tomar cualquier movimiento de desplazamiento axial 
respecto a las barras (12 y 13). ' ' •

Guando quiera modificarse esta poalción, bastará con que­
sea presionado ligeramente .el mando (17) con lo cual, al ser 
desplazado hacia la zona interior al ser la porción (19) de 
menor diámetro que la zona (20) permitirá que las esferas (18) ’g| 
se desplacen a una cierta longitud hacia su zona central, con ; ® 
lo que, quedarán desalojadas de las cavidades (14) realizadas n 
en las barras (12 y 13) permitiendo de esta forma el desplazar-, y

■ .4
•miento de esta pletina (15)* .3

Una vez superado ligeramente las entallas (14) bastará con tíi 
dejar de ser presionado’ el mando' (17) vastando con que se des-qy 
place éste hacia el lugar deseado* Bri el momento en que en~ ' ' qq” 
cuentre una nueva entalla, por la acción del resorte (21). la . v, 
porción (20) del mando (17), volverá a incidir sobre las safe-*' . 
ras (18) con lo cual las colocará -nuevamente en otra entalla-(ii^
. i / ' - . ,  : ■ ■ ;
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•quedando así estabilizado en una nue-':
■ a! * • . .-;-
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2odo este conjunto de elementos, estará recubierto por una f.■vyjf
careása (/23) lá cual quedará solidarizada a los ,.'ti

'■' • ,**•
«•*.; .•• -• •• •.•. » •

pasamanos (10 y 11) per: la acción de unos convencionales toral-t
■A

■líos de- fijación, que serán a su vez los encargados de solida- . 
rizar la o aro asa y dispositivo en cuestión al venículo al que ^ 
se le quiera adaptar. q

Svidenteaiente la configuración de la carcasa La de estar q 
en,función, al'de la carrocería pana que quede perfectamente 
solapada. (

K i - ' ■-•“■•
.**•.

Gomo s-e ha-.podido comprender en el transcurso dé esta des- 
eripeión el dispositivo objeto de este Modelo de Utilidad es- -¿4

• *r-

sumamente sencillo pera su accionamiento lo cual evidentemen^.rS
1§ • te comportará una. gran .senfiles de manejo al usuario, pudien- • '• * ”
.... do riéiopre ser adaptado la inclinación del cinturón de seguri-• • • • :

« n 7. -i

dad a las necesidades y exigencias de cada uno de los usuarios,./;,.
-Se comprenderá después de observados los dibujos y la es— 

plicac.ión que Léaos efectuado de ellos, que el IJodelo que mo- , t 
30r.;' tiva la presente tEéiuoria proporciona una construcción senGÍll^:t;|

y efectiva que puede ser llevada a la práctica con gran faci-- ■-q 
lidad, constituyendo, sin eluda alguna un resultado industrial. !¿!

'Se Lace constar, a los efectos oportunos, que en el objeto,;.., 
qúe e02^t;ituyéqel,.p^eb©dte Modelo podrán introducirse todas-

. . .  ■ 'i/-:

4uekl,a^ variaciQi&us- y modificaciones de detalle que las cla?ĉ |j|j
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tanciasy la práctica pudieran aconsejar, siempre y cuando con 
las variantes que se introduscan, no se altere o modifique la 
esencia, que quecta resumido en las siguienoés reivindicaciones



c&itiht erizado por estar constituido por dos pasamano© ' ' 
de configuración prismática rectangular, los cuales están uni- 
•dos entre sí, a través de dos barras cilindricas que están a 
su vez alojados en dos cavidades cilindricas realizadas para 
tal efecto en una pletina móvil de configuración prismática*

2S - «DISPOSITIVO PASA LA StfJEOIOK D¿ CINTURONES DE SEGU­
RIDAD" , según la anterior reivindicación caracterizado porque

I
h
'v

—*-V ' l
JE'%5

•en la zona central de la pletina móvil y en la zona, comprendida-á
•««le entre las dos cavidades cilindricas, existe un taladro pasante
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roseado, en el que se le adaptará la pieza de anclaje del cin-s:| 
turón de seguridad con el auxilio de un convencional tornillo y| 
de fijación, apareciendo a una pequeña distancia de este otro 
taladro, en eí. cual en su zona más interior, presenta un peque-;.:

■k

ño ensanchamiento, taladro cae alojará al mando de accionamiento^ 
3* - "DISPOSITIVO PARA LA SUJECION DE CINTURONES DE 3EGÜ- .. 1 

RISAS", según las anteriorea reivindicaciones., caracterizado y 
porque el mando do accionamiento está constituido por una por- 
ción cilindrica que finaliza en un pequeño fenswie h&miento, es- . 
tando los dos diámetros en funoión de las dimensiones del tola- . 
oro en donde está alojado, presentando en el extremo situado 
en la zona exterior de la pletina móvil una empuñadura que es- ■-%- • i
tará, a su vez reteniendo a un resorte, que su otro extremq se/;dj 
encuentra apoyado en la cara frontal de la pletina móvil, que-

• V-i
•: •
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dando de esta forma el H.ando de accionamiento en su posición'■ • - ' ' • ' v;'v
de reposos,- alojada'la zóna de mayor diámetro de este, en la X  

porción del taladro .de más diámetro. '.íSi.
• • 4& -  «jOÓSS^SiaaitO' ÉliSA.IiA. SUJECION BE CINTURONES DE 

HDáBy, eegán las" anteriores reivindicaciones, caracterizado I

í

* ,3
porque en la zona de más diámetro del taladro que aloja al man>f$

• " i Vds
do de accionamiento, existen dos oquedades dispuestas transvérdg
saínente respecto al taladro entes mencionado* oquedades, • que -3
albergarán cada una de ellas a sendas esferas, las cuales, cuanc
do el mando de accion&niento eszé en su posición de reposo, . **7|jj
quedarán retenidas por su zona de mayor diámetro y estarán.a .
su vez' alojadas en las hendiduras realizadas en las barras ci-.d'
líndricas y al presentar estas esferas igual diámetro que la
longitud existente entre el interior de la hendidura y el ex*-
terior -de la zona mayor del mando de accionamiento.

5§ - «DISPOSITIVO ?A¿Lk iiv uUJDOlOfi bh JlhiJxíONDS D¡¿ 3BCFU- ' y; 
hlDAD? segón las anteriores reivindicaciones caracterizado por 
cue cuando sea. presionado el mando ae accionamiento se ¿espía— ¿ 
sará xa zona mayor de este con lo cual las eferas podrán des­
plazarse una longitud ligeramente superior a la profundidad 
de la hendidura de lc.-,s barras, permitiendo de esta forma que 
la pletina móvil pueda desplacerse, al ser solicitado el mando ‘ 
en una dirección paralela a xa situación de las mencionadas, 
barras cilindricas*
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s* - ^SBosum pasa la sujeción m oiktubonss' m SBm^m
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HILAD”, según las anteriores reivindicaciones caracterizad© -v“̂
:V -V' -idporque cuando-de jé' de presionarse el mando de accionamiento, :;:;f 

y estén las esferas entre dos hendiduras, al ser desplaza#©:’ :J|
■■ -!(/4  
- %la pletina móvil, cuando se encuentre otra hendidura gracia# j 

a la acción del resorte que actúa sobre el mando de acciona— 
miento la zona de jpayor diámetro obligará a las esferas a qué4? 
dar alojadas enla correspondiente hendidura, quedando nueva­
mente la zona mayor del mando impidiendo ou desplazamiento. . r 

72 - «DISPOSITIVO PABA LÁ SUJECION M  CIKTÜ20HES 1)2 SSTObq
U S A D » .

lodo tal y conforme se describe en la presente Kemoria 
la cual consta de done hojas escritas a máquina por una sola

V.

cara y un piano que la ilustra.
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PBANGISCG GHUXEIxT CID y 
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Escala variable
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