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- PATENTE
DE
INVENCION

a favor de SOCIETE ORNANAISE DE CONSTRUCTIONS MECANIQUES
(s.0.C.), de necionalidad francesa, domiciliada en Le
Seult, Ornens (Doubs, Prence), por "DISPOSITIVO DISTRI-
BUIDOR".

MEMORIA DESCRIPTIVA

Se conocen ya (figure 1) unos dispositivos die-
tribuidores de piezes en los cusles el funcionamiento del
diapositivo distribuidor propiesmente dicho "V*" es tributario%
del funcionamiento de la méquina de utilizacidén "U"; el

Se distribuidor "V* goblerne & su VeZ el desplazamiento de
lag piezas "W".

La dependencia del dispositivo distribuidor "V"
para con la méquine de utilizecién "U" presenta especial-
mente el inconveniente de una pérdida de potencie de la

10. méquine de utilizacidn ngn.
En efecto, una méquina de utilizacién U concebida

para dar su potencia a una cadencia determinada, debe modifi-'

N
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carse para adaptar esta cadencia a la més débil del dis-
tribuidor propiamente dicho V, y pierde por ello una par-
te de su potencia.

La presente invencidn tiene especialmente por
finalidad remedier este inconveniente.

Se refiere a tal efecto & un dispositivo de dis-
tribucién V, especialmente pere piezes a trabajar e incor-
porando medios prensiles que conducen & las piezas W de
un lugar de reserva & un lugar de utilizacién, ocuyo dispo-
sitivo estd caracterizado porque va provisto de medios que
cooperan con una méquine de utilizacidén U a fin de poner
a ésta en funcionamiento en el momento de una posicidn
determinada de los medios prensiles, lo cual permite hacer
que el funclonamiento de la méquina de utilizacidén U ses
tributario del dispositive distribuidor V.

Segtin una caracteristica de la invencidn, el
dispositivo distribuidor comporta un plato distribuidor,
el cual manda los desplazamientos de los medios prensiles:

a) desplazamientos horizontales por intermedio
de medios como manguito y biela; y,

b) desplazamientos verticeles por intermedio de
medlos tales como levas y palanca.

De acuerdo con otre caracteristice de la inven-
cién, el plato de distribucidn estd sometido a un movimien-—
to de oscilacidn slrededor de su eje determinando los mo-~
vimientos de desplazamiento horizontales y verticales de
los medios prensiles.

Le invencidn se extiende iguelmente a las carac-
teristicas descrites a continuacidén y a sus diversas combi-

naciones posibles.
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A titulo de ejemplo no limitativo se representa
en los dibujos adjuntos un digpositivo de acuerdo con la
invencién.

En dichos dibujos:

~la figura 2 es un esquema de principio;

~la figura 3 es una vista frontsal parcial del
dispogitivo distribuidor de acuerdo con la invencidn;

-la figura 4 es otra vista frontal parcial del
dispositivo distribuidor de acuerdo con la invencién;

—-la figura 5 es un gréfico de desplazamiento de
los medios prensiles en su rlano horigzontal (con traszo
seguido: ciclo de ida; con trazo interrumpido: ciclo de
vuelta);

~-la figura 6 es un gréfico del desplazamisento
de los medios prensiles en un pleno vertical (con traszo
seguldo: ciclo de ida; con trazo interrumpido: cieclo de
vuelta) ;

-la figura 7 es un gréfico del movimiento de
apertura de los medios prensiles (con trazo seguido: ci-
clo de ida; con trazo interrumpido: ciclo de vuelta);

~le figura 8 es un gréfico del desplazamiento del
punto de centro de la articulacidn ~22- gobre el plato
distribuidor -1-;

-la figura 9 es un gréfico del movimiento de
embrague de la méquina de opermcidn (con trazo seguido:
ciclo de ida; con trazo interrumpido: eciclo de vuelta);

-la figura 10 es un egquema del circuito de
fldido del dispositivo distribuidor;

-la figura 11 es una vista esqﬁemética en

rerspectiva del desplazamiento espacial de un medio Prensil;
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-la figura 12 es una vista de frente de una mé~
quina de utilizacidén sobre la cuazl va montado un disgosi—
tivo distribuidor de acuerdo con la invencidn;

-la figura 13 es una vista ror el lado derecho
de la figura 12;

~la figura 14 es una vista por encima de la fi-
gura 12;

-la figura 15 es una vista parcial por el lado
derecho de la figura 13, que muestra la cooperacién’del
dispositivo distribuidor con la palanca de embrague de la
méquina de utilizacidn;

-la figura 16 es una vista Por encima de la

figura 14 que muestra el desplazamiento del medio prengil;

-la figura 17 es una vigta parcial de frente de
un segundo modo de realizscidn de un dispositivo distribuidor
de acuerdo con la invencidn;

-la figura 18 es una vista parcial por encima de
la figura 17;

-la figura 19 es una vista por el lado izquierdo
de la figura 17;

-la figura 20 es un eésquema del circuito del
fldido del dispositivo distribuldor de la figura 17 con
ol circuito eléctrico y la electro-vdlvula en trazog mix~
tos;

-la figura 21 es una vista de frente en corte
parcial del dispositivo de mando de 1a electro-védlvula y
del insuflador del distribuidor de 1a figura 17; y

-la figura 22 es una vista frontal en corte de un
insuflador de eyeccidn del distribuidor de 1la figura 17.

Sedun la invencidn, el dispositivo distribuidor v
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sobre el degplazamiento de lasg plezas W (figura 2).

o funcidnamiento de la mégquina de utilizacién
U es, pues, tributario del funcionamiento del Gispositivo
distribuidor V.

Igualmente segin la invencidn, el dispogitivo
digtribuidor de piezas, representado en las figuras 3 a 5
y 12 y 13, comporta esencielmente un medio Prensil, tal
como unas pinzes, cuyo movimiento viene mendado:

8) pars el movimiento verticsl de los dispositivos
Prensiles ~43-, por mediacién de unsa palanca —30-;

b) para los desplazamientos en un plaeno horizon-
tal, por medio de una biela -21-.

Los medlos que permiten obtener un desplazamiento
en un pleno horizontal de los mediosg prenslles, vienen man-
dedos por medio de un plato de distribucidn =l~, 8l cual
puede oscilar sobre su eje.

Los desplazemientos oseilatorios del plato de
distribucidén -1- estdn mandados por un gato -2-— mandado &
81 vez a partir de un distribuidor de fldido a presidn.

El gato de mando -2- estd articulado por su par-—
te superior alrededor de un eje =3~ y es solidario gel
pPlato de distribueiédn -1- por medio de su véstago de dmbolo

—23r.

En efecto, el gato de mando -2- comporta un ci-
lindro -21— dentro del cusl se desplaza un &mbolo —22— cu~
yo védstago —23- pPresenta en su extremo un orificio -24- que
trabeje conjuntemente con uns mufiequilla -16- solidario del
plato -de distribucidn -1-. El véstago de dmbolo -23— ge maen-

tlene contra el plato de distribucidén ~l-, por medio de una
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tuerce -42- ajustade sobre el extremo roscado de la mu-
fiequilla -16-. E1 desplazamiento del émbolo -2,- dentro
del cilindro -2,- estd asegurado por un fldido a presidén
cuye admigién sobre una u otra cara -2,q- y -2,,- del ém-
bolo -2,5- estd controlade por:

a) una védlvula piloto =5-;

b) un blogue de distribucidn —4-; ¥

¢) una védlvula de mando -51-.

A ~ Vdlvula piloto ~5-.

El fldido & presidn que viene por la llegeda de
fldido -19-, penetra, segin indica -l-, por el orificio
-53- dentro de la védlvula piloto -5-. En este estado del
paso del £1l¥ido a presién hacia el gato -2-, segin la po-
sicién del émbolo -5,~ dentro del ocuerpo -5,- de la vélvula
piloto -5-, el fldido sale hacia el bloque de distribucidn
—4=-, blen por el orificio -54- o por el -55—.

1¢) E1 émbolo -5,- de la vélvula piloto se encuen-
tra en su posicidén superior:

- el orificio —54~ de paso del fluido hacia el
bloque de distribucidén —-4- se comunica con el orificio
-56- de puesta en escape;

- el orificio —53— de llegada de fliido a presién
se pone en relacidn con el orificio -55- de salida del
fldido a presidn hacia el bloque de distribucidn -4-.

El fldido a presgidén que viene de la llegada -19-
(figure 10) penetra, pues, en la vdlvula -5- por el orificio
-53=y ¥ sale de dicha vélvula por el orificio ~55- segin
indica IIb; por ello el fluddo llegae al blogue de distribu-
eién -4~ por el orificio de entrada —47—.

28) El1 émbolo -5,~ de la vélvule de fldido se
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encuentra en su posicién inferior; en esta posicidn:

' - el orificio -53- de llegada del fldido se
encuentrae en comunicacién con el orificio -5,- de salida
del fldido a presién hacia el bloque de distribucién —4-;

~ el orificio —55- de salida del fldido a presién
comunica con el orificio -57- de puesta en escape.

La corredera —52- de la védlvula piloto ~5- ge
desplaza en el carter-5, - segin la acciédn que sufre de
une u otra parte de los topes =7- solidarios del plato
de distribucién ~1-. Los topes =T~y -7,— van montades
en el plato de distribucidn por medio de las plezas in-
termedias -1]7 Yy -172-.'

Preferentements, tal como se representa més es-
pecialmente en las figuraes 4 y 3 de los dibujos ad juntos,
los topes -7;- y -T,- estdn constitufdos por tornillos
regulables sobre las piezas intermeaiarias -171- y -172-.

B - Blogue de distribueién —4-.

El fldido a presidén admitido por la vdlvula pilo-
to -5- llega al blogue de distribucién -4- de una menersa
directa por uno de los doe orificios de sslida -54- v —554;
el empalme de uno de estos orificlos al bloque de distri-
bueidn -4~ estd provisto de un medio de regulacidén tal
como un blogque de mando -51l- el cual se describe méds ade-~
lante.

12) E1 fldido a presidén que viene de la védlvula
piloto =5~ llega al bloque de distribucibén ~4- por el
orifiecio —46—.

E1l émbolo —-4,- que se encontraba antes dentro
del cérter ~4,~ en su posicién superior se ve, por este

hecho, desplazado hacia abajo y, en esta Yltime posicién,
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pone en comunicacién los orificios siguientes:

- el orificio -43— acoplado a la llegade general
del fldido apresidn por el circuito III empaelmado al cir-
cuito I por encime dela védlvula piloto -5-, con el orificio
—44—, orificio acoplado por IVa al gato;

-~ el orificio —45- acoplado el gato -2-, con el
orificio —49— de puesta en escape.

Durante el descenso del émbolo —42- del blogue
distribuidor -4-, el fliido contenido en la cédmara -4 ot
es conducido de nuevo & la védlvula piloto -5~ por el circui-
to II b, el cual, acoplado al orificio -55—, deja pasar el
fldido al escape por el orificio —57—, encontrédndose enton-
ces el émbolo -5,=, igual que el otro émbolo -4,- del bloque
de distribucidén -4-, en su posicidn inferior.

2¢) Bl émbolo -4,- del bloque de distribucidén -4~
es llevado de nuevo de su posicidn inferior a la superior.

En esta posicién, los orificios del bloque de
distribucidén -4~ se ponen; pues, en comunicacién de la gi-
gulente manera:

- el orificio de llegada de fldido -43— con el
orificio de salida del fldido ~45- hacia el gato -2~ por
el clrcuito IV bj;

- el gegundo orificio —44— de galida en el gato
-2~ con el orificio de puesta en escape -48—.

Igusl que antes, cuando el émbolo se desplaza de
gu pogicién inferior hacia la superior, el volumen de fldido
contenido en la cémara -4 P es reenviado hacia la védlvula
piloto -5- por el orificio —46—, ¥y el circuito IIa es eva-
cuado por el orificio —56- de puesta en escape.

C - Blogque de mando —~Hle-,




-9 -
246050
En uno de los circuitos ITa & IIb ve montado
un blogue de mando -51- destinado & admitir o interrumpir
el paso del fldido de la vélvula piloto =5- al bloque de
distribucién -4-.
5e El bloque de mando ~-51l- se represente montado en
el circuito IIa en las figuras 3 y 10.
E1l fldido admitido por el orificio -54— de la
védlvule piloto -5~ hacia el bloque de distribucién -4-
(con la corredera —52- en su posicién superior) penetra
10. por -51— en el didmetro interior del bloque de mando -51-;
en este caso hay que considerar dos posiclones de la co-
rredera -52-:
a) el pedal -53- empuje al dedo -52,- de la co-
rreders -52-; el flfido e preeidén pasae de -51;- & -512—
15, y penetre en el blogue de distribucién —4- por -4 (en
esta posicidn, la corredera -5l- obtura el orificio de es-
cape -513-).
b)* el pedal -53- no empuja el dedo -52;- de la
corredera ~-52-; este dltimo, bajo el efecto del resorte
20, -514- seve rechazado de manera que obtura el orifieio -51,-
de conduccidn de flilido de la vélvula de mando -5~ y pons
el orificio —512— en escape por -513—.
El blogue de mendo -51- en la primera posicién
de su corredera ~52- admite, pues, el fliido a presidn de
25. le vélvule piloto -5- al blogue de distribucidn -4-, y,
en la segunda, interrumpe, pues, le admisién de f£ldido en el
bloque de distribucidbn ~4-. '
D - Gato.
12) E1 fldido a presién penetra en el gato -2-
30. por el orificio —25— acoplado por IVb al blogue de distri-
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bueién -4-. En este caso, el fld¥ido a presién amctia sobre
la cara -2,,- del émbolo —2,~, el cual se ve empu jado
hacie la parte inferior del gato -2-.

El fldido contenido entonces en la cémara -2- es
evacuado por el orificio —26-, el circuito IVa y el orifi-
cio -4,~ del blogue de distribucién —4-, el cusl orificio
ge encuentra en este momento en comunicacién con el ori-
ficio'—48- de pussta en eaceape.

22) E1 fldido a presidn es admitido en el gato
~-2- por el orificio de edmisién -2¢— acoplado por Iv, al
bloque de distribucibén —4-.

En este caso, el fllido a presibn que actia sobre
la cara -2,;- del émbolo -2,- provoca el desplazemiento
hacia arriba de éste.

El volumen de fldido gue se encuentra en la cé-
mars -2 O eg evacuado hacia el bloque de distribucidén -4~
por el orificio —25- del gato -2-, la canalizacidn v, ¥
el orifiecio —45- del blogue de distribucién, el cual se
encuentre entonces en comunicacidén con el orificio —49—
de puesta en escape.

Las relaciones de estos diversos Srganos con el
medio prensil -43- se representan més especialmente en la
figura 14.

Apertura y cierre de los medios prensiles —43-.

El mendo de la apertura y del clerre de los
medios prensiles-43- estd asegurado por una vélvula, -9-.

La vdlvula -9- estéd empalmade por el conducto Iter
al conducto I de la alimentacién del fldido a presién. El
medio prensil -43~- estéd empalmado a le vélvula -9- por el
conducto VI y la salida del fliido a presién admitido en la
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vélvula -9- por Iter viene regulado por una leva —92- que

ge degplaza entre dos topes -93~ y -94— bajo el efecto de
une o de otrg leva —61- y -62- gsolidariag del plato de
distribuecién -1-.

Le apertura del medio prensil (gréfico figura 7)
esté,.pues, asegurado por la leva -62- y el cierre por la
-6, - ,

Los desplazamientos de los medios prensiles =43~
estén reglados en el ciclo siguiente representado en la
figurae 11l.

12) Ciclo de ida.

a) Toma de una pieza sobre la mesa de distri-
bucidn =45~;

b) desplazemiento vertical segin "A" del medio
prensil ~-43- con la plezaj; ,

¢) desplazemiento en un plano horizontal segin
wpY;

d) movimiento vertical del medio prensil -43-
gegin "C" y deposicidn de la pleza transportada sobre la
mega de trabajo ~44-. '

29 Clclo de wvuelte.

a) Despuds de la deposicién sobre la mese de tre-
bajo =-44- de la pieza transportada, movimiento vertical del
medio prensil -43- seguin "D"; '

b) desplazemiento del medio prensil en su plano
vertical segin "F" a fin de conducirlo sobre la mess de

distribucién -45-.
Los diferentes movimientos del medio prensil ~43-

dentro del clelo que acabamos de examinar se realizan por

medio de:



De

10.

15.

20.

25.

30.

&) una palance -30- que asegura los desplazemien~
tos verticales de prensidn;

b) una biele -21- que asegura el desplazamiento
de los medios de prensidén -43- en un plano horizontal.

Se describven méé aedelante las diversas posiciones
de paro de los medios prensiles a la altura de la mesa de
distribucién ~45- y de la de trabajo —44-.

A - Desplazemiento del medio prengil -43- en pla-

nog, verticales (gréfico figure 6).

El medio prensil -43- es solidario de una placa
=39~ fijada & su vez & una pieza mévi; -27- por medio de
un eje vertical -25- elrededor del cuel puede desplazarse
libremente en un plano horizontal.

La pleza mévil -27- estd a su vez montada sobre
el armazén -33- del dispositivo distribuidor por intermedio
de una pieza de base —-36- solidaria de dicho armazdén =-33-.

La pleza mévil -27- puede desplazerse en un plano
vertical en relecidn & la pieza -36-, por ejemplo, sobre
deslizaderas ejecutadas en dicha pieza -36-.

El desplazemiento de la pieza mévil -27- sobre la
pleza de base -36- ge ve rechazado en su movimiento hacia
abajo por un resorte =35- el cusl estd entonces comprimido.

Es bien evidente que la placa -39~ sobre la cuael
va montado el medio prensil -43- al ser solidaris en un
plano vertical con la'pieza mévil ~27-, dicho medio prensil
-43- sigue, pues, en ese rlano vertical los desplazamientos
de la pieza mévil -27~,

Por consiguiente, una actuacidn en un plano ver-
tical sobre la pieza mévil -27- repercute en un desplaze-

miento vertiocal del medio prensil ~43-.
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Los desplazemientos en planocs verticales de la
rileza mévil -27- y, por consiguiente, de los medios pren-—
slles —~43- se hacen por intermedio de uns palanca -30-
solldaria, en une de sus extremidades, de una ruedecita
~20-, y, en la otra, de un medio tal como un tornillo de
reglaje -34- que actia sobre la pieza mévil -27-.

La palenca -30- va montada en balancin sobre un
eje -31- golidario, por un soporte -32-, del armazdén -33-
del dispositivo distribuidor.

La ruedecita -20-, solidarie de la palanca -30-,
trabaja conjuntemente con unas levas ~8~, golidarias del
plato de distribucién-l. Les levas ~8-, en nidmero de dos,
aseguran: une la subida del medio prensil -43- en el ciclo
de ida de los desplazamientos antes examinados y el descen~
80 de dichos medios prensiles en el ciclo de retorno; y la
otra, el descenso del medio prensil -43- en el ciclo de ida
de los desplazamientos asi como la subida de nuevo de di-
chos medios prensiles en el ciclo de retorno.

De esta manera, cuando el plato de distribucidn
-1~ eatéd en movimiento por el efecto del véstago ~23— del
émbolo —-2,~ del gato -2-, la ruedecita -20- rodando sobre
las levas -8~ apegura los desplazamientos verticales del
medio prensil -43-, golidario de la placa -39~, montada a su
vez sobre la pleze mévil -27-. La accidn de la palanca -30-
gobre la pieza mévil -27- se realiza preferentemente por in-
termedio de un tormillo de reglaje -34- montado en el extremo
de diche palanca ~30-,

B -~ Desplazamiento del medio rrengil —-43- sn un

plano horizontal (gréfico figura 5)

Los desplezamientos en un rlano horizontal del maio
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prensil -43- se realizan por medio de une biela ~2]1-,

La biela ~21- es solidaria, por uno de sus ex-
tremos, de un soporte -18~, el cual es solidario del eje
~22- del plato de distribueclién -l-; y, por el otro, por
intermedio de un soporte -23-, de la placa -38-, el cual
es solidario del medlo prensil -43-,

La biela -21- se compone de dos elementos -211—

y -222— entre los cueles va montedo un amortiguador -37-.

Este amortiguador se compone esencialmente de un
eilindro -371— en un extremo del cual ve fijado un tapén
-378-, solidario a su vez de la parte —211- de la biela -21-
¥y en el otro extremo, un tapdén -379— en el ocual se ha eje-
cutado un orificio que permite el paso de la parte —212—
de la biela -21-.

La parte -212— de la biela -21- se compone de dos
perciones —2120- y -2121—.

Sobre la porcidn —2120- del elemento —212— de la
biela -21- van montados, deslizantes, dos émbolos -32,- ¥
—3710—, los cuales se deslizan libremente por dentro del
cilindro ~37l— del amortiguador —~37-.

En el extremo de la parte —212— de la biela =21-
ve fijada une tuerca —373— que, trabajando con uns arandela
de freno, asegura, por el desplazamiento de la parte —212—
de la biela -21-, el desplazamiento del &mbolo -37,~ en el
interior del cilindro -37;-.

Entre los dos émbolos =325~ y =37,9-» deslizantes
sobre la porcidn ~2l,0~ ¥y en el interipr del cilindro =371y
ve montado un resorte 7374— el cual estéd precargado y tiende
a geparar entre si los dichos émbolos =3T5- ¥ —3710—.

El cilindro —371- del amortiguador -37- comprende
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iguelmente un agujero —375— que desemboca en el alojamien—

to -374— y esegure la comunicacidn con el aire de dicho
alojemiento.

Los desplazamientos en un plano horizontal de
los medios prensiles -43~ y de la placa -39-, golidarisa
de dichos medios prensiles, alrededor del eje verticel -25-,
se ven limitedos por unos topes -29;- y -295,- que actdan
gobre la placa -39-,

De esta manera, cuando los medios prensiles -43-
ge encuentran encima de la mesa de trabajo —44-, la placae
-39~ estd, en este momento, en contacto con el tope —291—,
¥y cuando log medios prensiles se encuentran encime de la
mesa de distribucibén -45-, es el tope -29-, el que estd en
contacto con dichae placa =39-.

A continuacidén se describen los topes ~29,- ¥
=29,-.

Cuando el plato de distribucién -l- se desplaza,
la biels -21-, es bilen arrastrada (figura 4) hacia la iz~
quierda, o bien empujada hacia la derecha y corresponde al
desplazamiento del medic prensil:

a) de la mesa de trabajo —44- a la de distri-
bucidn -45-;

b) de la mesa de distribucidn -45- a la de tra-
bajo —-44-.

Cuando se transmite normalmente el movimiento del
plato de distribucidn -1- (gréfico figura 8) al medio pren-
81l -43~, el amortiguador =-37- permanece en la posicién re-
presentada en la figura 4, es declr, el resorte -374- pre-—
cargado solidarize el cilindro -37,~ con la parte -21,-
de la biela -21-,
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Cuando la placa =39~, solidaria del medic prensil

-43-, estd en contacto con uno de los topes -29- se produ-
ce bien:

a) una separacién de las parte -21,- y -21,~ de
la biela -21-, o bien, _

b) un acercamiento de dichas partes —2l;- y —2l,-
de la aludida biela ~21-,

Estos dos movimientos se estudian acto seguido:

a) Separaeidn

Bl plato de distribucidén -1~ al desplazarse hacia
la izquierde arrastra la parte -211- de la biela -21-; la
placa ~39-, solidaria del medio prensil -43-, sé encuentre
entonces en contacto con el tope -292—.

En su movimiento hacia la izquierda (figura 4),
le parte —2%r, solidaria por el tapén —378-, del cilindro
~37l— desplaza, por intermedio del +tapdén -379-, al émbolo
-37,o-» deslizante sohre la porecidn -21,,5- de la parte -21,-
de la biela -21-, y comprime &l resorte —374- entre los ém-
bolos =375~ § 3714~

En efecto, en eate momento la parte —212~ de la
biela -21- eg flja, estando la placa -39~ en contacto con
el tope -292- y con el manguito -372— el cual topa a su vez
con el tapén —378-.

Egtando la placa ~39- en contacto con el tope
—292—, la Gltima parte del desplazamiento de la parte -211—
de la biela comprime al resorte —374~.

b) Acercamiento de las partes —21,— y =21,- de la

bilela =21l-.

Cuando el plato -1- efectia su movimiento hacisa

la érecha (figura 4), al llegar a tomar contacto la placa
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-29- con el tope -21,-, la parte -212— de la biela ~21~
queda fija en fanto que la parte —211— de diche blela se des-
plaze aun hacia la derecha.

En este posicién, la parte -21,- de la biela em-
puja, por medio del tapén -37g-y el émbolo ~37,- comprimien—
do entonces el resorte -374- entre los émbolos —372- N
"3710" entrando este Ultimo en contacto con la porcidn
interior del tapén -379- por efecto del resorte -374~.

Bn esta posicién dicho resorte estd de nuevo comprimido.

Tal como antes se ha dicho, el desplazamiento en
un pleno horizontal de la placa -39-,‘solidaria del medio
prengil -43-, estd limitedo por los dos topes —29;- ¥ -29,-.

Estos topes (figuras 3 y 4) son solidarios de la
pieza mévil -27- y se ejecutan preferentemente en forme de
tornillos de regulacién.

Ia placa -39-, solibria del medio prensgil -—43-,
estd provista de mds de una leve -13-, la cual, por la
acecidn sobre unos medios teles como la védlvula -12- y gato
de mando -10-, actia sobre el dispositivo de embrague -11-
de la mdquine de utilizacibn.

A este efecto, la leve -13- en une posicién deter-
minada de la place -39~ y por consigulente de los medios
prensiles ~-43-, actia sobre el émbolo -12,- de la vdlvula
~12- y permite el paso de fldido a presidén del distribuidor,
de dicho fldido hacia el gato de mando -10- actuando sobre
el dispositivo de embrague -1ll- de la méquina de utilizacién
(figuras 5 y 15).

La védlvula -12- comprende un émbolo —122— el cual
se degpleze en una caja —121- provista de tres orificios:

) un orificio -125- de puesta en escape;
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b) un orificio -12,- empalmado 8l gato -10- por

la cenalizaeidn V; y

¢) un orificio -123— conectado a la cenalizacidn
general I por I bis.

Bl émbolo -12,- de la vélvula -12- puede tener
dos posiciones:

&) Cuando la leva -13- se apoya gobre el extre~
mo -12,- dicho émbolo pone en comunicacidn los orificios
-125- de llegada del flfido a presién -12 4~ de salida ge
dicho fliido hacia el gato -10-,

En esta posicién, el dmbolo =12,- comprime un
medio tal como un:iresorte =40- que asegura, cuando la leva
-13- no actda ya sobre dicho &mbolo -12,-, la nueva subida
de éste.

’ Por otra parte, el alojamiento del resorte —40- est
en comunicacidn con el aire libre por medio de un orificio
—-4l,- practicado sobre la placa de fondo —4l- de 1a vélvula
-12-,

b) Cuando la leva -~13- abandona el émbolo -12,-,
por efecto de un medio tal como un resorte, el démbolo —122—
sube de nuevo, poniendo entonces en comunicacidn los ori-
ficios -124- de salida del fld¥ido a p:eaién hacia el gato
=10~ y el orificio de puesta en escape -125—.

El gato -10- comprende una caja -101- dentro ds la

cual se desplaza un émbolo ~-10,- ouyo véstago 404— actia

sobre un medio tal como una palanca ~1l- de embrague de la

médquine de utilizacidén (grifico figura 9); el fldido a pre-
sidn penetre en el gato -10- por un orificio -lQI.
k1l gato -10- de mando del embrague trabaja conjun-

tamente con una vdlvule de admisidn -54- del fldido en el
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Esta v4lvula comprende una caje dentro de la
cusl se desplaze una corredera =55-. \

La caje de la vélvula -54~ comprende unos orifi-
cios que desembocen en el taladro_de la corredera ~55-:

- un orificio —542- acoplado &l orificio -103—
de admisién de fliéido en el gato -10-;

- un orifieio -543— acoplado por Iqt a la llegada
general de fldido I aguas ebajo de la compuerta -l4-;

- un orificio —544— de pussta en escape; ¥y

-~ un orificio -545— de puesta en comunicacién
con el aire libre.

Le corredera -55- de la vélvula -54- se desplaza
bajo el efecto del fliido a presidbn gue lléga de la vélvule
-12-; cuando se interrumpe la llegade de fldido la correde-~
ra -54- recupera su posicidén inicial por medio de un resor-
te =56-.

La corredera -55— tiene dos posiciones que heay gue
gonsiderar:

a) el fliido a presidn que viene de la vélvula
12~ es amdmitido segin V en la vdlvula -54- por el orificio
=54, -+ La corredera ~-55~ ge encuentre entonces en la posicién
en la cual los orificilos -542— N —543- ge encuentran en Cco- '
municacidn (el volumen del didmetro interior del resorte
-56- egtd en comunicecidén con el aire libre por -545—).

E1l fldido & presién que viene por I, de la llega-
da general I atraviesa, pues, la védlvula —54-*y penetra, por
el orificio —103—, en la coédmara -10- del gato =10-. E1l émbolo
—102— se ve empujado hacia abajo (figura 16 ) ¥ el véstago

-104—, desplazae la palanca-ll-que mande el ewmbrague de le
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méduina de utilizacidn.

El movimiento hacia abajo del émbolo -10,~ se ve
rechaezado por un resorte -105- el cual se comprime en egte
momento de descenso; al mismo tiempo, el elre contenido en
le cémara 10‘3 del gato -10- es evacuado por el orificio
de puesta en comunicacién con el aire libre -106-.

Cuando la admisidn del fldido a presidén en el gato
~10- cesa por la accién de la védlvula -12-,'es decir, cuando
la leva -13- abandona el émbolo ~-12,— el cual sube de nuevo
poniendo entonces en comunicacidén los orificios -124— de
selida hacia el gato —125— de puesta en comunicacidén con
el aire libre, la corredera -55- de la vdlvula -54- 8l no
ser ya empujade por el fluido a presién que viene de la vél-
vula =12~ por -54,~ de la vélvula'—54— se desplaza entonces
por el efedto del resorte ~56- poniendo en comunicacidn el
orificio =54,~ de salide hacia el gato -10- y el orificio
—544~ de pueste en escape. ELl émbolo -10,~ del gato -10-,
bajo el efecto del resorte -105-, se desplaza hacia arribe.

El vdastago -104— del émbolo -10,- abandona enton-
ces la palanca -ll- de embrague de la méquina de utilizacidn
pardndose dicha méquina.

El fldido contenido en la cédmara 10 o del gato
-10- pasa entonces por el orificio -103— ¥y llegando de nue-
vb a la vélvula -54- por el orificio —542—, es evacuado por
el orificio —544— de puesta en escape.

Funcionamiento del dispositivo distribuidor de
acuerdo con la invencién.

I - POSICION DE LOS ORGANOS

Después de la admisidén del fldido a presidén en

el circuito de los fldiidos por la entrada -19- y apertura de
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a) los medios premnsiles —43- estén cerrados y 8e€
encuentran entonces sobre la mesa de distribucidn -45-.
. la placa -39- estéd entonces en contacto con el
De tope —292—.
- la leva -9,- estd en contacto con la leva -6,-
gsolidaria del plato de distribucién -1-; la vdlvula -9-
estéd cerrada.
La tuberfs de alimentacidén del medic prensil -43-
10. agues ebajo de la vdlvula -9- se encuentra en escape.
- el tope —71— ha empujado la corredera de la val-
vula piloto -5- (el fldido & presidén pasa, pues, de I a Iia).
b) la mufiequilla -22- esté el final de carrera.
- gl resorte —374- del amortiguedor ~37- esté
15. comprimido.
¢) la ruedecita —-20- con que se termina la palancsa
-30- que manda el desplazamiento vertical del medio prensil,
rueda sobre la cola de la leva —81- golidaria del plato de
distribucidn -l-.
20. a) el blogue de distribucién -4~ ha recibido,
por IIa, el fléido a presidén que viene de la vélvula pi-
loto -5- por el bloque de mando -51l- ¥y el dmbolo -42— de
dicho bloque delistribucidén se encuentra en su posicidén
inferior. Bl flYido a presidén pasa, pues, por IV al gato
25. -2- y actia sobre la cara -2,,- del émbolo -2,- de dicho
gato.
Los orificios ~51;_ ¥ =51l,- del bloque de mando
~51l-estén en comunicacidn.
Este émbolo —2,~, que =@ encontraba entes en su

30. posicidn inferior, sube de nuevo entonces bajo el efecto del
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f1ldido a presidn.

La leva -13-, solldaria de le placa -39~ que llevae
el medio prensil —-43-, se encuentra sobre el émbolo —122-
de la vélvule -12-; entonces el f1dido es admitido por -l-

5e bis y V en el gato de mando =-10-.

La circulacién del fldido a presién en el circulto
de fldido del dispositivo distribuidor estd reglada por |
une compuerta -l4-, la cual s una compuerta general coloca~
da inmedistemente aguas sbajo de la entrade de fldido ~19-.

10. " IT - CICLO DEL DISPOSITIVO DE DISTRIBUCION

A) Bl fldido e presién por IVa actia sobre la cara
255 del émbolo -2, el cual se desplaza hacia arriba.

- E1 volumen -2- s8e evacia por IVb y por los ori-
ficios -4g— ¥ ~4g- del bloque de distribucidn -4-.

15. El émbolo -2,- al desplazarse, actia sobre el
vastago —23— el cual maenda el desplazamiento del plato de dis-
tribucién -1- por intermedio de la nufiequille =16-.

- En cusnto el émbolo —22— se mueve, arrastra el
desplazamiento del plato -1- y el regorte -374- del'amor—

20. tiguador -37-, por cuanto los medios prensiles se mueven
en un plano horizontal.

-‘Los medios prensiles =-43- egtédn sometidos, sin
embargo, en el plano vertical, & un movimiento debldo & lé
agcién de la leva —81— que levanta la ruedecilla -20- goli-

25. daria de la palanca =30-.

Tos medios prensiles =43-, golidarios de lea pla-
ca -39~-, se levanten (movimiento "A" de las figures 11 ¥
16) .

B) E1 resorte -37$, del emortiguador -37- se en-

30. cuentra en posicidn de equilibrio y el medio prensil -43-,
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que se encuentra levantado, va a desplazarse en el plano
horizontal de la mese de distribucidén -45- a la de trabajo
—44~ (movimiento "B" de la figura 4).

- Lé leva &l abandonar, siguiendo el desplezamien-
t0 horizontal del medio prensil -43-, la extremidad del
émbolo -12,- de la vélvula ~12~- forme el paso de aire com-
primido de I bis a V.

- E1 medio prensil =43- continua desplazéndose
hasta que la placa -39~ entre en contacto con el tope
=291 =

La misme se encuentra entonces encima de la mesa
de trabajo —44-; su desplazamiento en el plano horizontal
se ha interrumpido.

C) E1 émbolo -2,~ del gato -2- continua su carrera
hacisa arriba, al mismo tiempo que errastra al plato de dis-
tribucién -1-.

- Bl resorte —374- del amortiguador -37- se compri-
me.

- El1 medio prensil -43- siguiendo el movimiento de
la placa -39- y de la pleza mévil -27- se desplaza en un
plano vertical siguiendo un movimiento mandado por la palan-
ea -30- cuya ruedecilla -20~ abandone la leva —82-.

- La leva —62- solidaria del plato de distribucidn
—i-, ataca a -92- y clerra el circuito de llegada de fldido
al medio prensil -43-, al mismo tiempo que pone en escape
1a tuberfs de admisidén VI del medio preneil -43-. '

El medio prensil -43- ge ebre entonces (grédfico 7).

- E1 plato de distribucién -1- continie su movimien-
to bajo el efecto del véstago»—23— del émbolo-2,- del gato
-2= ¥y el tope —72— del plato de distribucién -1l- empuja hacie
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arriba el émbolo -5, de lavédlvule piloto -5-. El despleza-
miento del émbolo -5,- de la vdlvula piloto ~-5- arrastra,
por mendo de fldido por IIb, el desplazemiento hacia arriba
del émbolo —4,- del bloque de distribucibn -4-.

- E1 desplazamiento hacia arriba del émbolo -4,-
del blogue de digtribucidn -4~ provoce la llegeda del fldido
s presién sobre la cara -2,,- del émbolo -2,- del gato -2

El volumen =2 P del gato -2- se pone en escape
por IV, y'por los orificios =4745— ¥ —44- del blogue de dis-
tribuecién —4-.

- Se produce entonces una inversgidn del movimiento
del émbolo -2,-, el cual se desplazard hacia abajo;

~ el resgorte »374— del emortiguador -37- recupera
gu posicidén de equilibrioj

- la rusdecilla -20~-, solidaria de la palanca -30-,
al girar subiendo por la leva —82—, levante entonces los
medios prensiles —-43- en un plano vertical;

— el medio prensil -43-, bajo el efecto de la bie-
la -21-, se desplaze en un . plano horizontal para ponerse
de nuevo sobre la mese de distribucidén -45-;

- la pieza -39-, &l llegar a tomar contacto con el
tope —292—, se pafa en esa posicidn y el resorte —374- del
amortiguador se comprime.

Lé ruedecilla -20- se separa ahora de la leva —81—
sobre la cual rodaba, lo cual hace desoender,vpor intermedio
de la paslanca -30-, el medio prensil -43- sobraia mesa de dis-
tribucién —-45-.

En esta posicién, al continuer su movimiento el
plato de distrivbueidbn -1-, la leva —61— entra en contactoc con

la leva -92— de la vdlvule -9- y el medio prensil se cierra.
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-~ Bl tope —71— al continuar su movimiento con

el plato de digtribucién -1l- reencuentra entonces el émbolo
—52— de la vélvula piloto -5-, lo cuel provoca el descensp
de dicho émbolo -5,- determinando el descenso del émbolo-

5 —42— del blogue de distribucién -4~ y, por consiguiente, el
ataque por el fléido comprimido del émbolo -2,- sobre la
carsa —222— de éate. Se produce, en este momento una inver-—
sién de movimiento; el émbolo -22— sube, pues, de nuevo lo
que nos conduce al anterior apartado "A".

10. Bl oirouito de los fldidos a presidn que nanda
la accidn del dispositivo digtribuidor antes descrito, se
desoribe més especielmente en la figura 10.

Ademds, en este figurae se han representado:
a) un dispositivo de soplado de plezas —49-; ¥
15. b) un dispositivo de eyeccién de plezas -50-.
BEgtos dos dispositivos comprenden principalmente
un plato de mando sobre el cual se distribuyen unas levas
-461- ¥ —462— que trabejen conjuntemente con unas ruedeci-
llas que mandan a su Vez la apertura o el cierre de las
20, vdlvulas ~47- y -48- sdmitiendo o no el fliido a presién
hacis los dispositivos de sopledo -49- y de eyeccidn de
las piezas =50-.
£1 fldido a presién que llege por VII y VIII pe-
netre en las vélvulas —47- ¥ -48~ de donde, seglin las po-

25. siciones de las ruedecillas sobre las levas -464- ¥ -465~-
el fldido pasa o no por IX ¥ X hacis los dispositivos pro-
piemente dichos de soplado -49- y de eyeccién de plezas -50-.

E1 plato -46- sobre el cual van montadas las le-
vag —461— vy -462— esté unido preferentemente al érbol motor
3C. de la maduina de utilizacidn.
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Segiin otro modo de realizacién, representado en
lag figuras 17 a 22, el distribuidor va provisto de un
gato de manao ~2— que comprende una caja dentro de la cual
se desplaze un émbolo -22— solidario de un véstago —23-.

El véstago —23— presente en su extremo un soporte
-230—, el cuel recibe el extremo de una cremallera -61-
cuyo dentado —611— trebaja conjuntamente con un pifidén
—60~ solidario del plato de distribucidn -1-.

Preferentemente, tal como se represente en las
figuras 17 a 19, el pifién -60- estd provisto de un dentado
—601— solamente sobre una parte de su periferia, un poco
més de la mitad, aproximadamente.

El pifidn —60- puede hacerse solidario del plato
-1- por cualguier medio de fijacidn, tales como bulones
-69- y olavijas =70-.

Ademds, la cremallera -6l- estd sometida a un
desplazemiento alterno mandado por el gato y estd sostenida
en susg movimiento por unsa pieza-gufa -71l-.

Dicha pieza-gula =-Tl- es preferentemente solidario
del eje —-62- del plato de distribucidn -1-, eje alrededor
del cuel oscila dicho plato —-1-.

La pieza-gufa -7l- presenta una seccién en "L

en 1la rama inferior de la cual viene & descansar la cre-

‘mallers -6l-.

De esta menera, & cada movimiento de la tija -23-
del gato de mando -2-, la cremellera -6l- ge desplaza sobre
la pieza-gula -Tl- ¥ arrastra el movimiento oscilante del
plato -1- alrededor de su eje —62-.

Tal como g6 representa en las figuras -17- a -19~,

1a biela -21- va montada sobre el plato -l- por intermedio
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de un dispositivo regleble que permite variarkla posicién

"de la bielm -21- en relacidén con el eje del plato ~1-,

y, por consiguiente, su carrera y la cerrera de leos medios
prensiles.

E1l dispositivo de reglaje comprende egsencialmente
une ranura en "I -l,,4= ejeoutadé en el plato siguiendo
un radio de &ste, y une pieza intermedia ~-68- desglizante
sobre esta ranure y solideria, por su eje =72-, de la leva
~-16- sobre la cual se ha fijado el extremo de la biela —-2l-.

El plato -l- estd provisto, preferentemente, de
un sobre-—egpesgor —11— en el cusl se ha ejecutado la renura
en "I" -144-

Por otra parte, el plato -1~ estd provisto de
un segundo sobreespesor —12- sobre el cual viene a &poyar-—
se la cebeza —631— de un tornillo -63=-, tornillc que trabaja
conjuntamente con la pieze intermedia -68~ para asegurar &
égta y asl & la biela -21-1d posicién deseada por el usuario.

A este efecto, la pieze intermedia -66— estéd atra-
vesade por un taladro longitudinal por el cual pese el
tornillo -63- cuya cebeza eatd inmovilizada en traslacidn
con la ayuda de una arandela -64~ y de una clavija 55,
1a arendela —-64~ se apoya sobre la segunda cara del espolén
—12— del plato =-1-, recibiendo la segunda cere la cabeza pro-
piamente dicha -632— del tornillo -63-.

Por la maniobra de la cabeza -631— del tormillo
-63—, se obtiene el desplazemiento de la pieza intermedisa
-68- y, por consiguiente, de la biela -21-.

E1l soporte ~18- de dicha biela -21- va, preferen-
temente, montado libre en rotacién sobre el eje -72- de la

pleza intermedia —68- por medios teles como una tuerca -66-
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y una arandela -67-.

El geto -2-, el desplazamiento de cuyo émbolo
determine la oscilacién del plato‘de distribuecién -1-,
comprende, preferentemente, un dispositivo de frenado que
actla sobre el émbolo -2,~ cuando éste llege a fin de cerre-
ra, es decir, & una de sus posiciones extremas en la caja
del gato =-2-.

cada cebeza del gato -2- estéd provista de unas
llegadas de fldido -25- ¥ -2~ por las cusles el fldido
es admitido elternativamente y determina el desplazamiento
del émbolo —22— gsegin indicen respectivamente la flecha
F y la G.

E1 émbolo -2,- Vva provisto sobre su eje —23, a
uno y otro lado de su eje transversal, de dos plezas c¢i~
1indricas -2y, -

Cade cabeza del gato —2- estd provista de -3~
taladros: | |

g) un teladro longitudinal -2j,- que une la
subcémara —29—, en la que desemboca la llegada —26— o}

-25- del fldido a presién, con el volumen 20k O 2 P limi-
tado por la caja del gato =2= § el émbolo -2,-j

b) un taladro =2;5= 277~ Qque une la cémera -2g-
del volumen 2 o o 2 P , taladro sobre el cual va montado
un dispositivo de reglaje tal como una védlvula =80-3

¢) un taladro -24- 2g- qﬁe une igualmente la cé-
mara —2g- con el volumen 2 o o0 2 P cuyo taladro es de
geceidn inferior a la del didmetro -294- ¥ controlado por

un dispositivo tal como un tornillo -8l— el cual permite

variar la seccién de paso del f1dido por el didmetro in-

terior -27—.
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Finalmente en cada taladro -214— va montada una
junte térice -82- que sisla el volumen 2 & o 2 P de 1z .
cémarsa -29- cusndo trabaja conjuntamente con una de las dos
plezas cilindricas —212— montadas sobre el eje —29—. Ademds,
la cabeza, del gato -2-, & través de la cusl pasa el véstago
-23- del émbolo ~25-) estd proviste de una junta térica ~83-
que asegura la estangueidad del conjunto al mismo tiempo
que permite el desplazamiento de dicho véstago —23—.

El funcionamiento del dlspositivo de frenado es,
pues, el siguiente:

Cuando el fldido & presidn es admitido por el
orificio -25-, el émbolo -2,- se desplaza gsegin indica la
flecha F:

a) en tanto que la pieza cilindrica =27, no ha
entredo en el didmetro interior -2,,-, el fldido del volumen
-2 P se escaps hacia el orificio -26- por:

- el didmetro interior -214- a la cdmara ~29—;

— en proporcidén infinitemente més pequefia, por el
didmetro interior —27— y —2g- ¥ la cémare —29~.

Al mismo tiempo, el fldido que tiende a escaparse
por -2;4- aplica la biela -2,0- (0 1la vélvulae) contre su asien-
to y obtura el taladro de liberacidn —211—.

b) Cuendo la pieza cilindrica -2;,- entre en el
taladro —214— y, trabajando conjuntamente con la junta térica
-82~, obtura dicho orificio -2,,-, el f1dido no puede escapar
del volumen 2‘5més que por el orificio —2.-: el émbolo -2,-
golicitado por el fldido sobre su cara —221—, se ve frenado
por el fluido que no puede escaparse rdpidamente del volumen
zzp. Kate frenado se ejerce hasta gue la cara -222— del ém-

bolo -2- viene a aplicarse contrae la pared interior de la ca-
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En esta posicidn, después de la inversidén de la

beza gato —=2=-.

llegada de fldido al gato, el despegue fapido del &mbolo
~2,- de la cara interior de dicho gato -2-, se obtendré
(flecha G) por el paso del £léido por el taladro -2;,—-

En efecto, el fldido que llega por =-2,— pasa
por —29~ y sigue por:s

a) el teladro -2,1~ ¥ levanta entonces el Srgano
de Qontrol 48l como una bola =80 - o vélvula y, pasando por
210" actda sobre la cara =2,,- del émbolo -2,5-;

~ b) el didmetro interior -2g- y -2q=, Pero siendo
despreciable la seccién de —27- en comparacién con la seccién
de -210—, su accidn en este didmetro interior es también
desprecisable.

El fldido que llega por -2,- ¥ =210~ actda, pues,
gsobre la cara -222— del —22— haste que la pieza —212— aban-
dona el orificio =2;,- ¥ libera a este dltimo; el £ldido a
presidén entre entonces en el gran‘taladro.—214- por la cé-
mara —29— y el émbolo se degplaza entonces més rédpidamente
hacias la derecha (flecha g) haste que la pieza cilindrica
=24~ obtura el conducto —214— de le cabeza de la derecha
por la cual se evecte el fllido del volumen 2 o , el proceso
anterior se renueva y, después de la inversién de la llegada
del fldido al gato -2-, el ciclo empieza de nuevo.

Tgl como se representa mds exauctamente en las fi-
guras -20 y 21, el dispositivo distribuidor estd provisto de
medios que permiten el mando de la méquina de utilizacidn.

Egte mando se realiza por el desplazamiento de la
palance de embrague -1l- de la méquina de utilizacidn bajo

el efecto del véstago -104- del gato -10-.
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De acuerdo con la invencién, el gato -10- esté
controlado por una electro-~védlvula cuyo funcionamiento de-
pende, & su vez, de un dispositive electromagnético.

Bate dispositivo comprende una fuente -93-, una
bobina de atraccidn -90- que trebaja en conjuncidn con el
végtago -55- de la electro-vdlvula -54-, véstago que hace el
oficio de émbolo de sumersidén y un contacto =~90-.

El contacto -90- estd montado en serie con un
contacto -96-, el cuel se maniobra por medio de un gato -97-
unido al circuito de alimentacidn de fldido & la pinza ~43-.
Cuando la pinza ~43~ es alimentada, él contacto ~96- estd
abilerto. Cuando la pinza -43- deja de ser alimentadsa, el
émbolo del gato -97- es accionado por un resorte y el con-
tacto -96- se cierra.

Este montaje evita a la védlvula -54- al ser man-~
dada dos veces por ciclo, una vez a la ida y otra vez a la

vuelte, y es andlogo el dispositivo de mando del insuflador

=95-.

Para evitar el soplar a caeds pasada de la leva =-92-
la llegada del fluido comprimido se corta una vez cada dos
por el distribuidor -4-.

En efecto, cuando se establece el contacto ~90-,
la corriente de excitacidén que atraviesa la bobina -394~ hace
galir el véstago -55-de la védlvula -54- y desplaza hacis la
izquierda el dmbolo -55- de dicha vélvula -54-.

Cuando se establecen los contactog =-90- y -96-,
el fldido llega el gato -10- y se produce el embrague de
la méquinea de utilizacién.

Cuando, por el contraric, no se establece el con-

tacto -90-, el védstago -55- no se ve solicitado y el émbolo
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-55— permanece en su posicidn derecha el fldido & presiébn
no actéa ya sobre el émbolo del gato -10- y la palanca de
embrague -ll-, al no ser ya solicitada, asegura el desem-—
brague de la méquina de utilizacidn.

El mando del contacto -90- estéd asegurado por una
leva -92- solidaria de la deslizadera -91~ cuyc desplazamien-
to es tributario del véstago ~2,- del gato -2-.

La deslizadera -91- estd guiada preferentemente
en un didmetro interior dispuesto en la caja del gato -2-.
Segln un modo de realizacién representado en la figure
-21-, el conducto es una cola de milano y la deglizadera
-~Yl-~ ge hace solidaria del soporte -230- dispuesto en la
cabeza de la tija —23— del gato -2- por el eje -231— de di-
cho soporte —230—.

A cada desplazdmiento de la tija -23— del gato
-2— corresponde un desplazemiento de la deslizaders -Jl-

y de la leve -92- golidarie de la deslizadera -0 ~-.

Este leva, en cada uno de sus desplazamlentos,
trabaja conjuntamente con el contacto -30- y hace, por este
hecho, pasar una corriente por la bobina de atraceidén -9'-
de le electro-védlvula =54=-.

Ademds, tel como se representa en la figura -22-,
la leve -92- manda de preferencia igualmente un insuflador
-95-, el cual distribuye el fldido a presidbén hacia un dispo-
sitivo de soplado de eyeccién de plezas —-49-.

La leve -92- gue trabaja conjuntamente con el
insuflador -95- y el contacto -90- asegura al mismo tiempo:

a) el paro de la mdquina de utilizacién por desem-
brague de ésta;

b) la eyeccidn de la pleza mecanizada por goplado

e skl
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en el dispositivo de eyeccidén ~49-.

El insuflador -95- estd, a su vez, controlado por
un blogue de distribucidn —-4- cuyo funcionemiento se ha des-
crito antes.

Este bloque de digtribucidn -4- comprende dos diéd-
metros interiores —4;,- ¥ =41q- dispuestos de manera gque se
comuniquen cuando el émbolo -4,~ se encuentra en su posicién
superior. El —410- de estos didmetros interiores estd unido
por III y IIIB a la llegada general -l- de fldido a presién
y el otro —411-, al insuflador, -95-.

Cuando el émbolo—42— estd en posicidén alta, el
fldido que viene por I, III y IIIb sale de nuevo del blogue
de distribucibén -4- por -4,,~ ¥y penetra en el insuflador =95-
Si, en este momento, el véstago -95,- de dicho insuflador
-95- ge baja por efecto de la leva -92- y actia sobre la
ruedecilla -95,-, ol fldido pasa de -95,- a -95;- y actie
sobre el dispositivo de eyeccidbén ~49-,

| Si la leva -92- no actia sobre el vdstago -95;-
el fldido no puede atravesar el insuflador -95- y no puede,
por consiguiente, actuar sobre el dispositivo de eyeccidbn
-49-.

FUNCIONAMIENTO DEL DISPOSITIVO DISTRIBUIDCR

Este funcionamiento es idéntico al descrito ante-~
riormente, excepto en lo que se refiere a los nuevos elemen-
tos gue hemos explicado.

El fl%ido a presidén es edmitido en el circuito del
fldido por la entrada -19- cuando la compuerta -l4- estéd abier-
ta.

A continuecidn entra por I, Ibis, IIT y Iter dentro

de los drganos del distribuidor que son respectivamente:
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‘- la vélvula piloto -5-;

la electro-vélvula -54-;
- el blogue de distribucién —4-; y

la védlvula -9-, que asegura la apertura (leva
-6,) y el cierre (leva -61-) de los medios prensiles —43-.

Bl bloque de distribucidn —4- controla a la vez la
admisidn del fldido que llega por III y IIIa sobre una de
las dos caras del émbolo del gato de mando -2- por IV y IVb,
y del fldido gque viene por IIIb hacia el insuflador -95- por
XI. La posiciédn superior o inferior del émbolo -4,- del blo-
que de distribucién -4~ estd, a su vez, mandada por la vél-
vule piloto-5~ y un bloque de mando =51- destinado a ad-
pitir o interrumpir el paso del fldido de la vélvula piloto
-5- &l bloque de distribucidn -4-.

El desplazamiento del émbolo -2,- del gato -2-
menda:

a) el movimiento oscilante del plato de distri-
bucidn -l-, es decir:

- los movimientos de los medios prensiles en el
plano horizontel; ¥y }

~ logs movimientos de los medios prensiles en el
planoc vertical; ¥y

b) el desplazemiento de la deslizadera -91- y,
por congiguiente:

- el mando del embrague o de desembrague de la
méquina de utilizacidn; y

- el mando del dispositivo de soplado.

La invencidn antes descrita presenta especialmente
la ventaja de hacer el funclonamiento de la médquina de utili-

zaocidn tributario del funcionamiento del dispositivo distri-
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buidor, lo cual permite especialmente emplear la méquina
de utilizacidén a su plena potencia pero solemente en lap-
sos de tiempo minimos para el desplazamiento de lasg plezas.

Por otre parte, el segundo modo de realizacién
de la invencién presenta especialmente las ventajas parti-
culares que siguen:

12). mendo simple del movimiento del plato de
distribucién por dispositivo de cremallera y pifiént

22) control simple del mando del gato de embra-—
gue de la méquina de utilizacién por intermedio de una elec-
tro-védlvule; y

32) regulacién de la carrera de los medios pren-
siles en un plano horizontal -1- por fijacién emovible de
l1a biela -21- sobre el plato de distribucidn -21-.

Eg bien evidente que la invencidn no se limite a
los ejemplos de realizacidn descritos y representados.

Se podrd, si hay necesidad de ello, recurrir a
otros modos y & otras formas de realizacidn sin que por ello
hayan de salirse del cuadro de la invencién.

En particular, el fldido a presién puede ser aire
comprimido o un tldido 1igquido tal como aceite..

En este §ltimo caso, los orificios de puesta en
escape, especialmente de la védlvule piloto -5-, del bloque de
distribucién -4-, de la vélvula -12- irdn acoplados & un
circuito de recuperacién del fldido liguido enviando a éste,
por ejemplo, & un depbsito a partir del cugl se le reenvia al
circuito general medlante, preferentemente, un dispositivo

de bombeo.
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Se reivindica como objeto de la presente 'patente
de invencidn:

l. Diegpositivo distribuidor "V", sspecialmente
para plezas a traebajar, comprendiendo unos medios prensiles
que conducen las plezas "W' de un lugar de reserva a otfo
de utilizaecidn, cuyo dispositivo se caracteriza esencialmen-
te por el hecho de gue estd provisto de medios que trabajan
conjuntamente con une mdguina de utilizacién "U" a fin de |
hacer entrar a ésta en accldén en el momento en gque los
medios prensiles alcanzen una determineds posicidn, lo
cual permite que el funcionamiento de la méquina de utili-
zacién "U" gea tributarie del funcionemiento del disposi-
tivo distribuidor "V".

2. Dispositivo distribuidor, segin la reivindica-
cidn 1, caracterizado por el hecho de gue comprende:

unos medios que permiten obtener unos desplazamien-
tos de los medios prensiles en un planovhorizontal; y

unos medios que permiten obtener los  desplaza-
mientos de dichos medios prensiles en un plano vertical,
trabajando los medios gue permiten asegurar los desplaza-
mientos en un plano horizontal de los medios prensiles con-
juntemente con un dispositivo de mando tal como un gato.

3. Dispositivo distribuidor, segin la reivindica-
cién 1, caracterizado por el hecho de que comprende un plato
distribuidor -=1-, el cual manda los desplazamientos de los
medios prensiles en los desplazamientos horizontales por

intermedio de unos medios tales como muflequilla 22~ y biela
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-21-, y en los desplagzaemientos verticales por intermedio

de unos medios tales como levas -8- y palanca -30-.
4., Dispositivo distribuidor, segin las reivindica-
ciones 1 & 3, caracterizado por el hecho de que el plato

Be de distribucidn -1- estd sometido a un movimientoc de oscila-
cidn alrededor de su eje y determina los movimientos de
los desplazemientos horigontales y verticales de los me-
dios prengiles.

5. Digpogitivo distribuidor, segin la reivindica-

10. ciédn 4, caracterizado por el hecho de que el movimiento de
oscilacidn del plato de distribucién -1- estd mandado por
un gato -2~ cuyo véstago —23~ trabeja conjuntamente con
une muiiequillae -16~- solidaria del plato de distribucidn -l1-.

6. Dispositivo distribuidor, segin la reivindica-

15. cidn 4, caracterizado por el hecho de gque el movimiento de
oscilacidn del plato de distribuecidbdn -1- alrededor de su
eje, estd mendado por una cremellera -61l- golidaria del ém-
bolo -2,- del gato -2-, la cual engrana con un piiién —-60-
golidario del plato de distribucién.

20. 7. Dispositivo distribuidor, segin la reivindi-
cacién 6, caracterizado por el hecho de que el pifién -60~
que trabaja conjuntamente con la cremallera -6l- estd pro-
visto de un dentado -601— e jecutado solamente sobre una par-—
te de su periferia.

25. 8, Dispositivo distribuidor, segin las reivindi-
caciones 6 y 7, caracterizado por el hecho de que el pifién
-60~ se hace solidario del plato de distribucidén -1~ por
medios tales como bulones —69- y clavijas -T0-.
9. Dispositivo distribuidor, segin la reivindicacién

30. 6, caracterizado por el hecho de gue la cremallera -61- estéd
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sostenida en sus desplazamientos por una pleza-gufa ~Tl-.

10. Digpositivo distribuidor, geglin las reivin-
diceciones 6 ¥y 9, caracterizado por el hecho de que la
pleza-gufa ~T1- que sostiene la cremallera -6l-, es goli~
daria del eje -62- del plto de distribuecién -1-.

11l. Dispositivo digtribuidor, gsegin las rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizado por el hechode que el
geto de mando ~-2- del plato distribuidor.-1- estd provis-
to de dos orificios de entrada de fldido —25— y —2¢— aco-
pledog & un blogue de distribucidén ~4-. _

12. Digpogitivo distribuidor, segin la relvin-
dicacién 11, caracterizado por el hecho de que el Dbloque
de distribucidén -4- estd provisto: de dos orificios -4 o~
y —45— acoplados regpectivamente a los orificios —26— y
—25— del gato de mando del plato distribuildor ~1l=3;de dos
orificios —~46- ¥y —47-Aacoplados & una vélvula piloto -5-
que permite la actuacién del fléido sobre un dmbolo mé -
vil —4,- del bloque de digtribucién ~4-; de un orificio
de admisién —43— acoplado a una llegada general de fldido
& presidén; y de dos orificios -44— N —49— de puesta en es-—
cape.

13, Dispositivo distribuidor, gseglin las reivin-
dicaciones 11 y 12, caracterizado por el hecho de que el
blogue de distribucidn —4— comprende un émbolo —42— que se
desplaza por el efecto del fldido que llega de la vélvula
piloto por uno u otro de los orificios —46— 0] —47- acopla-—
dos & la vélvule piloto -5-, émbolo que permite en una u
otra de sus posiciones la accidén del fldido a presidn sobre
una w otra de las caras —257- 0 =255~ del émbolo -2,- del

gato de mando ~-2- al migsmo tiempo que la puesta en escape
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de la cédmare delimitada por la otra cara —211— gic o —222—
del émbolo -2-.

14, Dispositivo distribuidor, segin la reivindi-
cacidén 12, caracterizédo por el hecho de que la védlvula
piloto -5- estd provista: de un orificio de admisidn —53—
acoplado a una llegada general de fliido a presidn: de dos
orificios —54—.y —55- acoplados respectivamente & los ori-
Ticios —4g- y 4o del blogue de distribucidén -4-; y de dos
orificlos -5¢- ¥ —57— de puesta en escape.

15. Dispositivo diptribuidor, segin la reivindi-
cacién 14, caracterizado por el hecho de que el paso del
fldido que viene de la llegada general de flUido hacla el
bloque de distribucidn —4- estd asegurado por uno u otro
de los orificios —55-, —54- 0 =5¢=~ por intérmedio de una
corredera ~H-.

16. Dispositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 14 y 15, caracterizado por el hecho de que la
corredera —524, al admitir el paso del fllido hacia el blo-
que de distribucibén -4~ por uno de los orificios acoplados
al blogue, pone simulténeamente en comunicacién el gegundo
orificio con el orificio de escape.

17. Dispositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 14 a 16, caracterizado por el hecho de que el
desplazamiento de la corredera —52- es provocado, en uno
w otro sentido, por unos topes -T7- solidarios del plato de
distribucidén ~1-.

18. Dispositivo dstribuidor, segiun lag reivindi-
caciones 1 a 3, caracterizado por el hecho de gue el des-
plazamiento en un plano horizontal de los mediocs prensiles

—43— egtd asegurado por una biela -21- montada en uno de
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sus extremos sobre el plato de distribucién -1- por medio
de un soporte —18~ cuye posicién es regulable sobre el
plato.

19. Dispositivo distribuidor, segin la reivin-
dicacidn 18, caracterizado por el hecho de que el plato
de distribucidn -1- estd provisto de una ranura en wqe
por la cual se desplaza una pieza intermedia -68- unida
al soporte —18—; .

20, Dippositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 18 y 19, caracterizado por el hecho de gque la
pieza intermedia ~68~ estd provista de un eje -T2~ sobre
el cual va montada plvotante la cabeza del soporte -18-.

21, Dispositivo distribuidor, segin las relvin-
dicaciones 18 a 20, caracterizado por el hecho de que el
posicionado de la pieza intermedia —68- y del soporte -LO-
estd asegurado por un tornillo -63- gque trabaja conjunta-
mente con dicha pieza intermedia -68-, produciendo la manio-
bra de este tornillo un desplazemiento radial del soporte
-18-, |

22. Dispositivo distribuidor, segin la reivin-
dicacidn 21, caracterizado por el hecho de que el tornillo
-63- de posicionado del soporte -18~ egtd inmovilizado en
traslacidn en relacidn con el plato de distribucidn -l-.

23, Dispositivo distribuidor, gegin les reivin-
dicaciones 1, 3, y 18, caracterizado por el hecho de que
la biela -21- que asegura el desplazemiento de los medios
prensiles en un plano horizontal estéd provista de un dis-
pogitivo amorfiguador -3

24. Dispositivo distribuidor, seglin la reivin-

dicacidn+ 23, caracterizado por el hecho de que el amortigua-
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dor estd constitufdo por un cilindro -27- solidafio‘en
une punta de una extremidad -21,- de la biela -21- y cu~-
yo fondo opuesto estd atravesado por la otra extremidad
mévil -21,- de la biela -21- sobre la cual va montado

un resorte —274- mantenido entre los dos émbolos ~375~

y -37;o— deslizentes sobre dicha biela, provocando la se-
paracién el acercamiento de las dos partes de la biela de
compresibén del resorte.

2%, Digpositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 23 y 24, caracterizado por el hecho de que la
parte de la biela -21- mévil dentro del amortiguador es
golidaria por un soporte —23— de la placa -39-.golidaria
de los medios prensiles.

26. Dispositivo distribuidor, segin la reivindi-
cacidn 25, caracterizado por el hecho de que el desplaza-
miento en un plano horizontal de la placa -39~ golidaria
de los medios prenslles estd limitado por unos topes —291—
y—292—.

27. Dispositivo distribuidor, segdﬁ la reivindi-
cacién 24, caracterizado por el hecho de que el resorte
-374— del amortiguador -37- esté montado de manera que que-
da comprimido en lsa posicidén de transnisidén de movimiento de
una o de otra de las partes de la biela -21-, provocando el
mentenimiento de la placa solidaria de los medios prensiles
contre uno de los topes ~29- una compresidn gsuplementaria
del resorte —374—.

28, Dispositivo distribuidor, gegliin las reivindi-
caciones 1 & 3, caracterizado por el hecho de que el despla-
zamiento de los medios prensiles en un plano vertical estd

agegurado por una @Elanca -30~ gque trabaje conjuntamente por
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20.

25.

30.

uno de sus extremos con el plato distribuidor -l- ¥ PoT el
otro extremo con una pieza mévil -27- que trabaja con junta—
mente con la placa =39~ solidaria de los medios prensiles.

29, Dispomitivo distribuidor, segin la reilvindi-
cacién -28, caracterizado por el hecho de gque la palanca -30=-
trabaja conjuntamente con el plato distribuidor -l1- por in-
termedio de una ruedecilla =20~

30. Digposgitivo distribuidor, segin la reivindi-
cacién 28, caracterizado por el hecho de que el plato de dis-
tribucién -1~ estéd provisto en su periferia de levas -8—
sobre las cuales gira le ruedecilla -20- solidaria de la
palanca que asegura ol desplazamiento vertical deklos medios
prensiles.

31, Digpositivo distribuidor, segin las relvindi-
caciones 28 a 30, carscterizado por el hecho de que la palan-
ca -30- trebaja conjuntamente con la pieza mbvil -27- sobre
1a cual se desplaza la placa -39~ golidaria de los medios
prensiles por medio de un tornillo regulable -34- cuya e€x-—
tremidad se apoye sobre la pieza névil -27-. |

32, Dispositive distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 28 y 31, caracterizado por el hecho de que el
desplazamiento vertical de la pleza névil -27- bajo el efecto
del tormillo regulable —34- de la palanca se realiza alrede-
dor de un eje soportado por une pieza de base -36- solidaria
del armazén —33=.

33, Digpositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 28 a 32, carascterizado por el hecho de que un
resorte =35~ colocado entre la pieza mévil -27- ¥ la base
-36~ tlende & oponerse al desplazemiento de la pieza mévil

~27- hacia la de base -36- y rechaza a la pleza névil cuando
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cesa la accién del tornillo regulable -34-.

34. Dispositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 28 a 33, caracterizado por el hecho de que la
pieza mévil -27~ estd provista de dos topes -29- que tra-
bajen conjuntamente con la placa -39~ solidaria de los me-
dios prensiles.

35, Digpositivo distribuidor, seglin la reivindi-
cacién 34, caracterizado por el hecho de gue unos tornillos
regulables consti%uyen unos topes -29- de que va provista
la pieza mévil -27-.

36. Dispositivo distribuidor, éegdn lag reivin-

dicaciones 28 y 34, caracterizado por el hecho'de que la

placa -39- solidaria de los medios prensiles es mévil en un

'plano horizontal slrededor de un eje -25-~ golidario de la

pieza mévil -27- cuyos topes —29- limitan su desplazamiento.

37. Dispositivo distribuidor, geglin la reivindica-
cién 36, ceracterizado por el hecho de que la placa =39-
solidaria de los medios prensiles estd provista de una le-
va ~13- que trabaja conjuntamente con unos medios que ase-
guren la puesta en aceidn de la mdquina de utilizacién en
una posicién determinade de los medios prensiles.

38. Dispositivo distribuildor, segin la reivindi-
cacién 2, caracterizado por el hecho de gue el gato -2- del
dispositivo distribuidor estéd provigto de un dispositivo de
frenado de su émbolo -2,- cuando éste llega a fin de carrera.

39, Dispositivo distribuidor, segin la reivindi-
cacidn 38, caracterizado por el hecho de que el émbolo -2,~
gel gato -2- estd flangueado sobre su eje longitudinal por
dos pilezas cilindricas -212— gue trabajan conjuntamente con

con unos didmetros interiores realizados en las cabezas del
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gato -2- pare limitar la seccidn de escape del fldido y,
por consiguiente, emortiguar al émbolo hacie el fin de su
carrera.

40. Dispositivo distribuidor, segin las reivin-
dicaciones 38 y 39, caracterizado por el hecho de que
cada cabsza del gato -2-~ comprende tres conductos para el
paso del fldido: uno longitudinal —214— unido al orificio
de llegada del t1dido —28- ¥y que desemboca en el volumen
limitado por el émbolo y la cémara del gato: otro 249"
que une al longitudinal con la cémara del gato; y finelmente,
otro de seccidn regulable —27— que une el longitudinal con
la cédmare del gato.

41, Dispositivo distribuidor, segin lz reivindi-
cacidén 40, caracterizado por el hecho de que el didmetro
interior de seccidén regulable-27- estd provisto de un medio
de regulacidén tal como un tornillo que limita la seccidnde
paso del fldido,

42. Dispositivo distribuidor, seg@n las reivindica-
ciones 40 y 41, caracterizado por el hecho de que el se-
gundo conducto gque une al longitudinal —214— con la cédmara
del gato -2~ estd provisto de un dispositivo de regulacidén
tal como una védlvula -80- que no permite el paso del fldido
més que en un solo sentido.

43. Dispositivo distribuldor, segin lasg reivindi-
caciones 1 a 3, carascterizado por el hecho de que el dispogi-
tivo dlstribuidor estd provisto de medios de mando tal como
un gato =10- que actda sobre la pelanca de embrague -ll- de
la médquina de utilizacibn.

44. Dispositivo distribuidor, segin la reivindica-

cién 43, caracterizado por el hecho de que el gato =10~ gue
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asegure el embrague de la méquina de utilizacién esté '
mandado por una vélvula -54- cuyo funcionamiento es tribu-
tario del desplazemiento del vdstego del gato de mando -2-.

45. Dispositivo distribuldor, seglin la reivindi-
cacién 4, oaracterizado por el hecho de que el funciona-
miento de la vélvula -54- estéd asegurado por un aiépositivo
electromagnético que actia sobre el véatago de su émbolo.

46. Dispositivo distribuidor, gegin las reivindi-
caciones 44 y 45, caracterizado por el hecho de que el dis-
positivo electromagnético que mande lae védlvula ~54- compren-
de un contacto -90- que trabaja conjuntamente con una levea
solidaria de una deslizadere -391- cuyo desplaezamiento es
tribuario del desplagzamiento del véstago —23- del gato de
mando =2-.

47. Dispositivo distribuidor, segin la reivindi-
cacidén 46, caracterizado por el hecho de que la deslizadera
-91- ge degliza en la caja del gato de maﬁdo -2- y es soli~-
deria por su extremo correspondiente al soporte —230-‘691

véstago —23—'de dicho gato de mando -2-.

48. Dispositivo distribuidor, segin la reivindica-

cién 46, caracterizado por el hecho de que la deslizadera

-91- estéd provista de una leva -92- que trabaja conjuntamen-

te con el contacto -90- que menda la vélvula -54- del dis-
positivo de mando de la méquina de utilizacidbn.

49. Dispositivo digtribuidor, segin le reivindi-
cacidn 48, caracterizado por el hecho de que la leva -92- de
la deslizadera -91- mende igualmente un insuflador -85~ uni-
do & un dispositivo de eyeccidén -49-.

50. Dispositivo distribuidor, seglin las reivindi-

ceciones 1 a 3, ceracterigado por el hecho de que una com-
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puerta -l4-, colocada entre el distribuidor geﬁeral del

f1dido a preidén y el circuito de fldido del dispositivo
distribuidor, permite le admigidn del f1dido a presidén
dentro de dicho circuito de fldido.

51, Dispositivo “distribuidor.

Le presente memoria consta de cuerenta y seis

hojas foliadas, escritas & méquine por una sola cara.

Barcelona, & 29 de noviembre de 1958

SOCIETE ORNANAISE DE CONSTRUCTIONS
MECANIQUES (S.0.C.).
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