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-  Memoria D escrip tiva  -

E l invento se r e f ie re  a una herramienta en forma 

de a lic a t e s ,  para a b r ir  la t a s ,  formada por dos palancas me­

t á l ic a s  a rt ic u lad a s , una de la s  cuales l le v a  en e l  brazo —  

cortante su perio r una rueda cortadora ro ta to r ia  y la  otra — 

l le v a  en e l  bramo de avance una rueda que se mueve por me­

d io  de un agarrador g ir a to r io ,  m ientras que lo s  extremos in  

f e r io r e s  de ambas palancas van equipados con agarradores. — 

En lo s  modelos de este t ip o  que se conocen ex iste  e l  incon­

veniente de que lo s  pernos de l agarrador g ira to r io , a l  cabo 

de un la rg o  uso del aparato, adquieren una holguro t a l  en -  

su co jin ete  de l brazo de avance que la  rueda de avance ya — 

no puede segu ir girando e l borde de la  la t a  que se va a —  

a b r ir *  De esta  manera se d i f ic u lt a  e l  funcionamiento de la  

rueda de corte e incluso  se im p o s ib ilita  e l  mismo en casos 

determinados, no pudiendo a b rirse  la  la t a .

El invento tiene pnr fin a lid a d , a l mismo tiempo — 

que se e v ita  e l  inconveniente descrito , crear una hermamien 

ta  del t ip o  de unos a lic a te s  en la  que e l  perno o esp iga  —— 

del agarrador g ira to r io , se asiente sin  holgura en e l  brazo  

de avance. Para reso lver este  problema, de acuerdo con e l  — 

invento , se propone que e l  perno o esp iga  del agarrador g i ­

ra to r io  que con su extremo l ib r e  e in terca lando una rueda — 

dentada, encaja a prueba de g iro s  en la  rueda de avance, se 

d e s lic e , a prueba de rotación  y sin  holgura en un c a sq u illo  

de co jin e te . El c a sq u illo  espec ia l puede adaptarse perfecta  

mente a la s  necesidades que se presenten, de forma que se —

garan tiza  un funcionamiento seguro de la  rueda de avance.
En una de la s  formas de ejecución p re fe r id a s , e l

c a s q u il lo  de co jin ete  consta de un c il in d ro  in fe r io r  hueco, 

una p laca  media de fondo y una chapa de tope. Por razones -
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técn icas de fab ricac ió n , e l  c a sq u illo  puede constru irse  de 

un p e r f i l  de una pieza de p lá s t ic o , l o  cual ofrece la  venta 

j a  de que la  palanca m etálica que soporta la  rueda de avan­

ce no tiene que l le v a r  una narigueta de tepe curvada que se 

superpone a la  rueda de avance, con lo  que se s im p lific a  la  

fab ricac ión  de esta  palanca m etálica.

El c i l in d ro  hueco penetra en e l  centro de la  p la ­

ca del fondo del c a sq u illo  con uno de sus extremos, con lo  

que se consigue la  guia exacta de la  esp iga del agarrador -  

g ira to r io .

Segdn otra c a ra c te r ís t ic a  del invento, la  p laca  -  

de tope puede hacer asiento  en e l  lado  fro n ta l de la  p laca  

del fondo y formar con ésta un ángulo recto . De esta  manera 

se consigue que tanto la  rueda dentada como la  rueda de a -  

vance, ambas asentadas en e l  extremo in fe r io r  del perno o — 

espiga del agarrador g ir a to r io ,  se encuentren p roteg idas de 

t rá s  de la  p laca de tope. Por consiguiente, lo s  dedos de la  

mano manipuladora no pueden ser enganchados por la  rueda -  

dentada n i por la  rueda de avance.

La p laca  de tope puede l le v a r  en su extremo in fe ­

r io r  una reg le ta  sa lien te  que en su posic ión  de t ra b a jo  se 

apoya contra e l  borde del brazo  de avance. Esto, trae  como 

consecuencia que e l  c a sq u illo  del co jinete  se mantenga, a — 

prueba de g iro ,  sobre e l  brazo de avance. E l c a sq u illo  del 

co jin ete  puede se r recogido, junto con su c ilin d ro  hueco, — 

por un reborde que sobresale  del brazo de avance. E l c i l in ­

dro hueco puede sa lv a r , satisfactoriam ente e l  espacio que — 

queda entre la  su perfic ie  de l brazo de avance y e l borde in  

f e r io r  del agarrador g ira to r io .

Otros d e ta lle s  del invento se desprenden de l a  —30



* $* n
4

5

10

15

20

25

+* * *
+**

*  *  *  
*

* * 1 * * * *' # * * *

descripción  que se hace a continuación.

En lo s  d ibu jos se representa una de la s  formas — 

de ejecución de l invento.

La fig u ra  1 representa una v is ta  superior de la  

herramienta.

La figu ra  2 es una v is ta  la t e r a l  de la  misma.

Y la  figu ra  1 eB una sección por la  lin ea  111-111 

de la  figu ra  2.

El ab re la tas  —10— basado en e l  ejemplo, consta de 

dos palancas m etálicas -1 1 - y -1 2 -, unidas por una esp iga  -  

articu lada  -13—. La parte superior de la  palanca -11—, está  

configurada como brazo de avance -14 - y l le v a  la  rueda den­

tada de avance -1 5 -.  Sobre esta  rueda que puede moverse por 

medio de un agarrador g ir a to r io  -1 6 - ,va dispuesta la  rueda 

dentada -1 7 -. El agarrdor g ir a to r io  —16— hace asiento sobre 

un espárrago roscado -20—, que se mueve en un c a sq u illo  de 

co jin ete  -21— y que rec ibe , a prueba de g ir o ,  tanto a l a  —  

rueda dentada —17—, como a l a  rueda de avance —15—* El aga­

rrador —16— está  fabricado  de p lá s t ic o  y va firmemente uni­

do a l  espárrago roscado -20—.

Segdn puede verse en la  f igu ra  3, e l  c a sq u illo  de 

co jin ete  —21—, fabricado  de p lá s t ic o  en una p ieza, consta — 

de un c ilin d ro  hueco —22—, una placa de fondo —23— y un to­

pe —24—. El c i l in d ro  hueco -2 2 - ,  penetra en e l centro de la  

placa  del fondo -2 3 -*  En la  cara fro n ta l -1 8 - de la  p laca  — 

de fondo - 23- ,  va f i j o  e l  tope -2 4 -, que constituye con —  

aquella  un ángulo recto. Tanto la  rueda detada 17-, como la

rueda de avance —15—, van p roteg idas detrás  del tqpe —24—,** 
cuyo extremo in fe r io r  se apoya, a través de una reg le ta  so­

b resa lien te  - 19- ,  en e l  borde del brazo de avance —14—*30



En e l  extremo superior -2 5 - de la  palanca -1 1 -,  

va e l  elevador de tapas —26— y debajo se encuentra un o je ­

te  de suspensión -27 -* Además, e l  brazo de avance -1 4 -,  -

l le v a  un entrante - 28- ,  que presenta un gancho elevador —  

-2 9 - y un re sa lto  superior - 30- ,  con lo s  que pueden qu ita r­

se lo s  tapones corona de la s  b o te lla s .

La segunda palanca -12—, está configurada, en su 

extremo superio r, como brazo cortante - 31- ,  en donde se —  

asienta un co jin ete  o soporte en forma de pirám ide, que sa­

le  del brazo cortador —31— a s i  como un perno remachado —33— 

que, in terca lando una arandela - 34- ;  re c ib e , en forma móvil 

a una rueda dentada - 35-  y a una rueda cortadora - 36- .

Las dos ruedas dentadas -1 7 - y -3 5 -,  engranan en­

tre  s i ,  de forma que e l  movimiento de g iro  que e jerce  la  —  

persona manipuladora se trasm ite , con a u x il io  del agarrador 

g ira to r io  - 16—, a la  rueda cortadora —36—.

Los extremos in fe r io re s  -37— y —38— de la s  palan­

cas - 1 1 -  y - 12—, están acodadas hacia a fu e ra , según puede -  

verse en la  f igu ra  2 , y van guarnecidas con lo s  agarradores  

-3 9 - .

El c a sq u illo  de co jin ete  -2 1 -, rodeado de un re­

borde -4 0 -, que sa le  del brazo de avance —14- .

Según hemos dicho ya, e l  modelo reproducido es — 

Unicamente una de la s  formas del invento, e l  cual no se l i ­

mita a ésta , siendo p o s ib le s  m últip les cambios y m odifica­

ciones. Así por ejemplo, e l agarrador g ir a to r io  -1 6 - y e l -  

espárrago roscado - 20-  pueden e sta r  construidos de una so la  

p ieza . Además, e l  c a sq u illo  de cojinete  - 21-  puede ser tam­

bién  de metal.
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-* REIVINDICACIONES *-

19*— A brelatas perfeccionado formado por dos palancas metá­

l i c a s  a rt icu lad a s , una de l a s  cuales l le v a  en e l  brazo cor­

tante superior una rueda cortante ro ta to r ia  y la  o tra , en -  

un brazo de avance, una rueda de avance que se mueve por me 

d io  de un agarrador g ir a to r io ,  m ientras que lo s  extremos in  

fe r io re s  de ambas palancas van guarnecidas con unas agarra ­

dores, caracterizado  porque e l  perno del agarrador g ira to ­

r io ,  que encaja a través de su extremo l i b r e ,  in terca lando  

una rueda dentada, en forma f i j a  contra e l  g i r o  en la  rueda 

de avance, se mueve en un c a sq u illo  de c o jin e te , a prueba — 

de rotación y sin  holgura.

23*— Abrelatas segdn la  re iv in d icac ión  ia^ caracterizado  —  

porque e l  c a sq u illo  de co jin ete  consta de un c il in d ro  hueco 

in fe r io r ,  una p laca de fondo media y una chapa de apoyo o — 

tope.

33 . -  Abrelatas segdn la s  re iv in d icac ion es 13 y 29, caracte­

rizado  porque e l  c asq u illo  de co jinete  es un cuerpo moldea­

do en p lá s t ic o  de una p ieza.

43*-  Abre latas segdn la s  re iv in d icac ion es 13 — 3a, caracte­

rizado  porque e l  c ilin d ro  hueco penetra en e l  centro de la  

placa del fondo con uno de sus extremos.

53*- Abre latas segdn la s  re iv in d icac ion es la  — 43, caracte­

rizado , porque la  chapa de tope hace a s ien to  en la  cara —  

fro n ta l de la  p laca del fondo y forma con la  misma un rec­

tángulo.

6a * -  Abre latas segdn la  re iv in d icac ión  53, caracterizado  —— 

porque la  p laca de tope l le v a  en su extremo in fe r io r  una re 

g le ta  sa lien te  que en su posic ión  de t r a b a jo  se apoya con­

tra  e l  borde del brazo de avance.

73.— Abrelatas segdn la s  re iv in d icac ion es  13 y 23, caracte­
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r izad o  porque e l  c a sq u illo  de co jinete  es captado, con su 

c il in d ro  hueco por un reborde que sobresale  del brazo de — 

avance.

89 . -  A bre latas segdn la s  re iv ind icac iones ls  y 23, caracte  

rizado  porque e l  c ilin d ro  hueco salva e l  espacio que queda 

entre la  su p e rfic ie  superior del brazo de avance y e l  bor­

de in fe r io r  del agarrador g ira to r io .

99 . -  "ABRELATAS PERFECCIONADO".-

Consta la  presente memoria descrip tiva  de s ie te  

hojas numeradas y mecanografiadas por una so la  cara a la s  

que se acompaña una de planos para su mejor comprensión.
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