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MEMORIA DESCUSPTIVA
)¡

Para la  unión doa tuboB entre s i ae conocen ya y se usan 

varios tipos de juntas rápidas.

Dichos elementos de junta o unián comprenden substancial- 

í mente dos partes, una de las cuales, acoplada a un tubo, se in - 

! troduce e inserta  en la  otra parte, acoplada a l otro tubo. Para 

! hacer so lidarias estas dos partes entre s i, en general se emplean 

esferas móviles, la s  cuales, provistas en la  parte externa de la  

junta y gobernadas por medio de un manguito, se introducen dentro 

de una acanaladura, o bien chocen contra un resa lte  de la  parís in 

terna de la  junta, que queda asi blocada en posición estab le . E vi­

dentemente, ta les  tipos de juntas de unión requieren manejar e l 

manguito y la  esfera , sea en la  unión o sea en la  separación de 

la s  dos partes de la  junta.

Se conocen también juntas rápidas que permiten en acople 

automático sin tener que maniobrar e l manguito, y dichas juntas

¡ prevén subdtancialmente en substitución de la s  esferas, unos ba-
¡

rro tes  redondos qu& permiten la  inserción de la s  doB partes, mien­

tras que la  separación sólo puede obtenerse accionando sobre e l 

manguito que hace retraer e l barrote, o barrotes.

Esta sotución, sin embargo, presenta e l inconveniente de 

i que la  junta de unión puede, en la  práctica, prever solamente dos 

' barrotes opuestos, por lo  cual la  acción de b loca je de lo s  mismos 

! se rea liza  en un tiempo lim itadísim o en e l resa lte  previsto  sobre 

la  parte interna de la  junta, por lo  cual con en andar del tiempo 

i es posible que la  junta se desempalme aunque sea por la  l ig e ra  

acción de tracción de los tubos unidos por la  misma.
i

Dichos barrotes, en la  solución conocida, discurren en una 

hendidura oblicua y son mantenidos en posición por dos a n illo s  

planos que con su movimiento a x il provocan e l  movimiento oblicuo 

de lo s  barrotes que permite la  introducción automática de la  partí

!
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interna, en;ia..extema*.*de d.a ^ub^a; ^or pimple en filado, pero no

la  extracci&n. Dichos an illos  son gobernados en e l sentido a x il dá 

su movimiento, por medio de un manguito o mango, y en el otro sen̂ - 

tido por un muelle.

En la  mencionada patente se presenta una junta rápida de 

acople automático basándose en e l principio de funcionamiento del 

segundo ejemplo antes mencionado, pero eliminando e l inconvenien­

te lamentado, por cuanto se substituyen los barrotes,de cuñas que i

abrazan cada una <mn gran ángulo de cerca do 90Q la  parte interna ¡}
de la  junta o d ispositivo de uni6n, garantizando por lo  tanto un ¡ 

clocaje seguri de las dos partes del mismo. Dado que cada cuña í
tiene, en la  práctica, un arco de contacto de cerca de 900 reaul- }
ta evidente que con dos cuñas que cubren totalmente un arco de ¡ 

cerca de l80O, ee obtiene una gran estabilidad y un mínimo de con­

sumo o desgaste entre las varias partes en contacto f i j o  o m6vll, 

entre s í .

Para obtener el movimiento de dichas cuñas dentro de lo s  

agujeros inclinados son necesarios an illos  de conformacián espe­

c ia l,  los c ía les , como en la  soluciSn conocida, son movidos por

¡ la  acción combinada de un manguito y de un muelle.
j

Para mejor comprenBi6n de eata Memoria se acompañan lo s  

dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de rea lización , no lim i­

ta tivo , de los varios que caben en el cuadro general de la  inven-1
ción. En dichos dibujos! j

} i
La f ig .  1 muestra un alzado la te ra l del cuerpo de la  par-} 

te exterior del d ispositivo de junta o acople.

La f ig .  2 es e l mismo cuerpo de la  f i g .  2 con una rotaeió^

de 900.

La f i g .  3 eB una Becci6n diametral del cuerpo de la  f i g . l .  

La f i g .  4 es una sección horizontal de la  f ig .  3 por su 

linea X - X.

La f ig ,  5 es una v is ta  la to ra l y parcialmente seccionada,
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del manguito de gobierno,
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La f ig .  6 eB una vista  en plano superior, del manguito 

de la  f ig .  5.

La f i g .  7 muestra un alzado de una cuña de blocaje de la^ 

dos partee del d ispositivo de junta. j

La f i g .  8 es una vista  la te ra l de la  cuña de la  f i g .  7* i 

La f ig .  9 es la  sección central de la  ouña de la  fug. 7* ¡ 

La f ig .  10 muestra una v is ta  del bajo de la  cuña de la  ! 

figura 7. !
La f ig .  11 es una v is ta  delantera de la  cuña de la  f i g .  7̂  

La f ig .  12 muestra la  v is ta  posterior de la  cuña de la  

f i  gura 7 * ¡

La f i g .  1? muestra una vista  la te ra l y parcialmente seccio­

nada, del an illo  superior del d ispositivo ¿e cuña. j

La f i g .  14 muestra una vista  la te ra l y parcialmente seo— ¡ 

cionada del an illo  in fe r io r  de la  cuña.

La f i g .  1$ muestra en v is ta  la te ra l y sección parcia l la  

parte interna del dispositivo de junta.

La f i g .  16 muestra una v is ta  del conjunto de la  parte ex­

te r io r  del d ispositivo de junta, con las cuñas en posición re tra ­

sada, es decirm en posición de desbloqueo.

La f ig .  17 muestra una vista  la te ra l y en sección parcial 

del conjunto del d ispositivo de junta, con la s  cuñas bloqueando 

las dos partes del mismo.

De conformidad con la  invención re ferida  a los dibujos j

adjuntos, la  parte exterior del d ispositivo de junta o unión pre-¡
i

vó un cuerpo hueco representado en las f ig s . de 1 a 4; alrededor 

de dicho cuerpo 1 va acoplado un manguito 2 representado en las  

f ig .s  5 y 6. Dicho manguito 2 presenta interiormente un engrosa- 

miento circu lar 3 dotado de un pequeño diente superior 4 de manerjt 

que cuando e l manguito queda montado sobre e l cuerpo, dicho dien—í 

te penetra dentro de un encavado circu lar 5 del cuerpo. Sobre d i-¡
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cho engroaámiuttto*3 se'ítisponeh unos .i*esal^es sem icilindrieoa ver- 

t iéa les  6, preferiblemente cuatro, simétricos, que penetrah en 

laa correspondíantee cavidades 7 del cuerpo. Así, el manguito 

puede tener un movimiento a x il guiado por los  resaltes 6 dentro 

de sus cavidadea 7, y lim itado en altura por e l tiente 4 en la  

cavidad 5*

El cuerpo 1 de la  parte exterior de la  junta muestra una: 

perforaciones pasantes 8, en este ejemplo en número de dos, opues­

tas, inclinadas hacia arriba, y aptas para re c ib ir  cada una,una 

de las cuñas deslizantes 9 de bloqueo y desbloqueo, de las dos ! 

partes del conjunto. DichaB perforaciones pasantes 8 mumtran cua-t 

tro paredes planas de las cuales la  superior y la  in fe r io r  son 

inclinadas hacia arriba y paralelas entre s i, mientras que laB 

la tera les  son ligeramente inclinadas hacia abajo y convergentes 

hacia arriba.

La cuña deslizante representada en la  f i g .  de 7 & 12 pre­

senta las dos paredes la tera les  ligeramente convergentes hacia 

arriba y la  parte superior presenta un diente 10 curvado, concén­

trico  respecto al eje de la  junta. Este diente 10 mueBtra una su­

p e r fic ie  superior 11 que viene a ponerse en contacto con un ani­

l l o  superior 12 y preeenta una superficie la te ra l curva 13 que 

viene a ponerse en contacto con e l an illo  in fe r io r  l4 . Dicha cu­

ña 9 presenta inferiormente una cavidad 15 concéntrica respecto 

al ejede la  junta, y moldeada de manera que se apoye sobre e l  sa 

líen te  k6 de la  parte interna 17 del d ispositivo de junta, de na­

da que pueda bloquearlo cuando queda enfilado en la  parte ex te r-j
)

na de dicha junta. Dicha cavidad 15 de la  cuña presenta también ¡ 

una superficie curva 21 sobre la  cual oprime e l saliente 16 cuan-t 

do se efectúa e l acople automático de las dos partes del disposi4 

t ivo  de junta.
í

El a n illo  superior toro ida l 12 presenta la  parte in fe r io r  

inclinada hacia abajo y hacia al in te r io r , mientras que e l a n il l !
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taVoidal p!H)aenta 3̂a p&rte superior 19 inclinada ha-

} ola abajo y hacia el in te r io r , de manera que dichas dos partea
!  í

19 y 19 presenten superficies paralelas entre al y paralelas a ¡ 

las superficies superior e in fe r io r  de la  perforación pasante 8. ^

Dicha inolinaoiÓn es preferiblemente de 4$H.
!!

El d ispositifode junta completa y acoplado se representa 

en la  f ig .  17t y muestra, asimismo, un muelle 20 apto para empu- ; 

jar hacia arriba al an illo  in fe r io r  14. Este empuje hacia arriba j 

reoibido por dicho an illo , se transmite a través de la parte in - ¡ 

diñada 19 y la  superfioid 13 a la  ouña, que en consecuencia, ae ! 

apoya contra la  superficie superior y la te ra l del engrosamiento 

16 de la  parte in terio r de la  junta 17- Con dicho movimiento ha-

cia  el in te r io r , la  ouña 9 empaja oon su superficie inclinada 18 }
!

a la  superficie inclinada 18 del an illo  superior 12 que es lleva -! i
i

do haoia arriba y eleva también al manguito 2 hasta que e l salient- 

te 4 choca contra e l borde superior de la  cavidad 5 del cuerpo l . j  

En ta les condiciones, las dos partes del conjunto son unit- 

das de manera estable, en cuanto una acción de separación provocaj 

por parte del engrosamiento 16 un empuje sobre la  cavidad 15 de 

la  cuña 9 que es perpendicular a la  posibilidad de movimiento de 

la  citada cuña*

! Para separar e l d ispositivo de junta o unión, es decir, j

para extraer la  parte in te r io r  de la  ex terior, se debe bajar e l j  

manguito 2 que a su vez baja e l an illo  superior 12 que oprime do-j 

bre la  cuña 9 e l cual cuando se coloca hacia e l ex terior, a su 

vez oprime al an illo  in fe r io r  14 y comprime e l muelle 20. En la  

f ig .  16 se representa la  parte exterior del d ispositivo de junta¡ 

oon las cuñas en posición de desbloqueo.

Cesando la  acción sob?*e e l manguito, el\puelle 20 lle v a  

automáticamente a las cuñas en posición de bloqueo^\^

Para e l acople, es decir, para la  unión de las  dos parte^ 

no es necesario accionar e l manguito, porque es su ficiente op ri-

¡
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mir a la  parte' in^erio f 1? áe^tro^de/la .párta ex terior 1 para pija 

vocar, coa el engrosamiento 16 que oprime aobre la  ouperficie 21

de la cuña, un posicionamiento de la misma hacia el exterior; deis- 

puée del paso del engrogamiento 16 la  cuña retorna automáticamen­

te a la  posioión de bloqueo representada en la  f ig . 17*

En las  fig s . 16 y 17 va representada,a título de ejemplo,!

la  válvula 22 de retención, que cierra automáticamente cuando elj
!

dispositivo de junta se halla desacoplado, mientras que lo  abre j 

automáticamente cuando el mismo es acoplado.

La presente invención propone, por lo  tanto, un d ispositi­

vo de junta o unión de acople rápido y automático, que por su gran 

superficie de contacto f i jo (entre las cuñas y el engrosamiento 

de]ñ parte interna) y de las superficies de contaoto a fricción  

(como entre el engrosamiento 16 y la  cuña, y tras ástaB y loB 

an illos) que da la  máxima garantía de un largo y buen funciina-t 

miento.

Otra ventaja de la invenci&n es que dada la  gran superficie  

de contactos recíprocos, es posible construir completamente el 

dispositivo de junta en material plástico, comprendidos an illos! 

y cuñas, cosa imposible con la s  soluciones preoedenteB en la s  q^e 

barrotes y an illos tenían que ser necesariamente metálicos.

Finalmente, tras lo  descrito sólo resta señalar que en e31
objeto de la  presente invención cabrán cuantas variantes de rea-j- 

lización como sean posibles, sin que se altere la  esencia general 

de le misma, pudiéndose fabricar su citado objeto en toda clase! 

de materiales, formas y tamaños apropiados, sin limitación.

185

i
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REIVINDICACIONES !
}
1

1 -  D ispositivo de junta de acople rápido automático, carac­

terizado por e l hecho de estar compuesto de dos partes, una in ter i­

na y otra externa, de las cuales, la  interna dispone de un angro-i 

samiento central, y la  externa dispone por lo  menos de dos perfo­

raciones pasantes, y en los que los árganos de bloqueo y desblo­

queo de las dos partes hallan alojamiento en dichas perforaciones! 

pasantes , y son maniobrados por dos an illos , uno superior y otro' 

in fe r io r , a través y por medio de un manguito exterior y un muellb 

do contraste; en e l que loa árganos de bloo&je y desblocaje de lap 

dos partes del conjunto 3e hallan configuradas por cuñas, dotadas 

superior e interiormente de unas amplias superficies curvas de coa 

tacto, bien sea con los an illos  superiore in fe r io r  antes citados, 

o bien con el mencionado engrosamiento interno, a fin  de perm itir 

e l acople automático de las dos partes mencionadas por simple en fi­

lado ds las mismas, permitiendo un ensamblaje estable y garantizan­

do una larga duración de la  junta, dada las amplias superficies 

en contacto f i j o  y en contacto a fr ioe ián . !

2 - D ispositivo, según reivindicación la  caracterizado por-
]

que las citadas perforaciones pasantes se hallan inclinadas haciai 

arriba y cada una presenta cuatro paredes planas de las cuales laj 

superior y la  in fe r io r  son paralelas entre s i y las paredes late-j 

ra les son ligeramente convergentes hacia arriba.

3 - D ispositivo, según reivindicación ia  caracterizado por­

que cada cuña de laB  citadas presenta superiomente un diente cur-j
!

vado, concéntrico a la  junta, en que dicho diente presenta una em­

presenta una superficie curva que hace contacto a fr icc ión  con el
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a n illo  supdSridf, y otí*tf super^ioie* cu^va tfua haca igual contaeto 

con al an illo  in fe r io r .

4 - D ispositivo, según reivindicación 1& caracterizado 

porque cada una da dichas cuñas presenta inferiormenta una cav i­

dad apta para apoyar sobre e l engrosamiento in te r io r  de la  par­

te interna del d ispositivo de junta, asi como una superficie cur­

va que recibe un empuje de dicho engrosamiento para e l acoplo au­

tomático .
!

5 - D ispositivo, según reivindicación 1& caracterizado !
porque cada una de dichas cuñas presenta laB paredes la te ra les  I 

planas ligeramente convergentes hacia arriba.

6 - D ispositivo, según reivindicación 13 caracterizado porp 

que el an illo  superior de los mencionados, es toroidal y presenta; 

la  parte in fe r io r  en contacto con la  cuña, plegada hacia abajo y 

hacia el in te r io r .

7- D ispositivo, según reivindicación 1& caracterizado por­

que el an illo  in fe r io r , de lo s  citados, es toro ida l y presenta laj 

parte superior en contacto con la  cuña, plegada hacia abajo y ha-j 

e ia  el in te r io r . !

8 -  D ispositivo, según reivindicaciones de 1 a 7 caracteri 

zado porque cada cuña de las mencionadas, la  amplitud de la s  su­

p er fic ies  de contaeto reciproco cubren un arco de cerca de S^O.

9 -  D ispositivo, según reivindicaciones de 1 a 8 caracte­

rizado por el hecho de que se disponen preferentemente dos ouñas 

diametralmente opuestas entre s i .

10 -  D ispositivo, según reivindicación 13 caracterizado poi 

que e l acople automático implica las  fases siguientes: introduc­

ción de la  pieza interna dentro de la  externa; empuje de la  supei! 

f i c ie  in fe r io r  del engrosamñanto ya citado sobre la  superfic ie de 

las cuñas; posicionamiento fuera de las cuñas; empuje de la  supe! 

f i c ie  correspondiente de las cuñas sobre la  parte replegada del 

an illo  in feroor; compresión hecha pór e l a n illo  sobre e l mnelle
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oorrespondlen^; 'é^eña^ aÜ'engyoBgmieifto'papera la  cuña, al ava­

l l a ,  oon movimiento inverso provoca e l pcsicionamiento da laa  cu­

ñas aa aituación do bloqueo.

11 - D ispositivo, según reivindicación le  caracterizado 

porque e l deaacople implica laa  siguientes fases: empuja hacia aba 

jo del manguito; deaoenso consiguiente del a n illo  superior; empu­

je  de la  parta in fe r io r  de dicho a n illo  sobre la  superficie co­

rrespondiente de la  cuña y su poeicionamiento hacia e l ex terio r; 

empuja de laa cuñas con aug superficies correspondientes sobre la  

parte plegada del an illo  in fe r io r  que se posiciona hacia abajo; 

consiguiente compresión del muelle correspondiente; y a l cesar la  

acción sobre e l manguito las  cuñas ae sitúan en posición de blo­

queo bajo el impulso del muelle correspondiente.

12 -  DISPOSITIVO DE JUNTA DE ACOPLE RAPIDO, AUTOMATICO.

Todo según so describe en la  presente Memoria que consta

de diez hojaa foliadas y mecanografiadas por una sóla cara con

un tota l de doscientas sesenta y cinco lineas y dibujos anexes.

MADRID, 19 Septiembre 1979 
p.a.
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