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% varios tipos de juntas rapidas.

; esferas mbviles, las cuales, provistas en la parte externa de la

- Junta y gobernadas por mediv de un manguito, ®¢ introducen dentro
' terna de la junta, gue gqueda as{ blocada en posicién estable. Evi-

| manguito y 1la esfera, sea en la unidn o sea en la separacién de

' las dos partes de la junta.
| automAtico sin tener que maniobrar el manguito, y dichas juntas

" rrotes redondos quw permiten la insercidén de las dos partes, mien-

. . l
- la parte interna de la junta, por lo cual con en andar del tismpo !

' aceidén de traccibn de los tubos unidos por la misma.

' hacer solidarias estas dos partes entre gf, en general se emplean

' dentemente, tales tipos de juntas de unidén requieren manejar el

. se realiza en un tiempo limitadfsimo en el resalte previsto sobre
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Para la unién dos tubos entre s{ se conocen ya y se usan

Dichos elementos de junta o unibn comprenden substancial-
mente dos partes, una de las cuales, acoplada a un tubo, se in-

troduce e inserta en la o*ra parte, acoplada al otro tubo. Para

de una acenaladura, o bien chocencontra un resalte de la paris in

Se conocen también juntas rapidas que permiten en acople
prevén sutstancialmente en substitucidn de las esferas, unos ba-

tras que la separacibén 86lo puede obtenerse accionando sobre el
manguito que hace retreser el barrotey, o harrotes.

Esta sokucibn, sin embargo, presenta el inconveniente de
que la junta de unibén puede, en la préctica, prever solamente dos

barrotes opuestos, por lo cual la &cidn de blocaje de los mismos

es posible que la junta se desempalme aungue sea por la ligera

|
Dichos barrotes, en la solucidn conocida, discurren en una

hendidura c¢blicus y son mantenidos en posicidm por dos anillos

planos que con su movimiento axil provocan el movimiento oblficuo

de los barrotes que permite le introduccidn automhtica de la part?
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la extraccidn. Dichos anillos son gobernados sn el sentido axil 4
su movimiento, por medio de un manguito o mango, y en el otro senl
tido por un muelle.

En la mencionada patiente se presenta una junta rapida de

acople automftico basindose en el principio de funcionamiento del

segundo ejemplc antes mencionado, pero eliminando el inconvenien-

te lamentado, por cusnto se substituyen los barrotes,de cuilas que |

abrazan cada une @in gran aAngulo de nerca de 900 la parie interna ;

|
H

de la junta o dispositivo de unibn, garantizando por lo tanto un |
clocaje seguri de las dos partes del mismo. Dado que cada cuiia ;
tiene, #n la préactica, un arco de contacto de cerca de 909 resul-é
ta evidente que con dos cufias que cubren totalmente un arco de ;
cerca de 1800, se obtiene una gran estabilidad y un minimo de conL
sumo o desgaste entre lus varias partes en contacto fijo o mévil,
entre si.

Para obtener el movimiento de dichas cufias dentro de los
agujeros inclinados son necesarios anillos de conformacién espe-
cial, los ciales, como en la solucidn conocida, son movidos por
la aceibn combinada de un manguito y de un muelle.

Fara mejor comprensibn de eata Memoria se acompafian los
dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realizacidn, no limi-
tativo, de los varios gue caben en el cuadro general de la inven-

cifn. En dischos dibujos:

La fig. 1 muestra un alzado lateral del cuerpo de la par-
te exterior del digpositivo de junta o acople.

La fig. 2 es el mismo cuerpo de la fig. 2 con una rotacibp

de 90Q. :
La fig. 3 es una seccibn diametral del cuerpo de la fig.ll
La fig. 4 es una seccifn horizontal de la fig. 3 por su

1fnea X - X.

La fig, 5 es una vista lateral y parcialmente seccionads,
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del mangui%o HQ gobie}io.

La fig. 6 es una vista en plano superior, del manguito

de 1a fig. 50

La fig. 7 muestra un alzado de una cufa de blocaje de 1-*

dos partes del dispositivo de Junta. i
La fig. 8 es una vista lateral de la cufia de la fig. 7. E

La fig. 9 es la seccidn central de la oufia de l1a fug. 7. !
La fig. 10 muestra una vista del bajo de la cuila de la %
figura 7. .

,

Le fig. 11 es una vista delantera de la cufia de la figs 7+

La fig. 12 muestra la vista posterior de la cuia de la
figura 7. *

La fig. 13 muestra una vista lateral y parcialmente 800014-
nada, del anillo superior del dispositivo de cufia. 2

La fig. 14 muestra una vista lateral y parcialmente soo--}
cionada del anille inferior de la cufia.

La fig. 15 muestra en vista lateral y seccidén parcial la
parte interna del dispositivo de junta.

La fig. 16 muestra una vista del conjunto de la parte ex-~
terior del dispositivo de junta, con las cuiias en posicibn retra-
sada, es decirm en poeiciéﬁ de desbloqueo.

La fig. 17 muestra una vista latersl y en seccifn pareial

del conjunto del dispositivo de junta, con las cufias bloqueando

las dos partes dsl mismo.

De conformidad con la invencibén referida a los dibujos %
adjuntos, la parte exterior del dispositivo de junta o unién pre-i
vé un cuerpo hueco representado en las figs. de 1 a A4; alrededor‘g
de dicho cuerpo 1 va acoplado un manguito 2 representado en las

fig.s 5 y 6. Dicho manguito 2 presenta interiormente un engrosa- 2
miento circular 3 dotado de un pequefio diente superior 4 de maner+
que cuando el manguito queda montado sobre el cuerpo, dicho dian-%

te penetra dentro de un sncavado circular 5 del cuerpo. Sobre di-i

i
-
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cho engrosamiewito '3 se‘disboneh unos .tesaltes semicil{ndricoe ve
titales 6, preferiblemente cuatro, simétricos, que penetrah en
las correspondientes cavidades 7 del cuerpo. Asf{, el manguito
puede tener un movimiento axil guiado por los reaaltes 6 dentro :
de sus cavidades 7, y limitado en altura por el tiente 4 en la |

cavidad 5.

El cuerpo 1 de la parte exterior de la junta muestra una4

perforaciones pasantes 8, en este ejemplo en nfmero de dos, opna%-
tas, inclinadas hacia arriba, y aptas para recibir cada una,una
de las cufias deslizantes 9 de blogueo y desbloqueo, de las dos |

partes del conjunto. Dichas perforaciones pasantes 8 muestran cua-

tro paredes planas de las cuales la superior y la inferior son i

inclinadas hacia arriba y paralelas entre sf, mientras que las
laterales son ligeramente inclinadas hacia abajo y convergentes
hacia arriba. :
La cufia deslizante refresentada en la fig. de 7 & 12 pre-
senta las dos paredes laterales ligeramente convergentes hacie
arriba y 1la parte superior presenta un diente 10 curvado, concén-
trico respecto al eje de la junta. Este diente 10 muestra una su-
perficie superior 11 que viene a ponerse envcontacto con an ani-
llo superior 12 y presenta una superficie lateral curva L3 que
viene a ponerse en contacto con el =znillo inferior 1i4. Dicha cu-
fla 9 presenta inferiormente una cavidad 15 concéntrica respecto
al ejede la junta, y moldeada de manera que 8e apoye sobre el sa-

liente k6 de 1la parte interna 17 del dispositivo de junta, de ma-

da gue pueda bloguearlo cuande queda enfilado en la parte exter-

na de dicha junta. Dicha cavidad 15 de la cufia presenta también |

una superficie curva 21 sobre la cual oprime el saliente 16 cuan=-
do se efectfta el acople automhtico de las dos partes del disposi%
tivo de Junta.

i
El anillo superior toroidal 12 presenta la parte inferiod

inclinada hacia abajo y hacia el interior, mientras que el amill
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inferior 14 toroidal ﬁ&haonta Ya parte supbrior 19 inclinada ha-

ola abajo y hacia el interior, de mamera que dichas dos partes

19 y 19 presenten superficies paralelas entre sf y paralelas a
lan superficies superior e inferior de la perforacibn pasante 8.
Dicha inolinaoién es preferiblemente de 454, ‘
El dispositifode junta completa y acoplado se representsa {
en la fig. 17, y muestra, asimiamo, un muelle 20 apto para empu- ;
jar kacia arriba al anillo inferior 14. Este empuje hacia arriba ;
recibide por dicho anillo, se transmite a través de la parte in- i
clinada 19 y la superficid 13 a la oufla, que en consecuencia, se
apoya vontra la superficie superier y lateral del engrosamiento
16 de la parte interior de la junta 17. Con dicho movimiento ha-

cia el interior, la ocufia 9 empuja oon su superficie inclinada 18

a la superficie inclinada 18 del amillo superior 12 que es lleva-
do hacia arriba y eleva también al manguito 2 hasta que el sallenk
te 4 choca contra el borde superior de la cavidad 5 del cuerpo 14

En talee condiciones, las dos partes del conjunto son uni}
daB de manera estable, en cuante una accibn de separacibn provocs;
por parte del eng?ohamien£o 16 un empuje sobre la cavidad 15 de
la cufia 9 que es perpendicular a la posibilidad:de movimiento dei
la citada cufias

Para eeparar el dispositivo de junta o unibm, es decir,
para extraer la parte interior de la exterior, se debe bajar el |

manguito 2 que a su vez baja el amillo superior 12 que oprime do-

bre la cufia 9 el cual cuando se coloca hacia el exterior, a su
vez oprime al amillo inferior 14 y comprime el muelle 20. En la
fig. 16 se representa la parte exterior del dispositivo de juntag
oon las cufias en posicidn de deshloqueo. ,//

Cesando la acoibn sobe el manguito, el\auelle 20 lleva
autombticamente a las cufiaz en posicidn de bloqueo.\{\

Para el acople, es decir, para la unién de las dos parte+
no es necesario accionar el manguito, porque es suficiente opri—s

i

|
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mir a la parte’ intersot 17 degtr de;ia.ﬁérte exterior 1 para pro

vocar, con el engrosamiento 16 que oprime sobre la superficie 21!
de la cufia, un posicionamiento de la mismz hacia el exterior; dée—
pubs del paso del engrosamiento 16 la cufia retorna automaticamen-
te a la posicién de bloqueo representada en la fig. 17. ‘
En las figs. 16 y 17 va representada,a tftulo de ejemploé
la vAlwvula 22 de retencidn, que cierra sutométicemente cuando eﬂ
dispositivo de junta se¢ halla desacoplado, mientras que lo abra;
automhticamente cuando el mismo es acoplado. |

La presente invencidn propone, por lo tanto, un dispositi-
vo de junta o unifn de acople rapido y automéAtico, que por su gran
superficie de contacto fijo (entre las cufius y el engrosamiento
de Jd parte interna) y de las superficies de contacto a friccibnm
(como entre el engrosamiento 16 y la cufia, y tras éstas y los
anillos) que da la mixima garantfa de un large y buen funciina-+
miento.

Otra ventaja de la invencibn es gue dada la gran snperfiéie
de contactos reciprocos, es posible construir completamente el %
dispositivo de junta en material plastico, comprendidos antllosé

y cufias, cosa imposible con las soluciones precedentes en las q*e

barrotes y anillos tenian gune ser necesariamente metflicos.

Finalmente, tras lo descrito sdlo resta sefialar que en e%
objeto de la presente invencibn cabrin cuantas variantes de reaT
lizacién como sean posibles, sin que se altere la esencia generél
de lp misma, pudiéndose fabricar su citado objetec en toda clasei

de meteriales, formas y tamafios apropiadcs, sin limitacidm.
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NOTA: Desofité'Euficiéﬁteménte:lo'hne3anhééede sblo resta sefialar

s . A [ 3]

que 1o que Be declara propio, nueve y Gtil del solicitante, ee lo

conternido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

i
1 - Dispositivo de junta de acople rhpido automético, carah-
terizado por el hecho de estar compussto de dos partes, una intor}
na y otra externa, de las cuales, la interna dispons de un engro;
samiento central, y la externa dispone por lo menos de dos perfo-
raciones pasantee, y en los qu2 los 8rganos de bloqueo y desblo-
queo de las dos partes hallan alojamiento en dichas perforaciones
pasantes , y son maniobrados por dos amillos, uno superior y otro
infarior, a través y por medic de un manguito exterior y wn nuslle
de contraste; en el que los drganos de blocaje y desblocaje de lap
dos partes del conjunto se hallan configuradas por cufias, dotadaé
suparior e inferiormente de unas amplias superficies curvas de cq&

tacto, bien sea con 1los anillos superiore inferior antes citados,

o bien con 8l mencionado engrosamBento interno, a fin de permitiA

el acople automitivo de las dos partes mencionadas por simple enfk-
lado dz las mismas, permitiendio un ensamblaje sstable y garantizar-
do una larga duracidén de la junta, dada las amplias superficies

en contacto fijo y en contacto a friccién.

2 - Dispositivo, segflin reivindicacifén 18 caracterizado poﬁ-

|

que las citadas perforaciones pssantes se hallan inclinadas haci%

arriba y cada una presenta cuatro paredes planas de las cuales 14

superior y la inferior son paralelas entre si y las paredes latoi
rales son ligeramente convergentes hacia arribs.

3 - Dispositivo, seghn reivindicacién 12 caracterizado por-

que cada cufia de las citadas presenta superiomente un diente cnr{

vado, conoéntrico a la junta, en que dicho diente presenta una su-

presenta una cuperficie curva que hace contacto a fricciém con
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anillo supdridr, y otre superdficie surva «fie hace igual contacto

.
[
. hd .
.

e e e et

con el anillo inferior.

4 - Dispositivo, seghn reivindicacién 12 caracterizado

porque cada una de dichas cufias presenta inferiormente una cavi-

]
1

220 . dad apta para apoyar sobre el engrosasmiento imnterior de la par-
; te interna del dispositivo de junta, asi como una superficie cur-

va que recibe un empuje de dicho engrosamiento para el acople au-

tomhtico.

5 - Dispositivo, seghn reivindicacibn 18 carscterizado

225 porque cada una de dichas cufias presenta las paredes laterales
planas ligeramente convergentees hacia arriba. |
6 - Dizpositive, segln reivindicacibén 1l: aaracterizade porr
que el anillo superior de los mencionados, es toroidal y preaontai
la parte inferior en contacto con la cufla, plegada hacia abajo y
230 hacia sl interior.
7~ Dispositivo, sogln reivindicaciénm 1% caracterizado por—
que el anillo inferior, de los citados, es toroidal y presenta lq

parte superior en contacto con la cufia, plegada hacia abaao ¥ haj
cia el intericr. E

235 8 - Dispositivo, segn reivindicaciones de 1 a 7 caracteri

zadc porque cada cufia de las mencionadas, la amplitud de las su-

perficies de comtacto reciproco cubren un arco de cerca de 239.

9 - Dispositivo, seghn reivindicaciones de 1 a 8 caracte-
rizado por el hecho de que se disponen preferentemente dos cuiias
240  qiametralmente opuestas entre sfi.

10 - Dispositivo, seglhn reivindicacidén 1% caracterizado por-

que el acople automidtico implica las fases siguientes: introduc-

cibn de la pieza interna dentro de la externa; empuje de la supex
ficie inferior del engrosamiento ys citado sobre la superficie dg
245 lae cufias; posicionamiento fuera de las cuilas; empuje de la supex~
ficie correspondiente de las cufias sobre la parte replegada del

anillo inferoor; compresidmn hechz por el amillo sobre el muelle

i L
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lle, ocon movimiento inversoc provoca el posicionamiento de las cu-

flas on situacibn de bloqueo.

11 - Dispositivo, segfin reivindicacién 18 caracterigado
porque el desacople implica las siguientes fases: empuje lncia nhgg
jo del manguito; deacenso consiguiente del anillo supericr; enpu-i
je de la parte inferior de dicho anillo sobre la superficie so~—— g
rrespondiente de la cufia y su poeicionamiento hacia el exterior; E
empuja de las cuilas oon sus superficies correspondientes sobre la!
parte plegada del amillo inferior que se posiciona hacia abajo; |
consiguiente compresién del muelle correspondiente; y al cesar lai
accién sobre el manguito las cufias se sitfien en posicifn de blo- f

queo bajo el impulso del muelle correspondiente. ,

l2 - DISPOSITIVO DE JUNTA DE ACOPLE RAPIDO, AUTOMATICO. [

Todo segln se¢ describe en la presente Memoria que comsta
de diez hojas foliadas y mecanografiadas por uma sdla cara con
upn total de doscientas sesenta y cinco li{meas y dibujos anexos,

MADRID, 19 Septiembre 1979

p.!.
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