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E1 presente modelo se refiere a un dispositivo de accio
namiento manual para controlar, con continuidad, el desplaza- T
miento de un érgano mévil entre dos pogiciones extremas, por

ejemplo, para controlar la apertura y el cierre de una llave,

5e un registro o similar.:
El dispositivo de la innovacién se caracteriza porque

comprende un armazdén sobre el que gira un eje al que va,sckida-

rio un mando para el accilonamiento del dispositivo, un par de

ruedas dentadas gue engranan entre sf{, de las que una primera

10, de ellas va solidaria al eje citado y la segunda gira locg, go=-

bre el armazén, un érgano de mando que gira prdcticamenté:flre

dedor de la linea central de dicho eje que va provisto de’un

sector dentado de dentadura interna, gue engrana con la segundg

rueda dentada, de manera que haciendo girar el eje mediante el

15, accionamiento del mando se ha girar el drgano de mando alréde-

dor del eje para desplazar el érgano mévil, See

Para comprender mejor el dispositivo de la innovacidn !
se efectuard, acto seguido, a t{tulo de ejemplo, la descripcid4
de una forma particular de realizacién del mismo, con referen=-
20, cia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

Ia figura 1 representa unz seccidn longitudinal del dig

|

positivo. |

La figura 2 representa una vista frontal del mismo.

Ia figura 3 es una seccién del dispositivo, efectuada

25, siguiendo un plano de trazado III-III de la figura 1.

La figura 4 representa otra seccién del dispositivo si-
guiendo un plano trazado IV-IV de la figura 1l. ?
La figura 5 es una seccién de un detalle del dispositﬂ

vo efectuada siguiendo un plano de trazado V-V de la figura 4-;

30. Con referencia 2 los dibujos, el dispositivo de la inng
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vacién comprende un armazénl, constituido por ejemplo por una

pared del grupo al que va montado dicho dispositivo, la cual

lleva un scporte de manguito 2 (en el caso de la forma de reali

zacién formado en una pieza con el mismo armazén), en donde gi-—

ra un eje 3 al que va fijada (o formada de una pieza con el mi

mo, como ocurre en la forma de realizacidn ilustrada) una ruedl
dentada 4. Esta dltima engrana con otra rueda dentada 5,-que gﬂ

ra loca respecto al citado armazén; para ello, esta rueda.llevd

un perno 6 introducido, con un adecuado juego radiai, en un ori

ficio correspondiente del armazén 1.

El dispositivo comprende, adends, un drgano de nando

indiczdo con 7 en su conjunto, dotado de una pared plana ag fon
do 8, que tiene un contorno de forma précticamente de sééié}
circular, asi como paredes laterales 9, 10 y 11 figura {y}'ias
cuales definen, con la anterior, unz cavided. La pared léié%al
9 es una porcién de pared cilfndrica y en su interior va ‘@ts-
puesta una corona dentada 12 de un engranaje cilifndrico de den
tadura interna, la cual es coaxial con el eje de un orificio 13
(figura 1) dispuesto en la pared de fondo 8. E1 érgano de mando
7 va mont:do sobre el eje 3 introduciendo, con un cierto juego
radial, el extremo posterior de dicho eje en el orificio 13 ¥

engranando la corona dentada 12 con la corona dentada de la rug

da 5, como se ve claramente en la figura 1,

Para impedir desplazamientos axiales del drgano de man4

do respecto al eje se ha dispuesto, por una parie, un reborde |

¢
i

16 en el eje y, por la oira, unz arandela eldstica 17 que se

apoya en la pared de fondo 8. |
La parte periférica externz de la pared 9 lleva conve—!
i

nientemente una parse sobresaliente 18 (figuras 1 y 4) en dondé

va dispuesto un orificio que sirve para 2lojar un érgano de fii
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jacidn para el extremo de un cable 19 proviéto de unz funda 20y
por ejemplo un cable del tipo Bowden; esta funda va fijada al E
armazén mediante un bloque 21 (figuras 4 y 5) que se mantiene !
fijo respecto a dicho armazén por un tornillo 22, como se ve 2
claramente en la figura 5. |

El eje 3 va fijado axialmente respecto al armazén me-

diante una arandela eldstica 23 (figura 1), introducido.ep*una'

gargenta anular correspondiente de dicho eje. En el extremo an-

terior del mismo va fijada, de cualquier modo conveniente, un |

mando 25 que, en la forma de realizacién ilustrada, renreesenta

una parte de empufiadura 26 y una parte de disco 27; en esta il-

tima va dispussta una perforacidén 28 (figura 2) que tiene la fi

nzlidad de descubrir unz graduacidén de una escala dispuqsta_en§

una placa 22, introducida entre dicho mcndo y el armazdn;'épmo

puede verse claramente en la figura 1. Esta placa, que puedé

|
q
|
tener cualquier forma, por ejemplo la que puede verse en ‘Séc- ’
cién y en vista en las figuras 1 y 2, respectivamente, puede ;
ser iluminada por una lamparita alojada en un asiento aprOpiad&
30, dispuesto en el armazén 1 por debajo Ze dicha placa. i
El funcionamiento del disvositivo descrito, ocurre del?

modo siguiente.

El dispositivo puede con rolar, con continuidzd, =1
desplazamiento de un S8rgano mévil de cualquier otro dispositivo
al que se asocie el de la innovazeidén, por ejemplo, una llave o -
un registro; el 6rgano cue debe ser conirolado se conrnecta al
brgeno de mando del dispositivo mediante cualquier transmisién,
por ejemplo, mediante un cable flexible del tipo Bowden, que |
comprende un cable propiamente dicho 19, y la funda corresmnon=- '

diente 20, fijados, el primero al érgano de wando 7, y el segun

do 21 armazén 1 de la forma que se ha deserito ya. Bs evidente
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que la conexién del Srgano de mando con el dispositivo del drsm
no mévil que hay que accionar puede utilizarse utilizdndose cu%;
quier otra transmisién, por ejemplo, un sistema de palanca de
manivela, un cuadrildtero articulado o similares.

|
!
Se Si el 4érgano mévil que hay que accionar se debe desnlé

1
zar nara llevarlo a cualquier posicidn a lo largo de su recorri

ﬂ
|
do, basta con actuar manualmente la parie de la empuﬁadurgg?G |

del mando 25 pera hacerla girar. De este modo, lz rotacidém del
eje 3 provoca, a través del par de ruedas dentadas 4, 5, ia ro%

10. tacién del drgano de mando 7 alrededor del eje de la 1inga.cen-

tral del eje 3 y, por o twnto, el desplazamiento de la nﬁ.te

sobresaliente 18 del Srgano mando en direceién tangencial, De
este modo, el extremo del ccble 19 se hace mover respecto 3, la |
.o |

funda 19 respecto a la funda 20 para accionar un deSplavalgntd

15. correspondiente del érgano mévil que debe ser accionado por ell

dispositivo. e

.~

El desplazamiento de este dltimo érgano puede contro-
larse z través de la perforacidén 28 lz cual puede descubir un ;
tramo adecuado de escala diszuesiz en la nlaca 29 controlada |
20. eventualmente wor un indice colocado, por ejemplo, en el mismo%
mando.

El dérgano mévil que es zccicnado por e dispositivo
puede pues con:rolarse con una relacién determinada de reduc—
cién, segln la relacién de los radios de las ruedas dentadas 4
25. y 5, las cuales pueden ser fdcilmente sustituidas para realizar
otra relacién que se reguiera; para ello bzsta con quitar la
arandela eldstica 17, separadz axialmente al érgano de control .

7 del eje 3 y custituir les dos ru:zdas dentadas 4 y 5; natural-

mente, en este Ultimo caso, la rueda dentada 4 que, en la forma

30, de realizacién ilustrada va solidaria =l eje 3, debe ser sepapg



%

S5e

10.

Fd

ble fdcilmente del mismo.
El dispositivo de la innovacién, que tiene una estrucﬁ

tura owy simple, permite por consiguwiente accionar, con suavi-!

|

dad y regularidad, el desplazamiento del érzano mévil que debe

ser accionado.

Resulta evilente que se puede aportar modificaciones J

Y I

variantes a la forma de realizacién descrita en la presente in

vencién, tanto en lz forma como en la dicposiciédn de las inerj

sas partes, sin salirse por ello del #mbito de la innovacién.

Descrita suficientemente la naturaleza del inven?g,_asq

como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacersé:bbnsi

see ‘

tar oue las disposiciones anteriormente indicadas son susceptiﬁ

. ;s . .o s e . i
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin-

cipio fundamental. ‘e

|
|
{
i
L] . *
i
|
!
|
|
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REIVINDICACIONZS

l.- Dispositivo de accionamiente manual para controlar,

;
!
i
;
i
]

con continuidad, el desplazamiento de un organo mévil entre dos
posiciones extremas, caracterizado porque comprende un armazdn;

|
sobre el que gira un eje &l que va solidario un mando para el !

accionamiento del dispositivo, un par de ruedas dentadas que en

- .- v

granan entre s{, de las que una primera de ellas va solidqyie !

al eje y la megunda gira lecca sobre dicho armazdn, un érgano de

mando que gira sustancialmente nlrededor de la linea centy®l de

dicho eje y que va dotado de un sector dentado de dentadura in-
terna, que engrana con la segunda rueda dentada, de manera que

hzciendo girar el eje mediante el accionamiento de mando"_sg'hg

ce girar el érgano de mando alrededor de dicho eje para despla-

-

zar el érgano mévil,

o
2.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, caradféri—%
zado porque entre el Srcano de mando y el drzano mévil se han é
dispuesto medios de transmisidén que sirven para permitir acciof
nar con la rotacidn del primero précticamente el desplazamientd
del segundo.

3e= Dispositivo segln la reivindiczcidén 2, caracteriza-
do porque dichos medios de transmisidén comprenden un cable dota
do de funda.

4.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 2 6 3, carac
terizado porque dicho 6rgano de control comprende une parte de
enganche gue sobresale de lz parte periféricz del mismo y que
sirve para conectarse a un extremo del cable,

5.— Dispositivo seg@n uns de las reivindicaciones ante
riores, caracterizado porque diclo érzanc de control comprende

una pared de fondo con contorno en forma précticamente de sec~
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tor circular y paredes laterales que definen con dicha pared de
fondo una cavidad apta para recibir las ruedas dentadas, sobre-
saliendo los dientes del sector dentado hacia el inlerior de 14
pared lateral y sobresaliendo la parte de enganche hacia el ex-
terior de la citada pared lateral.

6.— Dispositivo segin lz reivindicacidén 5, caracteriza
do porque dicho érgano de control lleva un orificio en gl;que

reon

se introduce, con juego r-dial previamente establecido, el ex-

tremo del eje.

T.=- Dispositivo segin cuzlquiera de las reivindigacio-!
nes anteriores, caracterizado porque la segundéz rueda dentada !

lleva un perno axial que sirve para ser introducido, con juego .
|
e - e t

radial previamente establecido, en un asiento correspondiente

Q_‘_’ i

del citado armazén, . -

- N

8.~ Dispositivo segin unz de las reivindicaciones ahte-=
riores, caracterizado porgue el anco comprende unz perfora-

cién, para permitir que pueda verse lz superficie por debajo

de la misma en donde se encuentra dispuesta una escala de indi-

cacién. |

9.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 8, caracteriza-

do porgue entre el armazdén y el mando se introduce una placa.

10.~ Dispositivo segln la reivindiczcidén 9, caracteri-

zado porque por debajo de la placa se dispone una fuente de luz
para iluminar la placa.

11.- Disvosiiivo de accionamicnto manuzl para controlar,

con continuided, el desplazamiento de un dérgano mévil entre dos

nosiciones extremas, tal y ccmo gueda sustancialmente descrito

en la presente Memoria y en los dibujos ad juntos.
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Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a médquina

POor una sola cara.
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