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Correspondiente a una Patente de Introducción por 
10 años, para todo el territorio español, colonias 
y protectorados, pors "MECANISMO DE BRAZOS PLEGA­
BLES Y CIERRE, PARA MAQUINAS DE TAQUIGRAFIA", a fa­
vor de Don LUIS SANZ DE LARA, de nacionalidad espa­
ñola, residente en M a d r i d.- Colombia, nS 1.-

La presente Patente describe y reivindica un me­
canismo de brazos plegables y cierre, especialmente 
para máquinas de taquigrafía impresa, constituido por 
un equipo móvil compuesto de dos brazos, sobre cuyas 

5 extremidades pueden ser montados sendos carretes de
enrollar y desenrollar la bobina de papel, cuando está 
en posición de trabajo? dicho equipo móvil se repliega 
en posición de reposo de tal manera que desaparece bajo 
la carcasa de máquina, no emergiendo ninguno de sus



2

10

15

20

25

30

35

-  2 -

2 Q

2 45674
.elementos de los límites del volumen de la oaroasa.

Este mecanismo se caracteriza» por otra parte, 
en lo que se refiere a que un órgano gobernado por 
el equipo móvil precintado, bloquea la barra univer­
sal o oualquier otro órgano arrastrado positivamente 
a cada pulsaoión, y por consiguiente a todas las ba­
rras y palancas de signos, en tanto que el equipo 
móvil no sea colocado en posición activa.

El equipo móvil esta constituido por una correde­
ra horizontal susceptible de resbalar en unas guías 
previstas para este fin en el zócalo de la máquina, 
una pletina vertical solidaria de estas guías de des­
lizamiento y con ejes para que puedan girar en ellos 
los dos brazos cuyas extremidades libres pueden lle­
var los carretes de enrollamiento y desenrollamiento 
de la bobina de papel, y las levas provocan el movi­
miento de dichos brazos sobre los ejes antes citados 
para llevarlos de la posioión de reposo a la posición 
de trabajo respectivamente, cuando el equipo móvil 
pasa el mismo de una a otra de las dos posiciones cita­
das.

Este equipo móvil es, así mismo, solidario de un 
dedo que gobierna el deslizamiento de una oorredera 
encargada de bloquear ó liberar la barra universal si­
guiendo la posioión que áLla ocupa, un resorte o cual­
quier otro dispositivo de freno impiden los desplaza­
mientos inoportunos de esta corredera.

En los planos adjuntos, se ha representado a tí- ' 
tulo de ejemplo la realización del objeto de esta pa­
tente
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La Fig. 1* es una vista de perfil de la máquina.
La Fig. 2® es una vista de plano.
La Fig. 3» es una vista en corte vertical siguien­

do la linea III - III de la Fig. 2®.
La Fig. 4® es una vista análoga a la Fig. 1* 

mostrando el equipo móvil en posición activa o de 
trataJo.

La Fig. 5® es una vista análoga a la Fig. 2® 
mostrando igualmente el equipo móvil en posición ac­
tiva.

La Fig. 6® es una vista en corte hecha según la 
linea VI - VI de la Fig. 5*.

Haciendo referencia en la descripción que sigue 
a estos dibujos, vemos como la máquina objeto de esta 
patente lleva un zócalo -1-, las teclas -2-, una tapa 
-3- y una barra universal -4- susceptible de girar 
en un eje -5- montado en la pletina -6-, un rodillo 
de impresión -7- y una caja -8- en el interior de 
la cual se halla la cinta entintada.

El equipo móvil está constituido por una corre­
dera horizontal -9- susceptible de correr longitudi9 
nalmente en el zócalo -1-; sobre esta corredera se 
halla fija una pletina vertical -10- en la cual va mon­
tado un eje -11- sobre el que gira el brazo -12- por­
tador del eje -13- para el carrete ó tambor de enro­
llamiento y el eje -14- sobre el que gira el brazo 
-15-, en ouya extremidad está dispuesto el eje -16- 
del tambor ó carrete de desenrollamiento.

En la pared vertioal -17- de la capota lateral 
de la máquina, se ha previsto una ranura angular que 
lleva en la parte delantera un espacio rectilíneo -18-
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al mismo nivel que el eje de giro -11- del brazo -12— 
de la bobina de enrollamiento y en la parte trasera 
un espaoio -19- inclinado bada abajo.

Un vastago -20- solidario del brazo -12- cir­
cula por la indicada ranura —18— y sobresale al ex­
terior para constituir el órgano de gobierno del equi­
po móvil*

Gomo se puede apreciar en la Fig. 3*, cuando este 
vastago -20- es optimido a fondo hacia la parte delan­
tera de la ranura, se encuentra al mismo nivel que el 
eje de giro -11-. y de esta manera el brazo -12- toma 
una posición horizontal de tal suerte que no sobresale 
del volumen de la tapa de la máquina.

Cuando ejerce una presión sobre este vastago de 
gobierno -20— , resbala primero horizontalmente, arras­
trando con él todo el equipo móvil y no provoca la ro­
tación del brazo —12— mientras está en la parte hori­
zontal -18— de la indicada ranura, y por el contrario 
al llegar a la parte inclinada -19— la extremidad an­
terior del brazo -12- se inclina con él hada abajo, 
lo que hace que su extremidad exterior y en particular 
el eje -13- de la bobina de enrollamiento, se oriente 
haoia arriba para tomar finalmente la posición indicada 
en las figuras 4 8, 58 y 6*.

En cuanto al brazo -15- cuya extremidad libre es­
ta destinada a la bobina de enrollamiento, su borde su­
perior coopera con una lámina de resorte -21-, cuya 
parte delantera está ligeramente redondeada; este bor­
de superior tiene delante una parte reotilinea, gracias 
a la cual el brazo queda horizontal, durante el prin­
cipio del movimiento del carro; después una parte —22— 
en forma de leva en función de su eje -14— , graoias
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a la oual el resorte —21— provoca la rotación de di­
cho brazo -15- sobre el referido eje para llegar a la 
posición expuesta en las figuras 4», 5§ y 6*, un tope 
-23- cooperando con una muesca -24- del zócalo de 
la maquina, limita este movimiento de giro haoia arri­
ba del brazo —15— » al mismo tiempo que un enganche 
-25- solidario del brazo -12- coopera con la barra 
universal -4- para limitar el giro hacia arriba del 
referido brazo -12- .

El equipo móvil queda seguro en sus dos posicio­
nes extremas» en posición activa o de trabajo por un 
vastago elástico -26-, en el cual se engancha el botón 
de gobierno —20— , y en posioión de reposo por los pe­
queños salientes -27- previstos a los lados de la 
ranura de guía del vastago —20—, consiguiendo bloquear
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el extremo de la parte horizontal -18- de la indicada 
ranura, el vastago —20— en posición de reposo.

La corredera horizontal -9- es solidaria en 
traslaoion de una pieza en escuadra -28- que puede 
cooperar con los dos topes -29- y -30- situados en 
la deslizadora -31— susceptible de deslizarse sobre 
el zócalo -1-; esta pieza deslizadora -31- tiene un 
vastago -32- que se halla dispuesto bajo la barra uni­
versal -4— e impide la rotación de esta última sobre 
su eje -5- cuando el equipo móvil está en su posición 
de reposo, representado así en las figuras 1*, 2» y 
3* y que la escuadra -28- actuando sobre el tope -30- 
de la deslizadora -31- ha provocado la traslación de 
esta última hacia la parte delantera de la máquina.

Cuando se aotúa sobre el botón de mando -20- para 
poner el equipo móvil en posición activa, la pieza en
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escuadra -28- resbala primeramente sin provocar el 
desplazamiento de la dsslizadora —31— que no es arras­
trada nada mas que en el momento que llega a hacer con­
tacto con el tope —29—» la posición de este tope es 
tal que la deslizadora —31— no comienza su movimiento 
mas que cuando el equipo móvil queda listo para ser fi­
jado en posición activa y el tope -32- no libera la 
barra universal —4— más que en el momento preciso de 
esta fijación.

El dispositivo de freno impidiendo los desplaza­
mientos inoportunos de la corredera de cierre de la 
barra universal y el pupitre de corrección solidario 
del brazo -12-, no ha sido representado para no so­
brecargar el dibujo.

Queda bien entendido que la forma de realización 
de esta patente, ha sido dada a título puramente indi­
cativo y no limitativo, y que puedaiser introducidas 
modificaciones que no alteren la esencialidad de la 
misma.
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N O T A
Se declaran de novedad en España las siguientes:

r e i v i n d i c a c i o n e s
- 4 + 4 4 + 4 4  + 4 - » 4 4 4 4 -

1»._ Mecanismo de brazos plegables y cierre para 
maquinas de taquigrafía, que se caracteriza porque tie­
ne un equipo móvil oon dos brazos sobre los extremos 
de los cuales se montan, respectivamente, las bobinas 
o carretes para enrollar y desenrollar el royo de pa­
pel cuando está en posición activa o de trabajo, reple­
gando el referido equipo móvil en posición de reposo, 
de tal modo que desaparece por completo bajo la carcasa
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de la máquina, ain que sobresalga ninguno de sus elemen­
tos del volumen limitado por la carcasa.

2®.— Mecanismo de brazos plegables y cierre para 
maquinas de taquigrafía, caracterizado porque un órga­
no gobernado por el equipo móvil bloquea la barra uni­
versal, o todo órgano arrastrado positivamente en cada 
golpe y por consiguiente todas las barras y palancas 
de caracteres , mientras dicho equipo móvil no sea el 
mismo enclavado en posición activa.

3®«— Mecanismo de brazos plegables y cierre para 
maquinas de taquigraf ia, según la reivindicación pri­
mera, que se caracteriza porque el equipo móvil está 
constituido por una deslizadora horizontal suscepti­
ble de deslizarse por una vía de resbalamiento previs­
ta a dicho efecto en el zócalo de la máquina, unn ple­
tina vertioal solidaria de dicha vía de resbalamiento, 
y teniendo ejes alrededor de los cuales pueden girar, 
respectivamente, los dos brazos, cuyos extremos libres 
llevan los carretes de enrollar y desenrollar el royo 
de papel y levas que originan el bssculamiento de los 
referidos brazos alrededor de los ejes antes citados* 
para llevarlos de la posición de reposo a la posición 
activa, respectivamente, cuando el equipo móvil pasa 
el mismo de una a otra de las posiciones antes citadas.

4®.— Mecanismo de brazos plegables y cierre para 
maquinas de taquigrafía, según las reivindicaciones an­
teriores, que se caracteriza porque el equipo móvil 
es solidario de un dedo o leva que gobierna el desli­
zamiento de una deslizadora dispuesta de modo que blo—
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quee o libere la barra universal, según la posición 
que ocupe.

5S*- MECANISMO DE BRAZOS PLEGABLES Y CIERRE, 
PARA MAQUINAS DE TAQUIGRAFIA*

Todo ello según se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta de ocho hojas escritas 
a maquina por una sola de sus caras, debidamente nu­
meradas e ilustradas con el plano adjunto.

Madrid, 29 de Noviembre de 1.958.-

y -



-MfeJ

I.

*

|i
i

|l
i

i
iS

i

i



V
J
s
IV

I 
3

iíl 
7

k
!W

O
 

M
U

I

ES
CA

LA
 

V
A

RI
A

BL
E.


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



