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El presente invento se refiere a unos medios ac-

tivadores para cinturones de seguridad de vehiculos, que -

comprenden un cuerpo de inercia situado en unos medios de,

$eé 0 a

soporte y un 6rgano de accionamiento que coopera con dichg

Seseos

cuerpo de inercia y coopera también con un mecanismo de tg
LA )

pe para el &rbol de carrete de un cinturén de sequridad dg

autombéviles, del cual mecanismo de tope forma parte ung *=s

rueda provista con dientes de tringquete y que gira juntd -~

con el Arbol, igual que un fiador que coopera con los diep

tes de trinquete, el cual fiador estd dispuesto de mangxpd.

tal gue en relacidn con un desplazsmiento del cuerpo da -+

inercia de fuera de una posicidn neutra el Srganoc de atqgia
: L

oo

namiento mueve directa o indirectamente al fiador a aplicg
cifin con un diente de trinquete.-

Un mecanismo de carrete en un vehiculo debe ser
disefiado an lo gue se refiers a su estructuracién de mane~
ra tal gue sea enclavado contra desenrollamiento del cinty
rén de seguridad tan pronto como el vehiculo esté sometido
a cambios anormales en su movimiento. Esto tiene lugar, --
por ejemplo, en relacién con un frenado anormalmente répi-
do del vehiculo, tal como ocurre en conexidn con un choque
con otro vehiculo. También cuando el vehiculo ocupa una pg
sicidén oblicua que rebasa un cierto &ngulo méximo, lo cual
puede ocurrir, a titulo de ejmplo, cuando el vehiculo cae
dentro de una zanja, el mecanismo de enclavamiento entrara
en funcionamiento. El mecanismo de enclavamiento en dichos

medios es accionado usualmente por un cuerpo de inercia --
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que puede moverse al menos en una direccidn lateral.
Un objeto del invento es crear unos medios de la

clase mencionada anteriormente con buenss caracteristicas.
»

funcionales, y que sea fécil de ajustar con relacidén a pow

siciones variables de montaje del cinturdn y del carretg;,

Este objeto se logra mediante unos medios segin,

el invento, gue estédn caracterizados sustancialmente pg¥ '3,

el hecho de que los medios de soporte, el cuerpo de iner--
cia y el érgano de acc.onamiento constituyen una sola ypis
dad, que por un lado puede ser hecha yirar alrededor dé}{%
eje central horizontal de los medios de soporte, y por':--
otro lado puede ser desplazado a lo largo de una lineaigé?
cular que tiene el mismo centro que el &rbol del carrete.

Los medios de acuerdo con el invento seran descri
tos ahora en lo que sigue, haciéndose referencia a los diby
jos anejos, &n los cualses’

La figura 1l es una}vista en alzado lateral, par-
cialmente rota, Je un mecanismo de carrete para un cinturdn
de seqguridad de autombviles:

la figura 2 es una vista parcialmente rota del -
mecanismo de cerrete ilustrado en la figura 1 visto desde
un lugar situado bajo el mismo y que muestra el mecanismo
de cerrete con medios activadqres desconectados;

la figura 3 Bs una vista en perspectiva despiezg
de de los medios activadores,

la figura 4 muestra una secci6n transversal lon-

gitudinal vertical a través de los medios activadores que
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ocupa ura posicién angular que se desvia de la posicién --
neutras

las figuras 5 a 7 ilustran estos medios, segiin se

sane>y

ven desde el extremo delantero en diferentes posiciones de

ajustes y

hd ¢

°s

la figura 8 es una vista en alzado lateral del me

LA X X N

canismo de carrete después de girar un cuarto de vuelta.en
L ] -

relaci6n con la posicién mostrada en ia figura 1. .

Un cinturén de seguridad 1 para automdviles est§

enrollado sobre un &rbol 2 de carrete. Una rueda 4 provise,

.
oo

ta con dientes de tringuete 3 a modo de dientes de siexra,:

estd montada rigidamente sobre este &rbol 2. Un fiador-6e°.

.
“oe

‘de enclavamiento, montado radialmente en el exterior de la

rueda de trinquetes 4 en un alojamiento 5 de. manera tal --
que puede moverse libremente, coopera con los dientes de ~
trinquatse 3.

Urs polea de érbol de levas 7 esté dispuesta cer
ca de la rueda de trinquetes 4, teniendo dicha polea el --
mismo centro de rotacién que la ruedaid. La polea de &rbol
de levas 7 estd provista alredador de su periferia con le-
vas B8, y entre dichas levas hay unos rebajos 9 con forma -
de arcos. Las levas B éstén en igugl ndmero que los dientes
3 de la rueda de trinquetes 4 y en la poaiciﬁn normal de -
la polea de &rbol de levas 7 cada una de dichas levas 8 esg
tg colﬁcada directamente enfrente de uﬁ diente.

La polea de érbol de levas 7 puede ser hecha girar

en relacién con la rueda de trinquetes 4 contra el empuje -
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de unos medios de resorte 11 dispuestos en un orificio con

forms de arco en la forma de una rend:ija 10 situada an 1la

polea de &rbol de levas. Estus medios de resorte estén --

]
LA X N N}

‘atirantados entre un extremo del orificio de rendija 10 y .

sSeonn

una espiga 12 conectada rigidamente con la rueda de trin-
L ]

quetes 4 y qué se mueve en el orificio de rendija. .
LN R X N}

En un movimiento de rotacién relative entre la=s.
L[]

.polea de 8rbol de levas 7 y la rueda de trinquetes 4, los

dientes de trinquete 3 aparecerédn dentro de los rebajos -,

9, A causa de que estd previsto un segundo orificio de .ram,

dijes 13 con forma de arco, dentro del cual esté moviéndgses

..
-

libremente una espiga de tope 14 conectada rigidamente-pun.

la rueda de trinquetes 4, este movimiento es limitado a un
&ngulo, que corresponde como méximo a la mitad de la dis--
tancia entre dos levas 8 yuxtapuestas o dientes de trinqug
te 3 yﬁxtapuestos.

Los medios comprenden ademés un Srgano portador
15 compuesto de un resorte de alambre provisto con dos alas
una de las cusles alas soporta un brazo transversal 16 --
(véase figura 2), el cual con una cierta tensién de resor-
te topa con lé polea de &rbol de levas 7 y durante un de--
senrollamiento o enrollamiento normal del cinturdn de segy
ridsd 1 para automfviles desliza & lo largo de las levas =~
B y de los rebajos 9 y es guiado por las levas por encima
y més all$ de ins dientes de trihquete'3. mientras que el
otro ala del &rgano portador 15 seté fijada dentro del alg

jamiantq 5.
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Los medios comprenden ademés un dispositivo de -
activacién, que estd destinado a llevar al mecanismo de trign

quete hasta un tope, si el vehiculo es sometido a un cambio

L]
[N N W

anormal en su movimiento, o si el vehiculo cae & una posi--—
L ]
A X NN}

cién oblicua anormal. Este dispositivo de sctivacién compren

LA ]

-

de un cuerpo de inercia esférico 1B colocado dentro de una
N ...l..
copa 17, cuyo lado extsrior presenta una configuracién Ga-w,
- [ ]

LI

lindrica, comprendiendo dicho cuerpo de inercia de modo -~-
LN W3
L

apropiado uns- esfera metalica. Proveyendo al fondo de la -

copa 17 con un agujero colocado centralmente (o con un Ter

bajo pronunciado) se obtiene que el cuerpo esférico 18 .en .

[}
.

conexidn con camhbins angulares insignificantes sGlo peques,
LK J

fos no se pueda desplazar por si mismo desde la posicién -
neutra.

Un 6rgano de accionamiento est& dispuesto alredg
dor de la porcién superior del cuerpo esférico 18, el cual
érgano en la forma de realizacién ilustrada, comprende un
anillo 20 que esté provisto con un apéndice saliente 21. -~

El 6rgano de accionamiento tiene también una porcifn plana

22, la cual estéd conectada en montaje articulado con el -~

borde inferior de la copa 17. LCuando- el cuerpo esférico 18,
ocupando una posicién oblicua en una direccién aleatoria -
mediante el mecanismo de carrete, abandona su posicién ney
ira, obliga al 6rgano de accionamiento 20 a pivotar hacia
fuera en una clarta distancia desde la copa 17. Un aJempln
de“tal 91tuacion se ilustra en la flgura 4.

Un dlBCD de dientes 23 pata dispuesto ademés en
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el exterior de la polea de &rbol de levas 7, girando dicho
disco, mediante contacto por friccidn, juntamente con la -

polea de &rbol de levas en conexién con un desenrollamien-
0‘6“0

to o enrollamiento del cinturdn de seguridad 1. El disco -

dentado 23 estd provisto alrededor de su periferia con --

LA ]
dientes 24, mediante los cuales el cpéndice 21 del érgang

de accionamiento 20 estd dispuesto para cooperar con el ..,

. L

fin de frenar la polea de &rbol de levas 7. .

La disposiciér de péndulo funciona de manera tal

que cuando el mecanismo e carrete, debido por ejemplo.a,r

. 9
“ay

un cambhio brusco de velocidad o a la ocupacifn de una pOSL

cién oblicua, lleva al cuerpo esférico fuera de su posiciép

L3R

.
Tew

neutra, esta esfera comprime hacia fuera al érganc de accig
namienta 20, de manera que su apéndice 21 se aplica a uno
de los dientes 24 (véase figura 4). El disco dentado 23, -
que rde gsta maners he sido detenido, debido a su contacto
por friccién con la polea de &rbol de levas 7 frena a esta
polea, por lo que de acuerdo con lo que ha sido descrito -
arriba es hecho giraxr con relacién a la rueda de trinque--
tes 4., Un diente. 3 de la rueda de trinquetes 4 apreéaré de
este modo el brazo transversal 16 del 6rgano portador 15 y
daré lugar a que el &rgano portador mueva al fiador 6 a --
una posicién de enclavamiento en ;a rueda 4, después de lo
cual el fiador absorberé conéiguientemente la carga y de--
tendré el mecanismo de carrete.

De apuerdo con el invento, la cope 17, el cuerpo

esférico 18 y el &rgano de accionamiento 20 constituyen -
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una unidad, que por un lado puede ser hecha girar alrede-
dor del eje central horizental de la copa 17, y por otro

lado puede ser desplazado a le largo de una lines circu-

AR R Y 1

lar que tiene el mismo centro que el &rbol de carrete 2.
q

Dicha unidad estd colocada en un alojamiento 25, y este -

alojamiento esté dispuesto sobre una placa Z6 y puede ser

desplazado juntamentc con esta placa alrededor del discp®®-
LW T
dentados 23. De estas manera, el mecanismo de carrete, pagp,

su ajuste vertical, puede ser montado en otras posiciones.

distintas de la mostrada en la figura 1, a titulo de efegm’.

plo en la posicidén ilustrada en la figuras 8. Una escala.dg

medicidn 27 colocada en el exterior de la placa 26 haca;f‘:
posible ajustar el alojamiento 25, con los medios de actj
vacién, en una posicidn angular exactamente deseada.

Con el fin de bacer posible montar el mecanismo
de carrete en diferentes posiciones angulares que 56 des—-
vian de un plano vertical, la unidad que comprende la copa
17, el cuerpo de inercia esférico 18, y el 6fgano de actig
namiento 20, es susceptible de girar en el alojamiento 25
alrededor del eje central horizontal de la copa. A este -
respecto, la copa 17 estd apropiadamente en su pared extre
ma 28 que apunta hacia el exterior, provista con uno o va-
rios rebajos o ranuras, que en la forma de realizacién mog
trada en los dibujps son una ranura 29 que se extiende trang
versalmente a travéé de la-pared. El alojamiento 25 slredg

dor de la copa 17 estd provisto ademas con lenglietas 30, =~

que 8 razbn de una cada vez o, seqin se ha mostrado, por =-

e YT e e
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pares., pueden ser pleqgadas hacia dentro en el interior de
la ranura 29 con el fin de sostener a la copa en una cierta

posicidn angular ajustada.

-
teo e

En las figuras 6 y 7 se ilustra esqueméticamente

2l modo en gue el mecanismo de carrete ha sido inclinado .-

algo en diferentes direcciones desde la posicidn vertical

oene e
de la figura 5, después de lo cual la copa 17 ha sido hercha

girar nuevamente a una posicidn neutra y ha sido fijada en
LI
-

esta posicién plegando ‘hacia dentro dos lengtietas 30 den-=
. 9 ge

tro de ls ranura 29, ot

Mediante las diferentes posiciones de ajuste.de !

los medios de péndulo el mecanismo de carrete puede ses ==

adaptado con facilidad a diferentes tipos de automéviles,
y en cualquier casc que pueda ocurrir puede ser montado ~-
por lo tanto en una posicién tal que el desenrollamiento y
el anrﬁllahiento_dgl-cinturén de seguridad 1 siempre pue--
dan tener lugar-en.la direccidn més conveniente.

El invento no esté limitado a la forma de realizg
cién descrita e.iluéfrada, sino que puede ser hecho varisr
en un cierto nﬁmero>QE’maneras dentro del alcance de las -
siguientes reivindiCaciqnes. A titulo de ejemplo, la copsa
17, para dicho ajuste escelonado, puede ser provista con -
ranuras longitudinales y é; alpjamiento 25 puede ser pro--
visto éon una,barrq que se aplique a una cuelquiera de di-
Cﬁas ranuras o Qicevé;sa._En relécién'cqn dicha forma de -

realizaciédn ée debe extraser por consiquients lé copa 17 -~

fuera del é;ujamientQZS, hacefla'girar’a una nueva y desea



da posicién angular,

y después de ello empujarla nuevamen-

te dentro del alojamiento, con la barra aplicandose a una

nueva ranura.

*kW**

<
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- REIVINDICACIONES -

1. - Dispositivo activador relativo a cinturone
de seguridad para vehiculos que comprenden un cuerpo de -
inercia colocada en unos medios de soporte y un Organo de
accionamiento que coopera con dicho cuerpo de inercia y con
un mecanismo de tope para el arbol de carrete de un cintu-
ron de seguridad para automoviles, en el cual mecanismo de
tope una rueda, provista con dientes de trinquete y que gi.
ran juntamente con el &rbol, y un fiador que coopera con -
los dientes de trinquete con el cual fiador el o6rgano de -
accionamiento en relacidén con un desplazamiento del cuerpo
de 1inercia desde una posicidon neutra esta dispuesto para -
aplicarse directa c indirectamente a un diente de trinque-
te, caracterizado porque los medios de soporte, el cuerpo
de inercia y el o6rgano de accionamiento constituyen una --
unidad, que por un lado se susceptible de girar alrededor
del eje central horizontal de los medios de soporte y por
otro lado es desplazable a lo largo de una linea circular
con el mismo centro que el arbol de carrete.

2. - Dispositivo segun la reivindicacidén anterior
caracterizado porque dicha unidad es susceptible de girar
escalonadamente alrededor de su eje horizontal.

3.- Dispositivo segun las reivindicaciones anterig,
res, caracterizado porque los medios de activacion estan -
colocados dentro de un alojamiento, el cual puede ser des-
plazado a lo largo de la linea ds circulo que tiene el nmija

mo centro que el arbol de carrete.
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4,- Dispositivo segln las reivindicaciones ante-
riores. caracterizado porque el alojasmiento es ajustable

de acuerdo con una escala de medicién, que indica cualquier

L
ré e
posicidn angular ajustada.

5.- Dispositivo segin las reivindicaciones antg-,

4

ov e

riores, caracterizado porgue los medios de soporte estdn -

» - 3 B d
provistos con uno o varios rebajos o ranuras y porque el -3

P w ®

* 3 > s . d
alojamiento estéd provisto con lengiietas, las cuales, a ras
zdn de una cada vez o varias de una vez, pueden ser plegg-a,
.' . * ;.
das hacia dentro en el interior de dichos rebajos o rany~-—;
. L

. . (g - st
ras con el fin de mantener 2 la copa en una cierta posicdpn
o

pivotante. e

6.- Dispositivo. segln las reivindicaciones antg
riores, caracterizado porque el cuerpo de inercia compren-
dg un elemento esférico que puede mogverse dentro de un re-
bajo a modo de copa en los medios de soporte, y porque el
6rgano de accionamiento tiene un brazo en configuracién -
anular que encierras la porcién superior del elemento esfé-

rico, el cual brazo esté provisto con una porcidn de men--

tén o saliente, que mediante aplicacifn de la rusda denta-

da coopera con el mismo, estando dicho brazo pivotado de -

manera capaz de girar en los medios de soporte.

7.~ "DISPOSITIVO ACTIVADOR RELATIVO A CINTURONES

DE SEGURIDAD PARA VEHICULODS",-

Tal como se describe y reivindica en la presante




12

Memoria Descriptiva que consta de doce hojas escritas a -
maquina por una sola cara y de sus correspondientes dibu-

jos.
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