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PATENTE :!l‘E;A-O ‘

DE
INTRODUCCION

a favor de Don JAIME ROURE BOU, de naclonalided espsafiola,
residente en Santa Perpetus de Moguda (Barcelons), celle
27 de Enero, 3 bis, por "MECANISMO ALIMENTADOR PARA MAQUI-
NAS DOSIFICADORAS VOLUMETRICAS".

MEMORTA DESCHIPTIVA

La presente invencidn, précticada con éxito
en el extranjero, se refiere a hn mecenismo alimentador
para méquines dogificadoras volumétricas.

Este mecanismo resulta aplicable particularmente
en las méquinas dosificadoras para grenos, por ejemplo de
café, arroz y similares, con lo cual se elimina las eno-
josag operaciones de pesado en baelanzas en los comercios
expendedores de estos productos al por menor. De esta ma-
nera, las médquinas asi equipadas pueden servir cantidades

fijades de antemeno con suma rapidez y exactitud y de una
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manera automética o semiautomitica, segin se acople a la
mdquine un electromotor o bien se efectia el trabajo a
golpe de palance manusl.
Comprende este mecanismo un tambor doglficador
Se que presenta un hueco rellenable del producto con cabi-
da variable segin un dispositivo reguledor a voluntad, cu-~
yo tambor es susceptible de adquirir un movimiento de ro-
tacidén de un eje perpendicular a su hueco,‘siendo este
movimiento slternativo en sentidos‘opuestos pare enfrentar
10. la boce libre de este hueco respectivamente con una tol-
va superior pars su carga y con un conducto inferior para
su descerga.
Para el accionamiento de este tambor se dispone
de un mecanismd que comprende esencialmente una excéntrica
15. vinculada elédsticamente a un eje rotor que recibe su mo~
vimiento de un electfomotor provigto del correspondiente
dispositivo reductor, jugendo esta excéntrice en su giro
con un armazén de colisos que presenta solidaria una cre-
mallera que se engrena con un pifién fijado sobre el eje
20. del tambor, de manera que el movimiento de vaivén adquirido
por este cremallera se traduce en los giros opuestos al-
ternativos del pifién y por ende del tambor dosificador.
Esta excéntrica presenta la particularidad de
presentar en su periferia curvas regulares de distinto
25, didmetro previstas en puntos opuestos, con lo cual se
| determine momentos de paro de la cremallera gue coinciden
con lag posiciones enfrentadas del hueco del tambor con

la tolva y el conducto de salida del producto dosificado,
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slendo estos momentos de paro de distinta duracién corres-—
pondiendo el mayor & la operacidn de carga del tambor.

La cablda del hueco del tambor viene detérminada
por la presencia de un émbolo gue discurre por su hueco
¥y que es fijable en cualquier posicidén por su relacién
con un tornillo micrométrico que gradua con toda precisién
la cabide en mayor o menor grado, sabiendo al propio tiempo
el peso de cada dosis gervida.

Con el fin de facilitar la explicacién se acom~
pafia a la presente memoria unos dibujos exlos que se ha re-
presentado casos de realizacidn que se citan a ti{tulo de
ejemplo, no limitativo del alcance del invento.

En los dibujos:

La figura 1 muestra esqueméticamente la dis-
posicién del tambor dosificador con respecto de la tolva
de carga y conducho de descarga,

le figura 2 indica en seccidn slzada el conjunto
del mecanismo accionador ael tembor dosificador,

la figura 3 represente esquemdticamente la rela-
cién entre excéntrica, colisos, corredera y pifién que co-
munican el eje rotor con el eje del tambor,

la figura 4 menifiesta en esquema el dispositivo
regulador de la cebide del hueco del tambor, ¥y

la figura 5 indica en seccién alzada el movimiento
del tambor mediante palanca manual.

Consiste en un tambor -l- que presenta dismetral-
mente un hueco cilfndrico ~2- perpendicular a un eje de

giro -3-, cuyo tambor en su movimiento rotatorio es sus-
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ceptible de presentar la boca libre -4~ de su hueco en~-
frentada respectivamente con el fondo de una tolva-depd-
sito -5- superion§ con un conducto inferior-6~ de salida
del producto ya dosificado,

Este tamborxr lléva en su hueco -2- un émbolo ~7-
ajustado que se fija en una posicidn determinada regula-
da por un tornillo graduado —-8- que mediante un puente
adecuado -9~ se vincula al indicado -10~ de este émholo.

El movimiento rotatorio del tambor dosificador
~-l-, es de carreras alternativas en sentido opuesto con
parada en los limites de las migmas y se obtiene mediante
una excéntrica -1l- que jira sobre un eje ~-12- y es arras-
trada elésticamente por el eje -13- de un reductor cuyo
movimiento es proporcionado por un electromotor -l4- por
intermedio del citadodispositivo reductor -15- de cual-
quier tipo. Egta excéntrica atraviesa un armazén -1l6- que
presenta solidarios dos colisos -17- entre los que Jjuega
en su giro, comprendiendo este armazén una cremallera ~18-
a é1 fijada ygque por su extremo libre engrena con un pi-
fién =19~ fijado sobre el eje -3- del tambor medisnte cha-
veta -20- aseguradora, (figura 2)y tornillo prisionero
=20~ bis.

El eje -3~ se halla montado sobre soportes =21-
de la caja de mecanismos -22- mediante la interposicién
de un cojinete de rodillos -23~ y casquillos de bronce =24-,
presentando esta caja una tapa -25- que facilita la re-
paraecidén y entretenimiento de estos mecanismos.

Como gufa de la cremallera ~-18- en su movimiento

en vaivén se ha previsto un rodillo -27- libremene giratorio
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gobre un eje -28~ fijado en la caja -22-, (figura 3), cir-
culando la cremallere entre este rodillo y el pifién -19-.

El montaje entre el eje -12- de la excéntrica
y el eje =13~ rotor se establece por el acoplamiento de
gsendos platos -29- y =30- con Jjunta eldstica intermedia 31,
gquedando encajado el plato -30- en una cavidad central pre-
vista en el plato ~-29-, cuyos platos estdn solidarizados
con los respectivos ejes, para lo cual presentan correspon-—
dientes menguitos.

La excéntrica -11- presenta en puntos opuestos
de su periferia curvatures reguleres -32- y =33- de distin-
to didmetro, enlazadas entre sl por curvas irregulares =34~
y =35= simétricas.

En la figura 5 se ha eliminado el mecanismo accio-
nador del tembor dosificador -1~ y ha sido substitufdo por
une simple palanca -36- golidarizada con el eje -3-, para
obtener el giro del tambor por medio manual.

El funcionemiento del mecanismo automdtico acclo-
nador del tambor dosificador es como sigues

Suponiendo la méquina parade en la posicién re-

flejada en la figure 1, con la boca -4- enfrentade con la
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tolva -5-, la excéntrica -ll- se encontrard precisemente en lai

posicidn representada en la figure 3, o sea que la curvature
mayor -33= egtard en la parte inferior en contacto con la
colisa ~17-.

Poniendo en marche el motor -l4- se transmitird
el movimiento del eje rotor -l3- a la leva girando la ex-

céntrica en e}l sentido de la flecha F (figura 3), Como gue
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la superficie -32- y =33- es regular el tambor permanece
prarado cargéndose su hueco -2- del producto contenido en
le tolva -5-. '

Al pasar a establecer contacto con el coliso
-17- la superficie irregular -35- ascenderéd el armazén
-16~ y con 61 la oremallera -18- haciendo girar a2l pifién
~19~ y por ende al tambor -l- segin la flecha F* (figura 1),
hasta llegar &8l coliso~1T7'- la superficle regular ~33- de
la excéntrice en cuyo momento la boca ~4~ se enfrenta con
el conducto =6- vertiéndose el producto contenido en el hue-
co =2~ por el citado conducto, ya gque por la regularidad
de la superficie -33- permanece inmévil el tambor, el cual
vuelve a su posicién anterior cuando llega a8l coliso -17'-
la guperficie irregular -34- descendiendo entonces le
oremallera -18- ¥y haciendo girer el pifidn ~19- y eje =3-
segin la flecha F"' en sentido contrario al anteriormente
citado, (figura 35, y asl se van sucediendo las carreras
alternativas del tambor con paradas en el limite de las
mismes,dando lugar a las cargas y descargas suceslvas del
tambor, dosificador.

La invencién, en su esencialidad, puede sger lle-
vada & la préctica en otras formas de realizacién que difie-
ran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo, a las
cuales alcanzard igualmente la proteccidn que se recabda.
Podrd, pues, construirse en cualquier forma y tamafio, con
los medios y materiasles mds adecuados, por quedar todo ello

comprendido en el espiritu de las reivindicaciones.
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NOTA

Se reivindica como obJjeto de la presente pa-
tente de introduccidn:

1. Mecanismo alimentador para méquinas dosifica-
doras volumétricas, caracterizado por comprender un tam—
bor dosificador que presenta un hueco perpendicular al eje
de giro en el que juega un émbolo relacionado a un dispo-
sitivo regulador de su posicién, cuyo tambor es susceptible
de enfrentar su boca libre respectivamente con el fondo de
una tolva superior continente del produoto a dosificar y
con unconduct0~inferibr para la salida del producto dosi-
ficado, alternativamente y en el 1limite de sus giros par-
clales ocasionsdos por un mecanismo accionador del eje
de dicho tambor que adquiere su movimiento de un electro-
motor provisto del correspondiente dispositivo reductor.

2. Mecanismo alimentador pare méquinas dosifica-
doras volumétricas, segin la reivindicacidén anterior, carac-
terizado porque el dispositivo regulador de la posicién del
émbolo en el hueco del tambor dosificador, comprende un
puente que solidariza la aceidn de un tornillo graduable
con el védstago del émbolo, obteniendo con atornillado o
desatornillado de este tornillo el deslizamiento del émbolo
aumentando o disminuyendo la cabida del hueco del tambor.

3. Mecanismo alimentador pare mdquinas dosifica-
doras volumétricas, seglin la reivindicacidén 1, caracteriza-
do porque el mecanismo accionador del tambor comprende una

excéntrica solidaria por montaje eldstico con el eje rotor,
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la cual Juege entre colisis de un armezén gque presente
vnculadae una cremsllera de movimiento en vaivén segin
el giro de la excéntrica, cuya cremallera engrana con un
pifién soliderio del eje de giro del tambor el cual recibe
asl un movimiento giratorio alternativamente en sentidos
opuegtos.

4, Mecanismo alimentador para méquinas dosifica-
doras volumétrices, segiin las reivindicaciones 1 y 3,
caracterizado porgque la excéntrica presenta en puntos
opuestos dos curvaturas regulares de distinto didmetro,
con lo cual se consigue el paro de la cremallera y por en-
de del pifién y tambor en los limites de sus recorridos
opuestos,

' 5 Mecahismo alimentador para médquinas dosifi-

cadoras volumétrices.

La presente memoria consta de ocho hojas foliadas,
escritas a mdguina por uns sole cara.

Barcelona, & 7 de noviembre de 1958

Jaime ROURE B
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Barcelora, 7 Noviombre 1958
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