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PATENTE
DE
INVENCION

por "MAQUINA ENSACADORA~PESADORA AUTOMATICA", a favor de Don
RAMON SALA CANDELICH y Don TEODORY SALA CANDELICH, domicilia-
dos en BARCELONA, Balmes, 51, 2¢, 2,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a una nueva miquina en-
sacadora-pesadora automdtica.
Para ensacar y pesar simultdneamente materiesles a granel
diversos, particularmente en los llamados sacos con valvula de
5, papel, textiles, pldsticos o mixtos, se utiliza miquinas automd-
ticas que comprenden una tolva de carga conectada con un siste-
me alimentador del material a grenel, y un tubo de llenado que
sobressle del fondo de la tolva y lleva en su interior un husi-
1le helicoldal giratorio para empujar el material a ensacar., Ge-

10. neralmente el conjunto gque comprende el tubo de llenado con su
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husillo, la tolve de carga y los medios para acclonar el husillo
formen parte de un sistema de bascula provisto de un dispositivo
indicador o de control pers indicar cuando se ha alcanzado el pe-
so previsto en el saco que es suspendido del tube de llenado,

© bien para determinasr el paro del husillo cuando se consigue
dicho peso,

Les mAquinas de la clase indicada preéentan, no obstan-~
te, el inconveniente de una escasa precision y regularidad en
las pesades, ya que el sistema de bdscula descrito tiene una iner.
cia considerable y, ademéds, es afectado por cirto grado de rigi-
dez inevitable en la conexion flexible de la tolva de carga con
el sistema de alimentacidn para la misma, y por las vibraciones
y efecto girscdpico del husillo y sus medios de accionamiento que
giren a gran velocfaed.

Ahora se ha encontrado que se puede suprimir estos in-
convenientes haciendo fijoa la tolva de carga y el tubo de llena-
do y conectando el sistema de bédscula a un miembro de suspensién
para el saco situado encima de dicho tubo de llesnado en disposi-
cién completamente independiente del mismo, siendo estos elemento
desarrocllados de tal modo que la abertura o valvula del saco pue-
de ser enchufada sobre ellos sin que el borde inferior de la asber
tura o valvula entre en contacto substancial con la parte inferio:
del tubo de llenado,

Por consiguiente la maquina ensecadore-pesadora sutoma-
tica objeto de la presente invencion, del tipo definido anterior-
mente se caracteriza porque el tubo de llenado portador del husi-
llo helicoidal es fijo y esté cubierto, por encimas & lo menos,
mediante un elemento aceanaledo dispuesto para enchufarse en la
abertura o valvula de cerga de un saco o similar de modo que
este Ultimo queda suspendido de el, estando dicho elemento aca-

nalado separado y libremente mévil con respecto del tubo de llena-
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do, y conectado con el extremo correspondiente a la carga de un
gigtema de bédscula convencional provisto de un dispositivo de
control que interrumpe el funcionamiento del husillo cuando se
ha alcenzado el psso previsto en el saco.

5, El elemento acanalado puede estar conectado al sistema
de bascula en disposicién amovible, o sea desmontable a mano,
para permitir su répida substitucidén por otroes elementos sopor-
te que hagen el mismo efecto, por ejemplc por un soporte anular
provisto de dispositivos de pingze o similares para fijar el bor-

10. | de de la boca abierta de un sesco usual.

Cuendo se trate de llenar aridos como cereales u otros
materiales granulares fréagiles, existe la posibilidad de que se
produzcan réturas indeseadas de granos en los espacios compren-
didos entre la envolvente periférica del nusillo y el fondo de

15, la tolva de carga. Por ello, de acuerdo con otra caracteristica
de la 1nven016n, ge prevé un tubo acoplable en el fondo de la
tolva de carga rodeandoc al husillo y provisto de una abertura
restringlda para sl paso del grano de manera que los aridos situg
dos a los lados y parte inferior del husillo son protegidos con-

20. tra la'accién compresora angular o de arrastre producida por el
giro de éste. Este tubo, preferiblemente, es fijede mediante loe
mismos tornilleos o dispoeitivos equivalentes que aseguran el tu-
bo de llenado a la tolva de carga.

Otre de las causas de fglta de regularidad en las pesadas

25, ' que Se presentan en las méqﬁinas conocidas es debida a que el
ausillo tiende a girar por inmercia deapggs de desconectar el
motor de accionamiento, duraente un tiempo corto pero suficiente
para ensacar un exceso apreciable de materisl, En la invencidn
se prevé el acoplamiento de un dispositivo de freno al arbol

%0, del nusillo el cual es mantenido inactivo durante el funciona-



5.

10,

15.

20,

a25.

30.

T A A

245374

miento de le mdquine pero es puesto en funcionamiento cuando el
funcionamiento del husillo es interrumpido, Por ejemplo puede
consistir en un freno electromagnético conectado en serie con
el motor de accionsmiento,

K1 elemento acanalado o parte eguivalente puede estar
conectado directemente al sistema de bascula, o bien puede estar
apoyado sobre una plataforma de bascula corriente, lo gue permi- -
te llenar y pesar recipientes que no puesdan ser suspendidos del
citado elemento acanalado, por ejemplo barriles, bidones o simi-
lares. En este caso, cuande le mdquina es utilizada para pesar
por suspension del elemento acanalado, la plataforma de la bas-
cula es cubierta mediante una placa amovible que recoge log pe-
quefios desperdiciones que se derraman del tubeo de llenado y de
la boca del saco al colocar o retirar este ultime de la mdgquina.
Eestos desperdicios acumulados ¢ bien han de ser barridos cads
vegz de la plateforma o bien derfan lugar a errores en las pesa-
das.

Para facilitar la explicgcién se acompafia & la presente
memoria unas léminas de dibujos en loe que se ha representado una
realizecién preferids del invento y una veriante de tolva de car-
&a &8 t{tulo de ejemplos no limitativos del alcance de la misma,
con referencia a le siguiente descripcidn en la que se ha intro-
ducido referencias numéricas correspondientes a les cifras que
aparecen en los dibujos. Referenciss iguales en las distintas
figuras indicen partee iguales o eguivalentes,

En los dibujos: ’

La figura 1 es una seccion longitudinal slzada, esquemd-
tica de une méquina provista de pletafbdrma de bascula usual,

La figura 2 es una seccion transversal en le 1fnea 2-2

de lg figura 1.
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La figura 3 une seccidén longitudinal alzada de una tol-
ve de carge modificada, y
la figura 4 muestra un circuito eléctrico posible pars
el control del peso,
5, La maquina ilustrada comprende une bancada inferior 10
provista de pies 11 medlante los que se apoya sobre el suelo,
Dos pares de pilares 11, situados respectivamente a uno de los
extremes de la basncada y cercs del centro de los lados mis lar-
gos de la misma, se elevan formando una estructura que puede ser
10, cerrada extericrmente mediante pelastros no represeantados, y
| terminan en un bastidor 12 que soporta una placa base 13 de
fundicidn,
La cara superior de la placa 15 se prolonga en paredes
verticales 14 que forman una tolva de carga 15 cuya boca superior
15. 16 puede ser conectade mediante la platina 17 & un tubo alimen-
tador del material & pesar, procedente, por ejemplo, de un silé
u otro depdsito de almacenamiento., La tolva 15 tiene cerca de su
fondo, en una de las paredes 14, une abertura 18 rodeada por una
platina de fijacidén 19 en la que se puede unir mediante los tor-
20. nillos 20 una platina correspondiente 21 de un tubo de llenado
22 abierto en bisel en su extremo libre,
El drbol 23 estd montado para girer sobre log cojinetes
24 fijos & la placa en disposicidn espaciada Y Penetre al interio
de la tolva 15 por ua taladro practicado a este fin, extendiendo-
25, se por el raﬁdo de la tolva y el interior del tubo 22, hasta el
extremo libre de éste. Dentro de la tolva y del tubo 22, el 4r-
bol estéd provisto de aletas helicoidales 25 que, el girar el ar-
bol por los medics que se describira, recoge el material de la
toiva y lo empuja por el tube naste el extremo de este ditimo,

30, Para el accionamiento del husillo helicoidal 25/25, el
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érbol 23 lleva fijede, fuera de la tolva 15, una polea 26 de
gerganta en la que se acoplan las correas V 27 que, atravesan-
do le placa 13 por una ventana 28 pasan a la parte baja de la
méquina donde rodean le polea 29 del motor de accionamiento 30.
Pera mantener siempre tensadas las corregs, el motor 30 esté
fijedo sobre un soporte 31 oscllante alrededor del eje 32 fija-
do @ los soportes 33 que forman parte de la bancada 10. El peso
propie del motor sirve de esfuerzo tensor,

Cuando el husillo extrae material del fondo de la tol-
va de carga 15 existe el riesgo de que, sobre todo tratédndose
de gateriasles fédcilmente aglomerables, se produzcan bdévedas que
impidan el descenso ulterior de dicho material a lo largo de
la tolve hasta el husillo, la méquina objeto de la invencién
puede ester dotada de cualquier dispositivo convencional para
romper este bdveda y asegurar el descenso uniforme del material.
En la figura 1 se ha representsdo a t{tulo de ejemplo un eje 34
que atraviesa la tolva, guiado en cojinetes 35 ¥ sobresale al
exterior de la misma donde estd provisto de una rueda dentada
36 que engrena con un pifidn 37 fijo al arbol 23, Deantro de la
tolve el Arbol 34 lleva fijadas dos platinas 38 de las que so-
bresalen brazos agitedores radieles 39,

El meterial suministrado por los mescanismos descritos
puede ser recibido por un saco u otro recipiente, En la figura
1l se gprecia que el extremo de la bancada 10 opuesto a la es-
tructura elevada de la mdquina presente uns emplia abertura 40
en su cara superior, donde es recibide la pltaforma 41 de un
sistema de béscula convencional cuyo mecanismo de palencas, in-
dicﬁdo por el blogque 42 puede ser cualquier de los conocidos.
El brazo finel de este juego de pslences, indicado en 4%, lleva

articuledo el tirante de mando 44 de la romana 45 oscilante so-



5.

1o0.

15,

20,

25,

30.

Sre el soporte 46 fijado a una consola 47 asegurades a medis altu-
rs sobre dos de los pileres 11. la consocla 47 tambien soporta '
un fiel 48 pera el ajuste de la méquina.

la diﬁpoeicién descrita puede servir para llenar reci-
pientes convencionsles, tales como bidones, bharriles o sacos
ebiertos. El recipiente es colocado sobre la plataforma y le
maquina puesta en marcha despues de haber ajustado previamente
los pilones 49 de la romana al peso deseado. Cuando el materisl
recibido por el recipiente, gravitante por consiguiente sobre
le plataforma 41, alcanze el peso previsto, la romana se levanta
hasta hacer que el fiel llegue a la posicidn de equilibrio, Si
la romana es visible desde el exterior de la méquina, esta sim-
ple indicacidén puede ser suficiente para sefizlar el momento de
perar la méquina; también se podr{a utilizar alguna luz o dispo-
sitivo indicador acdstico asoclado con un contacto eléctrico con-
vencional eccionado por la romans, pero en la invencion se pre-
fiere automatizar la parada y por ello el interrupter de mando
50 para el motor 30, desarrollado a modo de relay proviste de una
bobina excitadore 51 (fig. 4) es controlado por un interruptor 52
por ejemplo un microinterruptor, alojado en la caja 53 adyacen-
te al punto de oscilacidn de la romana 45, Un brggo 54 unido a la
romana penetra en dicha ceja por una ventana adecuada y acciona
el brazo del microinterruptor. |

la figura 4 muestra un circuito electrico pesible para
el control indicado anteriormente, 1La bobins 51 del relay 50 es-
té conectada entre las fases R y S de la alimentacidn, en serie
con un interruptor de pulsador 55 de poeicién normal ebierta, y
sobre este pulsedor esté derivado el interruptor 52, conectado
en serie con un interruptor de retencidn 56 acclonado por el pro-

pio relay y, eventualmente, con un interruptor de pulsador 57,
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de posicién normalmente cerrada. Al apreter el pulsador 55 se
excita la bobine 51 y el relay cierra el circuito del metor;
el mismb tiempo se cierra el circuito de retencion del relay
y la bobina se mentiene excitada a través del interruptor 56
aunque se abra el pulsador 55.

En la caje 53 el microinterruptor 52 estd dispuesto de

manera que se mantiene normalmente cerradc y es abierto por la

-aceidén del brazo 54 en el momento en gue la romana alcanza la

posicién de enrase del fiel, Por consiguients, cuando se ha
alcanzado el peso previsto el microinterruptor 52 se abre, la
bobina 51 es desexcitada y el circuito del motor es abierto,
quedsndo desconectadc el motor 30 y cesando la elimentacién del
material gl recipiente, La médquina también puede ser perada a
voluntad apretando el pulsador 57; en este caso temblien se in-
tarruppe el circuito de retencidn y se desexcita el relay.

la pareda répida del arbol 23, a fin de que no caige al
recipiente mas material del debido a causa de la inercia de los
mecenismos descritos, dicho a&rbel lleva fijado un tambor de fre-
no 58 rodeadoc por una cinta de frene 59 que puede ser apretada
contra dicho tambor por un dispositivo eléastico y es aflojada
mediante un dispositivo electromagnético 60 conectado en serie
con el motor segin se aprecia en la figura 4. El conjunté for-
medo por los dispositivos eldstico y electromagnéticc descritos
constituye un grupo usual en la técnica de las méquinas eleva-
doras por lo que no se detalla su descripcion en este lugar. En
la figura 2 este grupo ha sido designado con la referencia gene-
ral 61. El freno electromagnético descrito funciona, en el caso
ﬁresente exdctamente igual que en grias y similares: es manteni-
do flojo durante el funcionamienteo de la mdquina por la propia

corriente de trabajoc del motor que circula por los devanados &0



10.

15,

20.

25,

30.

y es apretado instantaneamente por el dispositivo elastico tan
pronto como cesa el peso de dicha corriente, de modo que el &r-
bol 2% se detiene inmediatamente,

El mecanismo de le bascula puede llevar, como es natural
un dispositivo amortiguador de sacudidas corriente, por ejemplo
de tipo hidrdulico.

En caso deseado, para aumentar la precisidn de les pesa-
das, el motor 30 puede ser del tipo de dos velocidades conoeido
en la construccion de méquinas. Sus devanados pueden estar conec-
tados a un dispositivo de control maniobrado por el sistema de
bascula de manera que el motor normalmente funciona a la veloci-
ded de llenado mayor, pero cuando la bascula indica un peso que
le falta una centidad predeterminada para llegar al nominal, uno
de sus organos acciona un microlnterruptor, por ejemple similar
al de parada, que provoca el accionamiento del dispositivo de
control para poner el motor en la velocidad pequefia hasta el mo-
mento de la parada definitiva. )

Cuando se desea utilizar ls maquina para el ensacado con
sacos del tipo de vélvula o cerrados en vacfo, la plataforma 41
presenta un par de pilares 62 adyacentes a la estructura de la
miquinag y que se extiende hacia arribe y a ambos lados de él1 has-
ta la altura del tubo 22 donde estsn unidos por un puente 63 que
lo rodea por encima. En el puente 63 esta fijada una placa 64 pro-
vista de una escotadure central que rodea al tubo 22 sin posibili-
dad de entrar en contacto con el, cuya placa lleva fijade una pie-
za acanalada 65 que cubre el tubo 22 por arriba y por los lados
en disposicion espaclada de modo que tampoco puede entrar en con-
tacto con el tubo a pesar de los movimientos laterales propios de
le plataforma de la bdscula.

La forma y dimensiones del miembro 65 son teles gue sobre
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é1 se puede enchufar la védlvula o abertura de un saco sin que el
borde inferior de la misma toque por nada al tubo 22, quedando
el saco suspendido sobre dicho miembro, o bien spoyado simulta-
neamente sobre la plataeforma 41, Si se desea se puede disponer
5. encima del miembro 65 un dispositivo de pinza de presidn para
retener en posicidn el saco e impedir que sea expulsado por la
fuerza del chorro, por ejemplo une palanca articulada a la pla-
tina 64, provista de un miembro elastico en su extremo libre y
susceptible de ser aplicada con dicho miembro elastico contra
10, | la superficie superior de la pieza 65 mediente un dispositivo
de leva, de modo gue el saco quede eprisionado eatre el miembro
eléstico y la pieza 65,
No es imprescindible gque el saco se apoye sobre la pla-
taforma 41 puesto gue el peso puede ser recibido exclusivementes
15. por la pieze 65 unida a dicha plataforma. Por consiguiente la
plataforma 41 puede ser cubierta por une placa soporte 66 que se
apoya sobre la bancade 10 mediante pileres &7 provistos de me-
chas extremas que se enchufan en taledroe formados en la misma.
Le placa 66 queda espaciada con respecto de la plataforma de
20, manersa que no impide los movimientos naturales de ésta, Con es-
ta disposicidn se obtiene la ventaja adiclonal que las pequefias
cantidedes de materigl que se derraman al colocar y sacar los
sacos de la pieza 65, caen sobre une parte fija de la mdquina
Yy no se acumulan sobre la plataformas 41, lo que de otra manera
25, producirfa error en el peso real del género ensacado o bien
obligapia al operario a efectuar una repetida limpieza de la pla-
taforma 8 cada operacidn de llenado, Preferiblemente la placa
esté apoyada simplemente sobre la bancaeda de le méquina, de ma-
nera gque puede ser retirada féoilmente cusndo se deses utilizar

30, le plataforma 41 como si 1la méquina se tratase de una bdsculs
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usual o para el envasado en recipientes que se apoyen en ella,

En cirtos casos el usuario de la mdquina puede tener el
proyecto de utilizarla Unicamente para ensacar materiasles ea
sacos de védlvula que son colgados de le pieza 65, y en esta even-
tuelidad se puede prescindir de la plateformes de béscula 41 co-
nectando la pleza 65 directamente al extremo correspondiente @
la carga de un sistema de bascula facilmente previsible por el
técnico, por ejemplo dos paralelogramos articulados, dispuestos
& ambos lados de le tolva de carga 15, Esta forma simplificada
de la invenciodn queda comprendida lguslmente, como es naturel
dentro del alcance de la invencidn.

 Ciertos dridos que pueden ser ensacados con le méquina

segin la invencidn, tales como cereales u otros granos, pueden
resultar averiados por roturas de los granos que se encuentran
en el especic convergente -con respecto al sentido de giro del
husillo 23/25~ comprendido entre les eletas 25 y el fondo de 1la
toiva de carga 15, Pare evitar este inconveniente el invento
prevé la disposicidn representada en la figura 3.

El tubo 68 provisto de una platina extrems 69 que tiene
taladros correspondientes & los de la platina 21 del tubo 22,
es introducido por la abertura 18 previa retirada de dicho tubo
22 y luego este dltimo es vuelto a colocar en la posicidn ilus-
trada y fljedo con los tornillos 20 de modo que entre su platina
¥y el asiento 19 de le tolva queda fijeda la pletina 69 del tubo
adicional 68, Dicho tubo 68 rodea ajustadament® al nusillio en
toda su longitud comprendida dentro de la tolva Yy presenta una
ebertura 7C cerca de le parte superior por la gque permite la en-
trada del materisl. La forms dimensiones y situacidn de esta
abertura son dependientes dentro de cirtos 1{mites de la natu-

raleza del material a manipular. El ejemplo ilustrado muestrs
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unicamente la solucion promedio y no debe ser confiderada en modo
alguno como limitative del invento.

Mediante la construccidn descrita e ilustrade no existe
la posibilidad de que los granos Been prensados y triturados en-

5. tre el nusillo y el fondo de la tolve puesto que lo impiden las
paedes laterales e inferiores del tubo 68,

En lugar de una sola abertura segin se ha desérito, tam-
bién se puede utilizar dos o mds aberturas distribuidas de la
menera més conveniente en la superficie del tubo 68, Finalmente

10, se puede prever que el husillo tenga pasos de Hélice distintos
en su longitud, o incluso que esté conectado con los mecanismos

de eccionamiento de modo que se puede varisr su velocidad.

NOTA

Descrito el invento se declara nuevas y de propia in-
vencion las siguientes reivindicaciones:

15, 1. Méquina ensacadora-pesadora automatica, del tipo
que comprenden una tolva de carga conectada con un sistema ali-
mentador de material suelto, y un tubo de llenado que sobresale
de la parte inferior de la tolve y lleva en su interior un nusi-
1lo nelicoidal giratorio para empujar el materiel a ensacar,

20, , caracteriegada porque el tubo de llenado portador
del husillo helicoidal es fijo y estd cubierto, por encima & lo
menos, mediante un elemento acanaledo dispuesto para encihufarse

en la abertura o védlvula de carga de un saco o similar de modo
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que este dltimo queda suspendido de él, estando dicho elemento
acanalado separado y libremente mévil con respecto del tubo de
llenado, y conectado con el extremo correspondiente a le carga
de un sistema de bédscula convencional provisto de un dispositivoe
de control gue interrumpe el funcionamiento del husillo cuando
ge ha slcanzado el peso previsto en el saco © similar,

2. Méquina segin la reivindicacién 1, caracterizada
porque el elemento acanalado estd conectado al sistema de bas-
cula en disposicién amovible y substitufible por otros elementos
soporte de organizacién correspondiente a envases dilversos.

3. -Méquina segin la reivindicacion 2, carscterizada
porque el elemento acanalado lleva una pingza que 8e acopla eléds-
ticemente sobre su parte superior para fijar el saco suspendido.

4, Méquina segin la reivindicacién 1, ceracterizada

porque el elemento acanalado eata unido a un soporte fijo a una

7 plataforma de bédscula corriente que forma parte del sistema de

béscula y estéd situada debajo del tubo de llenado para recibir
recipientes que no puedan ser suspendidos del elemento acenala-
do. |

5, Méquina segin la reivindicacioén 4, caracterizada
porque comprende una placa soporte amovible gue se apoya sobre
la bancade de la mdquina cubriendo la plataforma de bdscula en
disposicidn espaciada con respecto a la misma,

6., Méquina segin la reivindicacion 1, caracterizada
porque comprende un tubo amovible gque rodea el husille helicoi-
dal dentro de la tolva de carga y estd provisto de aberturas
en sus paredes para permitir el paso de materiales granulares
a ensacar,

7. Méquina segin la reivindicacion 6, caracterizada
porque dichas aberturas estan dispuestas hacia la parte superior

del tubo,
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8. WMéquina segin cualquiera de las reivindicaciones
6 o 7 caracterizada porque dicho tubo comprende une platina ex-
trema que se acopls en el asiento del tubo de llenado y es filja-
do por los mismos dispositivos de sujecidn de este dltimo,

9, Ildédquina segin la reivindicacidn 1, caracterizada
porgue el husillo es acclionado por un electromotor conectado a
una fuente de alimentacidén en serie con un freno electromagneti-
co de parada y un relay que comprende un circuito de msniobrea
controlado por un ibterruptor accionado por la romana de la bés-
cula de modo gue el circuito del motor es abierto cuando el
fiel de la romana enrass.

10, iaquina segin la reivipdicacidn 9, saracterizada
porque dicho circuito de maniobra es un circuito de retencidn
que comprende la bobina excitadora del relay en serie con un
interruptor de posicidn normal cerrada conectado con la romana
de la béscula de manera que es ablerto en la posicién de enrase
del fiel. ;

11, Méquina segin la reivindicacién l, caracterizada
porque el motor es del tipo de dos velocidades ¥ esté gobernado
por un dispositivo de control que arrenca el motor a alta velo-
cidad pero lo cambia a baja velocidad cuando falta una cantidad
predeterminada para alcanzar el peso nominal & que ha sido re-
gulada la bdscula.

12, MAquine ensacadora-pesadora sutomitica.

Segin se describe y reivindica en la presents memoria
que consta de catorce hojas foliadas y escritas a méquina por
una sola cara, acompafiadas de dos léminas de dibujos,

Madrid, a 17 de Noviembre de 1958.

RAMON SALA CANDELICH y

TEODORO SALA CANDELICH,

P. a.

JAIME ISERN MIRALLES
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