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PATENTE BE INTRODUCCIÓN
\j'

que por 10 años, para España y sus Posesiones, se s o l ic i t a  a 
favor deSOCIETA» PEE AZIONI FBATELLI BQRLETTI, de nacionalidad 
ita lia n a , dom iciliada en V ia  Washington,70, MILAN ( I t a l ia ) ,p o r :  
"DISPOSITIVO PARA OBTENER UN DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO CICLICO 
DEL TEJIDO. DE AMPLITUD REGULABLE. EN LAS MAQUINAS PARA COSER 
EN ZIOZAQ".--------------------------------------------------------------------------

Memoria descriptiva

La presente invención se re fiere  a un dispositivo mediante 
e l cual, en una máquina para coser en zigzag, se puede hacer que 
responda automáticamente a un ciclo preestablecido el desplaza­
miento del tejido, permitiendo a l propio tiempo la  regulación 
de su amplitud.

Dicho d isp os itivo  está caracterizado por e l  hecho de que 
una leva  que puede ser montada, con posib ilidad  de desmontaje 
y de sustitución , sobre una prolongación trasera del árbol de 
la  leva  para la  producción deJ. desplazamiento transversal de la  
barra de aguja para la  costura en z ig zag , tiene e l  cometido de 
accionar e l medio de mando de la  pieza transportadora de l t e j i ­
do por raedio de una paianoa cuyo fu lc ro , mediante un mecanismo 
con mando de mano, es desplazable preferiblem ente segán un arco 
de c írcu lo , de modo que es posib le regu lar, con su desplazamien-
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to, la  o sc ila c ión  comunicada por la  palanca mandada por la  le ­
va a i medio de mando de xa p ieza de empuje del te jid o .

Es a s í que la  amplitud de movimiento de la  pieza de empu­
je  puede ser regulada a voluntad, siempre quedando e l  movimien­
to mismo dentro del c ic lo  determinado por la  leva  mantenida en 
función con este ob jeto .

Una forma de ejecución, dada a t ítu lo  de ejemplo, de l d is ­
p os itivo  segiín xa invención está  ilu strada  en ios adjuntos d i­
bujos, aplicada a una máquina para coser en z igzag , con c ic lo  
variab le  de ¿.a costura en z igzag , d e l tipo descrito  en o tra  Pa­
tente de la  misma s o lic ita n te . En dicLos dibujos :

la  F ig . i  es una sección longitud inal de la  máquina para 
coser en z igzag ;

la  F ig . 2 es una sección transversal de la  misma por la  
iín éa  A-A de la  F ig . 1;

La F ig . 3 e© una sección transversal de la  misma por la  
lín ea  quebrada B-B de la  F ig . 1;

La F ig . 4 es una sección transversal de la  misma por la  
lín ea  C-C de la  F ig . 1;

La F ig . 5 ©© una asdia éeeción transversal de la  misma 
correspondiente a la  sección de ia  F ig . 4, pero que muestra 
una varian te de montaje de la  leva  para e l desplazamiento del 
te jid o  i

La F ig . ó es una media sección transversal correspondien­
te también a la  sección de la  F ig . 4, pero que muestra una u l­
te r io r  varian te de montaje de la  leva  para e l desplazamiento 
del te jid o ;

aa F ig . 7 muestra una sección longitud inal pa rc ia l de la  
máquina por la  lín ea  B-D de la  F ig . 4.

El árbol motor 1 (F ig . 1 ), montado en la  parte superior 
de l brazo 2 de la  máquina, le  comunica mediante e l  botón de 
manivela J y la. b ie la  de muelle 4 e l  movimiento alterno v e r t i ­
ca l a la  barra de aguja 5* que rec ibe dex árbol i  mismo e l  mo­
vim iento transversal para la  costura en z igzag  a través del en­
granaje de tornixxo s in  f in  6 y la  rueda h e lic o id a l 7 j ©i ár­
bol 8, una xeva montada sobre e l árbol 8, la  palanca de dos 
brazos 9-iO accionada por dicha leva, e l  soporte osc ilan te  11 
mandado por e l  brazo 10 de la  palanca, e l  árbol 12 corredizo 
en dicho soporte y e l  t ira n te  i  3 articu lado por un extremo so­
bre e l  árbol 12 y unido por su otro  extremo a i soporte 14 de 
la  barra de aguja su jeto en 15 a i brazo 2 por medio de la  pia-



quita e lá s t ic a  16. Por e l  árbol motor 1 (F ig s . 1 y 2 ),  median­
te su codo 1” , la  b ie la  18, la  palanca 19 , e l  árbol 20 y las 
ruedas dentadas cónicas 21 y 22, es movida también la  lanzade- 
ra  23 que coopera con la  aguja 24 para la  producción de la  cos- 

60 tura. La leva  montada de manera estab le sobre e l  árbol 8 para 
formar de manera conocida la  costura en z igzag , es la  que se 
ind ica  con 25 en ios dibujos (P ig s . 1 y 3)* Sin embargo, sobre 
e l  cubo de dicha leva  puede montarse con posib ilidad  de su sti­
tución, para va r ia r  e l  c ic lo  en z igzag, según la  o tra  Patente 

65 anteriormente mencionada de x& misma s o lic ita n te , una segunda 
leva  26 (E ig . 3) yi para pasar de un c ic lo  de costura a otro, 
la  palanca 9_ -̂0 puede hacerse pasar de una leva  a otra  por co­
rrim iento sobre su e je  de fu lcro  27 y sobre e l perno 28, monta­
do en ex  soporte 11 y sobre ex  euax esta dispuesta a horcajadas 

70 con e l  extremo a modo de h orqu illa  de su brazo 10. El perno de 
osc ila c ión  29 de l soporte 11 está unido, mediante e l  soporte 30 
y e l brazo 3L ,  a la  p ieza J>2 que tiene su fu lcro  sobre e l e je  

‘ 33 y que l le v a  su jeta  la  p iaquita 34 s o lid a r ia , por su extremo
superior, de l botón de maniobra 33* Sobre e l  perno 36 de a r t i-  

75 culación del tiran te  13 sobre e l árbol 12 tiene su fu lcro  la  
barra 37» articu lada  in feriorm ente, mediante e l  perno 38, so­
bre §1 manguito 39 provisto de un apéndice 40 sobre e l  cual es­
tá montado e l  perno 41 con botón de maniobra 42. 4 s í, actuando 
sobre e l  botón 35» se va r ía  la  posición angular de l soporte 11 

80 y por tanto e l  origen  transversal del punto en z ig za g ; actuan­
do sobre ex  botón 42 se va r ía , con desplazamiento de l árbol 12, 
la  posición  dex perno 36 de l tiran te  13 con respecto a i soporte 
11, y por tanto ia  amplitud de oscixación  de dicho tira n te , con 
la  consiguiente variac ión  de ia  amplitud de l z igzag  de la  cos- 

85 tura. El movimiento de maniobra d e l botón 42 en su correspon­
diente abertura puede ser lim itado por topes 43 aplicados en 
ia  abertura misma y bloqueados, cada uno de e l lo s ,  por un bo­
tón 44 con perno f i le te a d o ; dichos topes, s in  embargo, ptieden 
ser superados por e l  botón 42 s i  se empuja hacia dentro, verx- 

90 ciendo ia  acción del muelle 45, ixevando delante de e llo s  la  
parte 4x’ de diámetro reducido dex perno 41.

Según la  invención, sobre ia  prolongación posterior 8 ' del 
árbol 8 (F ig . 4 ) se monta una leva  46 apretada mediante una 
tuerca 47 sobre una brida 48, que está  f i ja d a  sobre e l  árbol 8 ' 

95 (F ig . 4) o bien está  montada en un co jin e te  49 montado sobre 
e¿ brazo 2 y unida a un cubo 50 montado sobre 8* de modo que
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ge hecha g ira to r ia  mediante una junta (P ig . 5) o mediante un 
engranaje (F ig* 6 );  con esta  il lt in a  ejecución se tiene la  ven­
ta ja  de. poder va r ia r  la  re la c ión  de revoluciones entre e l  árbol 
8’ y la  leva  46.

bobre xa su p erfic ie  p e r ifé r ic a  de -.a leva  46 (P ig s . 2 y 7) 
es mantenido en contacto e l perno 5Í del brazo 52 de la  palanca 
de dos brazos 52- 53* cuyo otro brazo 53 l le v a  un perno 5  ̂ sus­
cep tib le  de ser puesto en contacto coi', e l apéndice 55 ¿le la  pa­
lanca 56 ue mando de l mecanismo de tipo conocido que le  transmi­
te e l  movimiento a la  pieza de empuje d e l te jid o .

palanca 52-53 tiene su fu lcro  en 57 sobre un soporte 
58 articu lado sobre un e je  59 y so lid a r io  de un brazo 60 que 
apoya sobre una excéntrica 61.

Con la  d isposic ión  indicada, la  leva  46, a i g ira r , le  co­
munica un movimiento alterno a la  palanca 52-53 y P°r tanto a l 
apéndice 55 que, por medio de un muelle 62, es mantenido adhe- 
rente a i perno 54- Üx apéndice 55 y P°r tanto la  palanca 56 re ­
p iten  desplazamientos correspondientes, por lo  cual a l te jid o  
le  son comunicados desplazamientos adeiante-atrás correspondien­
tes a i eiexo determinado por la  conformación de ¿a leva  46. Re­
gulando la  posición angular de la  excéntrica 6i  por medio del 
botón 63 y desplazando a s í, a través del brazo 60, la  posición 
de l fu lcro  57 sobre un arco 64, se vienen a va r ia r  ios desplaza­
mientos de l perno 54 y ¿ e l apéndice 55 «n  su magnitud y con re ­
lac ión  a i movimiento de la  aguja, de modo que se obtienen de 
una misma leva  desplazamientos del te jid o  de d is t in ta  amplitud, 
según -1.a posxCxon uada a óx»

lintre las posiciones angulares que pueden hacérsele adop­
tar a la  excéntrica 6i ,  hay por lo  menos una con la  cual e l  per­
no 54 es a lejado por completo del apéndice 55 y no e jerce  ya 
in flu en cia  alguna sobre e l  avance de l te jid o . D11 estas condi­
ciones, puede hacerse entrar en función la  palanca 65 manio­
brándola a mano por medio del botón 66, palanca que entoncée 
a través de l perno 67, se pone en contacto con la  palanca 56, 
que ha sido soltada por e l  perno 54 y empujada por e l  muelle 
62. lai desplazamiento de* te jid o  se v e r i f ic a  entonces a nano, 
ue ia  manera conocida para las máquinas de coser de esta clase.

na xeva 46 (F ig . 4 ) puede ser su stitu ida  fácilm ente con 
o tra  de d is tin to  p e r f i l  simplemente quitando la  tuerca 47• Pa­
ra fa c i l i t a r  ex desmontaje de 1a leva  entre e l la  y ia  brida 48 
]3uede disponerse un mueble 68. lío es preciso quitar la  leva  46
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-que esté ya montada para pasar dei mando dei desplazamiento del 
te jid o  mediante leva  a i mando a mano.

Para poder efectuar e l montaje y e l  desmontaje de la  leva 
46 esta p rev is ta  en la  pared trasera  dex brazo 2, enfrente de 
e l la ,  una portezuela 69 que corresponde a xa portezuela 70 pre­
v is ta  en la  pared opuesta para e l  montaje y e l  desmontaje de la  
leva  amovible 26 para xa costura en z igzag .

líx levantamiento de xa p ieza de transporte 71 (F igs« 1 y 2) 
es producido por una leva  72 montada sobre e l  árbol osc ilan te  
20 que manda la  lanzadera 23* ¿obre xa leva  72 se apoya una pa- 
xanca 73» que tiene su fuxcro en 74, sobre cuyo otro extremo 75 
está montado e l perno 76. ¿obre dicho perno se apoya e l extremo 
77 dex soporte móvil 78 de la  pieza de transporte 7 1 i un mueble 
79 mantiene a través de xa palanca 73 e l  soporte 78 siempre ad­
herido a xa leva  72. ülx perno 76 está montado corredizo axilmen­
te, de modo que puede ser separado dei extremo 77 de l soporte 
78, excluye, do así xa p ieza de transporte dex marido de la  leva 
72- x.a pieza de transporte queda entonces siempre bajada y con 
la  máquina pueden rea -iza rse  labores de bordado, con las cuales 
e l te jid o  es movido a mano.

Bx perno " 4  es f i ja d o  en e l  manguito 80 susceptib le de ser 
desplazado en una posición  cuaiqu era e leg ida  sobre e l  perno 81. 
Con este sistema puede regularse fácilm ente xa parte sa lien te  
de la  pieza de transporte.

Queda entendido que xos uetaxies de construcción de las
partes co:-ameradas 
tados en ex dibujo,

puede: va r ia r  cor-, respecto a los represer- 
quodando siempre dentro de ios lím ites  de

la  invención ios mecanismos combinados por medio de e i-o s .

HBiyibhlCaCIOílBo

t

170

175

Be re iv ind ican  xa propiedad y explotación  exclusivas de un : 
i ) .  D ispositivo  para obtener un des> laza..!lento automático c í-  
Cxico dex te jid o , de amplitud regu lab le, en las iaáquinas para 
coser en z igzag , caracterizado por ex hecho de que una leva  
mont&bie,con posib ilidad  de desmontaje y sustitución , sobre 
una prolongación trasera del árbox de -a leva  para la  produc­
ción del desplazamiento transversal de xa barra de aguja para i 
la  costura en. z igzag , tiene e l  cometido de accionar e l medio j
de mando de la  p ieza transportadora d»x te jid o  a través de una . j

|

paxanca•cuyo ibicro puede ser desplazado mediante un mecanismo j
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.de macelo a mano, preferib lem ente, se "tía un arco ce c írcu lo , 
de modo que con su despiazamiento puede regularse xa o sc ila ­
ción comunicada i or xa putañea mandada por xa leva  ax medio 
de mando de xa p ieza t i’a. ¿portadora uex te jid o .
2 )  . d isp os it iv o  según xa re iv in d icac ión  x ), caracterizado por 
ex nsono ^e que xa xe*va ¿uxa ex at—s -̂xazaúixe-'-i-to dex te jid o  es 
apretada media:--té una tuerca sobre una brida f i j a  sobre e l  ár- 
bOx que tiene que accionarxa.
3 )  . D ispositivo  según la  re iv in d icac ión  1 ) ,  caracterizado por
qj. lieeho de que xa xeva para e l  d es plozurd.ento del te jid o  es 
apretada mediante una tuerca sobre una brida montada g ira to r ia  
©n un co jin e te  fija d o  sobre ex brazo -ie ¿a máquina y unida me-* 
diante junta a un cubo f ija d o  sobre e l  árbol que tiene que ac- 
C lo - i¿iX* d-¿¿ -LtVíi *
4 )  . D ispositivo  eegúii xa re iv in d icac ión  x ), caracterizado por 
e l  lie olio de que la  leva  para e l  d «¿aplazamiento d e l te jid o  es 
apretada mediante una .tuerca sobre una brida montada g ira to ­
r ia  en un co jin e te  f i ja d o  .-obre e l  brazo de xa máquina y unida 
mediante un engranaje a un cubo f i ja d o  sobre ex árbol que t i e ­
ne que accionar xa leva  misma.
5 )  . D ispositivo  según las re iv ind icaciones i )  a 4 ), ca rac te r i­
zado por e l  hecho de que entre la  leva  para ex desplazamiento 
d e l te jid o  y xa brida sobre xa cual xa misma está apretada se 
encuentra dispuesto un muelle destinado para fa c ix ita r  ex des­
montaje de xa xeva, cuando esta txene que ser sustitu ida.
6)  . D ispositivo  según xas reiv ind icaciones 1) a 5)» ca rac te r i­
zado por ex hecho de que e l  mecanismo para ex desplazamiento, 
preferiblem ente según u:i arco de c írcu lo , dex fu lcro  de la  pa­
lanca mandada por xa. xeva para e l  desplazamiento dex te jid o  es­
tá constitu ido por una excéntrica susceptib le de ser hecha g i ­
rar a nano desde ex ex te r io r  de xa máquina mediante un botón
de maniobra y por un brazo que se apoya sobre dicha excéntrica . 
y ¿oxidarlo de un soporte, g ira to r io  alrededor de un e je , so­
bre ex cuax se encuentra dicho fu lc ro .
7 )  . D ispositivo  según xas re iv ind icac iones x ) a 6 ),  ca rac te r i­
zado por ex hecho de que xa excéntrica para e l  mando de la  os­
c ila c ió n  dex fu lcro  de xa palanca mandada por xa leva  para e l 
desplazamiento del te jid o  tiene linas dimensiones y  d isposición  
taxes que, entre sus d is tin ta s  posiciones angulares, hajr por 
lo  menos una que excxuye por completo -a in flu encia  de dicha 

“palanca sobre xoe despxazamientos del te jid o .
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8)  . D ispositivo  según las reiv ind icaciones i )  a 7)> caracte­
rizado por estar completado por una portezuela dispuesta en

220 la  pared trasera del brazo Je la  máquina, en posición  corres­
pondiente a la  leva  de desplazamiento del te jid o , para que pue­
da tenerse acceso a i in te r io r  del brazo mismo con e l  f in  de po­
der montar y desmontar la  ¿eva Mencionada.
9)  • "D ispositivo  para obtener un desplazamiento automático c i-  

225 c l ic o  del te jid o , de amplitud regu lab le, en las máquinas para
coser en z ig za g ".

*.7 -

Consta la  presente Memoria d esc rip tiva  de s ie te  Mojas nu­
meradas y  mecanografiadas en una so la  cara, a las que se adjun­
tan cuatro planos para su mejor comprensión.

Madrid, A  7 NGV. B58
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