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PATENTE DE INTRODUCCION

que por 10 anos, para España y sus Posesiones, se solicita a 
favor de SOC. PER AZI011 PRATELLl BORLETTl, de nacionalidad 
italiana, domiciliada en Via Washington, 70, '1LAN (Italia),por 
"^QUINn PnR^ COCER EN ZIGZAG CON CICLO VARIABLE DE LA COSTURA 
EN ZIGZAG".------------- - ----------------------------------------

Menoría descriptiva
La presente invención se refiere a una máquina para coser 

en zigzag con la cual el ciclo de la costura en zigzag puede 
ser variado a placer, quedando siempre independiente de la va­
riación la regulación del punto que puede realizarse a mano en 

 ̂ el ámbito de cada ciclo elegido.
Se trata de una máquina del tipo en el cual a la barra 

de aguja, accionada con movimiento alterno vertical por un sis­
tema de manivelas mandado por el árbol motor, le es comunicado 
el moví iento transversal para 'a formación del punto en zigzag 

10 por un tirante sometido a la acción de un árbol corredizo en un 
soporte que es hecho oscilar, a través de una palanca, por una 
leva mandada por el árbol motor mismo, siendo regulables dichos 
soporte y árbol corredizo en el -is o, mediante dos correspon­
dientes mecanismos con mando de mano, en su orientación con 
respecto al tirante, para la regulación respectiva del origen15
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transversal leí punto en zigzag y de su amplitud.

Según la invención, la característica de la Equina con­
siste en que unos -edios que permiten la aplicación, delante 
de la leva corriente y sobre su mismo árbol, con posibilidad
de desmontaje y sustitución, de otra leva que responde a un
determinado ciclo de costura en zigzag, van conbinados con un 
montaje tal de la palanca accionada por la leva que permiten 
que dicha palanca sea hecha pasar -'es'e la leva corriente a 
la leva sustit.uible por corrimiento sobre su perno de fulcro
y sin desplaza, .lento del soporte i. or ella accionable.

ha -dquina según la invención está ilustrada en un ejem­
plo de ejecución en los adjuntos dibujos, en los cualés :

La Fig. 1 es una sección longitudinal de 1 a máquina, 
ha Fig. 2 es una sección transversal de la mista según 

la línea quebrada a-A de la Fig. 1;
La Fig. 3 es una sección transversal parcial de la misma 

por la línea B-B de la Fig. 1;
ha Fig- 4 maestra en planta el detalle de un medio de 

guía para el corrimiento de la palanca de mando del soporte 
oscilante desde 'a leva corriente de la máquina hasta otra
leva aplicada delante de ella, o viceversa;

La Fig. 5 '*ues+ra el punto en zigzag en las tres posicio­
nes de salida que pueden obtenerse mediante regulación de la 
orientación del soporte oscilante;

ha Fig* 6 es una vis+a frontal de la palanquita que esta­
blece tres posiciones del botón que regula el punto de partida 
de la aguja en la formación 'el zigzag;

La Fig. 7 ss una sección parcial de la misma que pasa por
el eje de su fulcro de giro; 

La Fig- S es una sección de un Retalie 'el perno del bo­
tón anterior-, ente - endonado, y 

La Fig* 3 nuestra, en vista 
lación de la amplitud del zigzag

de frente, el botón de regu- 
y los dos limitadores de su

carrera.
Al árbol 1 , que de --añera conocida puede ser hecho girar 

por un motor o un pedal, está contado en la parte superior del 
armazón 2 de la máquina. ?*ediante el botón de anivela 3 y la
biela 4, le comunica el ovi-iento alterno vertical a la barra 
de aguja 5 * codo 6 del árbol 1 pone en movimiento alterno 
la biela 7 a su vez, a través "'e 1 a palanca 8, dei árbol
p y del par de ruedas dentadas cónicas 10, produce la oscilación
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ríe. la lanzar-era de gancho 11. ^sí, por la co--b inación del ^o- 
vi rierto al+erno la aguja 12 que lleva la barra de aguja 5 
y re la oscilación ríe la lanzadera 11 se produce, .-e -añera co­
nocida, el pun-^o.

ni árbol 1 lleva el tornillo sin fin 13 que engrana con 
la rueda helicoidal 14 rentada sobre un eje 15 perpendicular 
al árbol 1. id tórrido sin. fin. 13 y la rueda 14 están previs­
tos "e nodo cue hacen girar el árbol 15 -enoe velozmente que 
el árbol 1 en una relación convenientemente preestablecida, hn 
la parte delantera del árbol 15 está -ontada le anera estable

leva .O. Sobre la superficie periférica 17 de la misma se
¡.poya el extreno 18 de la palanca 15 articulada sobre el árbol 

T c adherencia del extreo 18 a superficie 17 queda ase-
gurada por el -uelle 2 1 . .'e la palanca 1 $ es rígidamente soli-
dario el brazo 22, cuyo extremo 23 a -odo de horquilla mantie­
ne prisionero el perno 24 de un soporte 25, ortado giratorio 
y oscilante sobre un perno 26 del sopor+e 35 que, a su vez, es­
ta ioutado oscilante sobre el perno 35' (Blg. 2). En agujeros 
27 y 28 de es*-e soporte puede desplazarse el árbol 25 articu­
lado centralmente con el extra o 30 a -odo de horcui^'a ^e un. 
tirante 31 articulado con su otro extremo sobre un apéndice 
del soporte 3-2 de la barra dg aguja 5- Dicho soporte está uni­
do al armazón 2 en 33 mediante la plaquita elástica 34- --'e la 
oscilación c o -unicada al soporte 32 por el tirante 31 bajo la
acción de la palanca 19 andada por
nación en zigzag del punto.

ni perno 2o del soporte 25 estestá, articulado sobre el so­
porte 35 que se prolonga inferior-ente en un brazo 36 con ex­
tremo 37 a '¡odo de horquilla, que abarca el apéndice cilindrico 
38 de una pieza 39 contaba giratoria en 40. C o o  veremos más 
adelante la pieza 39 posee un botón "e maniobra 42 para esta­
blecer el origen transversal "el punto en zigzag.

n¿í el perno ^2 - o la horquilla 30 tiene su fulcro el tiran-
te 44 cuyo extre-o inferior está articulado sobre el perno 45
leí -anguito 46. ^ate "l^va una palanca 47 provista- "e uii aper­
dice 4?' sobre e1 cual está ontado el perno 48 cor botón se
-ando 49 Para reguiar 1 a a plitud -lel punto en zigzag.

Con es+-.e aisi-eia, a:, horrando el botón 4p* so actúa a tra­
vés del maagüito 46 y "e 1 b ai' 1' a a4 sobre e1 perno 4ß, d^ivi 0
lugar ^ un, deapl i (3 J4,0 -el árbol 25 en el soporte 25, grSL-
cías al cua" ( i perno ¿i-3 se "esplaza con respesto al pe 1010 26
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eaplaza lento **epen/!a la a^pli- 

t'as que la horquilla 30 
¡lian desplaza iento trans-

perno Jn, .̂a excentricidad ^el perno 43 con respecto a 26 pro­
voca ura -n.c-..n..C-. ) tiuj,avt.rs^l de 31) c,ue an^eYita al au entar 
la exce^n.mci-'e.d oiana. La superficie 17 le la leva lo está 
prevista <¡e "O^o que los desplazamientos oscilarn-eg r!g la barra 
-o aguja anar-'en el 'eli-'o sincronismo con los desplazamientos 
axiles -e la "ia'ia. Se obtiene así constante -en-t-e roía puntaba 
a la eerecna y una puntada a la izquierda cuando la barra de 
aguja esta reyulaon para el punto en. zigzag, y costura en i— 
nea recta cuanno está rep*ula'a para la mis-ia.

Pare. establecer el. origen transversal del punto en zigzag 
sirve el botón 42, con el cual, a través -e la plaquita 41, la 
pieza 3,' j oí brazo 36 y el soporte 35) se hace variar la posi­
ción 'el soporte 25 de pequemos ángulos, fijando su perno 2o 
generalmente en una 'e las trae posiciones : central, a la <<e- 
recat* y a _a izquierda, ^e obten ra así respectivamente í una 
costura central ci; . u n a  recta o en zigzag simétrica con res-

a)J una costura en línea recta 
con origen desde la izquierda 
recta a la derecha o bien en 
ha (Fig. pe;.

i.- leva lo sirve solo para la costura corriente en zigzag 
con regulación y con+rol ^ '̂ ano 'c la a-̂ plitud del zigza 
su origen.

la leva, 
a ne.'un

^ecto 6i la 'ívea central f- - \31

H, ?',& izquln 0 bien en
120 (Fig 5b;) 1' 1 cos+ura línea

zigzag CO.LÍ 01*1,gen desde la 'cree

y

Ti-,-...'L.aL'1-S -.i Jaá)

 ̂y1.0 < '0'¡_ta a e for-a estable, puede serle aco­
rva, a oville, 'Ontada sobre su mismo árbol, 

e incíuso) preferriAe etye, sobre el cubo -**e la ismo., ¿,sta se-
gunda **eva 30 -t-iene un -
po co:u variación cíe1 ica de 00;

n̂-) 01. - '0 se
pO, se apoya v1 extre 0 18 de :
la superficie i*"' 'U- 1/ "<e la leva 16
me .a p 1 ̂.1 ca 18-1? 'e 'a leva
ciando que el grupo 1 Q_22 se d<

SStlL pL.,ra un deter 'irado J-i- 
zigzag y sobre su super- 

acer funcionar la leva

 ̂ ,. O 61
así inactiva. El paso 

la leva 50 se verifica ha-

20 actuando sobre un botón 52 fijo sobre lí.a palanca l?. er-
mo p3 jijo <" el cubo **e : a palanca 1.3 se encuentra prisionero 
en una nca).j.ala*'ura periliada j4 'c una plaquita 55 fijamente 
uni'. ̂  al ar;aZ'or 2, oe iodo que para pasar de la primera leví
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¿* la seguioa, ' a palanca 1$ tiene ue ser hecha girar primero 
P^.ra alejarla de 1 a pri-era leva, y luego tiene que ser des­
plazara axil-ente y por fin 'ojala ponerse en contacto con la 
segunda leva, sobre la cual es mantenida adherida ^ún por el 
-melle 21- ña horquilla 23 sigue en contacto coa el perno 24 
siendo este 'e una longitud adecúa"'a para que se tenga en cuen­
ca e* desplazamiento del grupo 1 3-2 2 . Cuando se quiere excluir 
la segunda leva y volver a la ¡ri-era, se opera inversamente 
con el botón 5 2.

Cuait-'O la palanca 11 es meuidada por la segunda **eva pO, 
el pui.to en zigzag sigue el contorno de 'icha leva por te "o 
su giro co pleto y por cada giro sucesivo de la leva se repi­
te la mis^a serle de puntadas, tales cono han sido preestable­
cidas . Por ejeplo, si entre el tornillo 13 y la rueda 14 ha 
sido establecida una relación tal que la leva da una vuelta 
cada veinte revoluciones 'el árbol principal 1, la aguja po­
drá tener transversal-ente hasta 20 posiciones distintas (una 
por cada puntada) durante una vuelta de la leva, y este ciclo 
se repetirá continua* ente. l,a leva 50 es fácilmente desmonta­
ble y sustitnible con o^ra prevista para un tipo distinto de 
costura, con sólo destornillar el botón -ole+ea'o 
lie 57 iFi^. 3) aiiue para facilitar la separación 
30 de "a leva lo cuando se destornilla e' botón 5 )̂ par^ sus­
tituir la leva pO con otra leva.

rara tolas estas ''aniobras le sustitución de levas ^ de 
desplaza iento -le la palanca 13 de una leva a otra, las levas

rd 0^ * Un "-ue-
. de la leva

o palancas son accesibles por una portezuela 
lado del brazo enfrente de dichas levas.

5B 'iapuesta del

Paro regulación ano de la a 'p̂ .itud a osci' aco­
para el punto en zigzag se emplea, co^o se ha visto, el botón 
4 y .

Para comodidad de quien cose, cuarto tienen oue hacerse
interv, a voluntad, puntos d,¿ \î it-¿.da anchura, 1

rrera 'el botón 4y puede ser li ítala 'iaporiendo convenientes 
topes 35 (Fió- $) tn.*, la posición requerida, cada uno "e los 
cuales os bloqueare -tediante un botón 1-0 con perno fileteado,

180

que se atornilla en apéndices he dichos topea y despíasables 
en una ¿^canaladura arquea' a o4 'el armazón 2, co.ncó¿itrica de 
la acanaladura 65 en la que se ueve el perno d@l botón 43, 
teniendo a b:es su centro 'e curvatura sobre el eje 'el perno 
fijo 40- ¿.i- su carrera, si perro 48 'el botón 4 3, que tiene 
la parte 01 oe *ayor diámetro, se detiene al tropezar con lot
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topes 5 5* e -bar^o, empujarse axilmente hacia .'entro el 
botón 49 hacia la posición representaba con 'íneas "e pun+os, 
veiiciendo la resistencia **el guel'e 62, se aleja la parte 6l 
fie los topos y se presenta a el'os la parte 63, de t.enor diá- 
-etro, que le per-ite al botón 49 efectuar su carrera co-pie­
tà, co o si no tubiera tope, he este -oio, dejando fijos los 
topea en 'et^rina'as posiciones, se puede siempre -aniobrar 
el botón le cual puier añera escala.

Con la -aniobra '**sl botón 49, a través de la palanca 47 
y 'el fírmate 44, se -lesplaza el perno corredizo 29* Cuando el 
perno 43 viene a coincidir con el eje "el perno 'e oscilación 
26, la oscilación fiel soporte 25, co-unica*'a por la palanca

n o -US * Í t : ovi lento alguno a la barra 3 1 *
Cuando, por vi contrario, es desplazare nacía arriba, 1

oscilación -"el soporte 2p le transmite a la barra 31 unos des­
plaza- lentos alternos proporcionales a la distancia entre el 
perno 43 y el eje del perno 26.

C o o  la barra 31 nanha el soporto pendular de la barra 
de aguja, se deriva "e el'o que, en igualdad de oscilación "e 
la palanca 22, según la posición del botón 49 en la abertura 
65, la a plitu" del punto en zigzag será distinta, variando 
entre cero y un -axi'u- preestablecido.

ni perno 26 de oscilación del soporte 25 está "-'onta-do so­
bre el soporto 35 'ontado a su vez giratorio sobre el árbol 
3 5'; un a;éndice 36 del soporte 35 está unido, por su extreoo 
37 a -odo de horquilla, a una palanca 33 que lleva un brazo fi­
jo 41 provisto de un manguito 66 (Fig. 8,!. hn dicho anguito 
66 está -'Oiitado vi perno 67 con botón -"e gando 42 que sobresa­
le por una abertura 6S de* arnazón.

hl perno 67 ti^ue las bolas 69 a las que antiene cons­
tante ente contra 'a pared interior del anguito 66 un melle 
70, de -odo que a cada "tedia vuelta -e* perno 67 las bolas en­
tran ligera-ente en un agujero 71 '*^1 '-manguito 66, establecien­
do con un ligero ruido una posición bien definida.

r e m o posee una ental'adura 72 sobre la cual
una pal anca 73 con t m s  huecos 7^ de "ientes. La palanca 73 
está contada giratoria en 75 y es -antenida aplicaba contra 
el tope 76 por el m e l l e  77 (Fig. 6.).

Cuando se desplaza 1 botón 42 a lo largo "e la abertura 
68 alrededor del perno 40, si el perno 67 se encuentra en le, 
posición de **a Fig. 6, es decir con la entalladura hacia arriba,
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el desplaza-lento se verifica si.a que el perno 67 toque 'os 
'liantes de la palanca 73; por el contrario,si el botón 42 es 
hecho girar sobre su eje *e 13C- Pe ^oóo que la entalladura 
72 esté vuelta hacia abajo, entonces la parte 'lena 'el per­
no viene a eterse en los huecos 74 de los dientes y, al pa­
sar *'e ujao a otro, levanta la palanca 73 venciendo la acción.
del mué"le 77 "7
estableciendo

230 una posición 'bie^. Refluiría
Con el d,espl^za^iento )Oton 42 nacía las tres posi­

ciones definidas por los dientes se establece el origen Je 
salida para la forjación del punto en zigzag, por cuanto se 
l'eva el perno 26 a tres posiciones distintas correspondien- 

235 tos a la forjación de los puntos en zigzag s&gun la Fig. 3 ** 
a, b, c - respectiva eiite- Cuando por el contrario el perno 
67 se encuentra con 'a cavidad 72 'irigida hacia arriba, el 
botón 42 puede ser desplazado con facilidad, a voluntad, 'es- 
de un extremo a otro de ' a abertura 68 variando a volunta''

240 el origen del punto en zigzag.
Queda entendido que los detalles 'e construcción de los 

dispositivos característicos de la Equina pueden variar con 
respecto a 'os representados en el 'ibujo y descritos ante­
riormente, quedando a pesar de e'lo da náquina dentro de 'os 

245 lí-'ites d@''e. invención.

RhIVltDIC.-ClO'nb

Se reivindican la propiedad y explotación exclusivas -'e una :
1 ) ''aquina para coser en zigzag con ciclo variable 'e 'a cos­
tura en zigzag, 'si tipo en el cual a la barra de aguja, accio- 

250 nada con ovi iento a' t e m o  vertical por un sistema de ^anive­
las ^andado por el árbol otor, le es transmitido el movimien­
to transversal para la fon^ación en zigzag del punto por un 
tirante sometido a la acción de un árbol corredizo en un so­
porte que es hecho oscilar, - e'ian^-e una palanca, por una le- 

253 va ^andada por el árbol otor .tismo, siendo regulables el so­
porte y el árbol en el desplazable, mediante dos correspon­
dientes mecanismos *"**e '^ar'o a -ano, en su orientación con res­
pecto a', tirante para ?.a regulación respectiva del origen trans 
versal del punto en zigzag y de su amplitud, estando caracte- 

26o rizada dici'ia -áquina por el hecho le que unos edios adecuados 
para permitir la aplicación delante de la leva corriente y so-
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bre su mismo árbol, con posibilidad de desmontaje y sustitu­
ción, de otra leva corres] ondien*-e a un determinado ciclo de 
costura en zigzag, van combinados con un -ontaje tal de la pa­
lanca accionaba por la leva que permiten que la "-endonada pa- 

263 lanca sea hecha pasar de la leva corriente a la leva sustitui- 
ble por corrimiento sobre su perno de giro y sin desplazamien­
to del soporte susceptible de ser accionado por ella.
2) "'áquina para coser en zigzag según la reivindicación l), 
caracterizada por el hecho de que la leva sustituide está

270 -untada sobre el cubo de la leva fija norial con interposición 
de un muelle entre las dos levas para facilitar el desmontaje 
de la leva sustituida misma cuando sea preciso sustituirla 
con otra, estando sujeta en su sitio por un botón coleteado 
atornillado sobre el árbol de dichas **.evas.

275 3) máquina para coser en zigzag según las reivindicaciones l)
y 2), caracteriza'a por el hecho ^e que la palanca '-andada 
por la leva y destinada a mandar el soporte oscilante de man­
do del tirante que le comunica el movimiento transversal a la 
barra de aguja está, -ontada corrediza sobre su perno y unida 

280 mediante una horquilla con el mencionado soporte oscilante, 
regulable en su posición angular a través de un adecuado me­
canismo mediante un ando a --ano desde el exterior.
4) 'máquina para coser en zigzag según las reivindicaciones l) 
y 2,', caracterizada por el hecho '& que un árbol, corredizo 

283 en dos agujeros ^el soporte oscilante y articulado con el ti** 
rante de ando d@l zigzag, es regulable en su desplazamiento 
axil, a través de un sistema de bielas, por un botón o simi­
lar exterior con respecto al brazo -le la -'áquina.
3) '"áquina para coser en zigzag según la reivindicación 4),

230 caracterizada por el hecho de que el botón u otro órgano si-
- ilar de regulación de: la posición del árbol corredizo en el 
soporte oscilante está montado sobre un perno susceptible de 
ser desplazado hacia el interior del armazón venciendo la ac­
ción de un ne' * e.

233 6) máquina para coser en zigzag según la reivindicación 3 );
caracterizada por el hecho de que el perno corredizo del bo­
tón de regulación de la posición del árbol móvil en el sopor­
te oscilante +iene dos zonas con diámetros distintos tales que 
cuando la zona de diámetro menor, por efecto 'el desplazamien- 

300 to del perno hacia el interior, se encuentra en corresponden­
cia de dos topes limitadores de ios desplazamientos angulares
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de dicho botón, los +opes ^is^os no impiden la carrera del bo­
tón, mientras que la licitan si en correspondencia de el'os 
se encuentra la zona de diámetro mayor,
7 ) Máquina para coser en zigzag según la reivindicación 6), 
caracterizada por el hecho ^e que los mencionados topes están 
montados corredizos y susceptibles de ser fijados a voluntad
e independientemente en una acanaladura arqueada del armazón 
de **a máquina, concéntrica de otra acanaladura en la cual se 
desplaza el perno del botón.
8) Máquina para coser en zigzag según la reivindicación 3), 
caracterizada por el hecho de que el mencionado mecanismo está 
constituido por un segundo soporte en el cual está -onta-do gi­
ratorio el soporte oscilante de mando del tirante que le comu­
nica el movimiento a la barra de aguja, prolongándose dicho 
segundo soporte en un brazo que termina con una horquilla en 
la cual se aloja un apéndice de un brazo que depende del ór­
gano de mando a mano.
9) Máquina para coser en zigzag según la reivindicación 8), 
caracteriza'a por el hecho de que el mencionado órgano de man­
do a mano es+á constituido por un botón montado sobre un per­
no giratorio previsto en dicho brazo y provisto de una cavi­
dad que le permite desplazarse libremente con respecto a una 
palanca dispuesta transversalmente y solicitada por medios a 
modo de suelde hacia el perno, estando rpovista dicha palanca 
de dientes en cuyos huecos encaja la parte cilindrica del per­
no girado de 180^ para bloquear el perno en posiciones fijas 
preestablecidas.
1 0) Máquina para coser en zigzag según las reivindicaciones 
l) a 9)) caracterizada por el hecho de que en la pared exte­
rior ^el brazo y enfrente de das levas del zigzag hay una por­
tezuela que permite tener acceso al interior del brazo para las 
maniobras relativas al montaje y des ontaje de la leva susti- 
tuible.
11) "Máquina para coser en zigzag con ciclo variable de la cos­
tura en zigzag". - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Consta la presente Memoria descriptiva de diez hojas 
numeradas y mecanografiadas en una sola cara, a las que se
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adjuntan dos planos para su mejor comprensión.

'Madrid, ^ í
80C. PER /íZIOin FRATELLI BORLETTl
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