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1EwORTA  DESCRIPIIVA
para solicitar
PATENTE D E INTRODUCCION
en
EsPAaNA
por DIEZ Affos
por: "LLENADORA-PECADORA AUTO.ATICA" a noubre de:JOSR
LARIA SAENZ DE wIERA VALIE, de naciormlidad espdiole,

domiciliado en .adrid, calle del ..argués de Urquijo Nne7 .-

FINALIDAD.- La presente Patente de Introduccién que
se describe se refiere a una mAguina para llenar bolsas
de productos granulado s, especialmente pastas cortadas
gue tiene la particularidad de llenar las bolsas y pe-
asarles automfticamente.

DIBUJOS o~ Se acowpaiia una hoja con dos fisuras en
la que se representan la llenadora-pesadora automftica
en sus principales mecanisunos.

BOORTPCTION.- Conforme al dibujo due se acoupafia,
1e llenadora~pesado ra esté foruada esencialmente por uns
tolva,l, un recogedor 2, un electpoimén 3, unos balles-
tines 4 y 5, un embudo 6, un soporte 7, un contacto 8,
otro contacto 9, una bAscula 10 con los platillos 11 ¥
12, las palancas 13 y 14 con los comtactos 15, 16, 17 y 18
-1 -
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FUNCTIONALIENLO.~ Se echa el productésg anulado que
se desea envasar y pesar autombticanente en la tolva 1,
cayendo por su peso sobre el recogedor 2, gque por accién
del electroimén 3 y con la ayuda de los ballestines 4
y 5 produce una vibracién que hace caer el producto
granulado a través del embudo 6 a la bolsa que Sse desea
llenar y dque se coloce en el platillo 11 de la béscula
10. Previaumente se ha colocado la pesa correspondiente
al peso que se desea realizar en el platillo 12. Este
platillo al subir tropieza en la palanca 13 que sé mue-
ve haciendo una resistencia imperceptible y hace que
ge separen 1los contactos 15 y 16 dque comunican con el
electroimén 3 directamente, pero quedan todavia en con-
tacto el 17 y 18 que al pasar por una resistencia antes
de llegar al electroimén, hace due 4ate se mueva més
despacio para afinar el peso. Una vez due ha subido un
poquito més el platillo tropezando en la palanca 14 ¥
ha separsdo los contactos 17 y 18, la béscula esth gSra-
duada de foma que en este momento se ha conseguido el
peso que se desed. Y al dejar de recibir electricidad
el clectroimén al separarse los contactos 17 y 18, el
recogedor ha dejado de vibrar y por lo tanto ha dejado
de caer producto grenulado a la bolsa.

5e representan dos figuras: La figura A ¥ la fipursa
B, La figura A esté en posicién inicial ¥y la figure B
representa cumdo el electroimén 3 ha atraido el reco-
gedor 2; ¥y la forma de producirse las vibraciones es la
siguiente: Al hacer pasar corriente por los contactos
8 y 9y estendo en la posicién inicial estos contactos
unidos, hace que ol electroimén atraiga el recogedor 2,
y al atraer el electroimén el recogedor 2, los contac—
tos 8 y 9 se separan y COLO los ballestines 4 y 5 fuer-
zan al recogedor 2 a tomar su posicién inicial, en este
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momento vuelven a unirse los cénééc%os
cesivamente, y de esta forma se producen vibraciones
rapidisimas que por la posicién inclinada que tienen

los ballestines 4 y 5 sujetos al soporte fijo 7 hace

gue el producto granulado vaya cayendo por la boca del
recogedor 2. La corriente del electroimén pasa por los
contactos 15 y 16 directaimente y por los contactos 17

v 18 a través de una resistencla para de esta forma con-
seguir gue las vibraciones del electroimdn sean més len-

tas.

====N 0 T A====

Tos puntos que se desean reivindicar de esta Pa-
tente de Introduccién por DIEZ afios son los sigulentes:

19.—7méquina llenadora-pesadora autouwbtica de pro-
ductos granulados, caracterigzada pordue consta de unsa
tolva colocada inmediatamente encime de un recogedor
vibrador.

29 .- nifiquina llenadora-pesadora autou&tica de pro-—
ductos zranulados, caracterizada por el hecho de due
debajo de dicho recogedor vibratorio hay un embudo ¥y
debajo de &ste el platillo de ure béscula.

30 ,- lisguina llenadora-pesadora antombtica de pro-
ductos eranulados caracterigada por el hecho de due de-
bajo del recogedor vibrador y ¢l embudo hay una béscula
de dos plaﬁillos,

49 o~ liAguina llensdora-pesadora antomética de pro-
ductos oranulades, caracterizada por el hecho ce tener
ure, bAscula con dos parejas de contactos, atravesando
un cable de una pareja de ellos por una recistencia
eléctrica.

52 .— wéquina llenadora-pesadora emtomética de pro-
ducto granulado caracterizada por el hecho de que el re-
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80 cogedor vibrador que esth debajo de la tolva va uniao

o un electroimén y sujeto por unos ballestines conve-
nientemente inclimados a un soporte.
0,- iéquina llenadora-pesadora autondtica de pro-
ductos grenulados no conocida en Espafla tal y como se
85 ha descrito en la liemoria jue antecede, representada

en el dibujo que se acompaiia y pars los fines que se
han especificado.

Consta la presente .emoria descriptiva de cuatro ho-
jas escritas a méquina por una sola cara.

sadrid, 17 de noviembre de 1958.-
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