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EN ESPANA
soliciteda a favor de Tecnifer, S.L., sociedad espafiola,
domiciliada en Valladolid, Calle de Granada n® 29,
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la invencidn de que trata la presente memoria de
criptiva y los adjuntos dibujos complementarios, se refig
re a unos importantes perfeccionamientos efectuaaos en
constitucidn de los comederos para aves Jy otros animales
domésticos, que aparte de la solidez de su estructura y
de la posibilided de una racional fabricacidn en serie,

sz_frece la particularidad de ser f4cilmente regulable en
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altura, para su adaptacidn & aves y otros enimales domés-
ticos, cualquiera que sea su edad, yendo también dotado
de unos egpeciales mecanismos que distribuyen automdtica-

mente el pienso por todo el comedero, con el consiguiente
ahorro de alimento, el impedir que sea lanzado fuera y IJ
regularidad en la alimentacidn de todos los animales, el
tener siempre ante si la suficiente comida, aungque sean
mds voraces que sus vecinos.

El comedero objeto de esta Patente, puede utili-
zarse como comedero de distribucidn automédtica de alimen-—
tos dotandolo, a tal efecto, de los mecanismos citados,
provistos de una cadena de arrastre, que después se des- |
crivird y del motor y reductor de velocidad correspondien
te, También puede utilizarse como comedero extensible,es
decir: acoplando unas piezas a otras pueden conseguirsé
las dimensiones de longitud y anchuras precisas para ca-
da caso o instalacidn, sin ser la distribucidn del alimen
to automdtica. Y, por dltimo, por el caracter independien
te que tienen sus piezas, y acoplables por otro lado,pue-
de utilizarse como comedero parcial para aves y animales
domésticos en general.

Uniendo unas a otras las diversas partes de que
consta el comedero, puede conseguirse un circuito cuyas
dimensiones de longitud y anchura se acoplen & las dél lo|
cal a instalar, sin que su estructura imponga forme ni
dimensidn determinada.

" El1 comedero & que nos referimos, consta de un cam-
naldn de tamafio indefinido, formado por unidn de varios

tramos, adapteble por tanto a las dimensiones del local,

por el que puede correr une cadena de arrastre del alimen



v

..‘%'

45

55

65

945C34
— -3 -
to, caso de ser automédtico. Cade dos eslabones de esta

cadena de‘arrastre, lleva montada una paleta transversal
que realiza la funcidn de arrastrar el alimento y sirve,
el mismo tiempo, para accionar el dispositivo especial,
instalado en la tolva, que regula la caida del alimento.
Este comedero estéd sostenido por unos pies graduables, de
tal menera que, cualquiera que sea el tamafio o edad de
los animales, puedan comer en €1, con la facil operacidn
de bajar su nivel regulendo el pié. Otra de las ventajas
que presenta,ya apuntada, es adaptarse en todo momento &
la estructura del gallinero y dimensiones del mismo, en
el caso de aves, o dimensiones del local donde han de oco-
mer los animeles domésticos, asi que, oradeando los tabi-
ques que puedean existir, el mismo circuito del comedero,
puede elimentar animales situados en locales diferentes,
geparados por tabiques, o aislar la tolva de al imentacidn
e incluso el motor, si interesa por &lguin motivo, del res
to del circuito del comedero.

En las esquinas del circuito comedero, existen
unos dispositivos especiales de conduccidn de la cadensa,
gi es automdtico, para el giro y cambio de direccidn de
la misme, de f4cil manejo y colocacidn, protegidos con
una tapa del acceso de los animales.

El movimiento de la cadena de arrastre del alimen
to, con los topes referidos, que se colocan cada dos eslal
bones, se consigue mediante un motor y un reductor de ve-
locidad, que impulsa la velocidad convenients. Este moton
puede instalarse en el mismo circuito o local donde estén
los animales o puede situarse mediante tabique en la for-

.ma que queda indicada. Su colccacidn puede hacerse en -
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cualquiera de los dngulos del circuito.

le tolva de alimentacidn, se coloca asimismo in-
distintamente en cualquier punto del circuito comedero,
ye que su funcionamiento no depende del motor que impulsg
el movimiento de la cadena.

la cadena, ademds de servir para arrastrar y dis-
tribuir el pienso & lo largo del circuito del comedero,
mediante sus eslabones y piezas especiales de arrastre,
impide que los enimales, &l comer, puedan arrojer el &ali-
mento fuera del comedero.

Con el fin de facilitar la comprensidn de les ca-
racteristicas generales anteriormente expuestas, se acom-
pefian tres ldminas de dibujos que representen en planta
y alzado, las diverses secciones y piezas de este comede-
ro. Estas léminaes, deben interpreterse empliamente y sin

ratorio.
las distintas figuras de las referidas léminas,
representan como sigue: ,
Fig. 1 ~ vista en pianta de un tipo de instala-
cidn de este comedero. l
Fig. 2 - vista frontal en alzado, de un soporte.
Fig. 3 - vista lateral en alzedo de un soporfe.}
Fig. 4 - detalle lateral del canaldn.
Fig. 5 - detalle en corte del cenaldn.
Fig. 6 - detalle en alzedo, del frente de la tol-
va, ’ |
Fig. 7 - detalle en alzedo del lateral de la tol-
va.

limitecidn alguna, dedo su caracter de mero ejemplo acla-
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sltivo para regular la elevacidn de la tolva., =L- leva

Fig. 8 - otro detalle en alzado del lateral de

la tdlva.

Fig. 9 - vista en plante del dngulo motriz del

comedero. |

Fig.l0 - vista en alzado y seccidn del mismo dn=-

gulo.

Fig.ll - vista en plente de un éngulo de giro de

la cadena,

Fig.l2 - vista en alzado del mismo.

En cuanto & las diversas partes del ejemplo de
real izacidn representado en los dibujos se sefialen en
ellos con las siguientes acotaciones:

Fig. 1 -A=- tolva, depdsito de alimentos para lle-
nar el comedero a su paso por debajo de la misma. -B- so0-
porte del caneldn. -C- cadens de arrastre. -D- soporte
de los dngulos de giro y mecanizacién. -E- tapa del éngu-
lo de giro y mecenizacidn. -F- gule de conduccidn de la
cadena. -G—- tebique de separacidn que en al gunos casos
puede existir entre dos loceles distintos, y que se repre.
senta como ejemplo de montaje. -H- tipo de angﬁlo de giro
con la instalacidn motriz.-I- motor acoplado al éngulo
de giro. -~J=- reductor de velocidad. -K- soporte con dispo-

del dispositivo de la tolve. =M= cenaldn.

Fig. 2 y 3 -1- base de asentamiento de los piés
del comedero; -2- védstago soporte del pié; -3- manguito
gufe de regulacidn de la altura del comedero; =4- torni-
llo prisionero pare la fijacidn de dicha gula; «b5- sopor-
te para encaje del canaldn; -6- tope de este soporte; -7

.goporte de conduccidén de una varille, malle o cuerda, a__
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instalar a lo lergo del comedero, que impida le subida dJ
las aves al mismo. El canaldn A= va encajado por toda
su base, en lea chape soporte, sefialada con -5-.

Fig. 4 y 5, -8~ vista lateral del canaldn -M- del
comedero; -9- seccidn de una de las formes que puede tem
ner el cenaldn de este comedero.

Fig. 6, 7 y 8, =10~ pieza de arrastre, compuesta
por una paleta transversal cuya forme se edaptard a la
seccidn del cenaldn, sefialeda con -9-; -ll- guia del bas-
tidor agitador; -12~ bastidor; -13- malla del bastidor;
-14- gufa y tornillo prisionero de fijacién de la tolvae
-A- & su pié de sustentacidn -k=.

Fig. 9 y 10, =15-.chepa de proteccidn; -16- guia
de entrada y acoplamiento del cenaldn; -17- tornillo de
fijecidn al pié de sustentacidn del édngulo; =-1B-manguito
de sujecidn a dicho pié; —J- reductor de velocided; -19-
rueda de pifién motriz; -R0O- tornillos de fijacidn de la
chapa protectora de entrada y salida; -Rl- guia que evit4
que la cadene -C- pierde nivel & la salida del éngulo;
~26-, dientes de la rueda motriz «19-.

Fig. 11, -22- polea acenalada que sirve de gule
a la cadena -C- en su giro en el dngulo; -23- eje de girc

[3

de la polea descrite; -24- engrasador del eje de la poleg
25~ soporte refuerzo para mantener vertical el eje de
giro.

El funcionamiento del comedero descrito y repre-—
gentedo es como sigue: el motor ~-I-, con interposicidn
del reductor de velocidades -J-, hace girar a la rueda
~-19-, cuyos dientes -26~- se introducen en los eslebones

i p—
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de la cadena -C-, (Figs. 9 y 10) y la hacen avanzar,guian
do este avance en las esquinas las poleas acanaladas =22-
(Figs. 11 y 12). En este avance, la cadena -C- se desli-
za por el interior del canaldén o comedero -M-, (Figs. 1,
6 y 8) y com las paletas -10-, de forma semejante a la
geccidn del ceanaldn,estdn dispuestas transversalmente, el
pienso existente en el comedero es constantemente movido
y distribuido por igual a lo largo de todo el comedero,
para que siempre haye alimento frente a los animales.

En cuanto a la tolve de alimentacidn, la leva =L+
que es una rueda, gira y se apoya sobre la cadena -C-, d¢
modo que las irregularidades de su superficie dan lugar
a2 un movimiento vibratorio del bastidor ~12- y de la reji
lle -13-, motivando la constante ceida de pienso desde la
tolva -A-, de fondo inclinado, &l comedero M-, como se
aprecia claramente en las figuras 1,6,7 y 8.

Adn cuendo en los dibujos y descripcidn efectua-
da, nos hemos referido siempre a un comedero dotado de mg
canismos automdticos de distribucidn del &l imento, no de-
be olvidarse que este comedero puede construirse también
sin dichos mecaniemos, en cuyo caso, desprovisto del.grué
po motriz de un éngulo y de los dispositivos guia de los
restentes, quedarie el comedero con las caracteristicas
que aparecen en las figuras 2,3 y 4, aparte de la tolva
del pienso.

Como fdcilmente se deducird a base de la descrip<
cidén general heche, estos comederos pueden construirse en
variedad de tamefios, materiales e incluso formas, e in-

troducir en general aquelles variaciones de detalle que

ino el teren lo esenciel que se expresa en la siguiente
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Los puntos nuevos y de propia invencidén que se
presentan para su reivindicacidn en esta Patente de Inven
cidn, son:

'4 12,~ Perfeccionamientos introducidos en la cons-
truccidn de comederos para aves y otros animales domésti-
cos, que comprenden miltiples tramos iguales, que por su-
cesivo acoplamiento entre si forman un circuito adspte-
ble a formas y dimensiones de cualquier clase de lacal en
donde tenge que instalaerse, mientras que utilizendo di-
chos tramoe sueltos, con sus correspondientes piés sopor-
te, permiten constituir comederos aislados.

29.- Perfeccionamientos introducidos en la cons-
truccidn de comederos, que comprenden la disposicidn de
unas columnas de sustentecidén con piés base de apoyo y
unos manguitos guie deslizebles, con soportes laterales
de acoplamiento y sosten de los canalones, y medios de su
jecidn y fijacidn variable de dichos manguitos en los vég
tagos, para regular la altura del canaldn, segin el tama
fio y edad de los animales,

32,~ Perfeccionamientos introducidos en la cons-
truceidén de comederos, que comprenden un grupo motriz -
compuesto por un motor y un variador de velocidades aco-
pledo, eccionando una rueda dentada que arrastre una cade
ne, la cual,a intervalos regulares lleva montadas unas
paletas trensversales que mueven y distribuyen el &l imen-
to a lo largo del cenaldn.

49~ Perfeccionamientos introducidos en la cons-

truccidn de comederos, que comprenden en su forma automé-
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215 tica, una 1evé giratoria deslizable sobre la cadena de 1%
precedente reivindicacidn, en cuya leva se apoya un bas-
tidor en el que va montada una maella metélica, la cusal
oscile constantemente por efecto del movimiento que le ir
| pulse la leva, regulando asl la caida del pienso desde
220 la tolve al comedero.

52,- Perfeccionamientos introducidos en la cons-
truccién de comederos, que comprende la instdacidn en -
los éngulos del circuito formado segin lea reivindicacidn
12, de unas poleas de gargantilla receptoras de le cade-
225 ne y paletas de distribucidn, mediente las cuales se fa-
cilite la conduccidn, movimiento y avance de la cadena.
dentro del caneldn, en los puntos de giro y cembio de di
receidn motivedos por los dngulos o curvas, del circuito
exigidos por la forme del local en donde se instale el
230 comedero.

69.- Perfeccionamientos introducidos en la cons-
truccidn de comederos, que comprenden le dis posicidn de |
unas piezas puente, espaciades sobre el canaldn y con me-
dios pera su sujecidn en él1, sirviendo de soporte de una
235 varille, malle, cuerde o similar, tendida a lo largo del
comedero, impidiendo la subida en é1 de los enimeles. Y

79,-~ "PERFECCIONAMIENTOS INTEODUCIDOS EN LA CONS
THJCOION DE COMEDEROS PARA AVES Y OTROS ANIMALES DOMESTIA
cos", de conformidad en un todo en lo esenciel y fines in
240 dustriales & lo descrito en la precedente Memorie Descrip
tive y grdaficamente representado en los‘adjuntos planos '
para su mejor comprensidn.

Este Memorie consta de NUEVE hojas escritas o me-

.. _
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canografiadas por une sola cara a doble eapacio en 242
lineas.

Madrid, 29 de Noviembre de 1958
Por autorizacidn de la interesada

l?
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