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MEMORIA DESCRIPTIVA 

p a ra  s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de N.V.PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEKEN, e n tid a d  ho landesa 

e s ta b le c id a  en Emmasingel 29, Eindhoven, Holanda, p o r:

"UNA DISPOSICION DE EJE O ESPARRAGO CENTRAL PARA GRAMOFONOS CAM 

BIADISCOS"

La p re se n te  invención  se r e f i e r e  a una d isp o s ic ió n  de 

e je s  c e n tr a le s  (h u s i l lo s )  p a ra  to c a d isc o s  autom áticos que com­

prenden una p lu ra l id a d  de miembros de so p o rte  r e t r á c t i l e s  en 

e l  e je  c e n tr a l  p a ra  s o p o r ta r  en su p o s ic ió n  o p e ra tiv a  una p i l a  

de d isc o s  fo n o g rá fic o s , a s í  como uno o más miembros de soporte  

que s e  p royec tan  hac ia  e l  e x te r io r  p a ra  s o p o r ta r , en su p o s i­

c ió n  o p e ra tiv a  e l  segundo d isco  in f e r io r  y posib lem ente o tro s  

d isco s  fo n o g rá fic o s  ubicadoB por encima m i^ t tra s  que lo s  miem­

b ros de s o s te n  se  r e t r a e n  h a c ia  e l  e je  dejando c ae r e l  d isc o  

más ba jo  sobre e l  p la to  g i r a to r io ,  estando  d isp u e s to  e l  %iaabno
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o miembros Ae so p o rte  respec tivam en te  p a ra  e fe c tu a r  un mqvLmiento 

mutuamente coordinado por medio de un d is p o s i t iv o  accionador pro­

v is to  d en tro  d e l e je  y d esp lazab le  en l a  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  

de e s te  d i  timo por e l  mecanismo impul so r del to c a d is c o s , d isp o ­

s i t iv o  accionador que e s tá  d isp u e s to  de manera de p rovocar en un 

movimiento a scen d en te , por un lado  e l  funcionam iento  d e l miembro 

o miembros de so p o rte  p a ra  re la c io n a rs e  con e l  segundo d isc o  y 

posib lem ente o tro s  d isc o s  ub icados p o r  encima, y p o r e l  o tro  l a ­

do l a  r e t r a c c ió n  de lo s  miembros de so p o rte  en  e l e j e .

Más brevem ente e g r e s a d o ,  e l  o b je to  de l a  invención  con­

s i s t e  en p roveer en un h u s i l lo  t a l ,  un d is p o s i t iv o  con e l  c u a l  es 

o b ten ida  una desconexión del mecanismo de l to c a d is c o s , cuando 

duran te  un movimiento de cambio del to c a d is c o s , no hay un d isco  

fo n o g ráfico  sobre  e l  m isnbro de so p o rte  del h u s il lo *

Ya se ha sugerido  lo g ra r  e l  funcionam iento  e n  h u s i l lo s  

c e n tr a le s  de l a  c la s e  en  c u e s tió n , por medio de un miembro exp lo ­

rad o r s a l ie n te  a l  e x te r io r  ha jo  t  en sion  que e s t á  conectado con 

e l  d is p o s i t iv o  operador d e l h u s i l lo  c e n t r a l  y normalmente e s  man­

ten id o  r e t i r a d o  dentro  del h u s i l lo  p o r un d isco  que permanece so­

b re  l o s  miembros de so p o r te . E l miembro ex p lo rad o r en tonces e s tá  

en una p o s ic ió n  t a l  que e l d is p o n .t iv o  acc ionador puede r e a l i z a r  

un movimiento de desplazam iento  oom pleta s in  s e r  esto rbado  por 

e l  miembro e l l o r a d o r .  En ausenc ia  de d isc o s  fo n o g rá fico s  sobre 

lo s  miembros de so p o rte , s in  embargo, e l  miembro exp lo rador pac 

l a  te n s ió n  de su  r e s o r te ,  s e r á  lle v a d o  nuevam ente  más a fu e ra  con 

su extrem o, y e l  miaño entonces d u ran te  e l  movimiento de d e sp la ­

zam iento d e l d isp o s i t iv o  accionador se  re la c io n a rá  con un tope  

f ija m e n te  d isp u e s to  en re la c ió n  a l  h u s i l lo .  De e s t a  manera e l mo­

vim iento del d is p o s i t iv o  acc ionador es d e ten id o , y en l a  d is p o s i­

c ió n  de tran sm is ió n  del movimiento es p ro v is to  e n tre  e l  mecanismo
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del to c a d is c o s  y e l  d isp o s it iv o  aooionador, un miembro in term edio  

e lá s t ic o  o lo  s im i la r ,  que hace que e l  mecanismo sea  desconecta­

do#

La p re sen te  im jención  provee una t a l  trab azó n  de lo s  mo- 

5 vim ientos del d is p o s i t iv o  acoionador cuando no e x is te n  d isc o s  so­

b re  lo s  miembros de so p o rte , s ien d o  u t i l i z a d o ,  s in  embargo, un 

p r in c ip io  enteram ente nuevo p a ra  e s t a  trab a zó n . La invención  hace 

p o s ib le  u t i l i z a r  en una r e a l iz a c ió n  p re fe r id a ,  e l  miembro de so­

p o rte  o alguno de e l lo s  resp ec tiv am en te  p a ra  una función  de exp ió­

l o  ra c ió n , con lo  que puede e lim in a rse  un miembro ex p lo rad o r se p a ra ­

do, ya que e l  miembro o miembros de so p o rte  respec tivam en te  cons­

t i tu y e n  en s í  mismos t a l e s  miembros de e x p lo ra c ió n . E sto  e s  impor­

ta n te  p a ra  a lc a n z a r una c o n s tru c c ió n  sim ple y seg u ra . En h u s i l lo s  

c e n tra le s  pa ra  d isc o s  que t ie n e n  e l  tamaño del o r i f i c io  c e n t r a l  

15 más pequeño convencional-, e x is te n  tam bién c i e r t a s  d i f ic u l ta d e s  pa­

r a  d isponer un miembro de ex p lo ra c ió n  separado te n ien d o  en cuen­

t a  e l  pequeño espac io  d isp o n ib le . La d is p o s ic ió n  de acuerdo con 

l a  invenoión  se  c a r a c te r iz a  en prim er lu g a r  por e l  heoho de que 

e l  miembro o miembros de sopo rte  e s t á  (e s tá n )  d isp u e s to s  p a ra  im- 

3o p e d ir  o l im i t a r  en  l a  p o s ic ió n  o p e ra tiv a  e l  movimiento ascendente

de un d isc o  (e l  d isc o  i n f e r i o r )  que permanece so b re  lo s  miembros 

de so p o r te , estando d isp u e s to  por l o  menos un miembro exp lo rador 

d e sp lazab le  en  l a  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  del e je p a ra  m antenerse 

en una p o s ic ió n  s a l ie n te  desde e l  e j e  p o r  debajo de l a  p i l a  de 

35 d isco s b a jo  l a  a cc ió n  de una fu e rz a  d ire c c io n a l  (fu e rz a  de r e s o r ­

te )  y s e r  accionado p o r e l  d is p o s i t iv o  operador du ran te  su  movi­

m iento ascendente  m ediarte  un acoplam iento  c o n tra  un paso curvo 

sobre e l  miembro exp lo rador ob licuo  a l e j e  lo n g itu d in a l  del e je ,  

de una manera t a l ,  que e l miembro ex p lo rad o r en p re se n c ia  de un 

30 d isco  fo n o g rá fico  por debajo del miembro (o miembros) de soporte
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será, soma t i  do a una componente de fu e rz a  d i r ig id a  h ac ia  e l  e je  

c e n tr a l  de l h u s i l lo  debido a la  fu e rz a  de re a c c ió n  generada por 

dicho d iso  o fon o g ráfico  sobre l a  s a l i e n te  del miembro ex p lo rad o r, 

haciendo d icha  oomponente de fu e rz a  que e l  miembro e sp lo ra d o r sea 

r e t r a íd o  e n  e l e j e ,  lo  c u a l  perm ite  a l  d is p o s i t iv o  aocion¡ador r e a ­

l i z a r  su movLmiaito ascenden te  determ inado por e l mecanismo to ca ­

d isco s  para  e l  cambio de un d isco  sobre e l  p la to  g i r a t o r io ,  mien­

t r a s  que en e l  caso de que no e x is ta n  d isc o s  so b re  e l  miembro ex­

p lo ra d o r , e s te  á ltim o  acompañará a l  d is p o s i t iv o  acc ionador mas 

a l l á  de l p lano en que de o t r a  manera e l  d isco  fo n o g rá fico  t ie n e  

su lado  i n f e r io r ,  y por encima de e s t e  p lano se  r e la c io n a r á  con 

un tope  sustano ia lm en te  f i j o  en  r e la c ió n  a l  e j e ,  im pidiendo dicho 

tope e l  movimiento d e l  miembro ex p lo rad o r ta n to  h ac ia  a r r ib a  como 

rad ia lm en te  h a c ia  ad en tro , con  lo  c u a l  e l  d is p o s it iv o  accionador 

es impedido de co m p le ta r su  movimiento ascendente normalmente r e ­

querido  para  e l  eanb io  de un d iso o .

La invenn ián  se rá  ahora más deta lladam en te  d e s c r i t a  con 

re la c ió n  a l  d ibu jo  acompañado, que m uestra  una r e a l iz a c ió n  de l a  

invención , dada a  t í t u l o  de ejem plo. En e l  d ib u jo , l a  re fe re n c ia  

1 d e s ig n a  l a  c u b ie r ta  del h u s i l lo  c e n t r a l ,  que e s  m ostrado en  co s­

te  lo n g itu d in a l  con excepción  de su  p o rc ió n  in fe r io r#  E l h u s i l lo  

c e n tr a l  t ie n e  de una manera u su a l una p a r te  i n f e r i o r  de secc ión  

t r a n s v e r s a l  menor d e s tin a d a  a s e r  in tro d u c id a  en  un manguito e s ­

ta c io n a r io  c e n t r a l  en  e l  cen tro  d e l  p la to  g i r a to r io ,  y su borde 

i n f e r i o r  e s t á  p ro v is to  con una ra n u ra  p e r i f é r i c a  2 , m ediante l a  

cu a l es r e te n id o  en  e l  manguito c e n t r a l  d e l p la to  g i r a to r io .  El 

d is p o s i t iv o  accionador del h u s i l lo  está , c o n s t i tu id o  por una v a r i ­

l l a  3 a x ia ln e n te  desp lazab le  en  e l  h u s i l lo  a s i  como una po rc ión  

tu b u la r  4 , que a  co n tin u ac ió n  s e rá  llam ado "manguito de mando", 

que e s  tam bién d esp lazab le  en  la  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  d e l h u s i-
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lio *  E n tre  la  -v a r il la  3 y e l  manguito de mando 4 a o tá a  un d is p o s i ­

t iv o  de tran sm is ió n  d e l m ovim iaito, que s e rá  deta lladam ente  des­

c r i t o  más adelan te*  En su extremo in f e r io r  la  v a r i l l a  3 e s t á  p ro ­

v i s t a  de una ranu ra  p e r i f é r i c a  5, por medio de l a  c u a l l a  v a r i l l a  

es conectada  con  lo s  miembros de tra n sm is ió n  de movimiento d e l me­

canismo to c a d isc o s  p a ra  hacer fu n c io n a r la. v a r i l l a  duran te  lo s  mov 

v im ien tos de canbio .

En e l  manguito de mando 4 e x is te  un manguito a d ic io n a l  6 

que fu n c io n a  como un so p o rte  p a ra  lo s  mi<aabros de so p o rte  7* y 

7". De una manera conven ien te  se proveen t r e s  de t a l e s  miembros 

de so p o rte  (aunque solam ente dos son v i s ib le s  en e l  d ib u jo )  que 

tie n e n  una d is ta n c ia  a n g i la r  mutua de 120C. E l h u s i l lo  por lo  tan ­

to  se e q u i l ib r a r á  por s í  miaño y no re q u ie re  ningdn miembro e s ­

ta b i l iz a d o r  a f i n  de que la  p i la  de d is c o s , in d icad a  por lo s  d i s ­

cos 8 *, 8 " , 8* ' en e l  d ib u jo  se  mantenga e n  una p o s ic ió n  ho rizo n ­

ta l*  Cada miembro de so p o rte  7*, 7" c o n s is te  de una p o rc ió n  9 

de b razo  e lá s t i c o  p ro v is to  con una s a l i e n te  de sopo rte  10. Los b ra  

zos e lá s t ic o s  9 de lo s  miembros de so p o rte  e s tá n  f i ja d o s  a l  so­

p o r te  6 y  e s tá n  p r e -e s t i r a d o s  de manera t a l  que, l a s  s a l i e n te s  

de so p o rte  10  son fo rz a d a s  a tomar l a s  p o s ic io n e s  m ostradas en 

e l  d ib u jo , e s to  e s  que se p royec tan  a t r a v é s  de ra n u ra s  v e r t ic a ­

l e s  1 1 *, y 1 1 " respec tivam en te  p ro v is ta s  e n  l a  pared  d e l h u s illo *  

Los s a l ie n te s  de so p o rte  10 t ie n e n  en  12 s u p e r f ic ie s  l ím i te s  ex­

te rn a s  que convergen h a c ia  e l  so p o r te , s u p e r f ic ie s  l ím i te s  que e s ­

tá n  d e s tin a d as  a co o p erar con e l  borde s u p e r io r  13 del manguito 

de mando 4 (parc ia lm en te  en c o r te  en e l  d ib u jo )  y p o r  lo  ta n to  pa­

r a  s e r v i r  como s u p e r f ic ie s  curvas de una manera que se rá  d e s c r i ta  

más a d e la n te . E l so p o rte  e n  f  oima de manguito 6 de lo s  miembros 

de sopo rte  e s  deslizab lem en te  guiado en  e l  manguito de mando 4 , 

que a su  vez es d eslizab lem en te  guiado en  e l  e je  1* En 14, l a  ca ­

v idad  tu b u la r  d e l h u s i l lo  t ie n e  su se cc ió n  t r a n s v e rs a l  red u c id a ,
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de modo que ae form a un e sc a ló n  sobre  e l  c u a l  es soportado  e l  so­

p o rte  6 de lo s  miembros de s o p o r te . De e s t a  manera s e  lo g ra  que 

e l d is p o s i t iv o  aooionador no s e a  cargado y que e s t e  o lo s  miem­

b ro s  de tran sm is ió n  del mecanismo del to c a d is c o s  no n e c e s ite n  e s ­

t a r  dimensionados de modo de se r capaces de r e s i s t i r  e l  peso de 

una pesada p i la  de d is c o s . E l mismo e sc a ló n  s i rv e  tam bién como 

tope para e l manguito de mando 4 y determ ina l a  p o s ic ió n  in f e r io r  

f i n a l  de e s t e  m anguito.

La v a r i l l a  3 d e l  d is p o s i t iv o  aco ionador t ie n e  una se c ­

c ió n  t r a n s v e r s a l  re d u c id a  en  e l  h u s i l lo  y c o n tin d a  a t ra v á s  de l 

sopo rte  6 de lo s  miembros de so p o rte  y e n  su extrem o su p e r io r  e s ­

t á  p ro v is ta  con un miembro curvo 15 d eslizab lem en te  coneotado en 

e l  h u s i l lo .  E l miembro 15 s i rv e  p a ra  poner en  funcionam iento  y con 

t r o l a r  una p lu ra l id a d  de miembros de so p o r te , convenientem ente en 

ndmero de 3 , designados por 16*, 16" y 16"*. Cada miembro de so­

p o rte  c o n s is te  de un b razo  e lá s t ic o  17 p ro v is to  en  su  extrem o l i ­

b re  de una s a l ie n te  puntiaguda 18 d i r ig id a  su s tan c ia lm en te  en d i ­

re c c ió n  r a d i a l  desde e l  e j e  c e n tr a l  de h u s i l lo  y que se ex tiende  

lig e ram en te  por encina  de un miembro de so p o rte  co rre sp o n d ien te . 

Los b razo s  de lo s  miembros de so p o rte  e s tá n  f i j o s  en un so p o rte  

comdn 19, que e s  d eslizab lem en te  guiado en  l a  po rc ió n  su p e rio r  

del h u s i l lo .  E l h u s i l lo  e s  movible e n tr e  dos p o s ic io n e s  extrem as 

determ inadas por un perno 2 0 , que e s tá  f i ja d o  a l  h u s i l lo  y pasa  

a  trav ó a  de una a b e r tu ra  o ran u ra  t r a n s v e r s a l  v e rtic a lm e n te  a l a r ­

gada 21 en e l  so p o rté  19. Un r e s o r te  de p re s ió n  23 ao tda e n tre  

un tap ó n  22 en e l  h u s i l lo  y e l  extrem o su p e rio r  d e l so p o r te , con 

lo  c u a l e l  so p o rte  e s  fo rzado  a tom ar su p o ¡ac ión  f i n a l  i n f e r i o r  

f ija d a ^  aunque t ie n e  l a  p o s ib i l id a d  de movimiento ascendente ba­

jo  l a  com presión déL r e s o r te  23 cuando es accionado por una fu e rz a  

a x ia l  a scen d en te . En e s ta  p o s ic ió n  f in a l  i n f e r i o r  d e l so p o rte  19
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de lo s  miembros de so p o rte , l a s  s a l ie n te s  18 e s ta r á n  a un n iv e l 

t a l  en  r e la c ió n  a l a s  s u p e r f ic ie s  de so p o rte  de lo s  miembros de 

soporte  7 ',  7" p a ra  un d isc o  fo n o g rá fico  que descansa  sobre e l lo s ,  

que l a s  pun tas de l a s  s a l ie n te s  17 e s ta r á n  ub icadas p o r debajo 

del plano del lado  s u p e r io r  d e l d iso  o. Obviamente e s to  d e b e ría  

s e r  v á lid o  p a ra  d isc o s  que t ie n e n  e l  e sp e so r  mínimo para  s e r  ma­

ne jados por e l  cam biador. Como se  verá  de l a  d e sc r ip c ió n  s ig u ie n ­

t e ,  desde un punto de v i s t a  fu n c io n a l, es lo  mas sim ple y lo  mas 

adecuado que l a s  pun tas de l a s  s a l i e n te s  18 por o tro  lado  se ex­

tien d an  por encima del plano d e l lad o  i n f e r io r  d e l d isco  fonográ­

f ic o  4

El miembro curvo 15 e s t a  conformado su s tan c ia lm en te  

como un p is tó n  que t ie n e  po rc iones re c o r ta d a s  p a ra  lo s  extrem os 

in f e r io r e s  de lo s  miembros de so p o rte , po rc iones re c o r ta d a s  que 

en e l  p ie del p is tó n  están  l im ita d a s  por s u p e r f ic ie s  cu rv as o b l i ­

cuas 24 que cooperan con lo s  lad o s  in f e r io r e s  igualm ente ob licuos 

de l a s  s a l ie n te s  18. Los miembros de so p o r te s  1 6 ',  16" y 1 6 " ' 

tien en  su s  b razo s p re -e s t i r a d o s  de una manera t a l ,  que e l lo s  se  

e s fu e rz a n  para  m antener l a s  s a l ie n te s  18 r e t r a íd a s  en  e l  e je  

por l a  te n s ió n  de sus p ro p io s r e s o r te s ,  cuando no e s t á  en fu n c io ­

namiento e d is p o s i t iv o  aco io n ad o r. E sta  e s  l a  p o s ic ió n  m ostrada 

en e l  d ib u jo .

Entre l a  v a r i l l a  3 y e l  m anguito de mando 4 funciona  un 

d is p o s it iv o  in te rc o e o to r  que c o n s is te  de un perno 25 que se  p ro ­

y ec ta  rad ia lm sn te  desde l a  v a r i l l a  3 y pasan te  a t r a v í s  de un 

o r i f i c io  a la rgado  en  l a  pared  de l a  r a n u ra  o p e ra tiv a  4 . E l borde 

s u p e r io r  de e s te  o r i f i c io  e s tá  ind icado  co n  2 6 . E l perno 25 fun­

c iona  a s í  como un brazo po rtado r para e l  manguito de mando 4, 

brazo  p o rtad o r que, s in  embargo, s e rá  o p e ra tiv o  solam ente después 

que l a  v a r i l l a  3 ha s id o  movida h a c ia  a r r ib a  a una d is ta n c ia  de-
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term inada po r la  p o s ic ió n  del b a rd e  26. El perno 25 pasa tam bién 

a tra v é s  de un o r i f i c io  o ra n u ra  a la rg a d a  e n  e l  so p o rte  6 de 

lo s  miembros de s o p o r te , pero e l  b a rd e  su p e r io r  27 del mismo e s tá  

a un n iv e l ta n  a l t o ,  que e l  so p o rte  6 no se  re la c io n a rá  con l a  

v a r i l l a  3 en su movimiento de ascenso .

Este d is p o s i t iv o  funciona su s tan o ia lm en te  de la  manera

s ig u ie n t e:

Se presume que l a s  d ife re n te s  p a r te s  d e l h u s i l lo  t ie n e n  

l a s  p o s ic io n e s  m ostradas en e l  d ibu jo  d u ran te  l a  e je c u c ió n  de un 

d isco  y que e s tá n  p re se n te s  d isc o s  sob re  lo s  miembros de so p o rte  

7*, 7*. Cuando l a  e jecu c ió n  del d isco  sobre  e l  p la to  g i r a to r io  

ha  term inado, e l  mecanismo cambiador del mecanismo to c a d is c o s  

funciona  de una manera conocida  p a ra  d e sp la z a r  la  v a r i l l a  3 h a c ia  

a r r ib a .  Las s u p e r f ic ie s  curvas 24 en  e l  miembro curvo 15 e n tr a ­

rá n  entonces e n tr e  lo s  miembros de so p o r te s  1 6 ',  16* y 1 6 " ' y l a s  

s a l ie n te s  18, que se mueven h a c ia  a fu e ra  a t ra v é s  de ran u ra s  1 1 , 

se rán  p res ionadas c o n tra  l a  pared  d e l o r i f ic io  c e n t r a l  del d isco  

in f e r i o r  debido a l a  r e s i s t e n c ia  c o n tra  e l  movimiento asoendsnte 

provocada por e l r e s o r te  de p re s ió n  23. Dado que l a s  s a l ie n te s  18 

en tonces no pueden d o b larse  h a c ia  a fu e ra  e n  grado s u f ic ie n te  

p a ra  p e rm itir  que la  poro ión  de p ie  del miembro cu rvo  15 e n tr e  

completamente en tre  e l l a s ,  l o s  miembros de so p o rte  juntam ente oon 

e l  sopo rte  19 se rá n  l le v a d o s  h a c ia  a r r ib a  c o n tra  l a  acc ió n  d e l r e ­

s o r te  23. La p re s ió n  de c o n ta c to  e n tre  la s  s a l ie n te s  18 y l a  pa­

re d  de l o r i f i c io  c e n t r a l  d e l d isco  fo n o g rá fico  s e rá  en tonces d e te r 

minada fina lm en te  po r l a  fu e rz a  de r e s o r te  de l r e s o r te  de te n ­

s ió n  23, y l a  p re s ió n  de co n ta c to  puede a s í  s e r  l im ita d a  a v a lo re s  

raz o n ab le . Tan p ron to  como e l  e sp ac io  in term edio  e n tr e  e l  d isco  

in f e r i o r  y e l  segundo d isco  i n f e r i o r  de l a  p i l a  de d iscos es a l ­

canzado por l a s  s a l ie n te s  18, e s ta s  p e n e tra n  e n tr e  lo s  d isc o s , de
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modo que e l l a s  soportan  lo s  d isco s  ub icados por encima y a l  mismo 

tiempo como e s tá n  p res ionadas co n tra  e l  lad o  su p e r io r  del d isco  

in f e r i o r  y por lo  ta n to  impiden un movimiento asoendsn te  de e s te  

d isco  mencionado en ú ltim o  térm ino o en c u a lq u ie r  caso  l im i ta  t a l  

movimiento como máximo a una d is ta n c ia  que corresponde a l  juego 

en l a  a b e r tu ra  21 im pulsarán  h a c ia  abajo a l  d isc o . Se a p re c ia rá  qu 

e l  juego en  l a  d ire c c ié n  lo n g itu d in a l  de l a  a b e r tu ra  21 d e b e ría  

s e r  por l o  menos ta n  grande como p a ra  p e rm it i r  que e l  movimiento 

lo c a liz a d o r  precedentem ente d e s c r i to  de l o s  miembros de so p o rte  

se r e a l i c e  tan  b ie n  para e l  caso de un d isc o  de e sp e so r  su s ta n c ia d ­

me n te  mayor ubicado sobre lo s  miembros de so p o rte  7 ',  7". S o la ­

mente después que e l  movimiento lo c a l iz a d o r  ha conclu ido  con c e r te  

za  y l a s  s a l ie n te s  18 toman sus p o s ic io n e s  completamente s a l i e n te ,  

e l  perno p o rtad o r 25 se acopla con e l  borde del o r i f i c io  26 en 

e l  manguito de mando 4 . Durante e l  movimiento ascendente c o n tin u a ­

do de l a  v a r i l l a  3 l a  po ro ién  de p ie  del miembro curvo 15 se des­

l i z a  e n tre  lo s  b razo s 17 de lo s  miembros de so p o rte , que de e s t a  

manera son m antenidos en sus p o s ic io n e s  s a l ie n te s .  El manguito de 

mando 4 es lle v a d o  ahora p a ra  to c a r  con su borde 13 con tra  l a s  

s u p e r f ic ie s  cu rv as 12 sobre lo s  miembros ds sopo rte  7 ',  7" y como 

e s to s  no pueden moverse h a c ia  a r r i b a  debido a l  hecho que e l  d isco  

in f e r io r  8 * e s t á  asegurado en  e s ta  d ire c c ió n , lo s  miembros de so­

p o rte  son fo rza d o s  h a c ia  e l  e je  por e l  m anguito de mando 4 , de 

modo que e l  d isc o  i n f e r io r  8 * cae sobre e l  p la to  g i r a to r io  mien­

t r a s  que lo s  r e s ta n te s  d isc o s  de l a  p i la  de d isc o s  son re te n id o s  

por lo s  miembros de so p o rte  16", 16", 16"*. El mecanismo de l to ­

cad isco s ahora t i r a  h a c ia  abajo  l a  v e n il la  3 ju n to  con e l  mangui­

to  de mando 4, con lo  cu a l en prim er lu g a r  lo s  miembros de s o ­

p o r te  7", 7" son hechos s a l i r  d e l e je  por l a  p re - te n e ié n  ae sus 

r e s o r te s  y en tonces e l  miembro curvo 15 perm ite  que lo s  miembros
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do so p o rte  1 6 ',  16", 1 6 " ' sean  r e t r a íd o s  h a c ia  e l  h u s i l lo  d eb i­

do a  l a  acc ión  de sus r e s o r te s ,  haciendo descender lo s  d isc o s  

6 " y  8 " '  sobre  lo s  miembros de so p o rte . E l d is p o s i t iv o  es l l e ­

vado a s i  a  su p o s ic ió n  i n i c i a l  nuevamente.

Esto na tu ra lm en te  se  r e a l i z a  d u ran te  e l  cambio de todos 

lo s  d isc o s  de la  p i l a  de d is c o s .

Cuando después de e je c u ta rs e  e l  d ltim o d isco  de l a  p i ­

l a  de d isc o s  oomienza e l  movimiento de cam bio, concordant emente 

s in  ningún d isco  sobre lo s  miembros de so p o rte  7 ' ,  7", en cam­

bio  se  r e a l i z a  l a  s ig u ie n te  o p erac ió n .

Cuando l a  v a r i l l a  3 es lle v a d a  h a c ia  a r r ib a ,  no e x is te  

o b stácu lo  p a ra  que la s  s a l ie n te s  18 de lo s  miembros de so p o rte  

1 6 ',  16" 1 6 " ' sean lle v a d a s  h a c ia  a fu e ra  inm ediatam ente desde 

e l  e je  y  s in  ningún movimiento a x ia l  a p re c ia b le .  Tampoco e x is te  

ninguna fu e rz a  de rea cc ió n  que a c tde sobre  lo s  lados su p e rio re s  

de lo s  miembros de so p o rte  7 ' ,  7" cuando e l  manguito de mando 4 

después es llev ad o  h a c ia  a r r ib a ,  y  e l  re s u lta d o  s e rá  que lo s  

miembros de so p o rte  ju n to  con su so p o rte  6 acompañan a l  mangui­

to  de mando en su ascenso debido a  que apoya c o n tra  lo s  miembros 

de so p o rte  en e l  borde 13, s in  que sean  r e t r a íd o s  h a c ia  e l  h u s i­

l l o .  Los miembros de so p o rte  7 ' ,  7" después de un desplazam iento  

a x ia l  re la tiv a m e n te  c o rto  se  v in cu lan  con la s  s a l ie n te s  18 de 

lo s  miembros de so p o rte  1 6 ',  16", 1 6 " ',  que so b re sa len  desde e l  

h u s i l lo .  Concordantemente e s ta s  ac túan  como to p es  p a ra  e l  movi­

m iento a x ia l  de lo s  miembros de so p o rte  y tam bién e v ita n  e l  mo­

vim iento  r a d ia l  h a c ia  ad en tro  de lo s  miembros de so p o r te . P a ra  

e s te  f i n ,  la s  s a l ie n te s  10 de lo s  miembros de so p o rte  e s tá n  ade­

cuadamente p ro v is ta s  con un receso  28  en su  esqu ina s u p e r io r  in ­

te r n a  que asegura  e l  acoplam iento req u e rid o  con la s  s a l ie n te s  de 

lo s  miembros de so p o r te .
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N aturalm ente tam bién es p o s ib le  d isponer la e  s a l ie n te s  

18 de lo s  miembros de so p o rte  angularm ente desp lazadas en r e l a ­

c ión  con la s  s a l ie n te s  10 de lo s  miembros de so p o rte  y  a co p la r 

en cambio lo s  miembros de so p o rte  con lo s  bordes su p e rio re s  de 

l a s  muescas 11 , que a c tu a rán  a s i  como to p e s .

De e s ta  manera la  v a r i l l a  3 puede ascender una d is ta n ­

c ia  com parativam ente c o r ta  en e l  caso de que no e x is ta  ningún 

d isco  sobre  lo s  miembros de so p o rte  7 ' ,  7" y e s te  bloque d e l d i s ­

p o s it iv o  accionador es u t i l iz a d o  de una manera ya conocida para  

d e te n e r  e l  mecanismo d e l  to c a d is c o s .

Ri l a  r e a l iz a c ió n  d e s c r i t a  lo s  miembros de so p o rte  t i e ­

nen a s i  además de su función  norm al de so p o rte  de l a  p i l a  de d i s ­

cos y d e ja r  c a e r  e l  d isco  in f e r i o r  sobre  e l  p la to  g i r a to r io  du­

ra n te  e l  cambio de d isco  tam bién l a  función  de miembros de ex­

p lo ra c ió n , que comprueban s i  e x is te  a lgdn d isco  sobre  e l lo s  y 

de o tro  modo bloquean e l  d is p o s i t iv o  acc ionado r.

N aturalm ente tam bién es p o s ib le  den tro  d e l  a lcan ce  de 

l a  invención  u sa r  solam ente uno (o dos) miembros de so p o rte  co­

mo miembro de e x p lo rac ió n . Los o tro s  miembros de so p o rte  en ton­

ces pueden e s t a r  f ija m e n te  conectados a l  h u s i l lo ,  m ien tras  que 

e l  miembro de so p o rte  que a c tú a  como miembro de ex p lo rac ió n  es 

d e sp lazab le  en l a  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  y es accionado p o r  me­

d io  de un miembro de mando su stan c ia lm en te  de la  misma manera 

que se ha d e s c r i to  p recedentem ente. T ales re a l iz a c io n e s  con doble 

u t i l i z a c ió n  de lo s  miembros de so p o rte  o a l  menos un miembro de 

so p o r te , son, como ya se  ha mencionado, v e n ta jo sa s  con re sp ec to  

a  l a  sim p lic id ad  de l a  co n stru cc ió n  y e l  pequeño espac io  nece­

s a r io .

S in  embargo, tam bién es p o s ib le  m o d ifica r  l a  invención  

d en tro  de su a lcan ce  de una manera t a l  que, lo s  miembros de so -
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p o rte  son simplemente usados p a ra  s o p o r ta r  l a  p i l a  de d isc o s , 

m ien tras  que se  provee un miembro de ex p lo rac ió n  separado que 

t i e n e ,  en l a  p o s ic ió n  normal m ostrada en e l  d ib u jo , su lado su­

p e r io r  extendido por debajo  d e l  p lano  de so p o rte  de lo s  miembros 

de so p o rte , pero siendo accionado de una manera s im ila r  a  l a  de 

lo s  miembros de so p o rte  en la  r e a l iz a c ió n  d e s c r i t a  de modo de 

s e r  r e t r a íd o  h a c ia  e l  h u s i l lo  d u ran te  la  p re se n c ia  de un d isc o  

sobre lo s  miembros de so p o rte  por l a  fu e rz a  de reacc ió n  provoca­

da po r e s te  d isc o  m ien tras  que e l  miembro de ex p lo rac ió n  de o tro  

modo, acompañará e l  d is p o s i t iv o  acc ionado r y s e rá  acoplado a un 

to p e  que impide l a  te rm inac ión  d e l  movimiento ascenden te  d e l  

d is p o s i t iv o  acc ionador.

Además, n a tu ra lm en te  tam bién es p o s ib le  u sa r  e l  h u s i l lo  

cambiador d e s c r i to  a  l a  in v e rs a , e s to  e s , de modo que l a  v a r i l l a  

e s ta  en su  p o s ic ió n  su p e r io r  du ran te  l a  e jecu c ió n  de un d isc o , 

siendo a s i  l a  p i l a  de d isc o s  sopo rtada  en tonces por lo s  miembros 

de so p o rte  16* 16", 16"* m ien tra s  que lo s  miembros de so p o rte  7* 

7" e s tán  en p o s ic ió n  r e t r a íd a  en e l  h u s i l lo .  Un movimiento de 

cambio c o n s i s t i r á  entonces en un descenso de l a  v a r i l l a  g y  des­

pués de e s to  en un nuevo ascenso de l a  misma. La trab a zó n  d e l  

d is p o s i t iv o  acc ionador en t a l  caso  se  r e a l i z a  en e l  comienzo d e l 

momento en que concluye e l  movimiento de cambio.

.Es e s e n c ia l  pa ra  l a  id e a  in v e n tiv a  que un d isco  ub ica ­

do sobre lo s  miembros de so p o rte  no pueda r e a l i z a r  un movimiento 

ascendente  po r uno o más miembros de so s te n  d u ran te  e l  movimien­

to  de cambio d e l  d isc o , y  que entonces no se a  mayormente depen­

d ie n te  de l a  r e s i s t e n c ia  c o n tra  e l  movimiento ascenden te  debido 

a l  peso de lo s  d isc o s , cuando solam ente quedan uno o unos pocos 

d is c o s , e l  peso es demasiado pequeño p a ra  a se g u ra r  una seguridad  

s a t i s f a c to r i a  en e l  funcionam iento , Aunque l a  co n stru cc ió n  de
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lo a  miembros de so s te n  d e s c r i to s  precedentem ente es muy v e n ta jo ­

s a , tam bién pueden a p l ic a r s e  o tro s  p r in c ip io s  peora r e a l i z a r  l a  

función  de so s te n . 3?or ejem plo, es p o s ib le  u sa r en lu g a r  de e l lo s ,  

de una manera ya conocida, una p o rc ió n  que se expande, e s to  e s , 

g de m a te r ia l  e lá s t i c o ,  como miembro dnico de so s té n .

E sta s o l i c i tu d  que corresponde a  l a  p resen tad a  en Sue­

c ia  e l  86 de Octubre de 1957, bajo  e l  n* 9735/67 se  acoge a  lo s  

b e n e f ic io s  d e l a r t i c u lo  51 del v ig e n te  E s ta tu to  sobre  Propiedad 

I n d u s t r i a l .

10 N O T A

Los puntos de invención  p ro p ia  y nueva que se p resen ta n  

en España p a ra  que sean o b je to  de e s ta  P a te n te  de Invención 

por VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s ;

1 * .-  D isp o sic ió n  de e je  o espárrago  c e n t r a l  p a ra  g ra -  

16 mófonos cam biadiscos au tom áticos, que comprende una p lu ra lid a d

de miembros de so p o rte  r e t r á c t i l e s  en e l  e je  c e n t r a l ,  p a ra  so­

p o r ta r  en su p o s ic ió n  o p e ra tiv a  una p i l a  de d is c o s ,  a s i  como 

uno o más miembros de so s te n  acc io n ab le s  rad ia lm en te  h a c ia  a fu e ­

r a  p a ra  so s te n e r  en su  p o s ic ió n  o p e ra t iv a , e l  segundo d isco  in -  

80 f e r i o r  y posib lem ente o tro s  d isc o s  ubicados por encima, m ien tras

que lo s  miembros de so p o rte  son r e t r a íd o s  en e l  h u s i l lo  p a ra  de­

j a r  c a e r  e l  d isco  i n f e r io r  sobre  e l  p la to  g i r a to r io ,  estando 

d isp u e s to s  e l  miembro o miembros de so s te n  respec tivam en te  p a ra  

r e a l i z a r  m ovimientos mutuamente coordinados por medio de un d is -  

25 p o s it iv o  acc ionador p ro v is to  d en tro  d e l  h u s i l lo  y d e sp lazab le  en

l a  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  de e s te  d ltim o por e l  mecanismo im pul-
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s o r  d e l  to c a d is c o s , d is p o s i t iv o  acc ionado r que e s tá  d isp u esto  

p a ra  p rovocar d u ran te  un movimiento ascenden te  por un lado e l  

funcionam iento d e l  miembro o miembros de sá s te n  p a ra  r e la c io n a r ­

se  con e l  segundo d isco  in f e r i o r  y posib lem ente  o tro s  d isc o s  ub i­

cados sobre á l ,  y  por o tro  lado l a  r e t r a c c ió n  de lo s  miembros 

de so p o rte  en e l  h u s i l lo ,  c a ra c te r iz a d a  por e l  hecho de que e l  

miembro o miembros resp ec tiv am en te  e s tá  (e s tán ) acondicionado 

p a ra  im pedir o l im i ta r  en su  p o s ic ió n  o p e ra tiv a , e l  movimiento 

ascendente  de un d isco  ( e l  d isc o  in f e r io r )  que descansa  sob re  

lo s  miembros de so p o rte , siendo d e sp laz ab le  por lo  menos un miem­

bro de ex p lo rac ió n  en la  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  d e l  h u s i l lo  y 

d isp u esto  p a ra  s e r  m antenido bajo  l a  acc ió n  de una fu e rz a  d i r e c -  

c io n a l ( fu e rz a  de r e s o r te )  en una p o s ic ió n  s a l ie n te  desde e l  hu 

s i l l o  por debajo de l a  p i l a  de d isc o s , y p a ra  s e r  hecho fu n c io ­

n a r  por e l  d is p o s i t iv o  acc ionado r d u ran te  su movimiento ascen­

den te  po r v in cu lac ió n  c o n tra  un paso curvo sobre e l  miembro de 

ex p lo rac ió n  ob licuo  a l  e je  lo n g itu d in a l  del h u s i l lo  de una mane­

r a  t a l ,  que e l  miembro de ex p lo rac ió n  en p re s e n c ia  de un d is so  

fo n o g ráfico  po r debajo d e l  miembro (o miembros) de so s té n  s e rá  

som etido a  una componente de fu e rz a  d i r ig id a  h a c ia  e l  e je  c e n t r a l  

d e l  h u s i l lo  debido a l a  fu e rz a  de re a c c ió n  c reada  por d icho d i s ­

co fo n o g ráfico  sobre 3a s a l ie n te  d e l miembro de ex p lo rac ió n  ha­

ciendo d icho componente de fu e rz a  que e l  miembro de exp lo ración  

sea  r e t r a íd o  en e l  h u s i l lo  lo  que perm ite  a l  d is p o s it iv o  a c c io ­

nador r e a l i z a r  su  movimiento ascenden te  determ inado por e l  meca­

nismo d e l  to c a d isc o s  p a ra  cam biar un d isco  sobre  e l  p la to  g i r a ­

t o r io ,  m ien tras  que en e l  caso en que no e x is te  d isco  sobre  e l  

miembro de ex p lo ra c ió n , e s te  d ltim o acompañará a l  d isp o s it iv o  

accionador más a l l á  d e l  p lano  en que de o t r a  manera e l  d isco  fo+* 

n o g rá fico  t ie n e  su lado i n f e r i o r ,  y  sob re  e s te  p lano  se  v in c u la rá
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con un to p e  su s tan c ia lm en te  f i j o  en re la c ió n  a l  h u s i l lo ,  ev itando  

dicho to p e  e l  movimiento ascenden te  a s i  como e l  movimiento r a ­

d i a l  h a c ia  aden tro  d e l  miembro de ex p lo rac ió n  con lo  c u a l e l  d i s ­

p o s i t iv o  accionador es impedido de com pleta r su  movimiento ascen­

den te  normalmente req u erid o  p a ra  e l  cambio de un d is c o .

8 * .-  D isp o s ic ió n  de acuerdo con l a  re iv in d ic a c ió n  1, 

con la  p a r t ic u la r id a d  de que e l  miembro de ex p lo rac ió n  tam bién 

a c td a  como miembro de so p o rte  p a ra  l a  p i l a  de d isc o s  y l a  s o s t i e ­

ne en l a  p o s ic ió n  o p e ra tiv a  d e l  miembro o miembros de s o s té n .

g e .-  D isp o s ic ió n  de acuerdo con la  r e iv in d ic a c ió n  8 , con 

la  p a r t ic u la r id a d  dw que lo s  miembros de so p o rte  c o n s is te n  de 

una p lu ra l id a d  de brazos de r e s o r te  p r e - e s t i r a d o s  d isp u e s to s  en 

un so p o rte  comdn, b razos que e s tá n  p ro v is to s  con s a l ie n te s  de so­

p o rte  que t ie n e n  s u p e r f ic ie s  l ím i te s  e x te rn a s  que convergen ha­

c ia  e l  so p o r te , estando rodeados lo s  b razos además p o r una p o r­

c ión  tu b u la r  d e l d is p o s i t iv o  acc io n ad o r, p o rc ió n  tu b u la r  que es 

ax ia lm ente  movible en r e la c ió n  a l  so p o rte  y e s tá  p ro v is ta  con 

po rc iones de borde cooperan tes con la s  s u p e r f ic ie s  l ím ite s  ex­

te rn a s  o b lic u a s  de la s  s a l ie n te s  de so p o rte  y es movible h a c ia  

a r r ib a  en re la c ió n  a l  h u s i l lo ,  de modo que e l  miembro de sopo rte  

en p re se n c ia  de un d isco  fo n o g ráfico  por debajo d e l  miembro (o 

miembros) de so s té n  es fo rzaso  en e l  h u s i l lo  por l a  mencionada 

p o rc ió n  tu b u la r  d e l  d is p o s i t iv o  o p e ra tiv o  y por lo  ta n to  d e ja  

c a e r  e s te  d isc o  sobre e l  p la to  g i r a to r io ,  m ien tras qe en ausen­

c ia  de un d isco  fo n o g rá f ic o , e l  so p o rte  y lo s  miembros de so ­

p o rte  acompañan l a  p o rc ió n  tu b u la r  en su ascenso de modo de pro­

d u c ir  l a  v in c u la c ió n  de a l  menos uno de lo s  miembros de so p o rte , 

convenientem ente de todos e l lo s ,  con un to p e  c o rre sp o n d ien te  su s­

tan c ia lm e n te  f i j o  en re la c ió n  a l  e je ,  con lo  cu a l se  e v ita n  lo s  

movimientos de ascenso a s í  como e l  movimiento h a c ia  aden tro  d e l
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miembro o miembros áe so p o rte  resp ec tiv am en te , de modo que cada 

miembro de so p o rte  cooperando con un to p e  c o n s titu y e  además un 

miembro de e x p lo ra c ió n .

4 * .-  D isp o s ic ió n  de acuerdo con l a  re iv in d ic a c ió n  3, 

con la  p a r t ic u la r id a d  de que una p lu ra l id a d  de brazos de r e s o r te  

p re -e s t i r a d o s  in te rn o s  que t ie n e n  s a l i e n te s  en sus extremos l i ­

b re s , c o n s titu y e n  lo s  miembros de s o s te n , estando  d isp u e s to s  los 

brazos en un so p o rte  en e l  h u s i l lo ,  so p o rte  que e s tá  d e sp la z a b le -  

mente d isp u esto  en e l  h u s i l lo  c o n tra  l a  acc ión  de un r e s o r te  de 

p re s ió n  desde una p o s ic ió n  f i n a l  i n f e r i o r  p redeterm inada, en l a  

que la s  s a l ie n te s  se  ex tienden  por debajo d e l  plano d e l lado supe­

r i o r  de un d isco  fo n o g ráfico  ubicado sobre lo s  miembros de sopor­

t e  y que t ie n e n  e l  esp eso r menor de lo s  d isc o s  que deben s e r  ma­

nejados po r e l  cam biador, pero convenientem ente por encima d e l 

plano del lado i n f e r io r  d e l  d isco  fo n o g rá fic o , h a s ta  una p o s ic ió n  

sob re  e l  p lano d e l  lado su p e rio r  de un d isc o  que descansa  sobre 

lo s  miembros de so p o rte  que t ie n e n  e l  e sp eso r mayor de lo s  d i s ­

cos que deben s e r  m anejados por e l  cam biador, comprendiendo e l  

d is p o s i t iv o  accionador un miembro curvo que t ie n e  s u p e r f ic ie s  

curvas o b l ic u la s  p a ra  v in c u la r  lo s  lados in te rn o s  de la s  s a l i a i -  

t e s ,  de modo qae d u ran te  un movimiento ascenden te  d e l  d is p o s i t iv o  

acc io n ad o r, e l  miembro curvo im parte  a  la s  s a l ie n te s  mn movimien­

to  ascenden te  desde d ich a  p o s ic ió n  f i n a l  i n f e r io r  c o n tra  l a  acc ión  

d e l  r e s o r te  de p re s ió n  bajo l a  acc ió n  de una fu e rz a  s im u ltán ea  

d i r ig id a  h a c ia  a fu e ra , con lo  c u a l lo s  extrem os l ib r e s  de la s  sa ­

l i e n t e s  son lle v ad o s  a  to p a r  con l a  pared d e l o r i f i c io  c e n t r a l  

d e l  d isco  que permanece sobre  lo s  miembros de so p o rte  y d e s l iz a r s e  

bajo  p re s ió n  c o n tra  e s ta  pared h a s ta  que e s  alcanzado  e l  lado 

su p e rio r  d e l d is c o , donde la s  s a l ie n te s  pueden p ro y e c ta rse  l i b r e ­

mente sobre e l  mencionado d isco  fo n o g rá f ic o , estando adaptado
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además e l  d is p o s i t iv o  accionador p a ra  mover la s  s a l ie n te s  en l a  

mencionada p o s ic ió n  sobre  e l  d isc o  fo n o g rá fico  p o r medio d e l 

miembro curvo a n te s  que l a  p o rc ió n  tu b u la r  d e l d is p o s i t iv o  acc io ­

nador se  re la c io n a  con lo s  miembros de so p o r te .

5 * .-  D isp o s ic ió n  de acuerdo con la  re iv in d ic a c ió n  4,

con la  p a r t ic u la r id a d  de que e l  miembro curvo d e l d is p o s i t iv o  

accionador t ie n e  dim ensiones t a l e s  que é l ,  después de haber em­

pujado h a c ia  a fu e ra  la s  s a l ie n te s  de lo s miembros de so s te n  por 

encima d e l d isco  fo n o g rá fico  que permanece sob re  los miembros de
lo so p o r te , puede moverse lib rem en te  a  c o n s id e ra b le  d is ta n c ia  h a c ia  

a r r ib a  presionando c o n tra  l a  p a r te  p o s te r io r  de lo s  brazos de 

lo s  miembros de so s te n , con lo  c u a l hace p o s ib le  que e l  d is p o s i­

*
t iv o  accionador co n tinué  su movimiento ascenden te  p a ra  l a  s i ­

g u ien te  a c tu a c ió n  de los miembros de s o p o r te .
i 18 6 * .-  D isp o sic ió n  de acuerdo con l a  re iv in d ic a c ió n  5, 

con l a  p a r t ic u la r id a d  de que e l  d is p o s i t iv o  acc ionador comprende 

una v a r i l l a  pasan te  a t r a v é s  d e l h u s i l lo ,  v a r i l l a  que en su  ex­

tremo su p e r io r  e s tá  firm em ente conectada  oon un miembro curvo 

y en su extremo i n f e r io r  se  p ro y ec ta  por debajo  de l h u s i l lo  a
80 f i n  de s e r  conectada  de una manera conocida con e l  mecanismo 

cambiador d e l mecanismo to c a d is c o s , ex tendiéndose l a  v a r i l l a  den 

t r o  de la  p o rc ió n  tu b u la r  d e l d is p o s i t iv o  acc ionado r en r e la c ió n  

c o n cé n tr ica  con e s te  ú ltim o , y  además estando  d isp u e s to  un d i s ­

p o s i t iv o  in te re o n e c to r  p a ra  fu n c io n a r con un j  usgo determ inado
85 e n tre  l a  v a r i l l a  y  l a  mencionada po rc ión  tu b u la r ,  d is p o s i t iv o

30

in te re o n e c to r  que por ejem plo , c o n s is te  de un perno , que se  p ro ­

y e c ta  rad ia lm en te  desde l a  v a r i l l a  y se  ex tien d e  a  tra v é s  de un 

o r i f i c io  a la rgado  en l a  po rc ión  tu b u la r ,  haciendo p o s ib le  dicho 

d is p o s i t iv o  in te re o n e c to r  que l a  v a r i l l a  s e  mueva so la  h a s ta  que
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lo s miembros de so s te n  sean  lle v ad o s  a  l a s  p o s ic io n e s  o p e ra tiv a s  

proyectándose desde e l  h u s i l lo  a n te s  que l a  po rc ión  tu b u la r  sea 

hecha fu n c io n ar por l a  v a r i l l a  p a ra  acom pañarla d u ran te  su moví 

m iento ascenden te  co n tin u o .

7 * .-  D isp o s ic ió n  de acuerdo con l a  r e iv in d ic a c ió n  6 , 

con l a  p a r t ic u la r id a d  de que e l  so p o rte  p a ra  lo s  miembros de so ­

p o r te  e s t á  concén tricam ente  d isp u e s to  en e l  e x te r io r  de l a  v a r i ­

l l a  y  en e l  i n t e r io r  de l a  p o rc ió n  tu b u la r ,  y  que e l  d i s p o s i t i ­

vo in te rc o n e c to r  c o n s is te  de un perno que se  e x tie n d e  rad ialm en­

t e  desde l a  v a r i l l a  y  p asan te  a  t r a v é s  de o r i f i c io s  a la rg ad o s en 

e l  so p o rte  a s i  como en l a  p o rc ió n  tu b u la r ,  ten ien d o  s in  embargo, 

e l  o r i f i c io  a la rgado  d e l so p o rte  una a l tu r a  su s tan c ia lm en te  ma­

yor que e l  o r i f i c i o  a la rgado  en la  p o rc ió n  tu b u la r ,  de modo que 

e l  so p o rte  no es  hecho fu n c io n a r p o r  l a  v a r i l l a  du ran te  su mo­

vim iento  ascenden te .

8 * .-  D isp o s ic ió n  de acuerdo con c u a lq u ie ra  de la s  r e i ­

v in d ic ac io n es  3 a  7, con l a  p a r t ic u la r id a d  de que e l  so p o rte  de 

lo s  miembros de so p o rte  e s tá  soportado en la  p o s ic ió n  in o p era ­

t i v a  de lo s  miembros de so p o rte  sobre  un esca ló n  o lo  s im ila r  

p ro v is to  en e l  h u s i l lo .

9 * .-  D isp o sic ió n  de acuerdo con c u a lq u ie ra  de la s  r e i ­

v in d icac io n es  4 a  8 , con l a  p a r t ic u la r id a d  de que lo s  miembros 

de so p o rte  e s tá n  adaptados p a ra  v in c u la rs e  con l a s  s a l ie n te s  de 

lo s  miembros de so s te n  en la  a u sen c ia  de un d isco  fo n o g ráfico  

sobre  lo s  miembros de so p o r te , de modo que l a  s a l i e n te  de lo s  

miembros de so s te n  a c tda como tope  p a ra  lo s  miembros de so p o rte  

d u ran te  su  funcionam iento como miembros de e x p lo ra c ió n .

1 0 * .- D isp o s ic ió n  de acuerdo con c u a lq u ie ra  de la s  r e i ­

v in d ic a c io n e s  1 a  8 , con 3a p a r t ic u la r id a d  de que e l  miembro o 

miembros de ex p lo rac ió n  coopera con to p e s  cada uno de lo s  c u a le s  

e s tá  c o n s titu id o  p o r e l  borde su p e r io r  de una ran u ra  en e l  h u s i -
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* l i o ,  p ro v is ta  p a ra  e l  paso de lo s  re s p e c t iv o s  miembros de explo­

ra c ió n  a  t ra v é s  de la  pared d e l h u s i l lo .

1 1 * .-  Una d isp o s ic ió n  de e je  o espárrago  c e n t r a l  p a ra  

gramófonos cam biad iscos.

6 T al y  como se  ha d e s c r i to  en l a  Memoria que an teced e ,

rep re sen tad o  en e l  d ib u jo  que se  acompaña y  con lo s  f in e s  que 
se  han e sp e c if ic a d o .

a s ta  Memoria c o n s ta  de d iec in u ev e  ho jas  e s c r i t a s  por 
una s o la  c a ra .

Madrid, /  L i\u.. .¿33

* 
a

*
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