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"iMAUINA MOYRIZ DE FUNCIONAMIENTO GRAVITATORIOM
MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de Invencidén se refiere a una mhquina
generadora de fuerza motriz que funeiona a base de un sistema
gravitatorio originado por el camblo de fuerza de unos elementos
en forma de escuadra provistos de un peso deslizante mediante el
cual se sumenta la potencia de las escunadras en relecidén con elv
brazo de palanca que constituyen las mismas, en forme idénticae
al de los brazos de las romanas,

A dicho efecto, las escuasdras van montadas articulade-
mente en un sistema de correa o cadena sin fin verticel con sus
correspondientes poleas, de manera gue al bajar en su recorrido,
quedan con su brazo mayor en posipién horizontal, ocon el peso
en su extremo exterior y al subir se situa éste mutomdticamente

Juntomal édngulo de las escuadras, o sea en la parte interior,
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La diferencia en més que representa el brazo potencial

de las escuadras o mlancas en su descenso y la resistcneia o
peso de las mismas en su ascenso es el beneficio de ia fuerza
que se obtiene por los ejes de las poleas, |

La fuerza asi obtenida serd de magnitud variable, pu-
diendo ser aplicade mediante los 4rganos de transmisién sdecua-
dos, & otras midquinas precisadas de impulsidn,

Seguidamente se describe con mayor detalle el objeto
del presente invento adjuntédndose pars su mejor comprensién una
hoja de dibujos en la que se representa a titulo de eJemplo no
limitativo y en forma simplificade une miquine motrigz del indi-
cado tipo vista en alzado, con uno de los brazos de las escuadras
seccionado longitudinalimente,

La miquina de que estamos tratando comprende dos poleas
(1) (2) montadas por medios adecuados en un mismo pleno vertical
en una de las cuales van ascoplados los medios de transmieidén del
movimiento de la méquina, generado por una cadena 0 orrea 8in
fin (3) montads en dichas polees y en la cual van dispuestas ar-
ticuladamente un némero variable de elementos (4) en forma de
escuadra que presentan un brazo hueoo {5) que sctfia de palenca
de gravitacidn por cuyo interior se desiiza un peso esférico (6).

La cavidad interior (7) de dichos brazos estd en situa=
c¢ibén ligeramente oblicua respecto el eje longitudinel tedrico,
terminando por ambos extremos en una cazoleta (8) y (9) situedas
en posicién invertida la una respecto de la otra con el objeto
de gue al descender las escuadras derivado del movimiento de ro-
tacidn de las poleas el peso alojado en ila cavidad del respecti-
vo brazo se situe en la oa;oleta (8) correspondiente con su extre
mo exterior y al subir,ve a parar & la otra cazoleta (9! situada

al vértice de ia escuadra.
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Los indicados elementos (4) van montados articuladamente
a la correa sin fin (3) mediante unos scportes {10) vinculados
e la misma en los cuales van montadas unas escuadras de apoyo
(11) que tienen por misién mantener en posicidén horizontel a los
brazos (B) de los susodichos elementos en su recorrido descenden

te. AL ascender, el propio extremo de la escuadra portadore del

'brazo sirve de apoyo al mismo a fin de mantenerlo en la propia

posicibn horizontal,

Unos rodillos {12) de movimiento giratorio libre montados
en unos soportes solidearizedos sl armazdn de la méquina, rogzan
tangencialmente la parte interior de la cadena o polea sin fin
al objeto de evitar su flexionamiento.

La méquina descrita estard provista de los elementos nor
males a todas las méquinas de tipo similar como son cojinetes,
rodamientos y bases de apoyo de los ejes principales, funcionan~
do el conjunto en la forma siguiente:

Una vez adquirido el primer impulso, lase poleas de la
méquine van girando accionadés por la correa sin fin en formas de
que los brazos de palance de las escuadras descienden arrastrando
dicha correa debido a haberse situado el pesc de les mismos en la
cazoleta de su extremo exterior hasta qme el brazo de palanca lle
ge al limite de su carrera en descenso, corriéndose hacia la otra
cazoleta,

El peso dispuesto en el interior de loe bragzos (5) esta-
ré constituido por unae esfera de un metal de densidad elevada o
bien por una cantidad de mercurio, metal que por sus caracteristi-
cas especiales cumple a la perfeccidn le misibn destinada a di=-
chos pesos,

ie mAquins motrig descrita se presta como es légico a

distintes realizsciones hasadas siempre en el sistema gravitato-
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rio que le caracteriza, siendo por lo tanto susceptible de va~-
riacibén, todos cuantos detalles de forme, tamaflo, disposicién y
proporciones {de sus elementos, no alteren, cambien o modifiguen
fundementalmente la esencialided propia de la referida inveneidn,
N 0 T a
REIVINDICAGIONES

. Se reivindica ocomo objeto de la presehte Patente de In-
vencién:

18 .- Méquina motriz de funcionamiento gravitetorio, ca-
racterizada por estar constituida por une correa o cadena sin
fin circulante montada en dos poleas extremas en un mismo plano
vertical, en una de las cuales van acoplados ios medios de trens
misibn del movimiento de la miquine, en cuye correa o cadena es-
tén dispuestos articuladamente unos elemenfos en forma de escua~
dra qpme presentan un brazo hueco, actuando de palasnca de gravi-
tacidn, por cuyo interior se desliza un peso esférico, que &l
descender las escuadras derivado del movimiento de rotacién de
las8 poleas, se situa en una cazolete con ¢ue termina la cavidad
longitudinel de cada brazo, en su extremo exterior y al subir va
& parar dicho peso en otra cazoleta con que termina por su extre
mo situado junto al vértice de la escuadra solidaria del brazo,
consiguiéndose gracias al desplazamiento de los pesos, la dife-.
rencia de potencie gravitatoria necesarias para el funcionamiento
de la mAquina, '

28 ,- MAquina motriz de funcionamiento gravitatorio, se-
gin la anterior reivindicacidn, caracterizada por el hecho de
que la cavidad de los brazos gravitatorios estd mn situacién
oblicua respecto al eje longitudinal tedrico, terminasndo por am=
bos extremos en une cazoleta situada en posicidn invertida la

una respecto de la otra,



0"

10,

38 ,- MAquina motriz de funcionamiento gravitatorio, se-
ginlas anteriores reivindicaciones, varacterizeda por ir monta-
dos los elementos a escuadra en forme articulade a la correa o
cadena sin fin mediante unos soportes vinculados a la misma en
los cuales van montadas asimismo unas escuadras de apoyo con la
misién de mantener en posicidn horizontal a los brazos de los
susodichos elementos en su recorrido descendente, manteniéndose
en idéntioca posicidn en su movimiento de aBcenso gracias al apo-
yo due les ofrece el extremo de las propias escuadras portadoras
de los brazos,

48 -~ MAQUINA MOTRIZ DE NUNCIONAMIENCLO GRAVITATORIO,

Sean cuales fueren las circunstancias gue concurran con
la esencialidad propis de la misma,

Consta la presente Memoria descriptiva de cinco péginas
foliades y mecanografiadas por unae sola cara y ve acompafiada de
une hoja de dibujos aclarativos.
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