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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  
a favor de

D. Donald Mayer King -de nacionalidad británica- domiciliado 
en 3TEVENAGE (Hertforsbire, Inglaterra) Argyle Works.

por:
"Mecanismo empujador para trasladar oargas".

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a .
Este invento se refiere a aparatos de manipulación 

mecánica de oargas u objetos, y tiene por principal objeto 
desarrollar ion aparato capaz de transportar cargas desde una 
plataforma de sustentación u otra superficie a emplazamientos 
de diaaoenaje o sus análogos.5
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Segdn el invento, ee provee un mecanismo empujador 

«ue puede di aponerse Junto a una aúpemele portaoargaa, el 
oual comprende una tira flexible de secclán curva o arqueada 
que normalmente se guarda arrollada, y medios para poder pro-
yectarla y retraerla con objeto de que funcione a modo de 
atacador o empujador rígido, y, al ser proyectada a travls 
de la superficie portaoargaa, sirva para desalojar de la mis­
ma el material contenido en ella. Con preferencia, el extre­
mo exterior o libre de la tira está sujeto a un carro o ele­
mento análogo, que sirve para soportarlo y evitar oualquier 
tendencia de la tira a desviarse hada abajo. El meoanismo 
se puede asociar convenientemente a una platafoima portaoar- 
gas montada en un aparato transportador de manera que pueda 
moverse verticalmente con relaeián al mismo. El aparato trans
portador es además capaz de movimiento a lo largo de un trayec 
to horizontal o inclinado.

Para que el invento pueda comprenderse bien y llevar 
se con facilidad a la práctica, se describe con detalle a con-
tinuacián, con referencia a los dibujos adjuntos, en los cua-
les representan:

La figura 1, una elevaclán lateral de un meoanismo 
empujador segán el invento, aplicado a un aparato mávil de ele­
varán y transporte de cargas dispuesto Junto a una armazán o
estantería de almacenaje;

la figura 2, u„a planta del aparato reproducido en
la figura 1, con algunas de las partes superiores suprimidas 
para mayor olaridad;

La figura 3, una planta del mecanismo empujador;
La figura 4, una sección por la linea 4-4 de la figu­

ra 3; y
La figura 5, 

de la figura 3.
una vista por el extremo de la izquierda
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En los dibujos, y  particularmente en las figuras l y 

2, designa 10 una armarán con una serle de estantes de almacena, 
le, cada une de los cuales comprende en su parte inferior un 
par de carriles angulares 11, dispuestos paralelos y separados 
por un espacio intermedio, destinados a soportar cargas 1£. 
Dispuesto para moverse a lo largo de un trayecto paralelo a una 
cara de la serie de estantes hay un elevador o transportador 
móvil 13, que comprende, en la forma de realización ilustrada 
un par de montantes 14 suspendidos de un carro 15, el cual se 
mueve alternativamente a lo largo de tramos 16 que forman par­
te de un puente de grúa o estructura análoga 17, que también 
se mueve alternativamente a lo largo de correderas 18 paralelas 
sntre si al frente de la armazón o estantería serle de receptá­
culos. los montantes 15 sirven para soportar una plataforma 
ie carga 19, de modo que esta última sobresalga de ellos en un 
Plano que forma ángulo recto con los mismos y pueda moverse a 
la vez verticalmente hacia arriba y hacia ahajo a lo largo de 
los montantes. Se disponen motores para mover verticalmente 
la plataforma y para producir también movimientos apropiados 
del carro 15 y del puente de grúa 17, de que el aparato
elevador y transportador pueda maniobrarse para poner la plata- 
roma de carga 19 en linea con cualquier estante de almacenaje
de la serie. Tal aparato, según se ha esbozado en lineas gene-
rales, es olea, conocido, y  no s p  f > r n i 5 ^ 0i.0, y no se considera neoesario describir­
lo aquí con más detalle.

Montado en el entramo posterior de la plataforma da 
carga 19 hay un mecanismo empujador designado en general por 
20, el cual comprende, como se aprecia bien las figuras 3 a 5, 
un tambor de arrollamiento 21, que puede alojar un recorta de’ 
raloj 22, fijado por un extremo al tambor, y por al opuesto, 
a un árbol 23 montado entre placas laterales fijas 24, que se 
mantienen sólidamente separadas y paralelas, Dha plaoa de
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retención 25 del resorte (fig. 3) se aplica al lado abierto 
del tambor 21. En un extremo del tambor 21, y arrollada al 
mismo, hay una ointa o tira flexible de acero 26, curvada trans­
versalmente de manera que presente normalmente una sección 
arqueada. Como Índica la figura 3, la tira 26 queda substan- 

oialmente aplanada al arrollarla sobre el tambor, pero el acero 
de que está hecha es bastante elástico para que recobre la sec­
ción arqueada necesaria al extraerla del tambor. :La tira 26
se aloja en una caja 27 dispuesta entre las placas laterales 
24, la cual está provista de varios rodillos libres de guía 
28, que facilitan el paso de la tira. La caja. 27 tiene un ori­
ficio curvo 29, por el que se haoe pasar el extremo libre de 
la tira 26, y que por su forma contribuye a mantener la sección 
arqueada de la tira al extraerse ósta del tambor 21. Para ade­
lantar y retraer la tira 26, a fin de meterla en la caja 27 y 
sacarla de ella, se instala fuera de dicha oaja un rodillo de 
mando 30, en posición adecuada para arrastrarla por fricción, 
y a tal efecto se halla revestido de oauoho u otro material 
adherente por fricción. Este rodillo descansa en un árbol 31, 
movido directamente o.por mediación de un engranaje adecuado, 
desde un motor eléctrico reversible u otro propulsor no repre­
sentado. Con el rodillo de mando 30 coopera otro rodillo de 
presión 32, que gira libremente y puede entrar en contaoto 
con la cara opuesta de la tira 26; su posicións|uede ajustar de 
manera que la presión que ejerce sobre la tira pueda variarse 
según convenga, a fin de cambiar la intensidad del contacto 
de fricción del rodillo con la tira.

Sn la forma de ejecución ilustrada en las figuras 1 y 
2, el extremo libre de la tira 26 está sujeto a un carro de rue­
das 33, que como se apreciará en la figura 2 , tiene substanoial- 
menté en planta la forma de U; las ruedas o poleas 34 de este 
carro pueden tocar la plataforma de carga 19 y rodar sobre ella
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y también, situando adeouadamente la plataforma oon relación 
a un estante elegido, y maniobrando el mecanismo empujador, m e ­
san sobre los carriles 11 del mencionado estante. Para suje­
tar el extremo libre de la tira 26 al carro 33, se emplea un 
fijador 35, de tal forma que no altera la curvatura transversal 
de la tira. Si se quiere, el oarro 33 puede ir provisto por 
delante de una placa que empuje la carga, o bien la parte ante­
rior del oarro, es decir, la parte central de la U, puede servir 
de placa de empuje, Haciendo el carro en foraa de U, segán se 
indica, es evidente que cuando la tira 26 se retrae del todo 
en el tambor 21, y el referido cerro se encuentra en su posición 
■ais retirada, loa branca del oarro que sustentan las ruedas o po­
leas 34 quedarán a ambos lados del tambor y del conjunto empuja- 
dor, lo que proporciona una construcción simple y compacta, y
deja libre la superficie máxima de la plataforma 19 para recibir 
cargas.

i'n la fonaa de realización ilustrada en las figuras 
í y 3, el mecanismo da empuje va montado elásticamente en la 

plataforma de carga, y unes resortes 36 tiendan normalmente a 
mover dicho mecanismo a una determinada posición avanzada, a  
un brazo » otro elemento fijado a la plataforma, hay un interrup­
tor de contacto 37 que sirve para invertir la marcha del motor
que impulsa la polea 30, como sa describirá más extensamente a 
continuación.

31 aparato reseñado funciona del modo siguiente: la 
tira 26 se arrolla normalmente en el tambor 21 hasta el límite 
máximo,de modo que el oarro 33 sujeto a su extremo libre se 
encontrará en su posición más retirada, y la plataforma 19 que­
da libre para admitir una carga. Suponiendo que se coloque en 
la plataforma 19 una carga para llevarla a un estante o aloja­
miento elegido, el elevador y transportador móvil 13 se moverá 
a través del frente de la serie de estantes hasta llegar a la
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columna en que se encuentra el elegido, y entonoes se ajusta 
verticálmente la plataforma 19, si hace falta, para que coin­
cida con el mismo. Situado asi convenientemente el elevador 
transportador, el motor asociado al mecanismo de empuje se 
pone en marcha, e impulsa el rodillo de mando 30 en una direc­
ción adecuada para retirar la tira 26 del tambor 21 y adelantar­
la, con el consiguiente avande del oarro 33 a través de la pla­
taforma de carga 19. Por efecto de la sección arqueada que asu­
me la tira 26, al adelantarse ésta constituye el equivalente 
de una barra rígida, y cuando la polea de mando 30 la hace a- 
vanzar, empuja el oarro 33, y en consecuencia la carga conteni­
da en la plataforma, hasta el alojamiento elegido. SI extremo 
antex*ior de la tira 26 no puede desviarse hacia abajo, por im­
pedirlo el carro 33, ouyas ruedas 34 tooan los carriles 11 de 
la base del estante y avanzan sobre ellos. Si el movimiento 
de la carga a lo largo del estante encontrara obstaoulos, por 
ejemplo, al llegar al extremo de aquél o tropezar con otra car­
ga ya contenida en el.mismo, la obstrucción al avance del carro 
33 se traducirla en un ligero retroceso del mecanismo de empuje 
con relación a la plataforma de oarga 19, mercéd a los resortes 
36. Este retroceso del meoanismo de empuje haria funcionar el
interruptor de contacto 37, que invertirla la marcha del motor, 
y oon ello.- el movimiento de la polea de mando 30, de suerte 
que la tira 26 volverla a arrollarse en el tambor 21, haciendo 
tetroceder el oarro 33. Una vez recogida del todo la tira 26, 
y retirado el carro, se desconeota el motor que impulsa la polea 
de mando, y el aparato queda dispuesto para efectuar otra ope­
ración de carga.

Es evidente que el mecanismo de empuje no se limita 
necesariamente en sus aplicaciones a un aparato elevador y 
transportador del género indicado, y que puede emplearse sin 
duda en cualquier aparato capaz de transportar cargas desde un
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determinado panto y a la inverna, asi nomo en un punto fi“  
oomo impulsor, por ejemplo, para desalojar lateralmentebargas 
de un transportador o dispositivo análogo.

-------- u o T A-------
f ' i r t t r f  t t n n  r t  t f  i M f t t f r

Se reivindica como objeto de esta patente;
1. - Mecanismo empujador para trasladar cargas que 

comprende una tira flexible de sección curva o arqueada, normal­
mente arrollada y recogida, y medios para proyectarla o retraer­
la para que funcione a modo de atacador o empujador rígido.

2. - Mecanismo empujador segán la reivindicación 1, en
el que la tira está normalmente arrollada en un tambor <& elemen­
to análogo.

3. - Mecanismo empujador segán la reivindicación 2, en 
el que el tambor está provisto de resorte,, para facilitar la 
retraooión de la tira después de proyectarla.

4. - Mecanismo empujador segán cualquiera de las reivin­
dicaciones precedentes, en el que el emtremo libre de la tira se 
fija a un oarro o elemento similar, que puede comprender o sus­
tentar una^plaoa de empuje o elemento análogo, y cooperar con ár­
ganos de gáia para evitar una dem-iaclán inoportuna de la tira
al proyectarla.

5. - Mecanismo empujador segán la reivindicación a en 
al que el carro o su análogo lleva ruedas o poleas que puedl 
aplicarse y rodar sobre carriles o elementos similares fijos.

6. - Mecanismo empujador segán cualquiera de las reivin­
dicaciones precedentes, en el que la tira se proyecta por medio
de un rodillo impulsado que se aplloa por frlooián oontra una cara 
de la misma.

7. - Mecanismo empujador segán la reivindicación 6, en
el que la rotación del rodillouex rodillo ele fricción es reversible, a fin
de proyectar y retraer la tira.
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8.- Mecanismo empujador segón las reivindicaciones 6 ó 

7, en el que se emplea una polea de presión para oooperar con 
el rodillo de fricolón y entrar en oontacto con la oara opuesta
de la tira.

9. - Meoanismo empujador segón cualquiera de las reivin­
dicaciones precedentes, en el que la tira, arrollada o reoogida, 
se aloja en una caja dotada de un orifioio curvo que concuerda 
con la sección arqueada de la tira, y por el cual puede ser proyec­
tado el,extremo libre de la misma.

10. - Meoanismo empujador segón la reivindicación 9, en 
el que la caja contiene varios rodillos libres de guía para faci­
litar el paso de la tira.

11. - Mecanismo empujador segón cualquiera de las reivin­
dicaciones precedentes, en la que se disponen medios que, si el 
movimiento de avance de la tira encuentra obstáculos, invierten
la maroha de los órganos de impulsión y retraen en consecuencia 
aquella.

12. - Mecanismo émpujador segón la reivindicación 6, en 
el que sobre una base rígida se disponen resortes, de modo que si 
el movimiento de avande de la tira encuentra resistencia, el me­
oanismo puede retrooeder oon relación a la oitada base lo suficiente 
para que un elemento integral o asociado a la misma, mueva un inte­
rruptor de contacto dispuesto en la base, a fin de invertir el mo­
vimiento de la polea de fricción y retraer la tira.

13. - Meoanismo empujador segón cualquiera de las rei­
vindicaciones precedentes, para trasladar cargas a diferentes 
alojamientos situados en una serie de estantes o hileras horizon­
tales superpuestas, oomblnado oon un transportador que se mueve 
transversalmente frente a una serie de armazones o estanterías y 
comprende una plataforma portaoargas, en la cual va montado también 
el meoanismo empujador, y que puede Moverse verticálmente, de ma­
nera que la maniobra adecuada del transportador y de la plataforma
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permite poner esta áltima a nivel de cualquiera de los estan­
tes o Mieras de alojamientos para empujar hacia ¿1 la sarga. 

14.- "Meoanismo empujador para trasladar cargas. 
Esta memoria consta de nueve páginas escritas por 

una sola oara.

Barcelona, .1 5 QCT. B 5S
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