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PATENTTE D E INVENCTION

a favor de
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en STEVENAGE (Hertforshire, Inglaterra) Argyle Works.
por:

"Mecanismo empujador para trasladar cargas",

Memoria Descriptiva,

Este invento se refiere a aparatds de manipulacidn
mecénica de cargas u objetos, y tiene por principal objeto
desarrollar un aparato capaz de transportar cargas desde una
Plataforma de sustentacidn u otra superficie a emplazamientos

de dmnaocenaje o sus andlogos.
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Segin el invento, se provee un mecanismo empu.jador
que puede disponerse junto a una superficie bortacargas, el

cual comprende una tira flexible de seccidn curva o arqueads

' que normalmente se guarda arrollada, y medios bara poder pro-~

yectarla y retraerla con objeto de que funcione a modo de
atacador o empujador rfgido, Y, al ser proyectada a través
de la superficie portacargas, sirva para desalojar de la mis-
me el material contenido en ella, Con preferencia, el extre-
mo exterior o libre de lg tira estd sujeto a un carro o ele-
mento anélogo, que sirve para soportarlo Y evitar cualquier
tendencia de la tira g desviarse haocisa abajo. El mecanismo
se puede asociér convenlentenente a ung plataforma portacar-
gas montada en un aparato transportador de nanera gque pueds
moverse verticalmente con relacidn al mismo. EL aparato trans-
bortador es ademés capaz de movimiento a lo largo de un trayec-~
to horizontal o inclinado.

Para que el invento pueda comﬁrenderse bien y llevar-
§¢ con facillidad & 1la préctioa, Se describe con detalle a con-
tinuacién, con referencia a los dibujos adjuntos, en los cua-
les represenfan:

la figura 1, una elevacidn leteral de un mecanismo
empujador segin el invento, aplicado s un aparato mévil de ele-
vacidn ¥y tramasporte de cargas dispuesto junto a una armazdn o
estanteria de almacenaje;

La figura 2, una blanta del aparato reprodueido en
la figura 1, con algunas de las partes superiores suprimidas
bara mayor olaridad;

La figura 3, una planta del mecani smo empu jador;

La figura 4, una seccidn Por la linea 4-4 de 1a figu-
ra 3; y

La figure 5, una vista por el extremo de la izquierda

de la figura 3,
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En los dibujos, y rarticularmente en lsas figuras 1 y
2, designa 10 una armazén con una serle de estantes de almacena-
Je, cada uno de los cuales comprende en su barte inferior un
par de carriles angulares 11, dispuestos paralelos y separados
bor un espacio intermedio, destinados & soportar cargas 12,
Dispuesto para moverse a lo largo de un trayecto paralelo a una
cara de la serie de estantes hay un elevadop o transportador
névil 13, que comprende, en la forma de realizacidn ilustrada
un par de montantes 14 Suspendidos de un carro 15, el cual se
mueve alternativamente a lo largo de tramos 1g que forman par-
te de un puente de grda o estructura anéloga 17, que tambvien
S¢ mueve alternativamente a 1o largo de correderas 18 paralelas
entre sl al frente de 1g armazdn o estanteria serie de receptd-
culos, Los montantes 13 sirven para soportar una plataforma
de carga 19, de modo gue esta Ultimae sobresalga de ellos en un
Plano que forma dngulo recto 6on los mismos ¥y pueda moverse gz
la vez verticalmente hacia arribe y hecia abajo a lo largo de
los montantes. 3Se disponen motores bara mover verticalmente
la plataforma Yy para producir tambien movimientos apropiados
del carro 15 y del puente de gria 17, efin de que el aparato
elevador y transportador bueda maniobrarse bara poner la plata-
foma de cargea 19 en linea oon cualquier estante de almacenaje
de la serie, Tal aparato, segin se he esbozado en lineas gene-~
rales, es bien oconocido, y no se considera necesario dewmcribir~
lo aquf con mds detalle,

Montado en el extrémo posterior de la plataforms de
carga 19 hay un mecanismo enpujador designado en general por
20, el cual comprende, como se aprecia bien las figuras 3 g 5,
un tambor de arrollamiento 2l, que puede alojér un resorte de

reloj 22, fijado Por un exiremo al tambor, y por el Opuesto,

- a un 4rbol 23 montado entre placas laterales fijas 24, que se

mantienen solidamente Separadas y baralelas, Una blaca de
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retencidn 25 del resorte (fig. 3) se aplica al lado ablerto

del tambor 2l. In un extremo del tambor 2l, y arrollada al
mismo, hay una cinte o tira flexible de acero 26, curvada trans-

versalmente de manera que presente normalmente una seccidn

arqueada, Como indica la figure 3, la tira 26 queda substan-
oialmente aplanada al arrollarla sobre el tambor, pero el acero
de que estd hecha es bastante eldstico para que recobre la seo-
cidn arqueada necesaria al extraerla del tambor. :La tira 26
se aloja en una caja 27 dispuesta entre las placas laterales
2%, la cual estd provista de varios rodillos libres de gufa
28, que rfacilitan el basc de la ftira, Ila caja 27 tiene un 6ri-
ficio curvo 29, por el que se hace pasar el extremo libre de

la tira 26, y que por su forma contribuye a mantener la seccidn
arqueada de la tira al extraerse &€sta del tambor 21. Para ade-
lantar y retraer la tira 26, a fin de meterla en la caja 27 y
sacarla de ella, se instala fuera de dicha caja un rodillo de
mando 30, en posicidn adecuada bara arrastrarle por fricoidn,

¥ a tal efecto se halla revestido de caucho u otro material
adherente por fricetén. Este rodillo descansa en un drbol 31,
movido directamente o.por mediacidn de un engranas je adecuado,
desde un motor eldctrico reversible u otro propulsor no repre-
sentado. Con el rodillo de mando 30 coopera otro rodillo de
presidn 32, que glra libremente ¥y buede entrar en contacto

con la cara opuesia de la tira 26; su posioiénaguede ajustar de
manera gue la presidén que e jJerce sobre la tira bueda variarse
segin convenga, & fin de cambiar la intensidad del contacto

de friccidn del rodillo con la tire,

En la forma de ejecucidn ilustrada en las figuras 1 y

2, el extremo libre de la tira 26 estd sujeto a un carro de rue-
das 33, que como se apreciard en la figura 2 , tiene substancial-
mente en planta la forma de U; las ruedas o Poleas 84 de este

¢arro pueden tocar la plataforma de carga 19 y rodar sobre ella,
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y tambien, situando adecuadamente 1la rlataforma con relacidn

8 un estante elegido, y maniobrando el mecanismo empujador, rue-
dan sobre los carriles 11 del mencionado estante, Para suje-
tar el extremo libre de la tira 26 al carro 33, se emplea un
fijador 35, de tal forma que no altera la curvaturas transversal
de la tira, Si se quiere, el carro 33 Puede 1ir provisto por
delante de una blaca que enpuje la carga, o bien la parte ante-
rior del carro, es decir, la parte central de la U, puede servir
de place de empuje, Haciendo el carro en forma de U, segin se
indica, es evidente que ocuando lea tira 26 se retrae del todo

en el tambor 21, y el referido carro.se encuentra en su posicidn
méds retirada, los brazos del oarro que sustentan las ruedas o po-
leas 34 quedardn a ambos lados del tambor ¥y del conjunto empu ja-
dor, lo que broporciona una construcecidn simple y compacta, y
deja libre la superficie méxima de 1g Plataforma 19 pbara recidbir
cargas, .

In la fomma de realizacidn 1lustreda en las figursas

¥ ¥ 2, el mecanismo de empuje va montado eléstioamente en la
bPlataforma de carga, y unos resortes 38 tienden normalmente g
mover dicho mecanismo a una determinada posicidn avanzeda, ZIn
un brazo g otro elemento fijado a 1la Platafoma, hay un interrup-
tor de contacto 37 que slrve pars invertir la marcha del motor
que impulsa la polea 30, como se describird mds extensamente g
continuacidn,

51 aparato reseflado funciona del modo sliguliente;: La
tira 26 se arrolla normalmente en el tambor 21 hasta e] 1fmite
méximo,de modo que el carro 33 sujeto a su extremo libre se
encontrard en su posioién més retirada, y la bPlataforme 19 gue-
da libre pare admitir una carga, Suponiendo que se coloque en
la plataforma 19 una carge para llevarls g un estante o aloja-
miento elegido, el elevador y transportador mévil 13 Se moverd

8 través del frente de la serie de estantss hasta llegar a 1a
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columna en que se encuentra el elegido, y entonces se ajﬁsta‘
verticalmente la plataforma 19, si hece falta; bara gque coln-
cida con el mismo. Situado asi convenientemente el elevador
transportador, el motor asociado al mecanismo de empuje se
bone en marcha, e impulsa el rodillo de mando 30 en una direc-
cidn adeguada rara retirar la tire 26 del tambor 21 y adelantar-
la, con el consiguiente avande del carro 33 a travds de la pla-
taforma de carga 19. Por efecto de la seccidn arqueada que asu-
me la tira 26, al adelantarse &sta constituye el equivalente
de una barra rfgida, ¥y cuando la polea de mando 30 la hace a-
vanzar, empuja el carro 33, y en consecuencia la carga conteni-
da en la platafomma, hasta el alojamiento elegido. Xl extremo
enterior de la tira 86 no puede desviarse hacia aba jo, por im-
pedirlo el carro 33, cuyas ruedas 34 toocan los carriies 11 de
la base del estante y avanzan sobre ellos, Si¢él movimiento
de la carga a lo largo del estante encontrara obstaculos, por
ejemplo, al llegar al extremo de aquél o tropezar con otra ocar-
ga ya contenida. en el.mismo, la obstruccidn al avance del carro
33 se traduoiria en un ligero retroceso del mecanismo de empuje
con relacidn a la plataforms de carge 19, mercéd a los resortes
56. Dste retroceso del mecanismo de empuje haria funcionar el
interruptor de obntacto 37, que invertiria la marcha del motor,
y con ello. el movimiento de la polea de mando 30, de suerte
que la tira 26 volveria a arrollarse en el tambor 21, haciendo
tetroceder el carro 33. Una vez recogida del todo la tira 26,
¥y retirado el carro, se desconecta el motor que ilmpulsa la polea
de mando, y el aparato queda dispuesto bara efectuar otra ope-
racidn de carga.

Es evidente que el mecanismo de empuje no se limita
necesariamente en sus aplicaciones a un aparato elevador v
transportador del género indicado, ¥y que puede cmplearse sin

duda en cualquier aparato capaz de transportar cargas desde un
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determinado bPunto y a 1a inversa, asi como el un punto fi jo,

como 1mpulsor, bor ejemplo, para desalo jar lateralmentebargas

de un transportador o dispositivo anélogo.

el 0O T  A-e—m———g
It n

Se reivindioé édﬁé_ébjéfoide esta patente:

l.- Mecanismo empujedor para trasladar cargas que
comprende una tira flexible de seceidn surva o arqueada, normal-
mente arrollada ¥ recogida, y medios bara proyectarla o retraer-
la para que funcione a modo de atacador o empu jador rfgido,

2.~ Mecanismo empujador segin la Teivindioacidn 1, en
el que la tira estd normalmente arrollada en un tembor ¢ elemen-
to anflogo.

3.~ Mecanismo empujador segin le reivindicacidn 2, en
el que el tambor estd brovisto de resorte, para facilitar la
retraccidn de la tirs despues de proyectarla,

4.~ Mecanismo empu jador segin cualquiera de lgs reivin-
dicaciones precedentes, en el que el extremo libre de la tira se
fija a un sarro o elemento similar, que buede comprender o sus-
tentar una placa de empujé 0 elemento anélogo, Y cooperar con d&r-
ganos de giie bara evitar une demviacidn inoportuna de 1g tira

al proyectarla,

6.~ Mecanismo empu jador segin cualquiera de las reivin-
dicaciones brecedentes, en el que la tira se broyecta por medio
de un rodillo impulsado que se aplica por fricoidn contra una cara
de la misma,
| 7+~ lMecanismo empujador segin 1a reivindicacidn 6, en
el que la rotacidn del rodillo de fricoidn es reversible, a fin

ds prowectar y retraer la tira,
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7, en el que se emplea una polea de presidn para cooperar con
el rodillo de friceidn y entrar en contacto con la cara opuesta
de la tira,
9.~ Mecanismo empujador segin cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el que la tire, arrollade o reocoglda,
se aloja en una caja dotada de un ortficlo curvo gque concuerda
con la seccidn arqueada de la tira, y por el cual puede ser proyec-
tado el.extremo libre de la misma,
10,- Mecanismo empujador segin la reivindicacidn 9, en

el que la ceaja contiene varios rodillos libres‘de gufe pare faci-

~ litar el paso de la tira,

1l.- Mecanismo empujador segdn cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en la que se dlsponen medios que, si el
movimiento de avance de la thre encuentre obstdoulos, invierten
la mearche de los 6rganos‘de impulsidén y retraen en consecuencia
aquella,

12.- Mecanismo émpujador segin la reivindicacidn 6, en
el que sobre una base rfglda se disponen resortes, de modo que si
el movimiento de avande de la tira encuentra resistencia, el me-
canismo puede retroceder con relecidn a la oitada ﬁase lo suficiente
para que un elemento integral o ascciedo a la mismea, mueva un inte-
rruptor de contacto dispuesto en la base, & fin de invertir el mo-
vimiento de la polea de frtooi&h y retraer la tire,

13.- Mecanismo empujedor seglin cualquiera de les rei-
vindicaciones precedentes, para trasladar oargas a diferentes
alojamientos situados en una serie de estantes o hileras horizon-
tales superpuestas, combinado eon un trensportador que se mueve

transversalmente frente a una serie de armezones o estanterias y

-oomprende unea plataforma portacarges, en la cual va montedo tambi en

el mecanismo empujador, y gue puede hoverse verticalmente, de ma-

nera cue la maniobra adecuada del trensportador y de la plataforma



permite poner este dltima & nivel de cualquiera de los estan-
tes o hileras de alojamientos para empujer haoia &1 1la carga,
1l4,- "Mecanismo empujedor pare traslsdar oBrgas,

Esta memorie conste de nueve p&ginas esoritas por

5 une sola ocara,

Baroelona, .15 ((CT. 1958
:o‘?epm.’ é&usn +
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