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MODELO DE UTILIDAD

por VEINTE afios
solicitado en Espafia a favor de SOCIETE INDUSTRIELLE BERTRAND
FAURE, e nacionalidad frencesa, domiciliada en Bribres les
Scélles, 91150 Etampes, Francia, por "Articulscién de buta-

E R I )

cas", con prioridad de la solicitud trancesa 77 07654, de fe

cha 15 Marzo 1977. = = = = = = = = = = = = - - - -
e 300
MEMORIA DESCRIPTIVA e

La invencién se refiere a las articulaciedes de
butacas, es decir a los dispositivos que unen el respaldo y
el asiento de un=z butaca de forma que permitan la regulacién
angular del respaldo alrededor de un eje horizontal transver

sal inferior y el mantenimiento de este respaldo en la posi-

cién anguler elegida. = = = = = - = = = = = = - = =~ -~ = =

La invencién prevé més particularmente, entre es-
tas articulaciones, las que comprenden: una primera placs
solidaria del asiento, que lleva un primer sector dentado
centrado sobre un eje horizontal transversal A; una segunda

placa solidaria del respaldo, quelleva un segundo sector den
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tado centrado sobre un eje B unida al respalde y paralelo al
eje A, siendo este segundo sector apropiado para engranar sn
el primer sector por simple puer*a en coincidencia de los
dos ejes A y B segin una direccién C generalmente vertical o
poco inclinada sobre la vertical, estando dicha segunda pla-
ca perforada por una abertura circular centrada s°?£ﬁafl eje
B; un ncleo cilfndrico de revclucién alojado ajusfgﬁgmente
en esta abertura circular y solidario de una leva ggy;tiva;
ung manivela de mando accesible a la persona sentadéhen la
butaca y ligada a la leva de forma tal que el manéé:aé esta
manivela se traduzca en unss rotaciones de la levh alradedor
del eje B; una superficie prevista en la primera ﬁiﬁba para
coactuar con la zona activa de la leva rotativa éé'f%rma tal
gue las rotaciones de esta leva se traduzcan en uﬁis:desplar
zamientos de la segunda placa segin la direcc16n13i~§ un re-
sorte que solicita angularmente la leva y la maniﬁéﬂh en el

sentido que corresponde al engranado mituo de loes dos secto-

res dentados., = = = = = = @ = - " - .- " - == -—- -
Por "sector dentado™, se entiende de manera general
el el presente texto y en las reivindicaciones que siguen un

dentado que se extiende segin un arco de circulo.

La invencién prevé mds particularmente aun, puesto
que es en su csso gue su aplicacién parece ofrecer mayor in-
terés, pero no exclusivamente, entre las articulaciones del
tipo indicado, las que equipan las butacas de vehfculos, par

ticularmente las de las bwutacas montadas en las plazazs ante-
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riores de l1os vehiculos automéviles.

En dichas articulaciones es diffcil evitar totalmen

te los juegos debidos en particular a las imprecisiones de

los guiados relativos, 10 que ocasiona imprecisiones de regu

5e lacién, ruidos desagradables y, a 1la larga, un deterigro de

®vesve

los mecanismos. Ademdés, la longitud de los sectores dentados

en engrenado mituo es relativamente pequefia dado q;g.;sté.Li

va e

mitada por el fngulo de abertura de los dientes, 10B cuales

tienen generalmente forma triangular, y porque este dngulo

ve ..
10. de aberturs no debe a su vez ser demasiedo grandetii se de-

*

ger que el enclavamiento angular assegurado sea efidaz. - -
‘ «eos (-’.

La invencién tiene por objetivo, entre ‘ofivs, evi-

tar estos inconvenientes. -~ - -

* 9~

. . o -~
Las articulaciones del tipo en cuestién ¥e acuerdo

15. con lz invencién estén esencialmente caracterizadas porque
comprenden, ademfs de los elementos indicados antefiormente:
- un tercer sector dentado de eje A soportado por la primera
placa, diametralmente opuesto al primer sector y abierto en
el miemo sentido que este Primer sector, - = = -« = - ---
20,

~ y un cuarto sector dentado de eje B soportado por la segun
da placs, dismetralmente opuesto al segundo sector y abierto

en el mismo sentido que este segundo mector, siendo dicho



5.

10.

15.

20,

-4 <

cuarto sector apropiado para engranarse en el tercer sector

cuando tiene lugar la puesta en coincidencia de los ejes A y
B segdn la direccién C.

e R ws ean @B eu G D B AP WA W e = = e W -

Tn unos modos de realizacién preferidos, se recurre

ademés a la una y/0 a la otra de las disposiciones siguien-

.
$OB: = = = = - = m - e m - e — - m e .. .- ——————
- dos de los sectores dentados diametralmente opueéibs estén
constituidos por, respectivamente, una poreién intexrior en
hueco y una porcién exterior en resalte de un mis?b;ﬁéntado
circular formado por semiestampacidén en la placa eq?respon-
diente, haciendo aparezer dicha semiestampariéhi en .la plaeca
correspondiente, haciendo aparecer dicha aemiesté%p&pién"un
semidentado en hueco en una de las dos caras de eg;.af Placa y
un semidentado en resalte en su oira cara, - - il ::; - - -
- uno de los tercero y cuarto sectores dentados estid formado

en el extremo libre de una pata soportada por la placa corres

pondiente y que cabalga una porcifén de la otrs placa, =~ =

- la articulacién estd asociada a un resorte laminar espiral
que solicita angularmente el respaldo de forma permaneate ha
cia adelante, estando el extremo interior de este resorte en
ganchado a un ndicleo unido a la segunda placa y estando el

extremo exterior de este resorte enganchado a una pata sopor
tada por la primera placa en una zona tal de ésta que la so-

licitacién angular ejercida por dicho resorte presenie una
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componente que tiends a levanter dicha segunda placa, = =

- la leva rotativa y la superficie de la primera placa con

la cual esta leva coactda son del tipo de las que han sido

descritas y reivindicadas en la patente FR 77 00876 presenta

da el 13 enero 1977 a nombre del solicitante, que correspon-

de a 1la solicitud de patente espafiola no. 465.910 por, "Per-

(XA XX

feccionamientos en las articulaciones para butacas y simila

res” presentada el 12 enero 1978. :

»
[

[ ] ..
La invencién comprende, aparte de estas:.disponcig
nes principales, otras ciertas disposiciones que sicutilizan

preferentemente al mismo tiempo y de las que se hablari més
expl{citamente a continuacién. - -

En 1o que sigue, se describird un modo.QRJrealizap
o *

cién preferido de la invencién con referencia a 1¢8 planos

anexos de manera desde luego nc limitativa.

Las figuras 1y 2, de estos planos, muestran respec
tivamente on vista lateral segin I-I, de la fig. 2, con par-
tes arrancadas y, en seccién acial segin II-II, figura 1,

una articulacién de butacs realizada de acuerdo con la inven

cién en su posicién enclavada.

- e e W eGs o= @S A I W P e e ew

La figura 3 muestra la misma articulacién de mane~

ra semejante a la figura 1, pero en su posicidén desenclavadsa.

Y la figura 4 es una vista parcisl de ests articu
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lacibn segtin IV-IV, fig. 2.

La articulacién considerada comprende, en uno de

los dos lados de la butaca, = = = - =

- una primera placa vertical 1 solidaria de la armadura de
agsiento de la butaca, que lleva en su parte superior un sec-
tor circular dentado extoriormente 2 centrado mobre.un eje

horizontal transversal A unido a dicha placa 1,

w o’ 9 e e ==
ew a0 e

- una segunda placa vertical 3 solidaria de la armédura del

respaldo de la butaca y que presents un segundo qgctor cir-

cular dentado interiormente 4, centrado sobre un‘eiE B liga

do a la placa 3 y paralelo al eje A, siendo los derdtados de

*
® O o o0

los dos sectores 2 y 4, de forma general triangular, apro-

piados para coactuar por simple puesta en coincidenela de loe

dos ejes A y B megiin una direccién C vertical o sengibl emen-

e ot

te vertical, estando dicha segunda placa 3 perforads:por una

abertura circular 5 centrada sobre el eje B,

- un pivote cilindrico 6 2lojado ajustadsmente en la abertu

ra 5,

- un Arbol 7 transversl soliderio del pivote € y ventajosa-

mente constituido por una simple prolongacién axial de este

pivote,

- ung manivelas de mando 8 solidaria del 4rbol 7 y fécilmente
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accesible por le persona sentada,

- una plaqueta 9 también egolideria del Arbol 7,

- un reaorte helicoidal de tensién 10 tensado entre un punto
11 de la plagueta 9 y un punto 12 de la placa 1, de forma

que solicite angularmente dicha plaqueta, y por tanto la mae~
nivela 8, en el sentido de la flecha F,

~ ¥y un disco 13, también solidario de los elementos 6 a 9 an

se 8

teriores, adyacente sl pivote 6 y que sobresale radialmente

con respecte a ézte de forma que deslice contra la placa 3

asegurando un buen posicionamiento axial de este bivbte y

por tantec del 4rbol 7 con reepecto a la abertura ciltndrieca
5

Se hace comprender ademfs a dicha articulagién: -

- una leva rotativa 14 seolidaria angularmente del piv.e 6 ¥

por tante de la manivela 8;

-t @B G W ap AR wWh EF WD G G 4 G @ @ W

- ¥ una superficie 15 solidaria de la placa 1 y apropiada pa
ra coactuar con la leva 14 de forma tal que las rotaciones de
esta dltima se traduzcan en unos desplazemientos verticales
de la placa 3 y por tanto, se. in su sentido, en una separa-

cién mitua de los dentados 2 ¥y 4, (desenclavamiento) o por su

engranado mituo (enclavemiento). = = = = =« = - = 0 ¢ = o = -

Segin un modo de realizacién ventajoso que ha sido
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desorito y reivindicado en la patente francesa citada ante-
riormente (al cual me hard referencia para més detalles), la
suparficie 15 estd constituids por el borde de una lumbrera,
practicada en la placa 1, en la cual esti alojada la leva
5e {4. Este borde presenta en particular una porcién 15a sensi-
blemente horizontal, y el flanco 14a de una porcién excéntri
ca en forma de diente de la leva se apoya contra esta por-
cién, cusndo tienen lugar rotaciones de esta leva;'ﬁgra pro-
vocar lag basculaciones de dicha leva alrededor déi}& zona

10. de apoyo as{ definida. Por otra parte unas superfiales 14b y

15b, complementarias, en arco de espiral comprendides respec
tivemente,; por la leva y ror el borde de la lumhréiarpermi.

ten un bloqueo por acuflado de la articulacién en sv. posicién
de enclavamiento, -~

15. Dicho esto, segin la invencién, se hace .comprender

g la articulacién considerada:

- ua tercer sector circular dentado 16, de eje A, soportado

por la placa 1y = = = = = =

- ¥y un cuarto sector ocircular dentade 17, de eje B, soporta-

20. do por la placa 3 y apropiade para coactuar con el tercer sec

tor 16 por puesta en coincidencia de los ejes A y B, es de-

cir por descenso de lz plaeca 3.

Lae caracteristicas de estos tercer y cuarto secto
res son las siguientes:

R AP WP W A G S W e @E AR EF A G W o W e
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- cada uno de ellos estd diametralmente opuesto con respecto

al otro sector dentado circular soportado por la misma placa,

- el dentado de cada sector se abre en el mismo sentido que
el del otro sector soportado por la misma placa: en el caso
presente, los dentados de los primer y tercer sectores 2 y
16 se abren ambos haclia arriba y lce de los segundo y cuarto

sectores 4 y 17 se abren ambos hacia abajo. - - R

De estas dos caracteristicas resulta que,. .si el

dentado de un sector es del tipo "engrsnaje interior?, el

o000 09

dentado del otro sector soportado por la misma placa .es del

tipo "engranaje exterior" e inversamente: en el chsoopresen-

te, son los segundo y tercer sectores 4 y 16 que son del ti-

po "interior"., - = e @ - = = = - -

.
oo

No es indispensable que el radio comin a‘'los dos

dltimos mectores sea idéntico a los dos primeros ég@&ores,

pero es preferible; y es el casoc en el modo de realizacién
ilustrado.

En este modo de reslizacién: = « -« - -

- el primer sector 2 estd constituido por la porcién en resal

te de una zona semiestampada en la placa 1,

- el tercer sector 16 estd formado en el canto, orientado ha
cia arriba, de una pata 18 acoplada, particularmente por sol

dadura, sobre la placa 1, estando dicha pate dispuesta de fog
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ma que cabslgue ajustadamente la base circular de la placa 3,

contribuyendo as{ a asegurar el buen posicionamiento axial

de esta placa,. = = = = = = = = = = = = - = - = = - o - - -
- ¥y los otros dos sectores (segundo 4 y cuarto 17) estén
constituidos por dos porciones de un mismo dentado circular
gsemiestampado en la placa 3 y que aparece mitad en hueco por
una de las caras de esta placa y mitad en resalte por su
otra cara, siendo las dos porciones en cuestién, respectiva-
mente, una porcién interna superior del semidentadd .en hueco

y una porcién externa inferior del semidentado en regalte. -

®oo0 oo

La extensién angular de los dentados engrinados es
sensiblemente la misma hacia sarriba y hacia abajo, e8 decir

respectivamente para los dos primeros dentados y‘ﬁﬁfh los

otrog doS:e = = = = = = = = = = = = - = = - - -~ K

Para ascgurar un buen engranado entre lqgﬂ§ientes
en todas las posiciones angulares de ls placsa 3, éf.final de
los desrlazamientos relativos de los dentados que son siem-
pre sensiblemente vertica’.es, son los dos dentados fijos 2 y
16 que tienen una extensidén angular limitada, por ejemplo del
orden de 45 grados, hslléndose el centro de cada uno de estos

dentados en la verticael del eje A.

Cade wuno de losotros dos dentados 4 ¥y 17 se ex-

tiende en sproximadamente un semicfrculo, presentando en sus

extremos unag interrupciones que constituyen topes de final
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de carrera 19. = = = = = = = = = = = = « =« =~
Existe a cada lado de la butaca un mecanismo del

tipo que ha sido descrito, pero el 4rbol transversal 7 atra-

viesa el adento de la butaca en toda su anchura y es comin a

5, los dos mecanismos, de manera que éstos pueden ser mandadoe

a partir de una sola y Vnice manivela 8.

El funcionamiento de la articulacién que, ha sido

descrita anteriormente es el siguiente. .

- s G me SR TP A ap W

En pogicién normal de reposo 6 de enclayamiento,

10. la manivela 8, soltada, es solicitada por el resérig 10 en el
sentido de la flecha F, hacia su posiecién angular.ﬁgfa la

cual la placa 3 es descendida al méximo por el c6ﬁj€hto leva

14-superficie 15: los segundo y cuarto sectores 4ﬁi~T7 de eg

*s

15, tercer sectores 2 y 16, respectivamente (ver figs.z_{lzy 2). -

Para desenclavar la articulacibén, es suficiente ha
cer girar la manivela 8 en el sentido opuesto 21 de la fle-
cha F, 1o que levanta la placa 3 y el respaldo que es solida
rio de la misma separando, hacia arriba, el segundo sector 4

20. del primero 2 y hacia abajo el cuarto sector 17 del tercero

16, = ====-==-= ------

El respaldo es entonces libre de pivotar alrededor

de su eje B y la persona sentada puede rezular la inclinacién
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a su gusto apoyando mAs 0 menos sobre este respaldo con su esg
palda, en contra del esfuerzo de retorno de un resorte 20 fso
bre el cual se volverd mfis adelante). = ~ -~ - = = = = = - =
El simple soltado subsiguiente de la manivela 8 se
traduce en su retorno a su posicién angular inicial de repo-
g0, bajo el esfuerzo de retorno del resorte 10, y en un nue-
vo engranado de los sectores dentados enfrentadoss; *bajo el

efecto conjugado de la coactuacién de la leva 14-superficie
15 y del pesd del respaldo. = = = = = .

Se observa poxr tanto, =megin la invencién, .un doble

engrenado, uno sobre el eje de articulacién y el'bt}b por Qg
bajﬂ- b ’

Este doble engranado presenta mﬁltipleanVé%tajas

eon respecto al simple engranado, y en particular‘féé gi-
guientes; « - = = = = = :

.
-ﬁ--------—-~.—.'--——

- asegura una supresién asutomftica de los juegos
de articulacién: en efecto, los dos engranados se contrarian
en el sentido de que, por ejemplo, cualquier juego horizou-
tal eventualmente creado a nivel del drbol 7 (o més precisa-
mente del pivote 6) entre la placa mévil 3 y la placa fija 1
podrfa $raducirse en un pequefio desplazamiento horizontal de
dicho 4rbol y por tanto en una pequefla basculacién de dicha
Placa alrededor de la zona de engranado en la hipbtesis de

un engranado eimple, mientras gque una basculacién de este ti
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po es imposible con el doble engranado, dado que los senti-
dos de basculacién que cada engranadc harfa posible aislaia-
mente son inversos el uno del otro; una observacién anfloga
podria hacerse en lo que concierne a un eventual juego = ni
vel de uno de los dos engranados, el cual no puede traducir
ge por una basculacién de la placa 3 dado que &sta deberia

efectuaree a la vez alrededor del eje 7 y del otro engranaje;

- el doble engranado anterior permite ademfs do-
blar la longitud total de los dentados engranados'éara un ra
dio dado de estos dentados, 10 que asegura una eficgeia de-

ble de enclavamiento para unos dentados de un perfil'-dado, o

incluso hace posible la utilizacién de dientes més finos y/o

mds abiertos, sin reduccién de la eficacia, etc. ceo, = = -

« L°
* o
€ a

El resorte de retormo 20 del respaldo hgciﬁ adelqg

te estd ventajosamente constituido por un reaorte_lgﬁinar en
espiral cuyo extremo interior 21 est§ enganchado sdbbre un nd
cleo central 22 con planos montado loco sobre el 4rbol 7 ¥y

gsolidarizado con la placa 3 por medio de una pata 23. ~ - -

El extremo exterior 24 de este resorte 20 estdn en

ganchado en una pata 25 solidaria de la placa 1. = =~ = = = =

El emplagzamiento de esta pata con respecto al eje
B se elige de forma tal que la fuerza F (fig. 4) aplicada an
gularmente por el resorte 20 sobre la placa 3 presente una

componente vertical ascendente sz de eata manera el esfuer-
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z0 de este resorte 20 contribuye a levantar ligeramen‘te el
agiento cuando tiene lugar las maniobras de desenclavamien-

to, lo gue descarga en consecuencia el mecanismc de levae. -

Fl grado de la contribucién del resorte 20 a este
esfuerszo de elevacién puede ser regulado de antemano modifi-

cando el emplazamiento de la pata 25 con respecto al eje ».-~

*
sase®

La pata 23 estd ventajosamente plegada Jg. manera
que presente una cara 26 que queda adosada ajustadamente a
la cara, de la placa 1, mée alejada de la placa 3: esta medi

da completa eficazmente el gulado axisl relativo de Jas dos
piacas 1 ¥y 3. = = = = = = ~ = - :

Desde luego, y como vesulta ademfe de 1o que prece
de, la invencién no se limita en modo alguno a aq;i'e':l-ios de
sus modos de aplicacién y de realigacién que han éi’d’é nés es
pecialmente previstos sino que abarca, por el con"br:a:i-io, to-
das las variantes, en particular aquellas en que el mando

por leva rotativa fuera de un tipo distinto que el mencionado

antericormente. -

A los efectos consiguientes se declarsn de nove-
dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territories y pla

zas de soberanfa, las reivindicaciones que siguen. - = = « =
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REIVINDICACIONES

1.~ Articulacién de butacas, para unir de una for-
ma angularmente regulable alrededor de un eje horigontal
transversal el respaldo de una butaca y su asiento, del tipo
gque comprende: una primera placa solidaria del aesiento, que
lleva un primer sector dentado centrado sobre un eje horizon
tal transversal A; una segunda placa solidaria del“rhapaldo,
que lleva un segundo sector dentado centrado sobre-wr eje B
unido al respaldo y paraslelo al eje A, siendo estéiéegundo
sector de centrado apropiado para engranarse en el..pkimer
sector por simple puesta en coincidencia de los d?h_?jes Ay
B segin una direccién C generalmente vertical o pop?,incling
da sobre la vertical, estando dicha segunda placa perforadas
por una abertura circular centrada sobre el eje Bj un ndcleo

cilindrico de revolucién alojado ajustadamente en esbta aber-

]

tura circular y solidario de una leva rotativa; una manivela

de mande asccesibls s la persona sentada en la butaca y ligada
a la leva de forma tal que el mando de esta manivela se tra-
duzca en unas rotaciones de la leva alrededor del eje B; uns
superficie prevista en le primers placa para coactuar con la
zona activa de la leva rotativa, de forma tal que las rotacip
nes de esta leva se traduzcan en unos desplazamientos de la
segunda placa segdin la direccidn C; y un resorie que solicita
angularmente la leva y la manivela en el sentido que corres—
ponde al engranado mituo de los dos sectores dentados estando

la articulacién caracterizada porque comprenie ademés: un ter
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Cer gector dentalo (16) de eje A soportado por la primera
Placa (1) dismetralmente opuesto al primer sector (2) y abier
to en el mismo sentido que este primer sector; y un cuarto
sector dentado (17) de eje B soportado por la segunda placa
(3), diametralmente opuesto al segunde sector (4) y abierto
en el mismo sentido que este segundo sector, siendo dicho
cuarto sector apropiado para engranarse en el tercer sector

cuagndo tiene lugar la puesta en coincidencia de Iﬁé:éjeg Ay
B segin la direceidn Cv = = = = = = = = = = = - asese

2.~ Articulacién segin la reivindicacién }, carac-

terizada porque los dentados de los primer (2) y :tercer (16)

gectores estén sbiertos hacla arriba, estando las de los

otros dos sectores (4, 7) sbiertas hacia abajo.

3.~ Articulacifn segin cualquiera de las ‘reivindi-
caciones 1 y 2, caracterizada porque los radios d;'tados los

sectores son idéniicos. PR

4.~ Articulacidn segin cualouiera de las reivindi-
caclones anteriores, caracterizada porque dos de los secto-
res dentadosz diametraimente opuestos estén constituidoes por,
reaspectivamente, una porcién interior en hueco y una porcién
exterior en resalte de un miemo dentado circular formado por
gsemiestampacién en la placa corpespondiente, haciendo spare-
cer dicha semiostambacidn un semidentado en hueco en una de

las dos caras de esta placa y un semidentado en resalte en su

otra carsa.
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5.~ Articulacién segin la reivindicacién 4, carac-
terizada porque los dos sectorse dentados diametralmente
opuestos conztituidos por unas poreién en hueco y una poreién
en resaslte de un mismo dentado circular semiestampado son

los (4, 17) soportados por la segunda placa (3).

6.~ Articulacién segin cualquiera de las reivindi-
caciones anteriores, caracterizada porque uno de laog. tercero
y cuarto sectores dentados esti formado en el extremo libre

de una Pata soportada por la placa correspondiente’y gue ca
balga una porcién de la otra placa. - - -

7.- Articulacién segin la reivindicaecién &, carag
tcrizads porque la pata considerads (13) estd soportada por

ia primersa placa (1). -l

- MNP e WP mm W W Gm s R e e T WA W A e .

8.~ Articulacidn segdn cuslquiera de 1a;iféivindi-
caciones anteriores, caracterizada porque compraﬁéé-&n resor
te lmminar en espiral (20) que solicita angularmente el res-
paldo de forma permenente hacia adelante, estando el extremo
interior de este resorte enganchado a un ndcleo (22) unido a
la segunda placa y estando =1 extremo exterior de este resor
te enganchado s una pata (25) soportads por la primers placa
en una zona tal de ésta que la solicitacién snguler ejercida
por dicho resorte presente una componente que tienda a levan

tar dicha segunda placa. = - - =
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9.~ Articulacién segin la reivirdicacién 8, carac-
terizada porgue el ndcleo estd montado loco sobre el érbol

(7) de la articulacién y solidarizado con la segunda placa
por medio de 'ma pata (23) doblada, de la que una cara (26)

queda ajustadamente adosada sobre la primera placa.

10.~ "ARTICULACION DE BUTACAS".

- e A W g W W o
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Tedo ello conforme se describe y reivindica en la
Presente memoria que consta de dieciecho hojas feriadaa y me
canografiasdas por una sola de sus caras y de dos léniinas de

dibujos que la ilustran.

MADRID, 3 MARZO 1978 -
PQA. M. OURELII SU&OI? .-
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