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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
que se acompaña a la solicitud de 

una P A T E N T E  D E  IN™ CIOir# por años, en España

Don. Cipriano vaj<ftfefó k & u  y

Don Vio ente FERNANDEZ S a U  .....................  , de nacionalidad
JSapaJiol*.......................domiciliado en H O S P I I A I E T ^ (  Barcelona )
calle de ..... * * * * * ...................................... ...... ........................... n¿m......6 .   ,

por:
"UNAPARATO PARA—TRAMAS LATERAL AUTOMATICO M

N2 1 0 0 5 7 ;

Agente Sr....KU...LLQRT»
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MEMORIA DESCRIPTIVA
de la  P a ten te  de Invención, por 20 años, s o l ic i ta d a  a fav o r de 
Don Cipriano P ü J  O I  S abadell y Don Vioente F E R N A N D E Z  
5a la ,  ambos de n ac io n a lid ad  Española, re s id e n te s  en HOSPITALE! 
de LLOHREGrAT ( B arcelona ) ,  c a l le  de Marina numero 6, por ¡
" UN APARATO PARA—TRAMAS LATERAL AUTOMATICO " .

La p resen te  P a ten te  de Invención, tie n e  por ob jeto  g a ra n t i  — 
za r l a  ex p lo tac ió n  ex c lu siv a  de un ap ara to  para-tram as l a t e r a l  
autom ático, de c a r a c te r í s t ic a s  de s im p lic id ad , f á c i l  montaje y 
e f ic ie n c ia ,  que se d ife re n c ia n  esencialm ente de todos lo s  me —

5 oanismos s im ila re s  ex is ten te s*
Con dicho aparato  se consigue p a ra r  a vo luntad  automáticamen­

te  e l t e l a r  an tes de que se  agote l a  trama que contiene l a  cani­
l l a ,  con lo  cual se e v i ta r á  la s  ta ra s  en lo s  t e j id o s .  Por s e r  
l a t e r a l  e l  ap a ra to , se s i t á a  precisam ente en e l  mismo lado del 

10 d isp a ro .
Dicho aparato  e s tá  c o n s titu id o  por una p iez a  so p o rte , que se 

adap ta a l  t e l a r  sosten iendo e l  brazo h o r iz o n ta l  desm ontable,cu^ 
ya a l tu r a  es re g u la b le , que en sus extremos tie n e  los manguitos 
de apoyo de l e je  p a ra le lo  h o r iz o n ta l  g i r a to r io  p r in c ip a l .  Uno de 
lo s  c o jin e te s  de e s te  e je  p re se n ta  la te ra lm en te  un manguito de -15
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f i j a c ió n  de un e je  v e r t i c a l ,  que en su extrem idad in f e r io r  , 
tie n e  una deriv ac ió n  p erp en d icu la r con una p iez a  en U, cuyas 
dos ramas p resen tan  lo s  ca eq u illo s  g u la  de l a  extrem idad o i — 
l ín d r ic a  de l a  ag u ja , determinando un tope co rredero  de l a  — 
misma aguja y l a  d is ta n c ia  en tre  lo s  ca eq u illo s  l a  c a rre ra  o 
re co rrid o  de l a  ag u ja . E l extremo d e l e je  g i r a to r io ,  s itu ad o  
ve rtica lm en te  encima de l a  agu ja va p ro v is to  de l a  p alano a so­
l i d a r i a  y por ta n to  g i r a to r i a ,  cuya extrem idad e s tá  en contac­
to  con e l  tope de l a  ag u ja . E l o tro  extremo d e l e je  g i r a to r io  
p re sen ta  s o l id a r io  y p e rp en d icu la r un manguito con una prolon­
gación doblada en ángulo re c to .

M ientras l a  c a n i l la  t ie n e  h i lo  s u f ic ie n te  l a  extrem idad de 
l a  aguja, que t ie n e  l a  punta fácilm ente doblable s in  defo rn ar­
se debido a un re so r te  de enlace con e l  cuerpo de l a  a g u ja , t ie  
ne e l  movimiento a l te rn a t iv o  determ inándose a l  paso de l a  lan ­
zadera un re tro c eso  de l a  agu ja , con lo  que e l  tope de l a  mis 
ma ac tú a  sobre l a  p a lan ca  y e s tá  comunicando e l  g iro  a l  e je  mó 
v i l  que provoca e l  levantam iento d e l ganoho s o l id a r io  a  l a  o tra  
extrem idad de l a je  móvil* Con e l lo  se consigue e l  levantam iento 
de una palanca a r t ic u la d a  en un sopo rte  en e l  que se a r t i c u la  
l a  palanca de d isparo  y de e s ta  forma no se  produce e l  paro.En 
cambio, cuando l a  aguja no es rechazada por l a  s u p e rf ic ie  de l 
h i lo  de l a  c a n i l la ,  s in ó  que po r term inarse  é s te  se ha in t ro  -  
ducido l a  punta de l a  aguja en l a  ranu ra  de l a  c a n i l la ,  p o si -  
ción  e s ta b le  por e l  e fe c to  de contrapeso del conjunto ro ta t iv o , 
sucede que no se le v a n ta  l a  pa lanca  de l extremo opuesto d e l e je  
ro ta t iv o ,  con lo  que l a  extrem idad de dioha p a lanca , queda oo -  
S ida por e l  m a r t i l lo  o p a rte  su p e rio r  de una palanca an gu lar, 
que se mgeve en v ir tu d  de una ex cén trica  de l á rb o l in f e r io r  
d e l t e l a r ,  a l  quedar e n g a til la d a  por e l  m a r t il lo  o itado se p ro -
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dnoe e l  p a ro f pues l a  co la  de l a  pa lanca  u h o rq u il la  a l  quedar 
re te n id a  por e l  m a r t i l lo  es a rra s tra d a »  h ac ia  adelante» empu­
jando a l  soporte y por tan to  actuando sobre l a  palanca de d is ­
paro y provoaando e l  paro del te la r*

50 En l a  h o ja  g rá f io a  ad ju n ta  y a t í t u l o  de ejem plo, se rep re­
se n ta  un caso de re a l iz a c ió n  p r á c t ic a  d e l aparato  para— tramas 
l a t e r a l  autom ático o b je to  de l a  p resen te  Patente de Invención.

En l a  f ig u ra  1, se re p re se n ta  e l  aparato  en p la n ta  ind ican­
do l a  lanzadera  y c a n illa *  La f ig u ra  2, in d ic a  un alzado fron— 

55 t a l ,  siendo la s  f ig u ra s  3 y 4» unas v is ta s  l a t e r a le s  por e l  lar­
do de l a  aguja y de l a  p a lan ca  u h o rq u il la  con in d ic ac ió n  de 
l a  palanca de disparo*

Siguiendo lo s  d ibu jos vemos l a  p ie z a  soporte  de p le t in a  y 
en forma de angu lar —1— con resp ec to  a l a  cual se  desp laza  se— 

60 gún l a  a l tu r a  req u erid a  l a  p ieza  de forma re c ta n g u la r  -2 -  pro­
v i s t a  de l a  c o lis a  -3 — f i j a d a  l a  p o sic ió n  r e la t iv a  de ambas por 
e l  conjunto de t o m i l l o  -4— aran d e la  -5 — y tu e rc a  —6—* La p ie ­
za re c ta n g u la r  se  prolonga en ángulo re o to , según e l  manguito 
c i l in d r ic o  —7— en e l  que mediante lo s  p r is io n e ro s  —8— se  f i j a  

65 l a  p o sic ió n  del e je  -9 -  que p re se n ta  en tino de sus extremos e l  c 
ca eq u illo  -1 0 - que se prolonga según o tro  ca e q u illo  -1 1 - de -  
e je  p a ra le lo  a l  mismo que co n s titu y e  uno de lo s  c o jin e te s  de 
apoyo de l eje g i r a to r io  -1 2 - .  La su je c ió n  del e je  -1 2 - en e l  
sen tid o  lo n g itu d in a l,  se  e fe c tú a  en e l  c a eq u illo  -1 1 - por lo s  

70 to m i l lo s  —13—* En e l  o tro  extremo de l e je  —9— e x is te  una p ie ­
za -14— con dos o r i f ic io s  c irc u la re s  de e je s  perp end icu lares •
El ca eq u illo  -1 5 - d e l h o r iz o n ta l  es e l  o tro  apoyo d e l e je  g ira ­
to r io  -1 2 - y por e l  o r i f i c io  v e r t i c a l  de l a  p ie z a  -1 4 - pasa 
e l  e je  -1 6 - , f i j o  por lo s  to m i l lo s  -1 7 - y cuya extrem idad in -
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75 f e r io r  p re sen ta  un. c a e q u illo  -18— con t o m i l lo  de f i ja c ió n  

-1 9 - , de l que so b re sa le  e l  e je  -2 0 - p e rp en d icu la r a l  -16—, 
a cuya extrem idad se adap ta  e l  soporte  en -O- -2 1 - de ramas 
-2 2 - que p resen tan  la s  o re ja s  -2 3 -  de paso y apoyo de l a  agu­
j a  da cuerpo -2 4 - , que p re sen ta  e l  tope desp lazab ls -25— con 

80 t o r n i l lo  de f i j a c ió n  -2 6 - y cuya extrem idad se dobla recupe­
rando su forma p r im itiv a  g ra c ia s  a l  r e s o r te  in term edio -2 7 - 
de unión en tre  e l  cuerpo -2 3 - y l a  punta de l a  ag u ja  - 28-  ,
que en e l  caso da paro dibujado en l a  f ig u ra  se in tro du ce  en
l a  e n ta l la  -29— de l a  c a n i l l a  -3 0 - a lo jad a  en e l  hueste  o 

85 broca de l a  lan zad era  -3 1 -•  En e l  extremo d e l e je  g i r a to r io  
-1 2 - co rrespondien te  a l  lado de l a  aguja se s o l id a r iz a  l a  par* 
len ca  -32— mediante e l  c a e q u illo  -3 3 -  y e l  t o m i l lo  —34-* l a  
pa lanca -3 2 - es movida por e l  tope -2 5 - de posio lón  f i j a  «se­
gún l a  que re q u ie ra  e l  t r a b a jo ,  y tran sm ite  e l  movimiento s e -

90 gún e l  arco lim itad o  de g iro  a l  gancho acodado -3 5 - , f i j o  en
e l  o tro  extremo d e l e je  -1 2 - mediante un ca eq u illo  -3 6 - y  to r  
n i l lo s  -3 7 - . l a  rama h o riz o n ta l  -3 8 - de dicho gancho ac tú a  so­
bre l a  h o rq u il la  -39— levan tán do la  durante e l  funcionam iento 
para  e v i ta r  e l  e n g a tilla d o  de su co la  -4 0 - , en e l  encaje -4 1 - 

95 de l a  cabeza del m a r t i l lo  —42— de l a  pa lanca de dos brazos 
-4 3 - y -4 4 - y e je  de g iro  -4 5 - , cuya rama -4 4 - es accionada 
por una ex cén trica  -4 6 - , de e je  -4 7 - , co rrespondien te  a l  de l 
á rb o l in f e r io r  de l t e l a r ,  l a  palanca -3 9 - g i r a  a lred ed o r d e l 
e je  -48— de f i j a c ió n  po r e l  t o m i l lo  -49— a  l a  p ie z a  p a ra le ­

lo O le p ip é d ic a  -50- cuya p a r te  in f e r io r  es s o l id a r ia  a l a  palan­
ca de d isparo  -5 1 - .

Se fa b r ic a rá é l  aparato  para-tram as l a t e r a l  autom ático des­
c r i to ,  con lo s  m a te ria le s  apropiados a sus elementos oo nsti — 
tu y en te s , pudlendo v a r ia r  su forma, acabado y dimensiones y
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105 cuantos d e ta llo s  no a l te ra n ,  cambien o modifiquen su esen 
c ia l id a d .
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Se re iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  P a te n te :—
1<*.- Un aparato  para  -  tramas l a t e r a l  autom ático, co n s titu id o  
por una p ieza  sopo rte  que se adap ta a l  t e l a r  y so s tie n e  e l  bra­
zo h o r iz o n ta l , desm ontable, de a l tu r a  re g u la b le , meroede a  l a  
p iez a  in term ed ia  p ro v is ta  de ranura o c o l i s a .  E l brazo horizoi*- 
t a l  f i j o  c itad o  de apoyo o e n tra l ,  tie n e  en sus extremos lo s  man 
g ü ito s  de apoyo d e l e je  p a ra le lo  h o riz o n ta l g i r a to r io .  Uno ¿e 
lo s  o o jin e te s  de e s te  e je  p re sen ta  unido un manguito de f i j a  -  
ci6n  de un e je  v e r t i c a l ,  que en su  extrem idad in f e r io r  tie n e  
una derivación  p e rp en d icu la r de e je  h o r iz o n ta l  con una p ieza  
en U, cuyas dos ramas p resen tan  la s  o re ja s  gu ía  d e l cuerpo c i­
l in d r ic o  de l a  ag u ja .
2fl.— Un aparato  para  -  tramas l a t e r a l  autom ático, según re iv in d i­
cación 1 * ., c a rac te riza d o  porqué l a  aguja h o riz o n ta l tie n e  un 
re co rr id o  a l te rn a tiv o  lo n g itu d in a l, en tre  sus o o jin e te s  g u ía , 
determinado por e l  tope f i j o  en una p o sic ió n  de l a  agu ja  que es 
posib le  v a r ia r .  E l cuerpo de l a  aguja en laza  con l a  punta de l a  
misma por un re so r te  que pexmite e l  doblado de l a  extremidad de 
l a  aguja que recupera e lásticam en te  su forma re c ta  p r im itiv a , 
s in  te n e r  deformaciones perm anentes.
3®-.— Un aparato  para  — tramas l a t e r a l  autom ático, según re iv in ­
dicaciones a n te r io re s ,  c a rac te rizad o  porqué a l  te n e r  h i lo  s u f i ­
c ie n te , l a  c a n i l la  ac túa  sobre l a  aguja determinando e l  empuje 
de l tope de e s ta  sobre e l  extremo de una palanca s o l id a r ia  por 
e l o tro  extremo a l  e je  g i r a to r io  p r in o ip a l ,  que tran sm ite  e l  g i ­
ro de arco lim itad o  a l a  a v a r i l l a  acodada de l extremo opuesto — 
de l e je  g i r a to r io ,  que e v i ta  e l  e n g a tilla d o  de l a  palanca que 
a s i  se lev a n ta  con l a  a l te m a n o ia  de paso de l a  lanzadera  en -
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fre n te  de l a  aguja*
4®*- Un aparato  para  -  tramas l a t e r a l  autom ático, según re iv in ­
dicaciones a n te r io re s , c a rac te riza d o  porqué l a  p o sic ió n  e s ta b le  
de l conjunto ro ta t iv o ,  por e fec to  de lo s con trapesos, e s  l a  que 
corresponde a l a  aguja in tro d u c id a  en l a  ranura de l a  o a n i l la  , 
a l  no haber h i lo  y por tan to  41 e n g a tilla d o  de l a  palanca por 
e s ta r  l a  v a r i l l a  acodada d e l extremo g i r a to r io  en l a  p o sic ió n  más 
b a ja , con lo  que l a  co la  de l a  palanca queda in tro d u c id a  en l a  
e n ta l la  d e l m a r t i l lo  de l extremo de una palanca angu lar acd o n a­
da por vina e x c é n tric a , determinando e l  empuje d é la  p ie z a  que ac­
tú a  sobre l a  pa lanca  de disparo*
5S! • -  Un aparato  para-tram as l a t e r a l  autom ático, según re iv in d i  — 
caciones a n te r io re s ,  c a rac te riza d o  porqué e l  so p o rte , e je s  h o ri­
zo n ta les  y v e r t i c a le s ,  c a e q u illo s , c o jin e te s  y palancas son f á  -  
cilm ente desmontables en sus componentes elem entales s im p les,p o r 
v e r i f ic a r s e  su unión por t o m i l lo s ,  de cabezas a c c e s ib le s , con 
lo  que es p o sib le  v a r ia r  l a  dimensión que convenga d e l aparato  
con e l  so lo  intercam bio de l a  p iez a  afeo tada por l a  m odificación* 
6fi.- Un aparato  para-tram as l a t e r a l  autom átioo.
Consta l a  p resen te  memoria d e sc r ip t iv a  de s e is  ho jas fo lia d a s  
y e s c r i ta s  por una s o la  cara*

B arcelona, 10 de Octubre de 1*958*
P. A*

M. LLORT

*  ____
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