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E1 Estatuto vigente sobre Propiedad Industrlal de
26 de Jullo de 1929, en su texto refundido publicado el 20
de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili-
dad de las 1nven§ion¢s de tipo industrial que -tienen por

objeto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo

por consiguiente como patentables, las nuevas‘méquinas, a-

paratos, instrumentos, procesos de fabricacién, etc. La am

plitud de conceptqa prgvistos como patenyables, ha llevado

al legislador a aclarar (ArtR. 46) que la enumeracién con-

tenida en dicho cuerbo legai es puramente enuﬁciativa ¥ no

linitativa haciéndola extensiva incluso a los desqppsimien
tos 'de ‘tipo cientifico (arte. 47). . : A

ag b

" El Decreto de 26 de chlembre de 1947, recogiendo

 1& Orden de 18 de Noviembre de 1935, conflrma el criterio

legal de que tanbién serédn patentables los 1nstrumentos. ob
Jetos, o partes de los mismos, que aporten a la funcion 8

"‘6‘0

que son destinados, un beneficio o efecto nuevo, y.qn defi

nitiva que conatitnyan una mejora sustancial aobrg lo;ante

; A

riormente conocido. e

Pues bien, a tenor de lo expuesto, y en basé al ar
ticulado que recoge los;conqeptoa expresadqs, debe conside-~
ra?se, que la 1nven016n‘§ due se refiere la presenté wemo-
riﬁ;kconstituye una novedad industrial, con caracteristicas
¥y ventajas que la hacen merecedora del privilegio dé explo-
tacidén exclusiva que por ella se solicita, premjando asi
los wéritos de quien aporté,a la industria del pais una me-
QOra efectiv;?y precisamente comprendida entrg’las enuncia-
das por la Ley~como patentables. (Arté. 46 y'47 en relacién

don el 171, en su nueva redaceién afectada por la Orden de

18 de Noviembre de 1 955)
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- %ierras y zahbrras,'etc.

-'51c19nalmeute respecto del eje de giro en dependenc1a de’

la posicién relativa de una pieza con respectO‘é,la otra.

’

 trica mévil,

'blé.

La presente invencidn, segin se expresa en el

enunciado de esta mqmoria descriptiva, se refiere a un
{ :

mecanismo de vibracién aplicable a ejes de giro reversi-

ol mecanismo que le 1nvenc16n propone tlene comg

flnalldad especiflca producir dos amplltudes de- vibracién

en, por ejemplo, miquinas destlnadas a compactar terrenos

diversos, tales como pueden ser de aglomerados .asfélticos,
i o
s e S T
Estructuralmente el mecanlsmo que nos ocupa se
constituye mediante la combinacién funclonal de dOS‘pleza$
planas y alargadas que se montan en la extremldad::!;ﬁ‘ropza-
da del ‘eje deutro de un mismo plano que se mgntlene inva-
riable merced al empuje axial qué éobrg'dichas,piedgs pla
nas eje#ce-un érgano de apriete'ioscadq.al propiOo;ée._
Una de las piézas planas queda éalada al.eje,dé
una forﬁé pérmanentemente rigida, por ejempio, mégggnte
. enchavetado, en tanto que la btra pieza plana seﬂmoﬁta en
un estado libremente glratorlo determlnando ambas”plezas

‘i'

masas excentrlcas cuyo centro de. gravedad comin varia po

.El montaje de las pzezas planas en el eje se
reallza a través de oreJetas taladradas que antagénlcamen-
te desfasadas se prolongan de las propias piezas planas.
Entre las superficieé enfrentadas de las mencionadas ore
jetas se ha previsto la interposicién de'uné arandela de
" friccidn en i‘unc:.onea de amortlguador del rozamlento que

tiene lugar al desplazarse sobre el eae 1la pieza o excén-i,
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en contacto con las caras de la otra pieza, todo ello con

. mO. que nos ocupa, se acompana 2 la presenté memoria des-

 ' constituye el obgeto de la presente invencién. Eﬁflq fign

-piezas planas y alargadas en base a las cuales se,gensti- |

" tuye el mecsnismo en cuestién, =~ R

qpecto de la otra a fin de que actue la arandela en funczo-

B A
N

Cada una de las p1ezas a que nos estamos re-

firiendo cuenta ‘con tacos de goma en las caras que entran

el fin de constituirse tales tacos de goma en amortigua-
dpfes de los impactos que se producen entre piezas al in-
vertirse él‘sentido de giro del eje.

Paia que se compréndan mas facilmente las carac

teristicas estructurales'y de funcionamiento del mecanis-

crlptlva, formando parte 1ntegrante de 1a mlsma un juego

de planos, donde se representa lo s1gu1ente. T sseds

ll‘a

F:.gura le,- Es uns v:.st;a en perspectiv&&.parcla

3

;..:

de la extremidad del eje al que se adosa el mecanismo que

ra gque se comenta puede verse la disposicién de laéados

L
£ 2N é

~ Figura 22.- Bepresenta una secclén parc&at de
las piezas comnstitutivas del mecanismo en su zong dg empld
zamlento con respecto a la extremldad del eje. Me;;;d a
la seccibén de esta figura se muestra~la disposicién entre
g;ezaé de la éféndela de:friccién Que amortigﬁa el roza-
miento entre partes. } _ ‘
- Figurg %28,~ Esta ilustracién es una repreéenta—
cién del mecanismo similar a la de la figura anterior, va-

riando'ﬁnicamente el elemento de empuje de una pieza res-

nes de elemento amortlguador.
Bigura 48,- Corresponde a otra vista del mecanis

mo similar a las de las figuras 2 y 3, pero con otro medio
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de presién entre las piezas que lo constituyen.

Figura 53;, Huestfa una vista'frontél del eje
con el mecanismo que'se describe moetréndosé en esta fi-
gura la dlsp031c16n de las plezas excéntrlcas cuando el
centro geométrzco del conjunto 1ntegrado por tales p:.ezac
es més préximo al eje longitudlnal del eje.

Por filtimo, la figura 68 corresponde a ié»posi-
cibn relatlva entre piezas cuando el centro de gravedad
del congunto que ahora formen esté més alejado del eje
longltudinal del eje. |

De acuerdo con 10 que se ha dlcho y comb‘b ede -

60“

' comprobarse, el mecanismo de vibracién aplicabdble aoeﬁes

de glro rever31ble a que se- reflere la presente 1nvenc16n

se caracteriza esencialmente porque el eje g;ratof:o. re

ferencia (3), presenta la extremidad (11) rebajada;o fin -

de alojar en la misma las piezas (1 y 5). De estas:giezas
concretaménte la indicada con (1) se monta en téikgié con
movimiento lidbre giratorio,;én tanto qﬁe.la otra‘pie%a

~ (5) se instala rigidamente con la colaboraclon des é‘cha-

- veta 1ndzcada con (4). Tal como aparece representado en

" 1a flgura 12, 1a inmovilidad sxial de las piezas (1 y 5)

huéda garantizada por la tuercs (9) roscada en la extre-
mi&ad rebajada (11) del eje (3). En este écoplamiento o
retencidén de las piezaé,(l'yAS) colabora el pasador (8)
que atraviess tal extremidad (ll) a fin de.conStituir un
impedlmento para la 1nvoluntarla sallda o] afloaamlento de
la tuercs 9). .

R dlSpOSlthO o mecanismo que se descrlbe esté

' disefiado, tal como se expresaba anteriormente, para produ

c¢ir dos intensidades de vibracidn diferenmtes que, precisg
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" sehtidos de giro del eje provocando la disposicién de las

. gupa 5%, ﬁientrés que cuando. el eje (3) gira en sentido

: contrarlo (figura 68) el aludldo ‘centro de gravedgﬁ«de las

: centro geometrico del eje (3), siendo en este caso;gor lo

‘tanto el esfuerzo de vibracién considerablemente mayor,
giro del éJe (3), 1la situacién en el espacio de las masas
(5) gira unos instantes sola en el espacio hasta que se
~ velocidad de giro. Este choque o enfrentamiento de las
~piezas (L y 5) es amdrtigdado"en-parte por-los tacos de go

~ma (12 6 13) segin sea el'éentidoldé giro, tacos que han

 sido ubicados en los extremos de las caras'dg las piezas

mente, se consiguen por la inversién del sentldo de glro
del eje (3) Para ello, la pieza (5), que es la que se
ha%la calada rigidamente al eje (3) por mediacién de la

chaveta (4), presiona sobre la pieza (1) en uno de los

pibzas ( 1 3 5) tal cual aparecen representadas-en la fi-

contrarlo, la disposicién de estas piezas (1 y 5) es la
que refleja la figura 68. |

s Las piezas (13 5) soh"cuerpbshplanos y estudia
damente alargados a rin de consegulr con ello las«dds ci-
tadas 1nten81dades de vibracién. En efecto, en uﬂ;QqhtldO
de glro ‘del eje (3) (flgpra‘sé) el centro de’grevedad del
conjuntp de las dos masas que‘éohstituyep'las piézaé 1y
5) se encuentra relativamente préximo ‘al centr§ seaméfri-

co del eae (3), mientras que cuando éste gira en, sentido

L

masas (1'y 5) se halla sustancialmente més alejado de ese

Cuando se reallze una inverslon del sentido- de
(I'y 5) cambis instantaneamente, es decir, la masa o piezs)

encuentra con la masa o pieza (1), lo cual trae consigo

un choque entre partes que dependeri en intensidad de la
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que entran en contacto al produclrse el cambio de sentido
de glro del eje. »

:Eﬂ_mecanismo que nos ocupa dispone de otro sis-
tema de amortiguacidn para este tipo de choques o enfren-
tamiéntos de las piezas (1 3 5), sistema que tiene por:fi

nalidad producir un rozamiento controlado entre tales masa

‘excéntricas. De esta manera, se regula el esfuerzo de roza

mzento para que Sea menor el esfuerzo de inercia de la pig|
28 ), de—manera que tal pieza (1) se vaya sproximando

lentamente a la pleza (5) a fin de producir un chogue de

&
$8 846

minima 1ntensidad.

‘l
. e

‘ . El rozamiento controlado entre las dos mashs o
piezas (1 ¥y 5) se con51gue merced a la dlSpOSlclOD de arap
delas de friecidén (2) 1nterca1adas entre tales plezas. El
esfuerzo de presién entre las paredes de la pleza‘ér) es-

té asesurado por la accidn de los resortes (7) akogjedos

6

en correspondlentes cageados (10), y cuyos resortas,pre51c

nen constantemente sobre correspondientes empujadOrgg (6)
tal como aparece refleﬁado en lazfiguré 28, Natuﬂhtﬁente,.
el esfuerzo de pre316n depende, ademas, de la fuerza axisal
que ejerce la tuerca (9) roscada al extremo (11) del eae
(3). , . ' '
La forma de regular la presxén entre plezas (1
J. 5) puede llevarse s cabo med1ante otras fomas de. reah
zac1§n que corresponden preclsamente a las figuras 3 § 4.
_‘ En la figura 48 la afandela de friccidn (2) se
1nterca1a entre las masas o plezas (l 3 5) sustltuyendo
los resortes (?) y empugadores (6) que aparecen reflejados
en la flgura 28, La sustitucién se lleva a cabo mediante

una arandela elastlca (15) que se monta en la extremldad

Ud




(11) del eje en el espacio comprendido entre la tuerca
(9) 3 la pieza (1), todo ello a- fin de recibir ésta todo

lel esfuerzo de presidn que dimana de la mencionada tuerca

En la figura 528 ge representa un caso similar

0

R

_ elé tica (15) por un resorte helicoidal (16).

f

x
T al ;e la flgura anterlor, pero gustituyendo la arandela

&
. e ken

- 55;3'

‘iho
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‘que‘antécede, es preé%SO insistir_enAque los detalles de
‘realizacién‘de la idea expuesta, pueden variar, es decir,

‘que pueden sufrir pequeiias altéraciones, basadas siempre

cia 1os que quedan reflejados en los pirrafos de la descrip]
cidn hecha. Eh‘efecto; el Articulo 48 del Estatuto vigente

‘sentarla como nueva y propia. N s5e

_ellas, como mhs termlnantes, en las de fechas 16 de ogtubre'
'anpntud que debe darse a 1a proteccitn solicitada, se Te-

Atadb tercero del Articulo 100 de la Ley; sintetizando asi

las novedades que se desean reivindicar:

Hecha la descripcién a Qpé se refiere la memoria-

en los principios fundamentales de la idea, que son en esen

sobre Propiedad Industrial,'establece como.no patentables,
envaﬁ apartado tercero; "los cambios de forma, dimeﬁﬂiones;
proporcicnes i materias de un objeto ya paténtado" fijando
as{ el criterio dei legislador en el sentido de qnécp&ten-
tada una idea qné pueda dar Iugai a gﬁﬁ realidad pégéiica
e'indnstrializable,»nadie poﬂr& apoyarse en ella para, a
pretexto de haber introducido ligeras modificacioneqmspre-
- Este principio, en cuanto al aloance de 1& grotoc-
ci6n del objeto patentado se- refiere, se halla congkfmado

LY

por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y eatre -

de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

. Bstablecido el coucepto expresado, .en cuanto a la

dacts a continuacién 1a Nota de Reivindicaciones, de acuer_. B

do con lo que se establece en el Ultimo pérrafo del apar-

NOTA DE REIVINDICACIONES
"En reslwen, el privilegio de explotaciém exclusi-
va que se sollcita, recasré sobre las reivindicaciones si=-

,sulentes.

- am g e am s cemoe b G W vt e p— - o o - gy .o
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- maquinas destinadas a compactar terrenos diversos, tales
como pueden ser tierras y zahorras, o aglomerados asfil-
ticos; gseﬁcialmente se caracteriza porque se constituye

"mediante l# combinacidn funcional de dos piezas planas y~

'aiﬁempﬁje axial’qué sobre dichas piezas ejerce un 6rgano

te giratorio, determlnando ambas piezas masas excéifricas,
"pecto del eae de giro en dependencia de la posicibh.rela-
GIRO REVERSIBLE, PERFECCIONADO, segin reivindicacién 1,

caracterizado porque las piezas se montan excéntricamente

}n el eje a través de orejetas taladradas que antagénica-

. gar al desplazarse .sobre el eae 1a ‘excéntrica mov1b1e.

" GIRO REVERSIBLE PERFECCIONADO, segn relvind10301ones

jauteriores, caracterlzado porque una de las plezas cuenta

-10-

le- HECANISNO DE VIBRACION APLICABLE A EJES DE
_GIRO REVERSIBLE, PERFECCIONADO, que teniendo por finali-

dad préducir dos intensidades de &ibraéién en, por ejempld

alqrgédas que se montan en la extremidad apropiada‘del ejdq
dehtro de uﬁ.nisno ﬁlanq que se mantiene invariable merced
de aprlete roscado al proplo eje~ habiéndose pref?é%& Que
wna de las repetidas piezas quede calada ol eje-dé'ﬁha
forma. permanentemente rigida, por ejemplo, por enchaveta—
do, en tanto que la otra se monta en un estado 11bremen-

L

cuyo centro de gravedad comtn varia poslcionalmeﬁtb“res-

o 0,

- »
.

tlva de una pleza respecto de la otra. : )

2.- MECANISMO DE VIBBACION‘APLICABLE A EEES DE

L
*

mente desfasadas se prolongen de las piezas en cuestidnm,
previéndose entre las superficies enfrentadas de dichas
orejetas la interposicién de una arandela de friccién

en funciones de amortiguadoér del rozamiento que tiene lu-.

Be- HECANISHO DE VIBRACION APLICABLE A EJES DE
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-contactos que entre plezas se producen al 1nvert1rse el

'»seTtldc de glro del eje.

‘1. 6IRO REVERSIBLE PERFECCIONADO, segiin relvzndlcaclén 1y

. e8 caracterizado poque 1as orejetas taladradas conforman

,cfénfa'través‘dé unos empujadores intermedios, empuje que

, la\arandela. T .‘ e,

.6rgano de aprlete y la masa excéntrlca qQue opclonp;mente

) el que ha de recaer el Modelo de Utllldad que se soliclta.‘
© MECANISMO DE VIBRACION APLICABLE 4 EJES DE GIRO REVERSIBLK,

-11 -~

con tacos de goma'en las caras que evitan el contacto con

las caras de 1a otra pieza, con el fin de amortlguar los
4,- HECANISHO DE VIBRACION APLICABLE A EJES DE

axialmente unos cajeados donde se aloaan sendos resortes

que provocanvun empuje qxlal_contra ‘las arandelas dq fric

en definitiva define el. esfuerzo de frenado produsido por|.

Yoo

XYY )

5.~ MECANISEO DE VIBRACION APLIGABLE A EJES DE
GIRO REVERSIBLE PERFECCIONADO segin re1v1nﬂ1cac1qp 1 y
28, caracterizado porque el esfuerzo de frzcclén 10 deter’
mina un aro helicoidal y-eléstico 1nterca1ado en§;e.e1

o o®

se sustltuye por una arandela eléstica, -~ oot
Q ’ .
6.~ Se rezvxndlca por ultlmo -COmMO obaet0¢qpbre

Lot

PERFECCIONADO




Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria Jescriptiva que consta de doce paginag

meéanografiadas ¥y dibujos adjuntos.
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