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MEMORIAG DS CRIZPTIVA

Gorrespondiéﬁte a la solicitﬁd &e regiéhré &e uns Patente
de Invencidn que, por veinte afios se solicita para Espaila
y sus Colonigs, & favor de la esntidad TALLERSS JORDA, S.d4.,
de naocionalidad juridies espaiicla, residents en-Zaragoza.>
Avdt, Catalufia, nimero 35;~z ---------------
P o x
" PRRFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN La CONSTRUCCION IB
o MAQUINAS ROSCADORAS "

A pesar de los esfuerzos de los constructores =
de maquinaris, el wejor sistema para conseguir roscas perfeg
tas ha sido hasta aBora el uanual, pussto gque itodos 1os ais;
temss wscinigos actuales, alln con el empleo de herremisntas
de alta cslidad y de gran precisibn, no ofrecen las garan-
tias necesarias para cousoguiyr las pequeiias voieraiacias re-
queridas va muchgs aplicaciones.

Bn efect0, $0U03 los sisteuwas de ivscado wecanieo

utilizan disposivuvivos que, dellido a su diseiio, forzosaucnte
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debven dar lugar a errares, ya‘que ningﬁno‘ﬁé-coneeguido resolver
por coupleto las dificultsdes inherentes al problems.

1 objetivo de esia patente de iuvencidn solicitada es
el registro de varios perreccionauisnvos introdueciuos en las Ba=
quinas roscadoras para llegar & couseguir la perfeccidém en el
trabajo de un wodo automiticoe

Uno de §stos perieccionauientos estd basado en ol eupleo
de dedos palpadores que operan scbre la patrona oorrespondiente
a una rosocs dada mediante un wecaniswo formadv para cada dedo
por un juego de palancas, una de ellas de rodillera oon un resor

te incluido, yue se articula a una barra wlvil longitudinal por

atraccidn eleotoruagngsica , aceidn neumities u otro medio pro-

vista asimismo de un resorte antagonista, estando el resorte

de la palanea de rodillera uispuesto para gue en God0 MOmENnto
del trabvajo del dedo palpador Jste se mantenga automiticamente
en contacto coa lz patrona, y estando el resorie de la barra dis

puesto pars cortar ol contacto del dedo palpador con la patrona

ouando cesa la atraccidn del eldcirvoiwman. El citado dedo se uue

al exiremo correspondiients de su juego de palanoas mediante un
procedimiento sencillo y rapido, cGuo con un woruillo de presidn

Otros de los perfeccionsuientos consiste en hacer sobre
la superfiois eXilerna ds la pairoma una uona “culibre" destina-
da 2 la puestsa A panto de los deuwos palpadoreé que haﬁ de traba-
33: con ella; otra zoma para realizar el fresado de los citados
dedos palpadores al pasd gque cvorresponde a dicha patrons, y una
tercera zona propiaiente dicha de travajo noiual para iapulsar
el avance de las herramienias de roscare

Otras paréicularidades podrdn deducirse de la deserip-
cidn gque siguee

En esta kMeuworis se describe un dibujo que s refiere
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a una realizaciln como ¢ jemplo sin caricter limitativo &e ciqg
tos mecanismos de una miquina ruscauwsra & 1los cuales se han in-
troducido lus perfecclonsmicnvos objeto de la invencidn. Dos -
figuras completan las sxplicaciones:

Ia figura 1 muestra en clsvaeidn el corte vertical de uné‘
patrona unida al extrswo iaferior del iusillo de una mdquina -
rosoadora, trazada c¢on perfil perrecciouadd y unida en su va-
gse a4 un meogniamo poriador de los dedos palpadorea, y

La figura 2 wmuestra una proysccelidnm norizontal de eske weca-
nismo portador de loe palpadores gegin ol plano II-II de la ri-
gura le '

Bn el extrewmo inrferior de um husillo ~l-, figura 1, versi-
cal, unido ex su exirsmy superi.r a la pulva de varias gargan-
tas para correa Lrapesoidal de una transwisidn con caubio de ve-
locidades{no representada en lg figura) va montada una patro-
na -2- cilindriea, ceuwentada y recsvificada al Paso necesario en
cada caso para la impulnién de la he¢rramienta. Bste conjunto de
husillo, pairona y herraaienta se hacs avahzar aediante unos
dedos palpadores -35=-, llgura 2, que sudbsitiiuyen & la viaja tuer
og de airastre de los sistouas sutiguos, la cual ha sido slimi-
nada porqus su escasa duracidn daba lugar a holguras y errores.

Cada uno de los citados dedos palpaudres -3—- vg wontado
y sujeto por un vornillo ds aprlete =4~ en el exiremo de una.-
palanca ~5—- oscilante en el eje =0~ £ijo en el cuerpo del dis-
positivo. Dichs palanca en su otro extremo -7- va ariiculada
con una palanca de rodillera =o- cuy0 otro 8xtreino == esta
guiado por la barra ~10=,
En la citada figura < se ha represeatado dicho conjun~

t0 wecinico en dos posiciones extremas: una witad de la rigura
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wuestra la barra -10- libie de la atraccidn ue un eleotroimin si-
tigdo en -ll- y gue por oiecto de la expansidn del resorte -lz-
que la rodea ha llevado la palanca da 2odillera ~v~ g una pogi-
¢idn tal que liaciendo oseilar la palanca -5- alrededor de su ejo
fijo =0~ ha&cia dentro el otro axtramo de ooia palanca-5= ha reti-
rado el dedo =-»- d&o su contaeto con la paﬁrona‘-z-.

¥n cambio, en la oira mitad ds dicha figura ¢, habliendo
sido la barra =-lU- atrida poi el olectroiwmin sitiado en -ll- pues-
to ahora en aceidn, el rosorte -l2- ha resultado contraido, la -
palanca de rodillera —o- ha pasadc a wna situacidn tal gue Lacien-
@0 palir ol oxtramo -7- cou ella arviculado de lg pralanca =5=, .al
oscilar ésta en su aje -o0- llava ol extrewc de t;abajo dal dedo
palpaddr =5- al contacto continuo con la superficie de la patro-
ng =c¢-. Con un resorte -13- wantenido entre la palanca de rodills
rg -8= y un punto de apoyo 8e oonsigue que ssia @grviculacidn sin.
ser rigida se smantenga en Lodo mowento de trabaje sin perder el
‘contacto entrg el dedo =-3- y la patréna‘—z~ conblo cual se rsocu-
pura el desgaste que pueda irse produciendo em dicho dedo palpada
L L Tambign pusde observarss que dicha articulacidn resulta irre-
versiblee.

Con objeto de yue la presiln de los dudos palpadorss =
sea ol cada oaso la necesarisa segﬁn el paso y ol waterial gmplea~
do, en cada patroda se ha pravisto, Iigurs 1, una primera zona
=14~ cuyc disuetro sicrve pura gue vl oOperario ajusite sobre alla,
valiéndose del tornills uv apiiete -4~, iigura <, la posicidn de-
vida de cada dedbe. I €543 uidd0 56 gvitan regulaciomes agriuitra-
rius 0 aproximadas; os dodii, ga cuada patrooma hay un ¢alibre para
fijar la czaotba paaicién de los palpadores 4o ocaua daso, cou lo

cual tratajan con la mixima oxactiiude
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La patrona —-<-, figura 1, sirve tambiin para preparar eén 1os
citados dedos el paso correspoudiente medlants la segunda zonsa
-15=- dispussta para fresar gl paso ds Llus repetidos dedos o para
repasarlos cuando se noie on ellos algﬁn deagaste. Lato conati-
tuye una perfeccidn exclusiva puesto qus evita el tener gque we-

canizar el paso ae 1los douos palpadores ea otras wiquinas, las

‘cuales no podrian repetix cou exscviind el pasé de la patroma -

sobre la cual se ha de realizar el roscado. g ocambio, con el
perfecciounauionco introducido, sisudo la patrona la yue con su
paso crca ol paso da los uguos palpadorss, la exaoctiiud del tra-
bajo ¢s simwpre Liéntrica y perifevids

Bxiste unsa &isposiciﬁn para poder usnualmente acercar y
centrar la herramienta en la parte gue se va 8 résdar de la pie~
éé, que funciona con un volants =-lb-, el cual iwpulsa el husillo
-l- portaherramients. Las piezas pesadas deben montarse en mesus
Zlotantes, es deocir, con movimientos libres en las do0s direccio~-
nes horizontales. Después de esia operaciﬁn p;eparatoria el ci-
clo de trabajo con los perieccionamientos es del todo automdtico
y la prorundidad del roscado e¢s exacta, ocircunstancia indispen-
sable sobre t0d0 en ias roscas cieguse '

' Ls wmiquina a que se reliere esite ejewplo es6i dispuesta
para realizar sutomiticamente la inversibn tawbién para las ve-
locidades ientas de itrzbajo, auague con'veléqidad doble de la de
roscado, 1o gque permite noiable ailorro de tiempo y da lugsar a un
aumento de la cupacidad de trubajo de la wiquina, gque ademis pua
de hacer indiferenteuienie 10scas a usrechas 0 a izquierdas.

Por Ulivimo, un ewbrague de seguridad permite disponer del
necesario par motor.’Cuando la herrasmienta hs& purdidd su ocapaci-
dad de corie y uecesita ser arvilada, el husilio se devieus en la

exaota posicidn respevic a la pairona, con 10 cual se pusde con=-
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tinugr 8l roscauv ¢ou uGa nUsva herisduienta sin couproigter en
nada las diucisionss del roscadis
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BN RESUMEN:hiA.preééﬂﬁarPaténﬁe de Invegcién que, pox
veinte oiios se soliéita para Espaia y sus Colonias, hua de re=-
caer sobre luas siguilenies veivingicaciones:

1*,~-Perfeccionanienios inscroducidos eu la coustruccidn
de méquinas rogcadoras pare wejorar la calidad del roscads ca-
rgcierizaaos por a¢l emwpleo d8 Gedos palpsdores que Operan sobre
la puairona correspondienie a una rosca dada aediaule ul mecanig
wo foruado para cads dedo por un juegd de palalicas, uns de ellés
de rodillera con un resorte incluido gue 3e aviicula a una ba-
rra wévil longitudinaglments por arrastre vualquiera, como accilr
neunitica o atraccidn electromugnetica provista asimismo de un
regorte antagonisia, wvsvando el resorte de la palanca rodillersa
tigpuesio para que an vodo momento ael trabajo del dedo palpadox
dste se wanienga autométicamente_eu contacto con la paitrona, ¥
estando el resorte de la barra dispuesto para coriar el contac-
t0 del dedo palpadoxr cun la pacvrona cuando cese la aceidn de
arrastre citadeae )

2%.-Parieccionamientos introducidos en la construoc-
cidn de miquinas roscadoras de acuerdc con el nliero anterior.
caracterizados porque cada dedo palpador se une al extremo co-
rrespondiente de su juego de palancas wediante ul procediwien—
to sencillo y rapido, 60wo un voxnilio de presidn.

3¢ ,-Perrecclonmiienios introduciqos ein las consiruc=
cidn (e miquinas roscadoras segiu los nidmeros precedentes ca-
racterizados porque la patroda presenta en su superiicie exter-
ua una zona oslibre destinada a l1a puesia & punio de los dedos

palpadores que han de trabajar coun clla; otra zoma pars reallza:
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el fresado de los oitados aedos pslpauores & la wedida del paso
que cOorresponde a dieha pairoua, y una lercersa yona propluuwnte
165 diviia Ge Frabajo normal para iwpulsar el avaiice de las herramien-
tas de LrO08SCHIT. ‘
4% ~PerTeccionauientos caraclerizaucs por la inclusidn en
. coubingeidn con los de los nlmeros anleriores de un wedio wanual
parg nacexr el centrado de la herramients con la pieza, CGUOLd ua
170 volante mévil con contrapesos que acula s0bre el husillo.

5% .=Por dliimo e reivindica cowo objeto sobrs el yue ha
de recaer la presente Pateite de invencidn que, por veinte aiios
gs golicita para Espaiig y sus (clonigse= =~ = -~ = = = = = = = - =

P o r
"  PERFECCIONAMIEN TOS INTRODUOI.:DOS EN LA CONSTRUCCION IE LAQUI-

-

NAS ROSCAIDORAS *
Todo eoniomme gueda expresado eu la presente Meworia Des-
eriptiva que, consta de siete hojas Yoliadas y escritas a méqui-

ng por una sola de sus caras juuoo g dibujos yue se acoupauan,

Madrid, 19 de Ootubre de l.95u.-

P. AC'
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