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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a la  solicitud de registro de una Patente 

de Invencián que, por veinte años se so lic ita  para EspaRa 

y sus Colonias, a favor de la  entidad TALLERES JOBEA, S.A.* 

de nacionalidad juríd ica española, residente en Zaragoza, 

Avd*. Cataluña, número 35*-z -  - - - - - - - - - - - - - -

p o r

" PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LA CONSTRUCCION DE

MAQUINAS ROSCADO RAS "

A pesar de los esfuerzos de los constructores -  

de maquinaria, e l mejor sistema para conseguir roscas períec 

tas ha sido hasta a&ora e l manual, puesto que todos los s is ­

temas mecánicos actuales, aún con e l  empleo de herramientas 

de alta calidad y de gran preciarán, no ofrecen laa garan­

tías necesarias para conseguir las pequeñas tolerancias re­

queridas en muchas aplicaciones.

En efecto, todos los sistemas de roscado mecánico 

utilizan  dispositivos que, deBido a su diseño, forzosamente
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deben dar lagar a errores, ya que ninguno ha conseguido resolver 

por completo las dificultades inherentes a l problema.

El objetivo de esta patente de invención solicitada es 

e l registro de varios perfeccionamientos introducidos en las má­

quinas roaeadoras para llegar a conseguir la  perfección en el 

trabajo de un modo automático.

Uno de estos perfeccionamientos está basado en e l empleo 

de dedos palpadores que operan sobre la  patraña correspondiente 

a una rosca dada mediante un mecanismo formado para cada dedo 

por un juego de palancas, una de e lla s  de rod ille ra  con un resor 

te incluido, que se articu la a una. barra móvil longitudinal por 

atracción electormagnp&ica , acción neumática u otro medio pro­

vista asimismo de un resorte antagonista, estando e l resorte 

de la  palanca de rod ille ra  dispuesto para que en todo momento 

del trabajo del dedo palpador áste se mantenga automáticamente 

en contacto con la  patrona, y estando e l resorte de la  barra dis 

puesto para cortar e l contacto del dedo palpador con la  patrona 

cuando cesa la  atracción del electroimán. El citado dedo se une 

a l extremo correspondiente de su juego de palancas mediante un 

procedimiento sencillo y rápido, como con un torn illo  de presión.

Otros de los perfeccionamientos consiste en hacer sobre 

la  superficie externa da la  patrona una zona "calibre" destina­

da a la  puesta a punto de los ¿anos palpadores que han de traba­

ja r  con e lla ;  otra zona para rea lizar e i fresado de los citados 

dedos palpadores a l paso que corresponde a dicha patrona, y una 

tercera zana propiamente dicha de trabajo normal para impulsar 

e l avance de las herramientas de roscar.

Otras particularidades podrán deducirse de la  descrip­

ción que sigue.

En esta memoria se describe un dibujo que se refiere
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a ""ft realización como ejemplo sin carácter lim itativo de ciejr 

tos mecanismos de una maquina rosoauora a los cuales se han in­

troducido los peri'eooionamientos objeto de la  invención# Dos ** 

figuras completan las suplicaciones:

La figura 1 muestra en elevación e l  corte vertical de ana 

patraña anida a l extremo in ferio r del husillo de una máquina -  

rosoadora, trazada con p e r f i l  perfeccionado y unida en su ba­

se a un mecanismo portador de ios dedos palpadores, y

La figura 2 muestra una proyección horizontal de este meca* 

nismo portador de los palpadores según e l plano 11-11  de la  f i ­

gura 1 .

En e l extremo in fe rio r de un husillo  - 1 - ,  figura 1 , verti­

cal, unido en su extremo superior a la  polea de varias gargan­

tas para oorrea trapezoidal de una transmisión con cambio de ve- 

loeidades^no representada en la  figura) va montada una patro- 

na -2 - cilindrica, cementada y rectificada a l paso necesario en 

cada caso para la  impulsión de la  herramienta. Bate conjunto de 

husillo, patrona y herramienta se hace avanzar mediante anos 

dedos palpadores -3 -, figura 2, que substituyen a la  vieja tuer­

ca de arrastre de los sistemas antiguos, la  cual ha sido elimi­

nada porque su escasa duración daba lugar a holguras y errores# 

Cada uno de loe citados dedos palpauores - 3-  va montado 

y sujeto por un to m illo  de apriete - 4-  en e l extremo de una -  

palanca - 5** osoilante en e l  eje - 6-  f i j o  en e l cuerpo del dis­

positivo. Bicha palanca en su otro extremo -7 - va articulada 

con una palanca de rod ille ra  -o - cuyo otro extremo -3 - está 

guiado por la  barra - 10- .

En la  citada figura 2 se ha representado dicho conjun­

to mecánico en dos posiciones extremas: una mitad de la  figura
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Maestra la  barra - 10-  lib ra  de la  atracción de un electroimán s i ­

tiado en - 11-  y que por afecto de la  expansión del resorte - 1¿- 

que la  rodea ha llevado la  palanca do rodillera  -o - a ana posi­
ción ta l que haciendo oscilar la  palanca - 5-  alrededor de su. eje 

f i jo  - 8-  hacia dentro e l otro extramo do oota palanca-5-  ha re t i­

rado e l  dedo -5 - do su contacto con la  patrona -h -.

En cambio, en la  otra mitad de dicha figura z, habiendo 

sido la  barra - Id -  atrida por e l electroimán situado en - 11-  pues­

to ahora en acción, e l reoorto - i z -  ha resultado contraído, la  -  

palanca de rod illera  -ó - ha pasado a una situación ta l que hacien­

do s a lir  e l extremo - 7-  con e lla  articulado de la  palanca -5*. al 

oscilar esta en su eje -o - lleva  e l extremo de trabajo del dedo 

palpadór -5 - a l contacto continuo con la  superficie de la  patro­

na -z - .  Con un resorte -13- mantenido entre la  palanca de rodilla  

ra - 8-  y un punto de apoyo se consigue que esta articulación sin 

ser rígida se mantenga on todo momento de trabaja sin perder e l 

contacto entre e l dedo -3 - y la  patrona -z -  con lo  cual se recu­

pera e l  desgaste que pueda irse produciendo en dicho dedo palpadoa 

-3 - .  También puede observarse que dicha articulación resulta irre* 

versible .

Con objeto de que la  presión de los dedos palpadores 

sea on oada caso la  necesaria según e l  paso y e l material emplea­

do, en oada patrona se ha provisto, figura  1 , una primera nona 

- 14— cuyo diámetro sirve para que e l operario ajuste sobre e lla , 

valiéndose del to m illo  do apriete -4 -, figura z, la  posición de­

bida de oada dedo. Es este modo so evitan regulaciones arbitra­

rias o aproximadas; os dedir, en cada patrona hay un calibra para 

f i j a r  la  exacta posición de los palpadores do oada caso, con lo  

cual trabajan con la  máxima exactitud*
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La patrona figura 1, sirve también para preparar en loa

citados dedos e l  paso correspondiente mediante la  segunda zona 

—15** dispuesta para fresar e l paso de los repetidos dedos o para 

repasarlos cuando se note en e llos algún desgaste* Rsto consti** 

uuye una perfección exclusiva puesto que evita e l  tener que me­

canizar e l paso de los dou.oa palpadores en otras aiaqu.inaB, las 

cuales no podrían repetir con exactitud e i paso de la  patrona -  

sobre la  cual se ha de rea lizar e l  roscado, no. cambio, con e l

perfeccionamiento introducido, siendo la  patrona la  que con su 

paso crea e l paso de los denos palpadorea, la  exactitud del tra­

bajo es siempre idontrica y perfecta.

Existe una disposición para poder manualmente acercar y 

centrar la  herramienta en la  parte que se va a roscar de la  pie­

za. que funciona con un volante -Ib —, e l cual impulsa e l husillo  

-1 - portaherramienta. Las piezas pesadas deben montarse en mesas 

flotantes, as decir, con movimientos lib res  en las  dos direccio­

nes horizontales. Después de esta operación preparatoria e l  c i­

clo de trabajo con los perfeccionamientos es del todo automático 

y la  profundidad del roscado es exacta, circunstancia indispen­

sable sobre todo en las roscas ciegas*

La máquina a que se re fiere  este ejemplo está dispuesta 

para rea lizar automáticamente la  inversión también para las ve­

locidades ientas de trabajo, aunque con velocidad doble de la  de 

roscado, lo  que permite notable ahorro de tiempo y da lugar a un 

aumento de la  capacidad de trabajo ¿e la  maquina, que ademas púa 

de hacer indiferentemente roscas a derechas o a izquierdas.

Por último, un embrague de seguridad permite disponer del 

necesario par motor. Cuando la  herramienta ha perdido su capaci­

dad de corte y necesita ser afilada, e l husillo se detiene en la  

exacta posroíón respecto a la  patrona, con lo  cual se puede con—
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tinuar #1 roscado con una nueva herramienta sin comprometer en 

nada las dimensiones del roseado.

g_______ 0 T A

RN RNSURBN: La presente Patente de Invención que, por

veinte años se so lic ita  para España y sus Colonias, ha de re-

caer sobre las siguientes reivindicaciones:

1 *.-Perfeccionamientos introducidos en la  construcción

de máquinas roscadoras para mejorar la  calidad del roscado ca­

racterizados por e l  empleo de dedos palpadores que operan sobre 

la  patrona correspondiente a una rosca dada mediante un meoanis 

mo formado para cada dedo por un juego de palancas, una de e llas  

de rod ille ra  con un resorte incluido que se articula a una ba­

rra móvil longitudinalmente por arrastre cualquiera, como acción 

neumática o atracción electromagnética provista asimismo de un

resorte antagonista, estando e l resorte ue la  palanca rodillera  

dispuesto para que on todo momento aei trabajo del dedo palpados 

éste se mantenga automáticamente en contacto con la  patrona, y 

estando e l resorte de la  barra dispuesto para cortar e l  contac­

to del dedo palpador con la  paurona cuando cese la  acción de

arrastre citada.
2^.-Perfeccionamientos introducidos* en la  construc­

ción de máquinas roscadoras de acuerdo con e l número anterior 

caracterizados porque cada dedo palpador se une a l extremo co­

rrespondiente de su juego de palancas mediante un procedimien­

to sencillo y rápido, como un tom illo  de presión.

3^.-Perfeccionamientos introducíaos en las construc­

ción de máquinas roscadoras según los números precedentes ca­

racterizados porque la  patrona presenta en su superficie exter­

na una zona calibre destinada a la puesta a punto de los dedos 

palpadores que han de trabajar con clla^ otra zona para realiza;
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e l fresado de loe citados dedos palpaduras a la  medida del paso 

que corresponde a dicha patraña, y ana tercera nona propiamente 

dicha de juabajo normal para impulsar e l  avance de las herramien­

tas de roscar.
46.—Perfeccionamientos caracterizados por la  inclusión en 

combinación con los de los números anteriores ue un medio manual 

para hacer e l centrado de la  herramienta con la  pieza, como un 

170 volante móvil con contrapesos que actúa sobre e l  husillo .

5- . -Por último se reivindica como objeto sobre e l que ha 

de recaer la  presente Patente de invención que, por veinte ahos 

se so lic ita  para España y sus Colonias.- - - - - - - - - - - - -

p o r

" PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUI­

NAS BUSCADORAS "

Todo conforme queda expresado en la  presente Memoria Des­

criptiva que, consta de siete hojas foliadas y escritas a máqui­

na por una sola de sus caras junuo a dibujos que se acompañan.

Madrid,!# de Octubre de 1.95o.- 

P. A.,
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