
i£ÑO 1.958..... Expediente núm.

t

REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

PATENTE DE INVENCION.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

<?ue se acompaña a la solicitud de

una PATENTE DE IJJVENCIOJT por 20 años, en España

a favor de

, de nacionalidad

española....................domiciliado en.....ABAMOHA( A lava).................

calle de

por:

« grape4pra oon pei‘cusi.<5n automática y autonoma”

N2 8 9 9 6 ;

Agente Sr...&OpALEZ VACAS



244533

P i  T I  I  T fi BE I N V E N C I Ó N  

por VEINTE años 

en España, a favor de uon ángel ARRIOLABMGOA LARRA 

HAGA, subdito español, domiciliado en ARAMAONA (Al£ 

va)', cuya patente tiene por objeto:

"MAQUINA GRAP1D0RA CON PERODSl6F AUTOMATICA Y AUTO­
NOMA" .

MEMORIA DESCRIPTIVA

ÉL invenso se relaciona en general con la fabri 

cación de máquinas grapedoras y más en particular in 

cluye una ;nueva máquina grapadora con percusión auto 

matice y autónoma que realiza 1© misión pare la que 

específicamente ña sido concebida, eon une seguridad 

y con una eficacia máximas.
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L® máquina grapsdore a que el invento se re fie ­

re se encuentra organizad® sobre un cuerpo fundamen 

tai en el que se encuentran conveniente®-n te instala 

dos los diversos dispositivos mecánicos que en con­

junto determinan el funcionamiento de la máquina, go 

bre este cuerpo general qué también constituye la ba 

se de la máquina se encuentra instalado, con posibi­

lidad de articular sobre un bulon, o similar, un se­

gundo cuerpo móvil que es e l que el ser accionado de 

terminan el funcionamiento ce los demás elementos me 

cónicos que se encuentran mecánicamente concatena­

dos para determinar el fuñe ion miento del conjunto, 

otra característica más del propio invento se 

debe a que como tercer elemento esencial del conjun 

to existe un cabezal que comporta los elementos de 

puesta en punto e hincado de las grap illss metáli­

cas, cuyo cabezal tiene instalados los diferentes 

elementos mecánicos que reciben ordenadamente y en 

forma sucesiva 1 s diferentes grapillas que median­

te cada actuación del elemento de presión, son cla­

vadas en la  forma y condiciones previstas, f

js!  accionamiento de estes tres partes esencia­

les se lleva a efecto mediante un mecanismo instala 

do entre e l cuerpo base y el de accionamiento que 

sobre el articulé, ambos elementos en los párrafos 

anteriores estando integrado este mecanismo por una 

pieza en forma de gatillo  que articula en el cuer­

po superior móvil par® que ©1 descender éste dicha
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pieze de gatillo  accione a una segunda pieza que 

bascula sobre un punto f ijo  determinando el ascen­

so de un extremo prolongado que esta pieza posee,en 

cuyo extremo o prolongación tiene un alojamiento en 

el que se encuentra adaptado un saliente solidarlo

del mecanismo móvil alojado en el interior del cabe 
zai. “

Mediante estos movimientos las grapas conteni­

das en un depósito son extraídas una a una pasando 

a ocupar una posición in ic ia l previa a la de su apli 

cación o clavado para después y en operación o c ic l l  

sucesivo de trabajo de la máquina ser desplazada des 

de su punto áe entrada o salida del depósito general 

pasando a situarse debajo ce la pieza de percusión 

que al descender hinca la  grapa.

Los movimientos y'momentos de actuación de los 

diversos dispositivos que integran la máquina que se 

comenta, han sido cuidadosamente estudiados con ob­

jeto de conseguir un trabajo perfecto del conjunto 

para lograr la  actuación eficaz de la  máquina.

Otros detalles que se relacionan con los bene­

fic ios , las características y demás particularidades 

que mediante el actual invento se obtienen se pondrán 

de manifiesto mediante la descripción siguiente ya 

que en e lla  se hace referencia a las láminas de dibu 

jos que se acompañan en los que se representan, de 

forma un tanto esquemática, los conjuntos más carac­

terísticos de la máquina grapadora a que se refiere
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la  presente patente de Invención, m  estos dibujos 

se representen dichos detalles unios y exclusivamen­

te por via de ejemplo al hacer referencia a un posi­

ble caso de realización del invento por consiguiente 

5.- tanto estos dibujos como los detalles que de ellos 

se comentan deben ser considerados desde un punto de 

vista ilustrativo más bien que desde un punto de vis 

ta restrictivo.

2¡n los dibujos}

’L0,_ I»® figura 1#, corresponde a una vista externa

del conjunto de la máquina grapadora. gu tamaño se­

ra adecuado pare ser manejada con un3 sol© mano.

Le figura 26 , es un detalle sec-clonedo del con 

junto de la máquina.

15*“ L® figura 3 8 , muestra un detalle un tanto esque

m/tico, pare ver el funcionamiento del disparador de 

percusión.

L® figur® 46, es un detalle del slimentador de 

cinta, papel, plástico o similar que servirá de guer 
20.- necido a le grapa.

Le figura 5», corresponde e un detalle de los 

dispositivos de alimentación de la figure 4a.

L® figura 6», nos muestra un detalle de la cha­

pita que da movimiento a la psrte silmentadora del 

85,- elemento cinta, o papel, que se refiere en la figu­
re 4».

L® figura 7®, detalle en sección de conjunto 

del cabezal, esencial de la máquina grapedora.
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La figura es, en una vista en planta de la pieza, 

que teniendo pequeño desplazamiento tiene dos misio­

nes;.dar los sucesivos cortes en la tire de papel plás 

tico o similar, que guarnece a cada grapa y servir de 

guia 81 elemento de percusión.

La figura 9*, corresponde a un detalle en plan­

ta de la pieza, tiene la  misión de que alojando en 

sus ranuras la grapa preperada con su defensa de ma­

te ria l apropiado, da constantemente giros de 90e gra 

dos para disponer a su vez le citada grapa bajo 1® 

pieza que percute o pega para su colocación en el s i­
tio definitivo.

L® figura los, señala el detalle de la cabeza o 

cierre superior.

La figura 11», muestra el detalle de los pitones, 

que encajan en e l piñón helicoidal para dar a este 

rotación, pero que a su vez dichos pitones son gira­

torios par® tener paso en e l retroceso,

L® figura 13®, es un detalle del encaje d e lade- 
posito de las grapas.

L® figura 13*, indica la pieza esencial del ca­
bezal.

comentado estos dibujos se hace 1® aclaración 

de que mediante el ns -1 - se indica el cuerpo funda­

mental de la grapadora, puede decirse que en el se 

encuentran alojados todos los mecanismos, incluso 

el cuerpo-2—que gira sobre un punto -3 -,

El ns -2 - señala el mango o cuerpo móvil que
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gira en e l punto de unión -3 - que pertenece al cuer 

po esencial -1 -; siendo -3 - el punto de giro del 

mango -2 - sobre el cuerpo -1 - y -4 - la  parte termi­

nal del cabezal de clavado de grapas. ©3 debajo de 

este cabezal donde se coloca el cable o cordon que 

se ña de sujetar con grapas. Este cabezal termina 

en una ranura -36- que sirve pera previamente colo­

car el cordón o cable a sujetar en e lla .

El na -5 - muestra el euerpo del cabezal grapa-

dor; el na -6 - el lugar donde se encuentra almacena
das las grapas.

El ne - 7-  sedóla une de las grapas desprendi­

das y puesta en le posición de " i "  en los encajes 

de la pieza giratoria -13-; siendo -8 - la tira  de 

papel, plástico o similar que es de material ade­

cuado para guarnicionar la grapa que se be de colo 

car. De esta tira se van cortando trozos y cade 

uno de e llos se coloca entre las dos rarass de la 

grapa tal y como abore se conoce con el fin  de 

que la  grapa no dañe a l cable a sujetar.

El ns -9-nos muestra un pedazo de la tira  -8 - 

que se encuentra ye cortado y en la posición "A** 

pare seguidamente pasar a la "B". El na -10- es 

la ranura que sirve de encaje a la terminación 

del eje -14- en su parte -20-, aradas a esta ra 

nura toma giro le pieza —13—, y bece pasar a la  

grapa de le posición "A* a la **bm pera en la ú lti 

ma recibir el empuje de la pieza -a i -  y quedar
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clsvada la grapa en su lugar definitivo.

EÍ1 ne -11— es la pletina de muelle, que en es­

ta parte queda aprisionada y f i ja  entre el cuerpo 

-4 - y -5 -j siendo -13- la parte terminal del muelle 

-11- que tiene la misión de retener el giro de la

pieza -13-, e inmovilizar esta perfectamente, y -13- 

la  pieza estrellada que alojando en cualquiera de 

sus cuatro partes la grapa con su guarnición da el

giro de 90s y coloca en posición de grapado a la  

misma.

.Mi ne -14- indica’ e l eje que adquiere rotación 

por le ■■ ccion del piñón -15-, gu parte terminal 

-20- es la que de movimiento a le pieza -13-; el ne 

-15- señala el piñón helicoidal que tiene 4 dien­

tes en ellos se introducen los pitones -16- y en 

el ascenso de estos pitones producen el giro del

piñón que describimos, son 4 dientes distanciados 
90#.

Si ns -16- señale los pitones solidarios de 

la pieza ascendentes -19-, siendo -17- el muelle 

que mantiene en posición horizontal a los citados 

pitones -16- y -18- la parte de giro de los pito­

nes —16—, esta parte permite ©1 baseule miento de 

los pitones cuando en el descenso del cuerpo —19— 

los pitones salen de los dientes del piñón sin 

<~rr~str<j.r por tanto a este piñón en la carrera des' 
candente.

El ne -19- el cuerpo que tiene movimiento as-
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-52- le  imprime a la boca -51-empujando
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que girando en 

ando esta ai sa­
liente -23- de la  pisas que se describe -19-. 

ne -20- señala la perte terminal del eje - 14-  que 

©sta aplanado para encajar en la «mure -10- e im­

primir por tanto el giro a la pieza - 1 3 - ,

El n® -21- muestra le pieza solidaria del cuer 

po -19- que as le que percute directamente sobre 

la  grapa que ha de ser clavada; siendo -23- la pie­

za que en une, posición limita el recorrido de les  

grapas en el cepo sito* p ro que al ascender permi­

ten el paso de una grapa, este pieza seguídemente 

hace empujen do a la grapa que descienda y se colo­

que en la posición que se indica en -7 -.

El ne -23- señala el pitón o .saliente solida­

rio del cuerpo móvil -19-* Este pitón está encaje 

do de forma permanente en le boca -51, el ns-24- 

son las va rilles  que dan arrastre o la pieza -26- 

cuando asciende la  -19— y sirven de alojamiento a 

los muelles -25- que e su vez tienden a mantener uni 

das les piezas citadas -26- y -19-; siendo -25- el 

muelle de aproximación de las piezas - i g -  y  -26-, 

y -26- la pieza, que por une parte es -30- cortan­

te de la tira de guarnición de grapas, por otra 

-31— guie de la pieza -21- de percusio^ por’ otra 

-28- e las varillas -24- les sirve de sujección o 

solidarización.

El na -27- señala el o rific io  guia de la  ba-
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rr® -14- a su puso por le pieza -26-, el ns -28-

SOn 103 orificios solidariza dores de las varillas  
-24-.

Si na -29- safiela el o rific io  de paso de 16 

oreja - 22-  que sirve de empuje 6 la  nueva grapa, gi 

na -®0- indica le parte cortante de la  tira-8 - y 

-31- el orific io  guia de la pieza psrcutora-21.

Ü  na -32- muestra le parte por donde salen-las 

grapas alas cenadas, siendo -33- íes güilas encajadas’ 

en la pieza -22-, permitiendo a este última movi­

mientos ascendentes y descendentes, el ns - 34-  el 
almacén de grapas.

El ns -35- la holgura que permite el desplaza­

miento de le pieza - 26— con el fin  de dar entrad©

® tire, -8 - en su avance intermitente, pera suce 

sivsmente ir cortando pedazos de le guarnición de 

grapas; siendo -36« el alojamiento externo pare el 

cable o cor don a f i ja r  y -37- le guie de entre da de 

1© tira -8 -,

EL na -38 - señala la fijación del cabezal -4 -

61 cuerpo -1 -; -el na -39- el tornilo de fijación de 

la pieza -15- y -14-,

El na -40— es la tapa del conjunto, que tiene 

un© disposición ranura da apropiada para une fác il 

y rápida fijación , siendo -41- el alojamiento de 

les orejas -42- de le fijación  de ls tapita -40- y 

-42- les orejas de fijación de la tapa -40-,

El -43- indica le tapa que cierr® el cabezal
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y sirve para f i ja r  el muelle é&b en posi­

ción de abierta la pieza -2-con rdación a le -1 -, median 

te el na -44-.se indica e l muelle de separación de la

pieza -2 - y -1 - ;si endo -45- el eje de giro de la pieza 

gstillo-49Vy-46- el lugar del muelle que mantiei^n ten 

sión a la -pieza gatillo -47- que empuja a la -50- hasta 

que la.deja en libertad cuando le cola -48- pega sobre 

el punto f i jo  -49-; el na -48- indice la cola de dispa 

ro que permite, la libertad de la pieza -50- y deja a 

esta a merced de la tensión del muelle -57- que él con 

su presión hace el clavado de 1© grapada. jgl ne -49- es 

el punto de choque y disparo del gatillo -48 -; siendo-50 

el punto de empuje para hacer girar a ls pieza -51- que 

arrostre al tetón —23—, mediante el -50— se muestra la

boca de arrastra del pitan -23-, siendo -52- el eje 

de giro de la pieza -50- y -53- el lugar donde se su je 

te la pieza -54- que pene en sujeción con el.muelle-57- 

el ns -54- indica la pieza intermedia entre el muelle 

y e l puntóle tracción-53-, esta pieza tiene un salían 

te -55- que sale al exterior y gredas e él de movi­

miento s i  elimsaltador de le tira  -8 -, el nv -55- indi­

ca el saliente que mueve e l mecanismo de alimentación 

de 1© tiré  -8—este saliente tiene un movimiento de vsi 

ven; mediante el ns -56- se aprecie ls  parte f i ja  que 

sirve de guia a le varilla portadora del muelle-57-, 

que su tensión hace el clavado de la grapa, cuya ten­
sión se regula por la tijerca —58— que sirve de regula 

ción de presión en el citado muelle -57-. eL número -58- 

muastra la pieza que presione, las grapas almacenadas
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se mantienen la  tensión mediante el muelle-60- ,  sien­

do -61- el punto f i jo  para la fijación del conjunto

del pre-aleñador de almacén de grapas; el depósito de

grapas se señala con el ne -62- y -63- el gatillo  

pera soltar y cargar el depósito de grapas o de tira  

de material-8 -,

Si ns -64- indica el resorte que mantiene a l ga 

t i l lo —65-j- siendo el depósito arrollado de la tira -8 - 

el na -65-; mediente e l na -66- se señale la tapa que 

cubre e l recorrido de la tira  -8 - y -67- el rodillo  

dentado que da ayanca a la tira  -8 -,

iSL na -68- muestra el eje de giro del rod illo  de 

avance, siendo -69- e l to rn illo  de sujeccion de ls  

pieza -78- contra la pieza giratoria -70- que recibe

impulso de giro por los movimientos alternativos de 

la  pieza -78- qpe a su vez se mueve por el plton-55-, 

JÍL na -71- muestra el rodillo  tensor o de eprie 

te, que fac ilite  el avance de la tira -8 - y no per­

mite su patinado, siendo -72- el muelle de acción

20.- constante sobre e l ro d illo -71- y -73- el g a tillo  pe­

queño que impide el retroceso de giro de la pieza 

-67-, mediante el na -74- se ve el eje de giro del 

gatillo -73; siendo -75- el muelle de acción constan 

te del o sobre el g a tillo  -73-, le parte dentada 

25»- que resbala en un sentido de giro y arrastra sola­

mente en otro, e fin de que solo gire el rod illo  de 

avance -67 en un sentido se señal;! con el ns -76-, 

ns -77- indice el muelle que mantiene la
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unión o «abrague -76-, siendo -78- la pieza que pa­

sa e l movimiento desde el pitón -55- ai lugar del 

tornillo-69- y -79- el lugar de fijación del torni­

l lo  -69-; mediante e l na -80- se indica la ranura 

que penalta el enceje del saliente -55- y tiene bol- 

gura suficiente pare solo tener o dar un recorri&o 

® la pieza -78- que convenga, siendo -81- los pito­

nes guias y -82- la ranura guia en la  pieza -1 -.

-  18 -

El funcionamiento de esta máquina grapadora es 

el siguientej

Se presiona con la mano el cuerpo -2 - contra 

el -1 - y en el interior se verifica el paso de la  

figura 2& a la 36, esto es que se arrastra a la  

pieza -47- que gira sobre e l punto -45-, esta pie­

za arrastra a su vaz a la pieza -50- que gira en 

-52- y es solidario, este punto de giro en el cuer 

po —1—» x,® pieza —50— tiene una terminación en for 

ma de boca -51- que da movimiento a l cabezal de la  

grapadora, y otra terminación de la pieza -50-, es 

la parte -53— que arrastra une varilla  que■compri­

me un muelle que es precisamente con la presión de 

dicho muelle —57— con lo  que se hace automáticamen 

te la  percusión.

Se ha explicado que mediante la presión o acer 

cimiento de las piezas —1— y —2— se ha puesto en mo 

vimiento la  boca -51- que arrastra a la pieza -23- 

y se produce este trabajos

El arrastrado por la pieza -23-, asciende el
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cuerpo -19-, jsste cuerpo -19- arrastra a le  pieza 

cortante -26- mientras el espacio -35- lo permite, 

p'.-ro la citada pieza -19- sigue ascendiendo y com­

primiendo los muelles -25-, que tienden a mantener 

unidas las piezas citadas -19 -,y -26-,

pieza -19- se desliza frente a l depósito de 

las grapas-34- y cuando su ascensión se halla ter­

minando da paso a una grapa del depósito para que 

la misma quede bajo el empujador -22- de grapas que 

posee la citada pieza —19—, jgn la ascensión de la  

pieza —19— se ha verificedo también esta operación, 

y¿ que los pitones —16— se encuentran solidarlos a la 

pieza -19-, y se encuentran introducidos diehos pito­

nes -16— en las ranuras del pifión helicoidal -15-, 

al scencer la pieza -19- que no tiene posibilidades 

de giro hace que gire e l citado piñón -15- y por tan 

to su eje -1 4 -,es solidario.

La terminación del eje -14- es plana en -20- y 

encaja en le ranura -10- d.e la  pieza -13- que ya 

tiene alojada una grapa en sus lugares apropiados, 

perianto se imprime a. la citada pieza -13- una rota­

ción de 90a de forma que se coloca la grapa de la  po 

alción- MAW a la posición «b w que es en esta ultima 

posición donde esté de formo apropiada para ser hin­

cada en el lugar de destino.

Si nos fijamos en que por la  presión de la  mano 

se siguen juntando las piezas -1 - y -2 - de la grapa- 

dora y que por tanto, se llega a la  posición de la



- 1 4

244
figura 3», y es entonces cuando se inicia el disparo 

ye que la parte -48- tropieza con la pieza f i ja  -49- 

y la parte -47- deja libertad a la -50-; entonces el 

m elle que se halla comprimido -57-, por su presión 

h-ce tr de o ion sobre -53-, -haciendo que bruscamente 

gire en -52- la pieza de forma que la  boca -51- arras 

tre »1 pitón -23- y este solidario a i cabezal hega

que el mismo descienda,

volví ene o a l .cabezal vemos que en este momento, 

desciende bruscamente por la acción del muelle -57-,

la pieza —21— solidaria de la —19— es la que pega Q 

la grapa que se encuentra en la  p&rte "B” elevándola. 

En este descenso se verifica la preparación de la si 

guíente grapa, ya que el cortante -30- ha seccionado 

la parte correspondiente de guarnición para la gra­

pa y queda bajo esta, y la grapa nueva quede prepara 

da-7-, para evitar la inmovilización y retroceso de 

1© pieza portadora de grapas -13- posee unos fle jes

de muelle -11-, que son fijo s  en el cuerpo -5 - del ca 

bezal y que tienen un terminal -12- que impide el re­
troceso.

El pequeño ascenso que realiza la pieza -26- en 

al recorrido -55- es para quedar sitio  en -37-, pera 

que pueda seguir introduciéndose la tira de guarni­

ción de grapas -8 -, ya que es necesario dejar s itio , 

de lo  contrario no'habría corte de la citada tira .

gorras de alimentación de tira  de guarnecido de 

las grapas:
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Este guarnecido es le pieza de material aislante 

que en la actualidad llevan las grapas, en forma un 

poco arqueada con el fin de que la grapa no hiera al 

cable que se ha de sujetar; por t onto la grapa dora en 

cuestión tiene en cuenta este detalle y suministra 

l " s grapas y las coloca con el guarnecido citado,que 

será de material apropiado.

I a alimentación de esta tira se hace como sigues 

la pieza -54- es una pieza intermedia.entre el punto 

-53- y e l muelle da percusión -57-, gata pieza - 54-  

tisne un saliente -55— que como es natural tendrá un 

movimiento alternativo, que gredas a él se logre la  

alimentación de le tire -8 - de material epropiedo.

gste saliente —55— sale al exterior del cuerpo 

y encaje en una ranura -80- de le pieza a proposito 

que se encuentre en e l exterior con facultad de des­

plazamientos gracias a, les guias -31- sobre la  .ranura 

del cuerpo -83-*; por un extremo dispone de lugar para 

le colocación en -79- del to rn illo  -69- que sujeta una 

plazo giratoria -70- y que por tanto en I 03 movimien­

tos de vaivén hace unos giros oscilantes e la  pieza 

discoidal externa -70-,

Como e l movimiento circuler es alternativo, sola­

mente s© he de u tilizar uno de ellos que as precisá­

rnoste el que dará arrastre a la  tira de meterial-8-, 

Le pieza de arrastre es la  -67-, que gracias a las 

muescas -76- reciben el movimiento de la exterior -70- 

solsmente en un sentido de giro, y en el otro sentido
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s© despluza y- resbala, gracias a l muelle -77-; lleva 
una pieza tenso» -71- con el muelle correspondiente

y además lleva un ga tillo  pare impedir retrocesos-73- 

para asegurar el funcionamiento del trine usté -76-,

La alimentación de grapas se hace por le presión 

continua de un muelle -60- que presiona constantemen­

te en e l grupo de grapas introducidas en el depósito.

Se comprende fácilmente que el actual invento 

proporcione una nueve máquina grapa dore del tipo que 

s© indica que es de construcción relativamente senci­

lla  y efectiva, y que puede fabricarse en serie oon 

miras a lograr une producción en gran escala.

Una vez descrito convenientemente la naturele- 

ze y 1 s características del invento, como asi mismos 

la forma de llevarle  a le práctica para convertí rio  

en una realidad industrializadle se hace constar a 

los efectos oportunos que en e l invento sera suscep­

tib le  de introducir todas aquellas modificaciones de 

detalle que les circunstancias y le práctica pudieren 

aconsejar, siempre y cuando que con les variantes que 

se introduzcan, no se cambie, altere o modifique la  

ose.fi cié lid  - d del esta patente.

N 0 T á

Sa declaren como de propiedad y novedad para to­

do ©j. territorio  esps.flol, el contenido de las siguí en 
t a s :

'H S I  n  M D i  Q A C i  Q H 3 s 

I a. -  Maquina grapadora con percusión automatie»
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y Q.utonoma, Que está organizada sobre un cuerpo fun- 

uementai en el que se encuentra ordenadamente aioja- 

doa los distinto s mecanismos que integran lu  máquine 

«obre cuyo cuerpo base se encuentra instalado con po 

sibilidad.de articular un segundo cuerpo móvil que 

al ser actuado en sentido de aproximación mueve un 

mecanismos formado por une pieza de empuje que hace 

bascular a une segunda pieza, que articula sobre un 

pitón fijado en e l cuerpo principal, presionando un 

muelle de expansión y elevando a un elemento da per 

cusion alojado en el cabezal, el cual desciende au­

tomáticamente al casar la presión sobre el cuerpo' 

móvil por la recuperación del resorte de -expansión.

2&.-  Maquina grapa dora con percusión automáti­

ca y autónoma, caracterlz do porque el cuerpo funda 

mental o base sobre el que se organiza toda la má­

quina cuenta con un cabezal en cuyo interior se en­

cuerar instalado un dispositivo para la recepción

previa de grapas y posterior percusión, y par® el 

corte de le cinta guarneeCdors que se interpone en­

tre la grapa y el cable sobre el que esta se adapta.

3 ».-Máquina grapadora con percusión automática 

y utonoetq, caracterizado porque cuenta con un cabe­

zal por debajo del cual se coloca el cable o cordón

que ha de ser sujetado por las grapas, recibiendo 

éstas con la interposición de une tíre de material 

que los guarnece, cuyo cabezal tiene practicada

una ranura especial en le que previamente se sitúa
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el cordón o cable a sujetar,

4&.- Máquina grapadora con percusión automática 

y autónoma, caracterizada porque sobre el cuerpo ge­

neral a que se refiere la  reivindicación l* ,  se en­

cuentran longitudinalmente organizados los depósitos

de alimentador de grapas y alimentador de material
que las guarnece.

54•- Maquina grapadora con percusión automática 

y autónoma, que cuenta con un depósito alimentador 

de material pora guarnecer o a is la r  las grapas que 

esfa provisto de un fillmentador automático en el que 

interviene un mecanismo que es accionado, en cada ac 

tuición del cuerpo móvil de 1© máquina por medio de 

un apéndice que se adapta sobre un® pletina para de­

terminar un movimiento circular alternativo sobre un 

rodillo perifericemente moletesdo que durante su mo­

vimiento de avanee a arrastra lo cinta de guarnición 

h^cis la parte de entroda de las grapas* en donde es 

cortada y dispuesta entre la grapa y el c- ble que 

protege.

6a .-  Máquina grapadora con percusión automática 

y autónoma* caracterizada porque entre el cuerpo ba­

se y e l cuerpo móvil se encuentra dispuesto un dis­

positivo de accionamiento integrado por une pieza 

articulada que gira a l ser accionado dicho cuerpo mo 

v il, para arrastrar mediante unos apéndices que posee 

© una segunda pieza basculante provista de un aloja­

miento pera determinar le elevación de un apéndice 

solidario del mecanismo de percusión alojado en al
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7a. -  Maquine grapodor® con percusión automáti­

ca y autónoma, que es accione da por aproximación 

del cuerpo móvil dispuesto sobre el cuerpo base de 

5.- manera que mueve una pie se que sirve pera elevar

el dispositivo percutor, presionando simultáneamen­

te un muelle de xpansión ensartado en una varilla  

aclocada en sentido longitudinal en el interior del 

citado cuerpease, pera que e l cesar el esfuerzo de 

10.- aproximación que se ejerce sobre el cuerpo móvil, el 

muelle se recupere automáticamente originando el des­

censo brusco del dispositivo percutor que es el que 

determine el hincado de le greps con le interposición 

del material fie guarnición que previamente ha sido 

15.- cortado.

8 *.- Maquina grapadore con percusión automáti­

ca y autónoma, caracterizado porque el cuerpo 'prin­

cipal a que se refiere la reivindicación 1& pospe un 

cabezal que aloje en su interior a un dispositivo 

SO.- percutor desplazable en sentido alternativo, con re ­

cupere ción automática mediente muelles de expansión, 

caracterizándose además porque atravesando longitu­

dinalmente dicho cuerpo de percusión se encuentra 

instalado un eje con un piñón helicoidal que es obli 

25.- gado a girar mediante unos pitones instalados en 1® 

cabeza del percutor, determinando un movimiento de 

giro de 9 0 b en un solo sentido a un® pieza con cu® 

tro alojamientos en los que previ emente son recib í-

244533
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das las grapas y ©1 fragmento de guarnición, situán­

dolas en posición de grapado o hincado.

9a. -  Maquina grapadors cop percusión automáti­

ca y autónoma, que cuenta con un depósito abastece­

dor del material de guarnición instalado longitudi­

nalmente por debajo del cuerpo base general, cuyo m© 

te ris l en foxma de cinta se encuentra enrollado en 

un ensanchamiénto del depósito.

10*.-"MAQUINA GRAPADORA CON PERCUSIÓN AUTOMÍíTI 

CA T  AUTÓNOMA*

Todo ello conforme se escribe y reivindica en 

la  menor i* que antecede que consta de jjjy T j . 

hojas escritas a máquina por une sol© de sus ceros 

y dibujos que la ilustren.
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