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MEMORIA DESCRIPTIVA

BEste invento se refiere & rsferencias de direcoi ‘on
besadas en la inercis de un cuerpo. Ias construcciones conocldas des
referencia de direccién y ds horizonte artificial han adolecido en g8
naml de los inconvenientes ds utilizar cuerpos con un periodo:de os-
cilacién relativemente breve, y de que estos movimfentos eren fcil-
mente altercdos por los de la place base o moporte, & ceuss ds 12 frio
«idn, relativamente grande, Otrae construcciones conocidas son las que
se basen en Ius propiedades del giro, pero éstas requieren un ‘amplio
equipo euxiliur, a ocause de la piaoesién del giro.

Ios referidoe inoonvenisntes se evitan exel invento,
caracterizado porque un fundasmenie o basms sustente. un recipisnte que
oontiens un 1lftuido en el cuml estd sumergido un cuerpo ouyo peso es
igaml &1 del lfquido que desaloje, y porgue un dispositivo mantiene el

recipiente en una posicién principalmente fijads con relacidn al cusr-
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po. Ia fmcidn del lfguido contenido en el cuerpo consiste en reducir
la pi-eaidn ds sostdn dsbids al peso dsl cusrpo, lo Que & su vez ateute
Ia fréoocidn de apoyo. Si ademds se da &l recipiente une posicidn fija~
de ocon relacién al ousrpo, se &aula incluso la friccidn eatre el cusr-
po y el 1fquido, Cumndo el soports del cusrpo se ha &justado satisfao-
toriamente de este modo, part Qus no pusdan trensferires al mismo en &b
soluto fuerzas extrinsecas, el cusrpo no podrd hacerse girar en torno
de su soporte, & cpuse de su inercia, y podrd emplearse por elle como
referencia de direccidn.

&mnﬁnm&iaedascﬁbe una forméa ds realizacién
del invento,con referencig al dibujo adjunto, en el ourl indioan:

In figure 1, m.muodéndsmmfeers@'
recoidn eonforma al invento; y

Iz, figure 2, unk pexrepective. Beccionade de la refo-
rencia de direccidén expuwests en la Dlgume I.

I raforencis de direccidén representada en Ise figures
1 y 2 conmiste en un cusrpo cilindrico -1- de gren inercia, rodesdo por
un cusrpo concéntrico ~3-, contenidos en un recipiente ~9- llenmo de wn
1fquido ~2~. Bl cusrpc -I~ estd provisto ds dos clavijas de apoyo ~4- ¥
wh~, y do una placa =17-, Bl cuerpo =3~ comprends un eje husco =6-~, 8C0
plsdo & wm indicsdor ds dngnlo =165- y & ung rusds. dentads -15-. Bl eje
hmco-ﬁ-oonsﬁmyaelasientodehcama&dsapowo—é-.nmmo-
~3- presenta ademde un agujerc ~18-, por el que pusds pesar libremente
o1 1fquido ~2~, El recipiente 8-, qus Amcioms tabién como Amdamento,
tiens dos soportes =7~ y -8~, en lo& Qus domcensan la olavija ~4- y el
eje —6-, In posicién relativa entrs el cusrpo ..1...,1.31@0@3043@_
00 =3~ s obtiens mediante doe placas -10- y -I0'-, en conbinacidn con
la place: -17-, acopladas & wn amplificador =11- gue actia sobre unrsee-
vomotor ~14~ &coplado & la rusdx denteds -I3-, por mediaci’an ds la Tue

@ dentada -12-. I posicién del ocusrpo -83- respecto al recipiente ~9-
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gse trensyite & un contador -16- por medio del indiczdor ds €ngulo =15-,
El cuerpo -I-~ se conmstruye como cilindrc recto hue-
oo, y las lineas centrsles del eje de las clavijas -&-y-é—coinddsu
con 1a lfnea oemtrel de este oilindro. Ie mese. dsl cuarpo =1~ o8 edui-
valente & la del Ifguido que desaloja. Beto reducs le presidn contra’
los soportss —6-, =~7- & un minimo, de modo Que la fricoién entre lem
clavijes de sostén —4-, =5- y loz moporte ~6-, ~7- 3 sumemente penus-
&.nmmwmmwm-uﬁ:&mnmmms
e=peciales, oomo los: vibrantes das bolas o lot de befio de eceite. Tos
cambios de tempersture, puaden veriar el volumen dsl cusrpo, con 1o que
mmnéellfquidndemlojaﬂdporelwerpopwdsh&mmom—
nor que la propia mess dal cuerpo, y esto, 8 su vem, auments 1a frioc-

_cdén contra los sopartes -6-, ~7-, Ia forme. ds ejecucidn representada

en 1z figura 1 no 1leva dispositivos de compensacidn de cambios ds bep
pextitura, perc pueden chtensrme facilmente aplicsnde 81 cusxrpo un tor-
nillo que junte o mepare sus muperficies temminales, Tal dispositivo
compensedor ds temperature pueds hecsrse ademge automdtico, por ejem=
rlo, empleando una ds lag superficies terminales del cusrpo =l- bimets
lios o de oonstruccién adecweda. _

| Ia Pricaién ds 1fguido entre el ousrpo =l-y el re-
oiplente =9, por fmmeraidn dsl cuerpo -I~ en wn 1fguido, be de elimi-
ngrte, Bzto se by conseguido en lIa mméz-mm'ﬁor.mdio dsl
cuerpo hueoo -3-, que estd acoplado & vk sistema regulador, el cusl tien
de antondtictmente & mntensr 1a posieién del cusrpo husco ~5- fijada’

Ammhnidn&lanrpb-mmcrnutad&delm-z-seobﬁm'm

madio de las places <10-, -10f= y -17-, qus a:-ponen jutas un condsn~
sedor diferenciel, érganc sensible & 1A posicién. m;:nasgemm

acopladas & un amplificador ~1l-, que gobiarne un servomotor w=ldws di-
cho servomoctor -Ié—es-ba(acopladoalmnlpommco-&pmm‘eﬁo de do=

ruedes dentades -12- y -13-. Bl cuerpo husco -3- s8 puede ai't;xmentm&
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posicién smplismenta fijade. con relacidn al cusrpo -I~ elavando ade-
cusdamenvte la amplificecién en el,cfromito ds menicbre; asi so elimi-
ne. en gen parte la felocidn del lfguido. Bliminada ésta del modo ex~
rlicdo, se logra que el cusrpo -1~ mantengs siempre su posicidn ini-
oisl, sea cual fuere B, del recipiemts -9-, y hasta el ousrpo hueco —
=3- mentiene su posicidn primitive, por segnir exsctaments 1a. &ocmﬁn
del MO -1~. El indicador de dngulo -15-. acopledo &l cusrpo -3-
por mediacidn de 1a rusda dentade. ~18-, derd pues, unl seil proporcio
neda. 21 dngulo Que farm@n el cuerpo ~l- y el recipiemte -9;. Eota se-
fial pusde imprimirse en un contador -l6- o en un instrumento indicﬁdoi.
81 Iz referencia ds direccidm conforme & este invento se coloos ea un
vehiculo o un barco de cmleuier tipo, y el cusrpo se dispons de modo
que asumd tembién una posidién vertical (por ejemplo, la de un péndu~
lo), Izs fusreas centrifuges provocadas por un cembio de rTumbo pusdem
origimr altertolones de la posicidn primitiva del cuerpo -1-. Esto me
compentr ds wariocs modos, por ejemplo, mediantes imenes aplioados &l
cuerpo =1~ y &l cuerpo hueco -3~ dotados de momentos de atreccién ige
les & loe producidos por las fuerzas ocentrifugns. Los efectos desfavo-
mbles de las fuerzas centrifuges se pueden compenser también distribu
yendo en farms adecuads & mesa dsl cusrpo con relacidn a 128 clavijas
de sostént =4~ y ~b~. .
Bs obvio qus loe principiocs agui desoritos pueden
aplicarse con provecho § diferentes forpes de remlizacidn. Por ejemplo, 7
pusde desgindirse del recipiente -9-, aligerando asi la construccidn,
pero esto aumentaria Iapresidn de apoyo, y deberd coneidererse, por
tanto, due el peso eoonomizado no compensgiria los inconvenientee de tal
aumento. Ademds, la posicidn del indicador angulsr puede hacerse induc
tiva, éptioe o de otro modo adscuado. ,
Una referenciz de direccidn como Ia; descrite pueds

&plicarse cuando la Paee tiens un 84lo eje ds movimiento. Pare. obtensr



>

135

140

T 24450 f0 L

una refarencis de direccidén tridimensionsl completa se requiers, como es
natusal, uns combinacién de tres referenvias de direccidén conforms el in

vento,

RoOoTA

'8e declaren como de novedad y propisdad, pera todo el
texritorio espaiiol, el contenido ds las siguientes
REEIVIKNDICACICNES

1. Referencia ds direocién, carsoterizeds por un primer cuer
po (1) sumergido en un 1fquido {2} contenido en un segndo cuempo (3% mon-
tado en una base (9]}, en I& que el peso del lfguido desalojado por el pri-
mer ocuerpo {1l]es igual &l de este cusrpo (1}, y por un clrouito regulador
cerzado (10, 107, 11, 17, 14, 1z)aus fija 1a posicién del segundo cuerpo
{3} en relacidn occn Ja del primerc (1)'. '

2, Beferencia de direccidn, segin la. reivindiocacién 1, ea-

' recterizada por un elemento t#ctil sensible a Ia posicién relative de los

cuerpos primero y segundo {1, 3], dispuestd pars fimcionar como elemento
seneible pars el circulto regulador osrxmdo que 86 mencs[om en la reivin-
dioacion anterior.

3. Beferencia da dfreccidn, segin 1a reivindloscién 2, ce-
macterizeds porque el eje de movimiento para el segundo cuerpo (8] ocoinei
de con el del primerc (1], '

4. Beferencis ds direccidn, segin 1 reivindicacidn 3, ca-
Tacterizada porque los cuerpos primero y segundo (1, 3} estdn sumergldos
en un; recipiente (9] lleno de Ifguido, cusl recipiemts constituys la base
o fundamento. ‘

5. Beferencia de direccién, segun Ias reivindicsciones 1 &
4, ceracteriz@da porgue los cuerpos primero y segundos (1, 5] son simétri-

cos en cusnto a motzoidn,
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, 6. Referencia de dirsocién, segin jmgm de lzs rei-
ﬁm&mdmsl,gs,ios,m&eﬁmmmalsagmﬂnmrgo(m
estd. provisto de im dispositivo que inlica o tranmmite su ‘angulo ds ro-
tacidn con refarencis = la base (9). 4

Todo ello conforma se déecribe y reivindios en la pro-
sente memoria desariptiva, que consts de seim hojes foliedes y escritam
& mfuim por e sfla aars, y se ilustra en Jas figmas de la hoja de
dibujos qus o acompeiis. |

- Baroelons, 23 de septiembre ds 1958,
Pl

TSR
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