
REGISTRO DE LA PROPIEDAD IN D U STRIAL

PATíMTt DE. nmxmoN . . . . . . . . . . . . . .

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Que acompaña a 7a ao77c7ftiJ Je

una P A T E N T E  D E  INVENCION por BOa ñ o s ,  en España

a 7avor Je

A ll^nna Srenaka , Je nacionalidad

...... an#oa......................domiciliado en ... V&eteT§a............ ...............

cálle de 3ÍB................. ....... ....  ... .....núm....sin

por:

Referenoi a de Atreoc ión^

N9 8243

Agente Sr. .



Eapediente nóm.

24450<
P A, T B  N T  &  D8 I N ^ B N C I O R  

& favor de

^ AllaÉhaa Svenska Elektrisha Aktiebolaget *, sodedad sesea,

5 domidliada ea V&sterás (S^oia), sin calla ni ndmero,

por:

^ BSíERENCm. DE DIRECCION 

-dXlo-

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

10 Bate ictveate se refiere a referencia da direcci ̂ on

basadas en la inercia da un cuerpo. las construcciones conocidas da 

referencia de dirección y da horizonte artificial han adolecido en ge 

nsial da los inconvenientes da utilizar cuerpos con un periodo da os­

cilación relativamente breve, y de que estos movimientos eran f^cil- 

15 mente alterados per los da la placa base o soporta, a causa da la fríe 

don, reía ti*^ment e grande. Otras oor^truociones conocí das son las que 

se basan en las propiedades del giro, pero óetas requieren un 'amplio 

equipo auxiliar, a causa da la precesión del giro.

Los referidos inconvenientes se evitan ai el invento,

20 caracterizado pesque un fundamente o base sustenta un recipiente que 

contiene un liquido en el cual está sumergido un cuerpo cuyo peso es 

igual al del liquido que desaloja, y porque un dispositivo mantiene el 

recipiente en una posición principalmente fijau^. con relación al cuar-

Carpeta nóm. 4,827.
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po. La función cLel líquido contenido en el cuerpo consiste en reducir 

2 5  ia. presión da sosten debida a l peso del cuerpo, lo <ms & sn vez atenúa 

la fricción de apoyo. Si adanes- se da a l recipiente una posición fijar- 

da con relación a l cuerpo, se anula incluso 3a. fricción entre e l cuer­

po y e l liquido. Cuando e l soporte del cuerpo se ha ajustado satisfac­

toriamente de esta modo, para que no puedan transferirse $1 mismo en tg). 

SO soluto fuerzas extrínsecas, e l cuerpo no podrá hacerse girar en torno 

da su soporte, a causa de su inercia, y podrá emplearse por ello como

referencia de dirección.

& continuación se describe una forma, de realización

del invento,con referencia a l dibujo adjunto, en a l cual ináioant 

35 La figura. I ,  2a. construcción da una referencia, de di.

recaióa conforma a l invento; y

La. figura &, una perspectiva seccionada de la  re fe ­

rencia da dirección expuesta en la  figu ra I .

La ref&rencia. de dirección representada, en las. figuras 

<80 I  y  a  consiste en un cuerpo cilin d rico  - I -  de gran inercia, rodeado por 

un cuerpo conoántrico -3 -, contenidos en un recipiente -9 - lleno de un 

liquido E l cuerpo - I -  está provisto da dos c lavijas de apoyo -4 - y 

-6 -, y  da una placa -17 -. E l cuerpo -3 - comprende un e je  hueco -6 -, eco. 

piado a  un indicador da ángulo -15- y  a  urna, ruada dantas -15 -. Z l e j e  

46 hueco- 6 - constituye a l asiento da la  clavija, de apoyo -5 -. E l cuerpo - 

-3- presenta además un agujero -18-, por e l que pueda pasar libremente 

e l  liqu ido -2 -, E l recipiente -9 -, que funciona tahián como fundamento, 

tiene dos soportes -7 - y  -8 -, en Los que descansan la. c la v ija  -4- y e l 

e je  -6 -. La posición re la tiva  entre a l cuerpo -1 - y  aL cuerpo concántri 

co -3 - se obtiene mediante dos placas -10- y  -1 0 *-, en combinación con 

la  placa —17—, acopl adas a  un amplificador —11— que actúa sobre un ser>- 

vunotar -14- acoplado a la  ruada dentada -1 3 -, por r**dta^r ' á n d a la  rué 

3a- dentada -1 2 -. la  posición del cuerpo -3 - respecto a l recipiente ^9-

50
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ae transmite a un contador -16- roo? d.i 4^4 -ip -.

oo, y la s  lineas centrales del age da Ig.s clavijas -4^ y -g -  

con la  línea central da asta cilindro. La nasa. del cuerpo - í -  es ^ b i­

valente a la  del liquido que desaloja. Beto radnoa 1& presión contra 

loa soportes —7— a  un mínimo, da modo que la. fcicodón entre las  ̂

#3 clavijas de sostén -4—, -S— y loa soporta -6—, —7— es sumamente pa&ua- 

la  fr i cción de ^poyo se pueda disminuir adn más uMHp¡a^do soportes 

especiales, cono loa vibrantes de bolas o los de da aceite. 

cambios de tsaperatura pueden variar e l volumen d*?i cuerpo, con lo gty 

I& masa dal líquido desalojado por e l cuerpo puede ba.oerae mayor o me- 

^  M r que 3a. propia masa dal cuerpo, y esto, a su vas, aumenta la  fr ic - 

oián contra los soportes -6 -, -7—. la  forma de ejecución representada 

en la figura I no lleva dispositivos de compensación de cambios de ten 

peratura, pero puedan obtenerse fácilmente aplicando a l cuerpo un tor­

n illo  que junte o separe sus superficies terminales. Tal dispositivo 

70 compensador de temperatura pueda hacerse además automático, por ejem­

plo y empleando una de las superficies terminales del cuerpo —I— bimetá 

líos o da construcción adecuada.

la  fricción da líquido entra e l cuerpo -1 - y e l re­

cipiente -0 -, por inmersión del cuerpo -1 - en un líquido, ha de elfntí- 

75 natas. E&to se h% conseguido en la  canstruecioa erpuastn por medio del

cuerpo hueco -S -, que está, acoplado a  t& sistema regulador, e l cual tie^  

de automáticamente a mantener la  pesiarán del cuerpo hueco fijada 

con relación a l cuerpo -l-% la  orientación dal uuŝ epo -S - sa oh tiene'por 

medio da las plajeas -10-, -10^- y -17-, que componen juntas un oendan-

rusdas datadas -IX - y -13-. El cuerpo hueco -3— se puede situar en una

El cuerpo - I -  se construye como cilindro recto hua-

acopladas cu un amplificador -11-, que gobierna un servomotor -!<&-% di­

cho servomotor -14— está acoplado a l cuerpo hueco -3 - per medio dé dos
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poaiaión empliameante fijará  con re la jón  a l cuerpo - I — slavaando ada- 

85 cua&gnaats 1& ecqpliilaación Mi al,o&-anito de maniobran así se elimi­

na. en gOB-n p&rte la. AcdLcción del liquido. Blimi nada ésta del modo ex­

plicado, ee logrea qte e l cuerpo -1 - mantenga sieepre su posición, in i­

cial, sea cual fUere B& del recipiente -8 -, y hasta e l cuerpo hueco -  

-3 - mantiene su posición primitiva, par segpir exactamente 3a, acción 

90 del cuerpo -1—. E l indicador de ángulo -15-, acoplado a l cuerpo -5 - 

por mediación de la  rueda dentada -15-, dacá pues, una eeHM proporcio 

nada a l ángulo que forman e l cuerpo -1 - y e l recipiente -9—. Esta se- 

2M P^da imprimirse en un contador -16- o en un instrumento indicador. 

Si la  referencia da dirección conforme a este invento se coloca Mi un 

95 vehículo o un barco da cualquier tipo, y el cuerpo se dispone de modo 

que asuma también una posición vertical (por ejemplo, la da un péndu­

lo ) , las fuerzas centrifugas provocadas por un cambio de rumbo puedan 

originar alteraciones de la posición primitiva, del cuerpo -1 -. Esto se 

compensa de varios modos, por ejemplo, mediantes imanes aplicados a l 

100 cuerpo -1— y a l cuerpo hueco -5 - dotados de momentos de atracción igua 

las a los producidos por las fuerzas centrífugas. Los efectos desfavo­

rables de las fuerzas centrifugas se pueden conpensar también distribu 

yendo en forma adecuada IB masa del cuerpo con relación a  las clavijas 

da sostén -4— y -5—.

105 Es obvio que los principios aquí descritos puedan

aplicarse con provecho diferentes formas da realización. Tbr ejemplo, 

puede desqj.ndi.rse dal recipiente -9 -, aligerando asi la  construooión, 

pero esto aumentaría I& presión da apoyo, y deberá considerarse, por 

tanto, que e l peso economizado no conpensaría los inconvenientes ¿Le ta l 

110 aumento. Además, la posición dal indicador angular pueda hacerse 

tiva, óptica o de otro modo adecuado.

Una. referencia de dirección ceno la descrita pueda 

aplicarse cuando la  ^pse tiene un sólo eje da movimiento, para obtener
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tw. da dirección tridimet^ionsl completa se reuniere, come es

115 natusal, ut̂ . combinación da tres referencias da dirección conforme a l in

vento.

R O T A

Se declaran como de novedad y propiedad., para todo e l 

territorio español, e l contenido da las siguientes 

IZO R E I V I N D I C A C I O N E S

1, Rafarencia de dirección, caracterizada por un primer caer 

po (H  sum^:#do en un liquido (AÜ contenido en un segundo cuesco (St mon­

tado en una base (9), en la  que e l peso del líquido desalojado per e l pri­

mer cuerpo (líes igual a l de este cuerpo (H , y por un circuito regulador 

US oerrado (10, 10', 11, 17, 14, 12}que fi ja  la posición del segundo cuerpo 

(5} en relación con la del primero (1).

A, Referencia de dirección, según la reivindicación I ,  ca­

ráota rizada. por un elemento táctil sensible a la  posición relativa de loe 

cuerpos primero y segunde ( I ,  5Í, dispuesto para funcionar como elemento 

ISO sensible para e l circuito regulador cerrado que se menciona en la  reivin­

dicación anterior.

3. Referencia da dirección, según la  reivindicación A, ca­

racterizada porque e l eje de movimiento para e l segundo cuerpo (3) coinei 

de con e l del primero ( I ) .

135 4. Referencia da dirección, según la  reivindicación S, ca­

racterizada porque los cuerpos primero y segundo (I ,  3% están sumergidos 

en un recipiente (9! lleno de liquide, cual recipiente constituye la  base 

o fundamento.

5. Referencia de dirección, según las reivindicaciones I  a 

140 4, caracterizada, porque los cuerpos primero y segunde (I ,  3} son simétri­

cos en cuanto a rotación.
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6. Bai&rencia de diraociáa, segdn ctB.lQ_uiara. de las r s i-  

vindioajoionea I ,  Z, 3, 4 o  S, caia erbari ?¡ada porgue a l eegundb cuerpo (3} 

e&t^ pitrvisto da In dispositivo qus indios o transmite eu 'ángulo d&to. 

taoirín cw rafarricia a la. baña (9Í.

Hado ello oouforma sa describa y reivindiaa en I& pre­

sente mamaria <3oscriptiv&, que oowta de asían hagan folladl e y escritas 

& rn^uiaa. por uoa adln aara, y ata ilustran en las figuran de la. hags da

dibujos que le  aaompaSa*

ISO BaraaloaB}, 26 de septiembre de 1958. 
P-**
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