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MEMORTIA DESCRIPTIV&
Correspndients a una PATENTE DE INVENCION cuyo regiaf.ro
se solicita por veinte afios,
A favor de

D‘.Francl sco Agreda Badfa, ds nscionalidad espaficla,
Res idente en VALHEN(IA,.-Ramiro ledesma, 68
por:
»VARIADOR DE VEL‘OC'IDADES FROGRES I VaS»
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Ia aplimcidn de este variador de velocidsdes
vas estd destinado a la totalidad de la indistrie, 81 biem

progresi-

su fin primordial es ls aplicscidén a las mdquines de herra~
misntas y en partimlar al tormo, 8in que por ello no deje
de ser importante en cumlguier otro tipo de msdquinss donde
sea necesarioc regular la velocidad tangencial o perisfé’rica‘.

Este sistem aventaja & los conocidos en dos condiciones
rrimordiales & saber:

PRIMEm; ~Mayor fuerza de arrastre.,

SEGUI\DO‘.-Extensa gama de ve-lod.dadea'. _

Ia fuerza de arrastre de consigie por la interpolac in
ds las poleas trepezoidales articuladas (base de este sistema)
necesarias con arreglo al oflculo de potencia y 1ol acién de
grananisidn;

La variedad de welocldad se conaigme dada la relacién
de velocidad deseada, interponiendo el ndmro de ejes porta—
dores de polsas necesaric o aumentando la superfictie de fric-
cidn de las ‘polee.s’,

El edlculo para 1a consecueancia 8s friccidn y velocidad,
ruede tomarse c.on arreglo & lo momalizado en cuslquie tipo
de correa trapezoidal existents com stanmlart en el comere io,

la idsa gemmradore de este variador de velocidajes pro-
gresives estf besala en la friccidn ds conos; pero la mecani-
zact dn de esta idea, ha dado como ¢ onsecuencia una realidad
que pemite vartar la superficie de friccidn, convirtiéndo
la 1fnea bdsica del si stema, en un plano c ampleto de rricoidﬁ.
Conmitciones estas gre le permiten trabajar com polsas ordl-
mri s,

La dlsposicidn d los elemntos gue componen el variador
de velocidades progresiveas, asaf c oup su mecanizacidn estd den-

tro de las oomrepciones modemas de la mecénicas, buen mfmero
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de sus elementos son de tipo shandart por comsecmencia de f£4-

cil sdguisicién en el comercio, el dimensionado siempre en
consecuencia al t ipo de mdquina es de f£4cil proteccidn, se
hace necesario destacar que la presente exposicién no tiene
cerdoter 1imi tat ivo al gino y es simplement e infomativo, ya
qae caben y son susceeptibles modificacior s de Hrma, trmmfios
y dimens iones, que no pueden en modo &l gino ser consi deredas
como commtitutivas de elteracidn esencial justificetiva de
reivindicec 16n independi ente de lo que en el presente esso

8o doclm;

Sebid es wue losg actueles reductores de velocidad, den
una serie de relacdiorss mfs o mencs compactas, pero sne de mna
a o tra velocidal o rel=scidn inmdiata existe mna laguna que en
michas ecas lonres son mcesarias para realizar cilertos trabsjos
de orden mcénico'. Entonces es cuzndo nace la necesidad del
variador de velocidales progresivas, para llegar con exgctitud
al movimiento deseedo, ya que con las ventajas que nos propor-
clona el si stema; primeraemente y segdn condiciones tecnoldst-
cas habremos elagldo ya en el reductor um veloci dad media
gque ncs permita dar continuidad al trabajo dentro & 1o posi-
ble sin necesidad de pasar la mdguina mra camiar la mlacidz:;.
Ya en estas condicionss empieze & actuar el variaior d velo-
cidades progresgivas, recorre progresivament e dertro da um
misma relacidn 1s gama de velocidades necesarias'.

la regulacidn de velocidad puede ser a voluntad o deter-
mim 4, y pusde ser medisnte un dispositiw espe oial au tondti -
co, segdn la conveniencia a cada t ipo de mdquim;

Para aclarer en lo poslble la constituciédn del mism, nos
referimos a la hoja prim m f£igura I;

las piezas 1y 2 1 jas en los purtos 11, tienen por misidn -
&8l ser accionsalas por la manecilla 23 solidarizade al tornille
S de dobls sentido, abrir o cerrar sus distancims sobre loa

cubos 7 y 8,
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15‘. Bl 7 solidarizado conel tubo 9 ¥y a su vez con el cono
16, tienen por misidn sbrir o cerrar la distancla entre 5y
16 1mal 2 la de los cubos 7 y 8, lo que permitird que los
cuadradillos 17 puedan separarse o unirse sobre el eje 14,
ya que el tubo 22 lleva prdctiocadas unas escotadurs pare
dar peso a los aradradillos 17,

El eje 14 os estdtico, pemitiendo & los conos 15 y 16
ser dndmicos por medio de los coJim tes axiales en contacto ‘
con los eonos 15 y 16'. Lag medi a8 poleas 18 y 19 estdn solide-
rigadas por medjo ds los tormillos 24, un ori ficio sobre la
media polea 20 deja peso libre a los referid s tornillos 24;
de igual meanera les poleas 20 y 21 estén solidariwadas por tor-
nillos amflogos, 1o me permite gne al ser las me dias poleas .'
18 Y 29 expujadas por los madradillos 17 y estos a su vez por
los gonos, se separen y hagan converjer lm seccidn trepezoidal
de 12 corres, siendo empujadas esta en forma centrffuga sumen-
tando el didmetro primitive de friceidn, Como gquie re gue al
acclomr las palencas 1 y & de un elemento determinado en sem-
tido de cierre; en otro elemento lo hecemos en sentid ds aber-
tura, mientras en unc smmentamos el didme tro primitivo en el
otro lo reducimos con 1ovmal las mediss poleas 18 y 20 reci-
ben un empuje axial que opers sobm lis caras ds los cuairadi-
1lo8 en form mntr!pabz‘. Los conos 1§ ¥ 16 en este casc ham
8140 recuperados al acc ionar la msnecills en sentido cmtrario,
Las poleas 'di sfrutan de un movimiento angnler por estar soli-
darigadas al eje 22, el gue & su vez con el cierre 13, queds
comple tamente &l slado del eje estdtico 14, el ser recibido
yor cojinetes radiales aloj dos en el soporte 12,

Ia fuersza propulsors de este mecanizmn ser{ recibida en
uno de los elementos cudlguiera y precisemente mecenizado so-
bre el tubo dindmioco 82.
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- Ls convergencia de las poleas pusde apurarse hmste el
1fmi te apetecido por melio de un almenado o dentelldn precti-
cado en las polsas gue pemite alojer el macizo de uno en hue-

‘co del otro,

la manecille 23 con su tornillo de dodle sentido, se
&loja en el soporte 4 y en el extremo del e je 3 un engramaje
5, permite la fricidn a una cedena eslabonala 6, que sincro-
nizarf el cierre o sbertura del elemento prdximo siguien te,

Papra determinar el funcionamiento de un conjunto de ele-
mentos nos referimos a la segunda y fltima hoja, figmra 2;

Supongmos que el elemento 1 sea el propulsor y gue los
trap ecios estén en posieidn convergente (payor didmtro primi-
tivo ) pasamos el morimiento mediante correas trapegoidales al
elamento 2, el gue tendrf las poleas recepioras en posicidn
divergentes y las transmisoras en posicién convergente pam
msar al elemnto 3, volviend & reprodoirse el cielol.‘

Como es natiral el mecanismw director de abertura o cie-
rre, serf doble en cada eje portador de poleas receptoras y
trenamisoras, pero accionando a €steas en sentido contrario

(abriemo unas y cerrando otras).
REIVINDICACIONES

1‘)'.~"VARIADOR DE VELOCIDADES PROGRESIVAS» caracterizeado
por que wunos madradillos que forman dos pla-noé incluidos sc-
tdm sobre medias poleas lss cuales solidarizadas dos a dos
por medio de tornillos espdrragos abren o ckrran la distancia
existente entre ambas, permitiendo deslizar hecia el {nterior
0 hacta el exterior una correa trapezoidal,

#).-»VARIADOR IE VELOC IDADES PROGRESIVAS» caracterigado

por que unoa plamcg ind immdos ¢ue pusdsn mistituilr & los de la
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anterior reivindicacién puedan ser tanbidn aacionados hacia el

exterior o el interia por medio 4 otro mecanism bzsado en
el emuje radial de conos sobre plamos inclimmdos como figira
en la memoria descriptiva o por medio de brazos biela u otro
elenento mlof do en el interior del eje sezdn la aescripcidxi.

38 ), ~»VARIADOR DE VELOCIDADES PROGRESIViS» caragcterigado
por que sl sbrir o cerrar los cubos acci nan respecti vaments
a su eje y tubo solidarigado a mx1 vez & unas palancas que son
acoionadas por un bisinrin;

42),-#VARIADOR DE VELOCIDADES PROGRESIVAS» caracter izado
por que por medio G un tomillo bisifin de doble sentido se
acciona a las palancas de la anterior relvindimcidn y da com
resultado fiml el mando de separacién de cierre de las semi-
polsas, aiendo el nfmero de elementos de mando y de poleas ili-
m:ltado.. '

5=)f.¢wv.m1moa DE VELOC IDADES Pmamsmas»'.

La presentes mmoriadescriptiva consta de seisg hojas fo-
lialas y mecanogrefialas por una sola cara, componiendo un to-
tal de clemto cuarenta y cuatro lfneas, inciufdas ‘és‘baa‘.
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