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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a  nna PATENTE DE INVENCION cuyo r e g is t r o  

se s o l i c i t a  por v e in te  aSos*

A favor de

D.Franci seo Agreda Badá¡a, de n acion alidad  espaSo la. 

Residente en VALENCIA.-Ramiro Le de sma. 68

p o r :

"VARIADOR DE VELOCIDADES PRO GRESIVAS"



2 4 4 4 6 4
\ ^  .

vas está destinado & l a  totalidad  de l a  in d ia tila , s i  b im

sa f in  primordial e s  In a p lic a c ió n  a la s  máquinas de herraj- 
mientas y e n  p articu lar a l tom o, s in  que por e31o no deje 

de se r  importante e n c u a lg iie r  otro tip o  de máquinas donde 

sea ne^osario regular l a  velocidad tangencial o p a r is fó r ic a .

Zete sistema aventaja a  lo s  conocidos en dos condiciones 
prim oidial es a saber:

PRIMERO.-Mayor Rierza de a rra stre ,

SEGUNDO,-Extensa gama de velocidades.

La fu.eiva de arrastre  de constgie por la  interpolación 
de la s  poicas trapezoidales articu ladas (base de este sistema) 
necesarias con arreglo a l  cálenlo de potencia y relación de 

&ranaaislón.

La variedad de velocidad se  consigne dada l a  relación 

de velocidad deseada, interponiendo elnómaro de e je s  porta­

dores de poleas necesario o anmentando l a  superficie  de f r i c ­
ción de la s  peleas.

E leóLealo  para la  consecuencia de fr ic c ió n  y velocidad, 

puede tomarse c on arreglo  a lo  no analizado encu.elgi.iar tipo 

de correa trapezoidal existente como ataudart en e l  comercio.
La idea generadora de este variador de velocidades pro­

gresivas e stá  basada en l a  JU ceión  da eonos; pero 3a mecani­

zación da e sta  idea, ha dado como consecuencia una realidad  

que penalte va lia r  l a  su perfic ie  de fr icc ió n , convirtiáido 

la  ifn e a  básica del cisterna, en un plano completo de fricc ión . 

Condiciones estas gie le  permiten trab a jar  como peleas o rd i­
rà r i  as.

La disposición do lo s  elenantos que componen e l  variador 

de velocidades progresivas, a a f  como su  mecanización está  den­
tro de la s  concepciones modernas de l a  mecánica, buen minero
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4o su s elementos son de tipo standart por corsoca.encía 4e f á ­

c i l  adquisición en e l  comercio, e l  dimanaionadc sieupre en 
consecuencia a l  tip o  de máquina ea de f á c i l  protección, se 

hace necesario destacar que l a  presente exposición no t io ie  

carácter lim itativo algino y e s  slmplemeite informativo, ya 
qne caben y son su sceptib les m odificadores de Ruma, temaRos 

y dimeos iones , que no pueden en modo algm o se r  consi doradas 

como con stitu tivas de a lte rac ió n  esencial ju s t i f ic a t iv a  de 

reivindicación independiarte de lo que en e l  presente caso 
se declara.

Sabido es que io s  actuales redrctores de velocidad, dan 

una serie de relaciones más o menos compactas, pero spn de una 

a o tra velocidad o relación  inmediata ex iste  una Iqguna que en 

muchas ocasiones aan recesarías para rea lizar  c ierto s trab a jo s  

de orden mecánico. Entonces es cuando naoe l a  necesidad del 
variador de velocidades progresivas, p ara  lle g a r  con exactitud 

a l  movimiento deseado, ya que con la s  ventajas que nos propor­

ciona e l  sistema; primeramente y segán condiciones tecnológi­

cas habremos elegido ya au e l  reductor una velocidad media 
que nos permita dar continuidad a l  trab a jo  dentro de lo  p o s i­

ble s in  necesidad de pasar l a  máquina para cambiar l a  relación . 

Ya en estas condiciores enpieza a actuar e l  variador de velo­

cidades progresivas, reoorre progresivamente deitro da una 

miaña re lac ión  l a  gana de velocidades n ecesarias.
La regulación de velocidad puede ser a voluntad o deter­

mina da, y puede se r  mediante un d ispositivo  e sp e c ia l automáti­

co, segán l a  conveniencia a cada tipo  de máquina.

Para aclarar en lo  posib le l a  constitución d e l mismo, nos 

referimos a  l a  hoja primera figu ra  I.

Las piezas 1 y 2 f i j a s  en los puntos 11, tienen por misión

a l se r  accionadas por la  manecilla 23 solidarizada a l  to ru iU e

3 de dobla sentido, ab rir  o cerrar  su s d istan cias sobre loe 
cubos 7 y 8,
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El 8 solidarizado con e l  a je  14 y a. sn  vez con e l cono 

18. El 7 solidarizado con e l  tubo 9 y a  su vez c on e l  ceno 

16, tienen por misión abrir o cerrar l a  d istan cia  entre 18 y 
16 ig ta l a la  de los cubos 7 y 8, lo  que perm itirá que lo s 
cuadradillos 17 puedan separarse o unirse sobre e l  e je  14.

ya que e l  tubo 22 l í e t e  practicadas unas escotaduras para 
dar paso a  lo s  cuadradillos 17.

El e je  14 es e s tá tico , permitiendo a  lo s conos 18 y 16 

ser dináhaloos por medio de lo s  co jin etes ax ia le s  en contacto 
con lo s  conos 18 y 16. Las medias poleas 18 y 19 están so lid a ­
rizadas por medio de los to m il lo s  34, un o r if ic io  sobre la  

media polea 80 deja paso lib re  a  lo s  referidos to m il lo s  24; 

de igual manera la s  poleas 20 y 21 están so lidarizadas por t e r ­

n i l la s  análogos, lo q ie  permite que a l  s e r  la s  se dias poleas 
18 y enpujadas por lo s  cuadradillos 17 y estos a su vez por 

le s  conos, se separen y hagan converjer I s  seceián  trapezoidal 

de l a  correa, siendo empujadas e s ta  en forma centrifuga aumen­

tando e l diáaetro primitivo de fricc ió n . Como quiera que a l  

accionar la s  palancas 1 y 2 de un elemento determinado en sen­
tido de c ie r re ; en otro elemento lo hacemos en sentido de aber­
tura, mientras en uno aumentamos e l diánetro primitivo en e l  

otro lo reducimos con lo  c a s i  la s  medias poleas 18 y 20 rec i­

ben un empuje a x ia l que opera sobra 3as caras de lo s  cuadradi­
l lo s  en forma centrfpeta. Los conos 1% % 16 en este case  han 

sido recuperados a l  accionar l a  manecilla en sentido contrario. 

Las poleas d i afretan de un movimiento angular por e sta r  s o l i ­
darizadas a l eje 22, e l que a  su  vez con e l  cierna 1S, queda 

conmistamente a is lad o  d e l e ja  está tico  14, a l  ser recibido 
por co jin etes ra d ia le s  a lo jad os en e l soporte 12.

La fuerza propulsora de este mecaniSBO se rá  recibida en 

uno de lo s  elementos cualquiera y precisamente mecanizado so­
bre e l tubo dinámico 22.
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L& convergencia. Ae la s  polcas puede aperaren isasta e l  

láSmite apetecido por medio de nn almenado o dentellan p rac ti­
cado en l a s  po3aas que p enaite a lo ja r  e l  macizo de uno en hue­
co del otro.

La manecilla 23 con su to rn illo  de doble sentido, ss  

a lo ja  en e l  soporte A y en e l  extremo del e je  3 un engranaje 

6 . permite 3a fr ic c ió n  a una cadena eslabonada 6 , gao sincro­
nizará e l  c ierre  o abertura del demento próximo siguiente.

P&ra determinar e l  fnncionamiaito de un conjunto de e le ­

mentos nos referimos a  l a  segunda y ühtima. hoja, f lg i r a  2 .

Suponemos que e l  elemento 1 se a  d  propulsor y que lo s 

trapecios estañ en  posición convergente (payordiámatro primi­

tivo) pasamos e l  movlmimto mediante correas trapezoidales a l  

elemento 3, e l  que tendrá l a s  poleas receptoras an posición  

divergentes y la s  transmisoras en posición  convergente para 
pasar a l  elemento 3 , volviendo a reproducirse e l  c ic lo .

Como es natural e l  mecanismo director de abertura o c ie ­

rre, se rá  doble en cada e je  portador de poleas receptoras y 
tr  m aniseras, pero accionando a  á sta s  en aentido contrario 

(abriendo unas y cerrando o tra s) .

R E I V I N D I C A 5 I 0 N E S

1&) , -"YARIADOR DE VELOCIDADES PROGRESIVAS" caracterizado 

por que unos cuadradillos que forman dos planos incluidos ac- 

120. -  táan sobre medias poleas la s  cuales so lidarizadas dos a dos
por Hedió de t o m i l lo s  espárragos Obren o e& rran  l a  d istan cia  

existente entre ambas, permitiendo deslizar hacia e l  in terio r 
o hacia e l exterior una correa tr^ e z o id a l.

3a).-"VARIADOR IE VELOCIDADES PROGRESIVAS" caracterizado 

por qua unos planos indinados que puedan su st itu ir  a  lo s  de l a323.-
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anterior reivindicación puedan aer tanbión accionados hacia e l 

ex terio r o e l  interior por medio de otro mecanismo tasado en 
e l  empuje rad ia l de conos sobre planos inclinados cemo f i l t r a  

en l a  memoria, descriptiva o por medio de brazos b ie la  n otro 

ISO,- elemento alo¿& do en e l  in te r io r  del e je  segón l a  descripción*
5 * ) . -"VARIADOS DE VELOCIDADES PROGRESIVAS" caracterizado 

por que a l  abrir o cerrar l o s  cabos accionan respectivamente 
a su e je  y tnbo solidarizado a so. vez a  unas palancas qne son 

accionadas por an b isin fín *
335*- 4a).-"VARIADOS DE VELOCIDADES PROGRESIVAS" caracterizado

por qne por medio de un to m il lo  bis i  f in  da doble sentido se 

acciona a la s  p al ancas de la  an terio r reivindicación y da como 
resultado fin a l e l mando de separación de c ie r re  de la s  semi- 

poleas, siendo e l  nómaro de elementos de mando y de poleas i l l -  
140*- mitado*

5 * ) * -"VARIADOR DE VELOCIDADES PROGRESIVAS".

La presente neme r ia  d e sc r ip tiv a  consta de s e i s  hojas fo­
liadas y mecano g ia f iad as por una so la  cara, conponiendo un to ­

ta l de ciento cuarenta y cuatro lin e a s , incluidas óstas*
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