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"Sistemn de trenemisidn con cumbio de velocidad

"automdtico por ¢jemplo pare ciclomotor.s®

WLOTIERS DI L 6eR05.000i entided frencesw, domiciliads

en 18 Rue Lessult, PANTIN (Seilne), Frencia.

Iz Sociedad solicitente i reslizado ya un
cembiador de velocidud wutomdtico,particulsamente purs
ciclomotores, utiiizindo unu correu tiuvezoidal y una
polea extensible motriz. Ia tensién de la correa
esid gurantizada a cadghnstante, ¢ pesar de las voriccio-
nes del ddémetro Gtil de srrollesmientc de estu polea,
por el hiechio de que el molor v& ¢ U vez montudo en
forma oscilante sobre el cuzdro, en su parte superior,
alrededor de un eje horizontal ¥y sufre la accidn

permanente de un muelle de atraccldn.
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Con objeto de garantizar, por otra parte, el
guizdo correcto de cste motor, en su plano wverticel
de oscilacidén, un digpositivo de tijeras o palancas
articuladus, une su extremo inferior al cuadro

5 del vehiculo.

Ta Sociedad sclicitante ha perfeccicnudo,por otra .
parte, las transmisionss de camblador de velocidsd
avtomitico d. lu clase indicada, dendo unz orientacidn
oblicua en el pluno herizombul al eje de articulacibn

10. superior 4zl motor, con re¢lacidn al plano vertical
medio del veifculo. Debido « esba disposiciém, el
pluno medio de le polea extensibla motriz permanece
prdcticumente fijo, durante sus vuriaciones de dldmetro
Gtil, goeruntizadas vor el desplazamicuto axiul de una

15, sola de sus dos caras troncoednicus con relacidn a la
otra cara, fijo & su vez soovre ¢l drbol de sulida del
motor.

Ia presente invencibs btiene esenciulmenise nor
objeto vn dispeasitivo aplicsble al motor oscilante

20, comuinzdo con las truusmisiones de la clase unterior-
mente indicuda y que permite reemplazar por un érgano
Gnico el muelle ds atraccidn y el dispositivo articulado
de guiz 2 gque ge L hiecho mencidn snteriormente.
Ia invencidn proporciocna tambien unz nucva

25, solucidén al problems de guia del mchor en el sgenbido

transversal, dc¢ modo que garentice la sujecién del
plano medio de la polea extensible motrdz sea cual
Tuere su didmetro Util de arrollumiento, cumnido ésta
solo tiene una cara mévil.

B0, De wn modo sencral, la invencidén permite, en un
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ciclomotor con cambizdor de velocidud autondtico, un
montaje muy sencillo yfuy econdmico del motor oscilante,
ghrantizondo que la transmisidn de las vibruciones hasta
el cusdro se paren eficazmente, en beneficio de wna
muyor comodidad y wma marcha mds silenciosa. Bn efecto,
con lu dlsposicidén ejecutuds segtn la invencién, ol
motor se iwmce "Fflotunte" en todes los plunos.

Segun el presente invento y en primer lugar, un
organo Unico gamuitiza « le vez lag Ffuncicnes del
muelle de etruceidn y las del dispositivd inferior
de guliudo & que se hea hecho antes roferencia. wste
brguno se reuliza en forma de uno o vardios muelles
del tipo "pinza", flexibtles en todos los sentidos,

og difercntes,
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wl brazo libre de ssba pinza cue sctlia en un
plane perpendicular al plano de oscilacién del motor,
forma en su exitremo un ojete provisto de un disposi=
tivo eléstico anular de la clase "flexibloc" , en el que
se engunchae un eje de vue es portadora la parte
inferior del motor, y de preferencia paralelec al
eje de su cilindro.

En combinucidén con este dispositivo, el
Pivote superior horizontal del mobtor vd & su vezm
montsdo sobxe flexitlocs y de tal modo cue no
solumente le permitu los desplazamicutos anguleres
necesurics vara lcos movisientos do oscilicidn del
motor en el sentido longitudinal de la mduuinz,sino
tambien, si se deseu, unos desplazamientos en el
gentido transversual para obtener el mismo efecto

aque acuelles debidos & la oblicuided de este ejee
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Un ejemplo de ejecucién v4 a describirse ahore
haelendo refercneia & los divujos adjuntos,en los
cueles:

Ia fig. 1 es una vista pureial,de periil, de
los ¢rganos de un ciclomotor, objeto de la mresente
invencién,

Ia fig. 2 es unu vista parciul en plants.

I fige 3 es une vistba en detulle mostrando
en aslzudo la pinza eldstica.

Ia fig. 4 es otra vista en detulle que nuestra
en corte la articulacidn superior del motor.

Ias figuras 5 y 6 ilustran escuemdticumerte
el funciona iento del dispositivo en cuestidn , en dos
varientes de e¢jecucidn.

in tedes estus figuras, 1 indica la varte
inferior del cumdro del ciclomotor, 2 la caja del
pedal, 3 y 4 las menivelas de los pedales, 5 el motor
¥ 6 su 2je de articulacién horizontal superior , de
ue son portadores wiog Ojetes 7 cue vén fijos en el
cuadro 1., Del modo conocido, unas orejetas 8 védn
sujetas « la parte infe:ior del motor, wutilizendo
los e rnos o tornillos de ensamblado de su cdrter,
Para unirle & su dispositivo de atraccidn y de guiado
infsriow,

De v.: modo wccesorio, las orgjetas 8 que sirven
para la fijacidn dsl silenciader 10, cuyas patbas 11
vén utrevesadas por unos tornillos 12 de que son
bortudoras las coretaejas 8. |

Segtn la presente invencidn, unz de estas

or=jas (véase fig. 2) lleva dos patas 13 por las
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que pasa un eje 14 orientado parzlelumente al eje
del cilindro del motor y cue atraviess un flexibloc 15,
El casocuillo exterior 16 de éste vé\sujeto en el ojete
terminal 17 de leos des Lrazos libres 18 de una pinza
eléstica doble., Tos argollas 19 unen estos brazos
livres u dos brazos fijos 20 formundo o su vesz unos
ojetes 21 por log que pagsn unos tornillos 22 que sirven
perae fijarlos a una vircla 23 soldzda & 1a caja 2 del
pedal, por sujecibn entre esta virola ¥y una plaguita
24,

deta Wltimu forma wu zla 25 perpendicular,
cue terming en un gencio 26, el cuul constituye un
rguno de segurldud tue limita el moviaiento hacia
delaente del mobtor en casc do rotura o de desmontaje de
la corres trapezoidal y se opone a yue vengw & tropezar
al guurdabarro de 1z rueda delwitera. Con dicho objeto,
el brizo mévil 18 de la winza eldstica vi engarnchada
por este gancho, cuando el motor ha deserito cierto
dngulo haciz Gelunte, es Gecir, hacic la derecha
en ls figura 1.

Bl pivote superior 6 del motor estd constituido
Poxr un perno gue atraviesa por una parte una wrmadura
cilindrica 27 formada en la parte superior de la
culut del motor y por oira purbte unos flexiblocs 28 de
que 8son portadores los ojetes 7 dsl cundro 1. Unos
tirentes 29,30 permiten el bloguec del motor sobre el
eje 6, por medio de las zxendelas 31 gue cierran la
aymadura 27,

Gracias ¢ esta disposicidn, las superficies de

trangmisibn del caler desde la2 culata del motor hasta el
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eje 6 son muy reducidas, de modo cue se protejan los
flexiblocs 28, 4idemds, la pared de ls urasdura cilin-
drica 27 comunica con el exberior por unos orificios
tales conmoe el gue se indiea en 35,

En el dispositivo asi ejecutudo, l2 pinza
18-20 garuntiza por si sola el guiudo luteral del
motor en el curse de sus movimientos dec oscilzceidn
alrededor del eje superior 6, al mismo tiempo cue su
elasticided, convenientemente determinads, compensa la
fuerza centrlfugs gue solicita la vnolex extensible
en =1 sentido d=1 @umento de su didmetro Gtil de
arrollamiento. -

Se observa que ¢l extremo del trezo libre 18
de la pinza estd nuy préximo al plano Z-Z de la correa
de traunemisidn 32. ©n efecto, es conveniente>gue
los esfusrzos opuestos, debidos respectivemente & la
tensién de la corres y & la fuerma eldstica de 1z pinza,
se ejerzan en cuwnto sea posible en el mismo planoc,
con objeto de evitar lu creucién de un par que se
traduciria en un esfuerzo de distorsidn importente,
gplicado & la arbticulsceidn superior del motor.

Ias figuras 2 y 5 representan la forma de
ejecucidn més sencilla, uvlicuble en el caso en aue
la ¢linewcidén: correctu de la correa trapezoidal 32
pued: précticumsiite ser nezgligikle, o bien se halla
ya gurantizada vor un dispositivo cualcuiera apropiado,
ajeno & lua prasente invencidn (por ejemplo debido al
hecho de que las carus de¢ la polea extensible son
ambes simétricumernte méviles, segln se ha representado

en la figurs 5). Ie smplitud mdxima de los movimientos
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de ecscilacidén del mobor alrsdedor de su pivbte 6

corresponde por ejemplo al dngulo 8. in estas condicio=

nes, la pinza eldsticu 18-20 se colocurd como se ha

indicudo, @s decir, de modo cue 21 eje 14 forme un

&ngulo L & uno y otro lado del cje X-x lo cusl

corresponds & la posieidn media del metor, es decir

2l didmetro de srroliamiento medio de 12 polea exbenw

gible motriz. Para este doesplazamiento mdximo del

motor, 1z fleeha dcl crco ds circulo descrito por

el ejc 14 zlrededor del centro o de articulacién

del Trazo mdvil 18 de la pinze es igual a g. HEl des~

plazawieizto lateral del motor, que corresponde a esta

flecha ¢ , se truduce en una rotacibn del pivote

6 segln un dngulo § alrededor del eje ¥y indiczdo en

la fize 4. Teo flexdibiiid.d de los flexiblocs 28 estd

Prevista de modo suficlente pare tolersr estz inelinacidn

del nivote 6, sobrueufizdiéndose a los movimiemtos angula-

res de rotacidn de este Wlbimo, debidos & lu oscila-

cién del motor en <1 sentido longitudinal del vehfculo.
ant.riorwente se ha indicade cue =1 disposi-

tivo ‘ejecu't::.:do sexln la preseunte invencidn sportuba

otru solucidi. al problema de la Ffijacidn del pleno

nedio de la poles extensible motriz, cuando una sola

de sus carus troncocbénicus es mévil, Lste resultado

adicionul se obtlene segin la invenciédn,orientando

e pinze eldstica 18-20 .del modo indicado en la

fige. 6, es decir, de modo cue cittre las dos posiciones

extremnes del cscilacidn del motor imponge & este Gltimo

un éesp]azazrﬁ.en‘to%s'_::runsversal igual o 1a nited de la

carrera totul de le cars mévil m de 12 polea extensible
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motriz con relacidn & lu cura fija £, v en Sntido
inverso de esta carrera. in cstas condiciones, la
cara fijs £ de esta polea efectla siempre, al mismo
tiempo que el conjunto del motor 1 & su vez, despla-
zemientos igusles y en sentido inverso de los de la
cara mévil m, respeténdose asi la fijacién del plano
medio 2Z-2 d¢ la referide polea motrisz, ¥y por consiguen-
te, tambien, le alinescidn corrects de la corres 32
gue se arrolla sobre csta polea,
La Tlecha ¢ del arco de circulo descrito
por el eje 14, es, en el caso de 1o fig. 6, mds
Importente cue lu Flacha & @ el caso de las figures
1 -5, ¥y los flexiblocs 28 scn dimensionadeos en
consecuencli.,
Se vé que lu pingza sldstica asume eutonces no
solo wn doble vapel, gino un pupel triple, a saber:
1 - wne accidn eléstica de atraccidén sobre
el zzlc»‘tor;;
2 = el guivdo transversal dec 8ste y,por Gltimo
5= 1a uubo-zlineacidén de 1o correa,dururte
las variociones del difuietro Gtil de 1a
polea motrizm, prodiciaido un desplozamiento
t:ansvers;&l del motor completo,
katag mﬁl'tkiples funciones se garsuntizan, de
modo muy racional mediente une pieza sencilla, de
fdcil folricecidén, poco onerosa cue no sufre desgaste
glpuno y que ne exige ningun entrelcnimiento.
ﬁdemé:s y debido ul efeccto combinudo de los
flexitlocs 28 y 15, crientados verpendiculamente unos

a otros, 2] motor se nalla suspendido de modo que

.
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Descrita suficientemente la naturalezu del
invento,asl como la munera de realizarlo en la préctice,
debe nacerse constar cue les dispesiciones si:teriormente
indicadas son suscep‘ti'bles de modificuciones de detalle,
en cuanto no alteren su principio Ffundunmestal. Tembien
ge :iace constar ¢ue el invento corresponde & wne SO1iwm
citud de patentc presentads en FTrancis con fecha 3 de
Octubre Ge 1957 n® 748.624, acogiindose, por lo
tanto, a los benelicios cue conceden los Convenios
Intemecionzles on vigor y siendo lo que constituye
la esencia del referido invento y por lo que se
golicite Petente de Invencid. por 20 afios en uspufic s
"Sigtem: de trensmision con cembio de velocidud
zutomatico por cjemplo puie ciclomotores"; carcctori-
zéndose por o siguiente:

12,- Sistems de trensmisidn con cambio de
velcceldad automético por ejemplo pare ciclomotores,
que lleva del medo conveniente un mobor nontudo en
foruw articulsde en su parte supericr y cue tiene
wa peles extensible motriz de una o dos caras méviles
axiaslnente, carecterdzdndose peyr el echo de cue la
atreceidn eldsticu del motor oscilante y su guiado
en su plano de oscilucidi estdn gurwbizmados -or un
drgeno Ymied cue une lé varte infericr del motor
£l cusdro del veniculo,

22, - Sistemn, segun lo especificudo en
la reivindglceccibn 1%, caracterizédndose porue sl

pivote supericr del motor v4 montido en unos orgunos
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21ldsticos de lu clase Tlexiblocs,que le permiten
funclonsr no tun solo «n un plano verticsl sino
tembien en un plano ftransversal.

52.- Sistema segun lo especificudo en
la reivindicucibén 18, caructerizéndose por el hecho
de gue el orgunc Unico de wtraccidn y de guiado
del motor est censtituido Dor una pinze eldstica sujeta
bpor un braze ul cuuzdre, funcionando su obtro brazo libre
en un pleno perpendiculer al pleno de desviasadcito
longitudinal del motor.

4%.- Sistema seguu reivindicuclones 12 y
3%, caructerizdndose por el Lecho de que ol vrazo
mévil de la prinzsa llevae un drgeno eléebico anular
de la clase flewxitloc, en el que vd engancuado un
ele rigidumente unido & la varte inferior del motor
¥ de prefercnciz parelelo al eje del cilindro.

5%.- Bisteme ,segun reivindicsciones 1% , 28 y
32, coracterizindose por el ihecho dc cue los crganos
eldgticos de montuje del pivote superior transversal
del wotor tienen las dimensiones gprorpiadas para
permitirle « la vez una rctacidn sobre un dngulo
correspoundicnte u lu carrera mdxima de oscilacién
del motor; y uns inclinacién en un plano transversal,
inelinacidi cuys awplitud correspondc a la flecha
del arco de desplazauiento del trazo mévil de la
pinza.

62.~ Sistems, segln reivindicuciones precedeutes,
carac'texiﬁéndose Porgue se aplica & las Lronsmisiones
en las gue ¢l plamo medio de 1z poles etensible de

caras troncocbnicis se mentiane - fijo por un medio
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el bruzo mévil de 1z pinza eldstica ocupe una posicidn
nediz cque corresponde al didnetro Gtil medio de la
polea exiensible.

72, - Sistenma, segun lco especificado en
las roivindicacicnes precedentes, caracterizéndose per

ha S

el necho de que Zu poleu extensgible tiene uns sola cara

révil, yendo orientado el brazo libre de la winze
elédstica ,dc modo que impongs al motor un desplazamiento
Prensverscl igual a la nitad de la carrerc de le care
mdévil de 1& polea extensible con relacidn & su cara
fije y dirigide en sentido inverso = estgbarrera.

82 ,~ Sistems de transmisidn con cumbio de
velocidad eutomatico por ejomplo para ciclomotores; tal
¥y como quede subgtancizlmente descrito en la presente
menoria, e ilustredo en los adjuntos dibujos.

ssta memorie consta de once hojas escritas a

mécuine por une sola cara

30 SEP. 1958

WOTOEECARE,

g dyid

DE

|
cepA MonE




ATEIZERS DE Li MOPOBECANE. 3. Hojas Heja 1,

Fe.1




BESCALA VARIABIE.




3. Hﬁjﬁg H@ja 3.

BSCATA VARIABIE,




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



