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La invencién se refiere a un gajetador de pléstico
para fijar un objeto en un soporte provisto de un perno de
forms de T, estando dotado el sujetador de una parte de in-
troducecibdn y de una parte de retencién para el perno de

forme de T.

Sujetadores deL tipo citado son ya conocidos:.ﬁf
enchufan sobre un perno de forma de T soldado, por ejemplo,
en la carroceria exterior de un vehiculo autombévil, y’ﬁé&gen
la misién de, por ejemplo, fijar junquillos embellecedbﬁgg

. F) ) - .
en dicha carroceria exterior del vehiculo.

Los sujetadores conocidos estdn construidos de .
modo gue presentan una abertura a manera de ojo de cegégg.
dura. En esta abertura se inserta el perno de forma dé:?}i
para seguidamente correr el sujetador hacia un lado, ﬁésaﬁdo
con ello de la parte de introdu:cidm a la parte de reten-
cién, donde es sostenidc por lergiietas flexibles.

En este sujetzdor conccido es inevitable en el
desmontaje una deformacidém o respectivamente un desgaste
de material. Por consiguiente no es ya posible eh la prac-
tica volver a utilizar este sujetador cbnocido. Por otra
parte es relativamente dificil el montaje del sujetador
sobre el perro de forma de T, y requiere una cierta prac-
tica.

En el estado actual de la técnica se conoce asi-~
mismo un sujetador, cuyos elementos de ataque para la fi-
jacién del junquillo estin conformados como biseles opues-
tos entre si. La fijacién de los junquillos, si bien es sa=-
tisfactoria a este respecto, se dificulta en cambio el mon=-

taje de los mismos, en tanto que los junquillos tienen

que ser insertados de lado. El encaje de los junquillos des-
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de arriba, no es posible en este sujetador comocido. Debido
a ello, el montaje de un objeto, por ejemplo, de un junquillg

en el sujetador, esta limitado a una posibilidad tnica de

montaje,

Es conocido asimismo un sujetador dotado de dos

ramas flexibles separadas, qgue discurren hacia afuera. Este

sujetador conocido permite con ello ya el montaje de un®

junquillo desde un lado o desde arriba, si bien la pOS?Ei:

lidad de montaje desde arriba se ve dificultada por las .

ramas flexibles éxtendidas. | )

*0 0 .

Frente a ésto se ha propuesto la presente inveéé
, e

¢ibén, crear un sujetador de la clase mencionada al prip;:f
cipio, que esté conformado de tal modo, que sea fécil a&::

montar, asi como también de desmontar, sin que se detééiéée
el sujetador, debiendo estar zarantizada ademas ura suje-

cidn rapida e irreprochable del objeto.

Este problema se resuelve de acuerdo con la in-

vencidén, por el hecho de que a ambos lados de 11 parte de

" retencidn estan d. puestas sendas partes de introduccidn;

porque las dos partes de introduccidén y la parte de reten-
¢idén siiuada entre ellas forman an canal continuo abierto;
porque la parte de retencidn esta dotada de al menos un ele
mento flexible que carga el pernc de forma de T, y porque,
en la parte de afuera, el sujetador estz pfovisto de ele-
mentos de encaje. .

| De todo ello resulta la ventaja de que el montaje
del sujetador es posible desde los dos lados. Gracias a
ello no hay ya que alinear el sujetador visualmente en una
direccidén. El1 desmontaje del sujetador resulta posible

levantaendo el elemento flexible, sin que tenga lugar una
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deformacién del material. For consiguiente puede el sujeta-
dor ser vuelto a emplear en todo momento, pudiendo fijarse

en el sujetador un objeto de manera réapida y segura.

A continuacibébn se describen otras ventajas y per-

feccionamientos que aporta la invencién y que consisten sus

tancialmente:

En disponerse a ambos lados de la parte de r?ben-
cién sendos elementos flexibles que carguen al perno di"ky
forma de T. Debido a ello resulta posible el desmontajezz'
tanto en una direccién, como también en la otra, sin guerel
sujetador se deforme de tal modo, que no sea posible véiiéi
a utilizarlo. O

En €l hecho de ser los elementos flexibles sendas
lengletas flexibles, gque se extiendan desde la parte de
introduccién hasta la parte de retencidén, y que parcialmen-
te carguen la correspondiente superficie frontal y la peri-
feria de la cabeza del perno de forma de T. Queda garantizado

con ello un aseguramiento irreprochable del sujetador en el

perno de forma de T.

En que cada una de las lengiietas flexibles presen-

ta en el lado vuelto hacia la superficie frontal del perno
de forma de T un bisel que va en armento desde la parte de
introduccién correspondiente hacia la parte de reteuncién.
Mediante este bisel es conducido el sujetadsr aprisionado

cada vez méds fuertemente a partir de la parte de introduccién

hasta la parte 4e retencidn.

En el hecho de quu el final del bisel hace transi-

cién en la parte de retencidén en forma de segmento circular
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t:qﬁé’Carga upa periferia parcial de la cabeza del perno de

Erorma de T, ¥y que esti recubierto por una superficie cober-
tora que recubre parcialmente la superficie frontal del
perno de forma de T. Con ello estad garantizado en la parte
de retencién un aseguramiento irreprochable del sujetador
en el perno de forma de T. Los bordes de remate de las ,gys,
perficies cobertoras de las dos lengiietas flexibles se é?r

cuentran a este respecto separadas una de la otra. Estaﬂgqr
[ oy

paracibén permite levantar la una o0 la otra lengiieta flexible,

segin las necesidades, para llevar a cabo el desmontaje del

LI Y

sujetador del perno de forma de T. o o

En que cada parte de introduccidén esti hecha<én".

forma de U, estando la lengilieta flexible dispuesta en 1= °°,

parte central que une las dos ramas. En su lado vuelto hacia

..a superficie frontal del perno dé forma de T, la parte cen-~
tral puede estar dotada, a cierta distancia del bisel final
de la lenglieta flexible, de una oblicuidad de seguridad in-~
clinada hacia el bisel y que hace transiciénm en una superfi-
cie de guia, paralela al lado superior de la parte central,
¥ -que estid biselada al comienzo de la parte de introduccidn.
Esta oblicuidad de seguridad aporta la ventaja de que se
evita un deslizamiento repentino del sujetador, separandose

del perno en fu.ma de T.

En que las dos partes de introduccidén, hechas en
forma de U, se unen por las ramas eatre si, a traves de
nervios. Resulta asi de manera ventajosa una configuracién

simétrica del sujetador de acuerdo con la invencidn.

En €1 hecho de que la separacidén interior entre

las ramas se corresponde con el diametro de la cabeza del-
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fﬁérﬂb de forma de T. Con ello se facilita pof lo pronto la
introduccién del sujetador en el perno de forme de T, mien~-
tras que en cambio, al seguir enchuféndouse el sujetador
.gobre el perno de forma de T, esta garantizado una guia
irreprochable, pdér el hecho de que los nervios del suje-

tador se deslizan a lo largo de la cafda del pérno de fggﬂg
de T. | S

En que la transicién en cada caso por la parte ?b;:
dentro entre rama y nervio, se¢ encuentra en la zona comr;.
prendida entre el bisel de remate de la lengiieta flexiples
¥y la oblicuidad de seguridad. lLas ramas y los nervios gagh
sentan a este respecto, en la correspondiente parte de:i;;

troduccidén, superficies de encaje que forman angulo enyre.
si, y en la parte de retencidén, bridas de apoyo. Mediaﬁéé.
estas superficies de encaje se consigue, por ejemplo, fi-
jar un jungquillo embelleéedor de manera irreprochzble en

la carroceria exterior de un vehiculo, quedando en estado

enchufado una pequefia separacidén entre el junquillo embe-

llecedor y la carroceria exterior, debido a las bridas de

apoyo;

En la disposicidén de los nervios que presentan en la
parte de dentro una entrada cénica, que conduce a una super-
ficie de apoyo eu la parte de retencidén, encontréandose la su
perficie a cierta distancia por debajo de las superficies cu
bridoras. La separacidén de la superficie de apoyo con respec-
to al lado inferior del sujetador se correspocnde a este res-
pecto con la separacidén entre el lado inferior de la cabeza
del perno de forma de T. y el scoporte. De ello resulta asimig

mo de manera ventajosa una facilitacién del montaje,sirviendo
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la entrada cdénica existente en cada parte de introduccién
para compensar las tolersncias del sujetador con respecto
al perno de forma de T. La altura maxima una vez aplicado
sobre la superficie de apoyo, estéd dimensionada en el suje-
tador ventajosamente de tal modo, que en una separacidén mé-

xima tolerable entre el borde inferior de la cabeza del

perno de forma de T y la carroceria del vehiculo automdvil,

se evite forzosamente una vibracién del sujetador. o o,
LN

. -2 < . * ...
A continuacién se hara una Zescripeidn completa

del aludido sujetador plésticc ccn referencia a los dibujos

- . .0':'
que se acompaifian, en los cuales se revresenta, a simple ti-

tulo de ejemplo, no limitativo, una forma preferente de’ Yea-

lizacidn, susceptible de todas aquellas modificacionessde
detalle que no alieren fundamerntalmente sus caracteristiess
esenciales.

En dichos dibujos se muestra:

La figura 1, una vista del sujetador.

La figuras 2, una vista desde arriba del sujetador

segin la figura 1.

La figura 3, una seccidn segin la linea III-III

en la figura 2,

Lz figura 4, una seccidén segiin la linea IV-IV

en la figura Z2.

La figura 5, una vista frontal del sujetador con-

forme a la figura 1 y a la figura 2.

La figura 6, el sujetador fijado en un perno de

forma de T, en tamarfio normal.

La figura 7, la seccidén a través de un sujetador

representada en la figura 3, encontrandcse el sujetador en

la posicidn de poco antes de ser montado en un perno de
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La figura 8, el sujetador terminado de montar en

un perno de forma de T, en seccidn.

El sujetador (1) representado en la figura 1 pre-
senta una parte de retencién (2), asi como partes de intro-

duccién (3 y 3') dispuestas a sus dos lados. Las partes dg

introducecidn (3 y 3'), asi como la parte de retencidn QE),
forman un canal (4) continuo abierto, tal como ha sidoﬁfqt
® 9 P4

preventado especialmente en las figuras 4 y 5. °r

[
L N

Cada parte de introduccién (%) es de forma de U,

presentando las dos ramas {16 y 17), y la parte central

(18), y respectivamente (16', 17' y 18') (figura 2). Cadn’

oo we
® ¢ o

parte central (18 y 18') hace transicién en un elemento***

flexible (5) y respectivamente (5'). Sree
Este elemento flexible (5 é 5') esta conformado
a manera de lengiieta flexible (6 6 6'), y en la zona in-
ferior estid dotado de un bisel (7 é 7') (figuras 1 y 3).
Este bisel (7 6 7') estad dirigido hacia la parte de re-
tencién (2). El bisel (7 & 7') hace transicidn en cada caso
en un segmento circular (8 u 8'), que esta tapado poi una
superficie cubriente (9 6 9') de ia lengiiete flexible (6
6 6') correspondiente. En la figura 2 se aprecia claramente
la forma de los dos segmentos circulares (8 y 8'). Las su-
perficies cubrientes (9 y 9') se enduentran a este respecto
a cierta distancia una de otra con respecto a sus bordes
de remate (15 y.15‘) (figura 3).
Tal como puede verse en la figura 3, hace cada
bisel (7 6 7') transicidn en una superficie plana (34 o 34').

A esta superficie (34 6 34')sigue una oblicuidad de seguri-

dad (19 6 19'). Esta oblicuidad de seguridad (19 é 19°') tieng




a este respecto la misién de evitar que el sujetador (1)

se deslice y separe repentinamente de un perno de forma de
T, La oblicuidad de seguridad (19 8§ 19') hace tranaiciém,
conforme a la figura 3, en una superficie de guia (20 6 20'),

5 | a la que en cada caso sigue un chaflén (21 6 21').

Las dos partes de introduccidén (3 y 3') estan

(R X X2

unidas entre si en cada caso a través de nervios (22 y_23).

A este respecto limita el nervio (22) con una rama (lGQ:dg
[ A

la parte de introduc:ién (3) y con la otra rama (16') de.

10 | la parte de introduccidén (3'). De manera correspondiente’

L)
....’

- limita el otro nervio (23) con la rama (17) de la parte

de introduccidén (3) y con la rama (17') de la parte de 1he

“J

troduccién (3'). KA

En las figuras 4 y 5 se puede apreciar que 1&3‘:
15 | ramas (16 y 17) o respectivamente (16' y 17') de las partes

de introduccidn (3 6 3') de forma de U, estén provistas

en la parte de fuera con superficies de encaje (24 y 25)
o respectivamente (24' y 25'). Las superficies de encaje
(24, 25, 24' y 25') forman a este respacto &angulo entre
20 si, y sirven para sujetar un junquillo embellecedor, con-
formado de manera correspondiente, en un vehiculo automé-
vil. Ahora bien, es posible también, por ejemplo, confor-
mar las superficies de encaje de otro modo, para fijar en
su soporte otros elementos por medio de un perno de forma
25 | de T y el sujetador de acuerdo con la invencién.,

En el caso presente estan rrevistas en la parte
de retenmcidén (2), conforme a las figuras 2, 4 y 5, bridas
de apoyo (26 y 27). Contra estas bridas de apoyo se apoyan

los junquillos embellecedores sujetos por las superficies

30 | de encaje (24, 25, 24' y 25'). De la figura 1, la figura 2 T |
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la figuras 3, se desprende que en la parte de retancién’pre-
sentan los nervios (22 y 23) en el lado de dentro sendas

entradas cdénicas (28 6 28' y 29 6 29')., Estas entradas cbd-

" nicas conducen a una superficie de apoyo (30 6 31) (figura

2). Las partes oblicuas de las entradas cbnicas (28, 28',

29, 29') forman a este respecto Angulo con los biseles (7

6 7') de las lengiietas flexibles (6 6 6'). .

En las figuras 2, 4 y 5 se puede ver que, en:.}a.

parte de introduccidén (3) correspondiente, la separacidn

entre las dos ramas (16 y 17 6 16' y 17') se correspondé_

‘aproximadsmente con el didmetro de la cafia del perno dg¢ ..

forma de T. Debido a ello es guiado el sujetador insert}ﬁb
de manera irreprochable. Tever

En las figuras 6 y 8 ha sido representado con"*’
mas detalle el sujetador fijedo en un pernc de forma de T.

Como a cada lado de la parte de retencidn existe
una parte de introduccién (3) y respectivamente (3'), for-
mando dichas tres partes un canal continuo (4), es posible,
conforme a la figura 1, enchufar el sujetador sobre un perno
de forma de T, bien sesz en la direccidén de la flecha I, o
bien en la de la flecha II.

En la figura 7 se ha representado con méas detalle
la forma en que un sujetador conforme a la invencidn se
enchufa en la direccién de la flecha I sobre un perno (13)
de forma de T. Este perno (13) de forma de T estéd soldado
sobre un soporte (32), y consiste en una cafia (12) y una
cabeza (11), que posee una superficie frontal (10). Si se
enchﬁfa entonces el sujetador conforme a la invencidén en la
direccién de la flecha I sobre el perno de forma de T, fa-

cilita por lo pronto el chaflan (21') la introduccién del
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| sujetador. Por la superficie de guia (20'), paralelara la

superficie frontal (10) del perno de forma de T, sigue siep
do conducido el sujetador (1), para llegar finalmente a la
zona de la superficie plana (%4') que, por un lado, esta
limitada por la oblicuidad de seguridad (19') y, por el
otro lado, por el bisel (7').

L J
se 08

Mientras en el proceso mas arriba descrito exjis-

tia en la parte de introduccidén (3') conforme a la figyaa%

5 la separacidén "a" entre las dos ramas de la parte de inp-

troduccidén (3') de forma de U, pasa entonces el sujetadoi

o9 p
al seguir siendo empujado, a una zona en que 2xiste la .ser

paracién "b", o sems, que los lados interiores de los ney-,
B )

vios (22 y 23) se apoyan contra la periferia exterior &é::
la cafia (12). El seguir introduciendo el sujetador oriéfﬁg
asimismo que la superficie frontal (10) se deslice a lo
largo del bisel (7') de la lengiieta flexible (6'), haciendo
que ésta bascule hacia arriba. Otra guia experimenta el
perno de forma de T por el hecho de que el borde inferior
de la cabeza (11) esta conducido sobre la entrada cénica
(28'). Finalmente, al encontfarse el perno de forma de T,
upa vez terminada la introduccidén, en la parte de retenciénm
(2) conforme a la figura 8, salta la lengiieta flexible (6')
a su posicidén de partida, representada en la figura. Ahora
ya se encuentra asegurado el perno de manera irreprochable
en la parte de retencidén (2). Los dos segmentos circulares (8
y 8') cargan la periferia (14) de la cabeza del perno (13)
de forma de T, al mismo tiempo que las dos superficies cu-
bridoras (9 y 9') recubren parcialmenté la cabeza (11).

El perno (13) de forma de T estid sustentado con

ello de manera irreprochable en la parte de retencién (2)




del sujetador (1), conforme a la figura 8. Al mismo tiempo

estd sustentado el lado inferior (33) de la cabeza (11)
del perno (13) de forma de T %or las superficies de apoyo
(30 y 31). La separacidén entre las superficies de apoyo
5 | (30, 31) y el soporte (32) estéd dimensionada de tal modo,
que en una separacidén maxima tolerable entre el borde in-,

ferior de la cabeza y el soporte, se evita forzosamente-*

LX N ]

una vibracidn del sujetador. Una vez que el perno (13):. .

de forma de T se encuentra en la parte de retencién, queda

10 | el sujetador con ello fijado de manera irreprochable sobre

el soporte (32). Ahora ya es posible, por ejemplo, hacgrse

deslizar un junquillo embellecedor de tal modo sobre el Sn-

~ jetador, que las ramas del junguillo embellecedor recﬁ@?@?

las bridas de apoyo (26 y 27), y ademds se apoyen sobré®*’
15 | ellas (figuras 4 y 5). Con ello, por ejemplo, queda un jun-
quillo embellecedor fijado de manera sencilla y segurz so-
bre un soporte, por ejemplo, sobre la carroceria exterior

de un vehiculo automdvil.

8i se qtiere entonces retirar el sujetadorr(l)
20 del perno de forma de T, es posible, conforme a la figurs
: 8, levantar la lengiieta flexible (9), por ejemplo, en la
direccibn de la flecha X, para 1o cual se coge Y se levan-
ta coﬁ una herramienta o con el dedo el borde de remate
(15). Cuando entonces el segmento circular (8) de la len-
25 | giieta flexible (6) se sale de la zona de ataque de la ca-
'beza (11) del perno (13), se puede desplazar el sujetador
(1) en la direccién de la flecha I, deslizandose la super-
ficie frontal (10) de la cabeza (11) del pernmo (13) de

forma de T sobre el bisel (?) de la léngﬁeta flexible (6),

30

hasta que la cabeza (11) llega finalmente a la zona de la
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sﬁperficie plana (34). Ya no es posible en este momento

seguir empujando suavemente, puesto que el lado frontal

de la cabeza (11) del perno (13) de forma de T se apoya
contra la oblicuidad de seguridad (19). Se evita con ello
de manera segura que el sujetador (1) se deslice repenti-
namerte y se separe del perno (13) de forma de T, lLa dg%%:

cuidad (19) puede ser a este respecto también de 909, de

modo que tenga que ser levantado el sujetador (1).

0. ..
o o
"En el desplazamiento del sujetador (1) con re-

lacién al perno (13) de forma de T, desde la parte de re-

tencidén [2) hasta la zona de la superficie plana (34) o ,

respectivamente hasta la superficie de aseguramiento (19)3

el sujetador (1) estéd conducido ademéds por la entrada qﬁ‘.
nica (28), asi como por la separacidén "b" de los nerviow **
(22 y 23) en ia zona de la cabeza (11) y respectivamente
de la cafia (12) del perno.

Cuando tal como indicado anteriormente, el su-
jetador se encuentra frente al perno (13) de forma de T
en la zona de la superficie plana (34), es posible, levan-
tando ligeramente la parte de intr&duccién (3), levantar
la oblicuidad de seguridad (19) hasta por encima de la
cabeza (11) del perno (13) de forma de T, de modo que el
sujetador puede ser retirado del perm- (13) de forma de T,
deslizéndolo sobre la superficie de guia (20) y el chaflén
(21). Queda terminado con ello él desmontaje del sujeta-»
dor (1) del perno (13) de forma de T, sin que haya tenido
lugar una deformaciér del sujetador de acuerdo con la in=-
vencidn. El sujetador (1) puede por consiguiente ser vuelto

a utilizar sin inconveniente.

De acuerdo cor las figuras 1 y 7 es posible tam-




| bién enchufar el sujetador (1), por ejemplo, en la direceidn |

de la flecha II sobre un perno de forma de T. A este res-

pecto se repiten las operaciones, tal como han sido des-

critas anteriormente.

El sujetador conforme a la invencidén permite, gra-

cias a su construccidén, ser enchufado sobre un perno (13),

[ X XXX ]

de forma de T por ambos lados, a través de la parte de in-

troduccién (3) o respectivamente (3')., Durante la intredhqr
L 2K

cidn experimenta el sujetador una guia irreprochable par.ios

diversos biseles, de modo que esti garantizado en todo caso

10

..."

que el sujetador (1) es empujado hasta que el perno (13) ..

de forma de T queda enclavado en la parte de retencién.ggzz

En esta parte de retencidén (2) experimenta el perno.deﬂfﬁima

de T un apoyo irrepruvchable, no siendo posible el desmoﬁfﬁﬁe

15

del sujetador sin que sea levantada la lengiieta flexible
(6 6 6'). En cambio, si este desmontaje se lleva a cabo

en el sentido descrito anteriormente, no experimenta dete-
rioro el sujetador (1).

La forma, dimensiones y materiales podran ser
variables y, en general, cuanto sea accesorio o secundario,
siempre que ro aitere, cambie o0 modifique la esencialidad
del obJjeto que se describe.

Los términos en que gqueda redactada esta Memoria
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose

tomar con caracter amplio y nunca en forma limitativa.
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REIVINDICACIONE 8

1).- Un sujetador pléstico para fijar objetos so-
bre un sopo:te, provisto de un perno de forma de T, estando
el sujetador dotado de una parte de introduccién y una parte
de retencién para el perno de forma de T, carac t e -

rizado porque a ambos lados de la parte de retencidp

easede

estén dispuestas sendas partes de 1ntrodu001on porque }as

dos partes de introduccidn.y la parte de retencidn 51tqadq

[ ] '..
entre ellas forman un capnal continuo abierto; porque la .,

parte de retencidén esti dotada de al menos un elemento fle-

«
*oe

sible que carga al perno en forma de T; y porque el suge-

tador esta provisto en el lado exterior de elementos dq

’ ‘...o
encaae.

2)«— Un sujetador plastico, de acuerdo con lk'réi-
vindicacién 1), caracterizado'porque a ambos lados de la par
te de retencidn estan dispuestos sendos elementos flexibles
que cargan al perno de forma de T.

3)e~ Un sujetador plastico, de acuerdo con las
reivindicadiones 1) y 2), caracterizado porque cada elemento
flexible es una lengieta flexible, que se extiende desde .
la'parte'de introduccién hasta la parte de retencién, y que
carga parcialmente la superficie frontal y la periferia de
la cabeza del perno de forma de T,

4).~- Un sujetador plastico, de acuerdo ccn la
reivindicacién 3), caracterizado porque, en el lado vuelto
hacia la superficie frontal del perno de forma de T, cada
lengiieta flexible presenta un bisel creciente desde la par-
te de introduccidén correspondiente, hasta la parte de re-
tencién.

5).~- Un sujetador plastico, de acuerdo con las
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‘bles estén separados uno del otro. *

reivindicaciones 3) y 4), caracterizado porque el final del
bisel hace transicidén, en la parte de retencibén, en un seg-
mento circular gque carga parte de la periferia de la cabeza
del perno de forma de T, y que esta recubierto por una su=-

perficie cubriente que recubre parcialmente la superficie

frontal del perno de forma de T,

6).- Un sujetador plastico, de acuerdo con lasrei-

vindicacibn 5), caracterizado porque los bordes de remqﬁ&.
® @

3 '..

de las superficies cubrientes de las dos lengiietas flexi-

be o

*e ;
7).~ Un sujetador plastico, de acuerdo con las,
reivindicaciones 1) a 3), caracterizado porque cada pa;‘f:?:‘

de introduccidn estéd configurada en forma de U, estand6*"’

la lengieta flexible dispuesta en la parte central quéuuné
las dos ramas. |

| 8).- Un sujetador plastico, de acuerdo con la rei-
vindicacidén 7), caracterizado porque en el lado vuelto hacia
la superficie frontal del perno de forma de T y a cierta
distancia del final del bisel de la lengiieta flexible, la
parte central presenta una oblicuidad de seguridad, que
hace transicidn en una superficie de guia paralela con res-
pecto al lado suﬁerior de la parte central, v que estad acha-
flanada en el comienzo de la parte de introduccidn.

9).- Un sujetador pléastico, de acuerdo con las
reivindicaciones 7) y 8), caracterizado porque las dos par-
tes de introduccién, configuradas en forma de U, estéan uni—4
das entre si a las ramas a través de nervios.

10) .- Un sujetador plastico, de acuerdo con la
reivindicacidén 9), caracterizado porque la separacién inte-

rior entre las ramas se corresponde con el diametro de la
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cabeza del perno de forma de‘T, Y la separacién interior

entre los nervios, con el diédmetro de la cafia del perno de

forma de T.

11).- Un sujetador plastico, de acuerdo con la
reivindicacidén 10), caracterizado porque el punto de tran-

sicién por la parte de dentro entre rama y nervio se encugn
o0 008

tra en la zona del remate del bisel de la lengiieta flexible

¥ de la oblicuidad de seguridad. o o,

L]
12).- Un sujetador plastico, de acuerdo con ﬁa:'

oo

reivindicacidén 9), caracterizado porque las ramas y los her-

[
ey oo

vios presentan en cada parte de introduccidn, como elemen-
* -

2%

tos de encaje, superficies de encaje que en el lado de‘é;pg

. e ¢
‘ra forman angulo entre si y, en la parte de retencién, *bii-

o9 &

das de apoyn. ' eoee

13).~ Un sujetador plastico, de acuerdo con las

reivindicaciones 5) y 10), caracterizado porque los ner-

vios presentan en el lado interior sendas entradas cdnicas,
que conducen a una supefficie de apoyo en la parte de re-~
tencibn, encontréandose la superficie de apoyo a cierta dis-
tancia por debajo de las dos superficies cubrientes.

14).- Un sujetador plastico, de acuerdo con la
reivindicacidn 13), caracterizado porque la separacidn entre

la superficie de apoyo y el lado inferior del sujetador

‘esta ajustada a la separacidén entre el lado inferior de la

cabeza del perno de forma de T ¥y el soporte.

15).- Un sujetador plastico para fijar objetos

" sobre un soporte, tal y como queda sustancialmente descrito

en la presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

SISzl imimgI=i=

Esta Memoria consta de diecisiete hojas foliadas

£
e
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Y mecanografiadas por una sola cara.
MADRID, 21 de Junio de 1978.
P. A.
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