
MINISTERIO D E  INDUSTRIA Y ENERGIA
Registro de io Propiedad Industrial

ESPAÑA

0  ES ©0
©

N U M C R O

4 112.
©Y

nCHA DC PRISKNTACION
21 JUNIO 1978

MODELO DE UTILIDAD

( 5 ^  P R I O R I D A D »  i

( * 7 ) n u m k n o ®  FEC H A ®  R A I *  •  •  m 

m

P 27 39 889.6 5 Septiembre 1977
• •  • .

República Federa l jd& ,A le -
¡ Q 3 . Z 1 X S . «  e

•  •  •  
•

•

© F IC H A  OC PU B L IC ID A D (£ * ) CLASIFICACION INTERNACIONAL. •  •  ^

F J b B  2/22 ; V i  0a
— —  ■  ■ ■■—  ........ ............. . ■— 11 ■

.34 )  T IT U L O  OC L A  IN VEN C IO N

UN SUJETADOR PLASTICO PARA RIJAR OBJETOS SOBRE UN
SOPORTE

SOLICITANTE IEJ

UNITED-CARR GMBH

DOMICILIO OKU SOLICITANTE
Rennbahnstrasse 72 
Alemania).

-  6000 FRANEFURT/M. 71 (República Federal de

® inventor ic#>

® TITULAR i»>

QREPRESENTANTE

MODESTO POLO SANZ -  Agente O ficial de la Propiedad Industrial. i

«N I! A - 4 hOD. 3 2 0 4 UTILICESE COM O PRIM ERA P A G IN A  DE LA  MEMORIA



24433 -  1 -

La invención se refiere a un sujetador de plástico 

para f i ja r  un objeto en un soporte provisto de un perno de 

forma de T, estando dotado el sujetador de una parte de in­

troducción y de una parte de retención para el perno de 

forme, de T.

Sujetadores del tipo citado son ya conocidos, S£ 

enchufan sobre un perno de forma de T soldado, por ejemplo,

en la carrocería exterior de un vehículo automóvil, y «t¿ianen• • i/ • • m*la  misión de, por ejemplo, f i ja r  Junquillos embellecedoras
• é •

en dicha carrocería exterior del vehículo.

Los sujetadores conocidos están construidos de_.

modo que presentan una abertura a manera de ojo de cerra}-]
l *•* *•

dura. En esta abertura se inserta el perno de forma de’TV• • • •
• •

para seguidamente correr el sujetador hacia un lado, páfifihdo 

con ello de la  parte de introducción a la  parte de reten­

ción, donde es sostenido por lengüetas flexibles.

En este sujetador conocido es inevitable en el 

desmontaje una deformación o respectivamente un desgaste 

de material. Por consiguiente no es ya posible en la  prác­

tica volver a u tilizar este sujetador conocido. Por otra 

parte es relativamente d i f íc i l  el montaje del sujetador 

sobre el perno de forma de T, y requiere una cierta prác­

tica.

En el estado actual de la técnica se conoce asi­

mismo un sujetador, cuyos elementos de ataque para la  f i ­

jación del Junquillo están conformados como biseles opues­

tos entre s í . La fijación de los Junquillos, si bien es sa­

tisfactoria a este respecto, se dificulta en cambio el mon­

taje de los mismos, en tanto que los Junquillos tienen 

que ser insertados de lado. El encaje de los Junquillos des-



de arriba, no es posible en este sujetador conocido,. Debido 

a ello , el montaje de un objeto, por ejemplo, de un junquillo 

en el sujetador, está limitado a una posibilidad única de 

montaje.

Es conocido asimismo un sujetador dotado de dos

ramas flexibles separadas, que discurren hacia afuera. Este

sujetador conocido permite con ello ja  el montaje de un;#

junquillo desde un lado o desde arriba, si bien la posajai»;
• • •

lidad de montaje desde arriba se ve dificultada por las .
• • •

ramas flexibles extendidas.

Erente a ésto se ha propuesto la presente inyepr

ción, crear un sujetador de la  clase mencionada al pripri*
I * *

cipio, que esté conformado de tal modo, que sea fá c il dé"
• •

montar, así como también de desmontar, sin que se deteriore 

el sujetador, debiendo estar garantizada además una suje­

ción rápida e irreprochable del objeto.

Este problema se resuelve de acuerdo con la  in­

vención, por el hecho de que a ambos lados de la  parte de 

• retención están d- puestas sendas partes de introducción; 

porque las dos partes de introducción y la  parte de reten­

ción situada entre ellas forman on canal continuo abierto; 

porque la  parte de retención está dotada de al menos un ele 

mentó flexible que carga el perno de forma de T, y porque, 

en la  parte de afuera, el sujetador está provisto de ele­

mentos de encaje.

De todo ello resulta la ventaja de que el montaje 

del sujetador es posible desde los dos lados. Gracias a 

ello no hay ya que alinear el sujetador visualmente en una 

dirección. El desmontaje del sujetador resulta posible 

levantando el elemento flex ib le , s ip que tenga lugar una



deformación del material. Por consiguiente puede el sujeta­

dor ser vuelto a emplear en todo momento, pudiendo fija rse  

en el sujetador un objeto de manera rápida y segura.

A continuación se describen otras ventajas y per­

feccionamientos que aporta la invención y que consisten sus 

tancialmente: • •••’.

10

En disponerse a ambos lados de la parte de retíen- 

ción sendos elementos flexibles que carguen al perno dé
é

forma de T. Debido a e3.1o resulta posible el desmontaje*,:*

tanto en una dirección, como también en la otra, sin que* él
•  • *  •sujetador se deforme de ta l modo, que no sea posible volYS*
• • • •

a utilizarlo . I • •

15

20

En el hecbo de ser los elementos flexibles sendas 

lengüetas flex ib les, que se extiendan desde la parte de 

introducción hasta la  parte de retención, y que parcialmen­

te carguen la correspondiente superficie frontal y la  peri­

feria  de la cabeza del perno de forma de T. Queda garantizado 

con e llo  un aseguramiento irreprochable del sujetador en el 

perno de forma de T.

-i

25

En que cada una de las lengüetas flexibles presen­

ta en el lado vuelto hacia la  superficie frontal del perno 

de forma de T un bisel que va en aumento desde la  parte de 

introducción correspondiente hacia la parte de retención. 

Mediante este b ise l es conducido el sujetador aprisionado 

cada vez más fuertemente a partir de la  parte de introducción 

hasta la  parte de retención.

30

En el hecho de quo el final del bisel hace transi­

ción en la  parte de retención en forma de segmento circular



■%wm

5

que carga una periferia parcial de la cabeza del perno de 

forma de T, y que está recubierto por una superficie cober- 

tora que recubre parcialmente la  superficie frontal del 

perno de forma de T. Con ello está garantizado en la  parte 

de retención un aseguramiento irreprochable del sujetador 

en el perno de forma de T. Los bordes de remate de las jw fm 

perficies cobertoras de las dos lengüetas flexibles se ek¡r-

10

cuentran a este respecto separadas una de la  otra. Est4«js6r*
• •••

paración permite levantar la  Tina o la otra lengüeta flex ib le ,

según las necesidades, para lleven a cabo el desmontaje del

sujetador del perno de forma de T. •
V...

15

20

En que cada parte de introducción está hecha*éú\*• • • •
forma de U, estando la lengüeta flexible dispuesta en líf **,

•  »  • •

parte central que une las dos ramas. En su lado vuelto hacia 

..a superficie frontal del perno de forma de T, la  parte cen­

tra l puede estar dotada, a cierta distancia del b ise l final 

de la lengüeta flex ib le , de una oblicuidad de seguridad in­

clinada hacia el bisel y que hace transición en una superfi­

cie de guía, paralela al lado superior de la  parte central, 

y que está biselada al comienzo de la parte de introducción. 

Esta oblicuidad de seguridad aporta la ventaja de que se 

evita un deslizamiento repentino del sujetador, separándose 

del perno en fo-ma de T.

En que las dos partes de introducción, hechas en 

forma de U, se unen por las ramas entre s í, a través de 

nervios. Resulta así de manera ventajosa una configuración 

simétrica del sujetador de acuerdo con la  invención.

En e l hecho de que la separación interior entre

30 las ramas se corresponde con el diámetro de la  cabeza del
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perno de forma de T. Con e llo  se fac ilita  por lo pronto la  

introducción del sujetador en el perno de forme, de T, mien­

tras que en cambio, al seguir enchufándose el sujetador 

sobre el perno de forma de T, está garantizado una guía 

irreprochable, pór el hecho de que los nervios del suje­

tador se deslizan a lo largo de la caña del perno de forma 

de T.

En que la  transición en cada caso por la parte «&.*,

dentro entre rama y nervio, se encuentra en la  zona comr¡.
•

prendida entre el bisel de remate de la lengüeta flexible;,

y la oblicuidad de seguridad. Las ramas y los nervios

sentan a este respecto, en la  correspondiente parte de.*\n^
•••••

troducción, superficies de encaje que forman ángulo entre»
• ■

s í, y en la parte de retención, bridas de apoyo. Mediante 

estas superficies de encaje se consigue, por ejemplo, f i ­

jar un junquillo embellecedor de manera irreprochable en 

la  carrocería exterior de un vehículo, quedando en estado 

enchufado una pequeña separación entre el junquillo embe­

llecedor y la  carrocería exterior, debido a las bridas de 

apoyo.

En la disposición de los nervios que presentan en la  

parte de dentro Tina entrada cónica, que conduce a una super­

fic ie  de apoyo en la  parte de retención, encontrándose la su 

perficie a cierta distancia por debajo de las superficies cu 

bridoras. La separación de la superficie de apoyo con respec­

to al lado inferior del sujetador se corresponde a este res­

pecto con la  separación entre el lado inferior de la  cabeza 

del perno de forma de T. y el soporte. De ello resulta asimis 

mo de manera ventajosa una facilitación del montaje,sirviendo
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la  entrada cónica existente en cada parte de introducción 

para compensar las tolerancias del sujetador con respecto 

al perno de forma de T. La altura máxima una vez aplicado 

sobre la superficie de apoyo, está dimensionada en el suje­

tador ventajosamente de tal modo, que en una separación má­

xima tolerable entre el borde inferior de la cabeza del fl

perno de forma de T y la  carrocería del vehículo automóvil,
• • •

se evite forzosamente una vibración del sujetador. .
**"•  •

A continuación se hará una descripción completa
• • •

del aludido sujetador plástico ccn referencia a los dibt$jos
• • •

que se acompañan, en los cuales se reoresenta, a simple t i -• •*.
• • •tulo de ejemplo, no limitativo, una forma preferente de’ irea-

• • • •
 ̂ •

lización, susceptible de todas aquellas modificaciones»rite
• • ••

detalle que no a3.teren fundamentalmente sus características 

esenciales.

En dichos dibujos se muestra:

La figura 1, una vista del sujetador.

La figura 2, una vista desde arriba del sujetador

según la figura 1.

La figura 3« una sección según la línea I I I - I I I

en la figura 2.

La figura 4, una sección según la línea IV-IY 

en la  figura 2.

La figura 5. una vista frontal del sujetador con­

forme a la  figura 1 y a la  figura 2.

La figura 6. el sujetador fijado en un perno de 

forma de T, en tamaño normal.

Lo figura 7. la  sección a través de un sujetador 

representada en la figura ?, encontrándose el sujetador en 

la  posición de poco antes de ser montado en un perno de
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forma de T.

La figura 8. el sujetador terminado de montar en 

un perno de forma de T, en sección.

El sujetador ( l )  representado en la figura 1 pre­

senta una parte de retención (2 ), asi como partes de intro­

ducción (3 y 3 ') dispuestas a sus dos lados. Las partes d$ 

introducción (3 y 3 ') ,  así como la  parte de retención (3 ),• • • 
a

forman un canal (4) continuo abierto, ta l como ha sido.r^-
• • tp *•*presentado especialmente en las figuras 4 y 5«

* • *
Cada parte de introducción (3 ) es de forma de ti,

• •..»
presentando las dos ramas *16 y 17)» y la  parte central 

(18), y respectivamente (16 ', 17' y 18') (figura 2 ). Cacth**
:*v\

parte central (18 y 18') hace transición en un elemento***• • ••
flexible (5) y respectivamente (5 ')*  *****

Este elemento flexib le  (5 ó 5 ') esta conformado 

a manera de lengüeta flexib le  (6 ó 6 ') ,  y en la zona in­

ferior está dotado de un bisel (7 ó 7 ') (figuras 1 y 3).

Este bisel (7 ó 7 ') está dirigido hacia la  parte de re­

tención (2 ). El bisel ( 7 6 7 ' )  hace transición en cada caso 

en un segmento circular (8 u 8 ') ,  que está tapado por una 

superficie cubriente (9 ó 9 ') de la lengüeta flexib le  (6 

ó 6 ') correspondiente. En la  figura 2 se aprecia claramente 

la  forma de los dos segmentos circulares (8 y 8 ') .  Las su­

perficies cubrientes (9 y 9 ') se encuentran a este respecto 

a cierta distancia una de otra con respecto a sus bordes 

de remate (15 y 1 5 ' )  (figura 3).
Tal como puede verse en la figura 3> hace cada 

bisel (7 ó 7‘ ) transición en una superficie plana (34 o 34')

A esta superficie (34 ó 34')sigue una oblicuidad de seguri­

dad (19 ó 19')• Esta oblicuidad de seguridad (19 ó 19') tien<i
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a este respecto la  misión de evitar que el sujetador ( 1 )

se deslice y separe repentinamente de un perno de forma de

T. La oblicuidad de seguridad (19 6 19') hace transición,

conforme a la  figura 3 , en una superficie de guia (20 ó 20' ) ,

a la  que en cada caso sigue un chaflán (21 ó 2 1 ')•

Las dos partes de introducción (3 y 3’ ) están #
• ••••

unidas entre sí en cada caso a través de nervios (22 y 33).• • m

A este respecto limita el nervio (22) con una rama (16^# djs

la  parte de introducción (3) y con la  otra rama (16 ') cLe,*
• • •

la  parte de introducción ( 3 ' ) .  De manera correspondiente*
• » »  ■*

limita el otro nervio ( 23) con la rama ( 17 ) de la parte
• • •
• • •

de introducción ( 3 ) y con la  rama ( 1 7 ’ ) de la parte de ih-• « • •* • •
troducción ( 3 ' ) .  •••••

• • • •
• •

En las figuras 4 y 5 se puede apreciar que lás** 

ramas (16 y 1 7 ) o respectivamente (16' y 1 7 ' )  de las partes 

de introducción (3 ó 3 ' )  de forma de U, están provistas 

en la parte de fuera con superficies de encaje (24 y 25) 

o respectivamente (24' y 25 '). Las superficies de encaje 

(24, 25, 24' y 25') forman a este respecto ángulo entre 

s í, y sirven para sujetar un junquillo embellecedor, con­

formado de manera correspondiente, en un vehículo automó­

v i l .  Ahora bien, es posible también, por ejemplo, confor­

mar las superficies de encaje de otro modo, para f i ja r  en 

su soporte otros elementos por medio de un perno de forma 

de T y el sujetador de acuerdo con la invención.

En el caso presente están previstas en la  parte 

de retención (2 ), conforme a las figuras 2, 4 y 5 , bridas 

de apoyo (26 y 27). Contra estas bridas de apoyo se apoyan 

los junquillos embellecedores sujetos por las superficies 

de encaje (24, 25» 24' y 25’ ) .  De la  figura 1, la  figura 2 y30
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la  figura 3, se desprende que en la parte de retención pre­

sentan los nervios (22 y 23) en el lado de dentro sendas 

entradas cónicas (28 ó 28' y 29 ó 29 '). Estas entradas có­

nicas conducen a una superficie de apoyo (30 ó 31) (figura  

2). Las partes oblicuas de las entradas cónicas (28, 28',

29, 29' )  forman a este respecto ángulo con los biseles (7* 

ó 7 ') de las lengüetas flexibles (6 ó 6 ') .

En las figuras 2, 4 y 5 se puede ver que, en» «la.
*# ••parte de introducción (3) correspondiente, la  separación 

entre las dos ramas (16 y 17 ó 16' y 1 7 ' )  se corresponde
• * a

aproximadamente con el diámetro de la  caña del perno d$

forma de T. Debido a ello es guiado el sujetador inserido
; . .

de manera irreprochable.
• e

En las figuras 6 y 8 ha sido representado con'** 

más detalle el sujetador fijado en un perno de forma de T.

Como a cada lado de la parte de retención existe 

una parte de introducción (3) y respectivamente (3 ' ) ,  for­

mando dichas tres partes un canal continuo (4 ), es posible, 

conforme a la  figura 1, enchufar el sujetador sobre un perno 

de forma de T, bien sea en la  dirección de la flecha I ,  o 

bien en la  de la flecha I I .

En la  figura 7 se ha representado con más detalle 

la  forma en que un sujetador conforme a la  invención se 

enchufa en la  dirección de la  flecha I  sobre un perno (13) 

de forma de T. Este perno (13) de forma de T está soldado 

sobre un soporte (32), y consiste en una caña (12) y una 

cabeza (11), que posee una superficie frontal (10). Si se 

enchufa entonces el sujetador conforme a la  invención en la  

dirección de la  flecha I  sobre el perno de forma de T, fa - 

c ilita  por lo pronto el chaflán (21 ') la  introducción del



sujetador. Por la  superficie de guía (2 0 '), paralela a la

superficie frontal (10) del perno de forma de T, sigue sie¿

do conducido el sujetador (1 ), para llegar finalmente a la

zona de la superficie plana (34-') que, por un lado, esta

limitada por la  oblicuidad de seguridad ( 1 9 *) y, por el

otro lado, por el bisel (7 ') .  •• • •••

Mientras en el proceso más arriba descrito exjjs-

tía  en la  parte de introducción (3 ‘ ) conforme a la  figij?a»#® ® *# ••
5 la  separación "a" entre las dos ramas de la  parte de io -se*
troducción (3 ')  de forma de U, pasa entonces el sujetador¿

• * »
al seguir siendo empujado, a una zona en que existe la  .Sfr

V..2
paración "b", o sea, que los lados interiores de los nqq?-.

• . .
vios (22 y 23) se apoyan contra la  periferia exterior <fé**

i é
la  caña (12). El seguir introduciendo el sujetador orig*i*n*á 

asimismo que la superficie frontal (10) se deslice a lo  

largo del bisel (7 ')  de la  lengüeta flex ib le  (6 ') ,  haciendo 

que ésta bascule hacia arriba. Otra guía experimenta el 

perno de forma de T por el hecho de que el borde inferior 

de la  cabeza (11) está conducido sobre la  entrada cónica 

(2 8 '). Finalmente, al encontrarse el perno de forma de T, 

una vez terminada la introducción, en la  parte de restención 

(2) conforme a la  figura 8, salta la  lengüeta flexib le  (6 ')  

a su posición de partida, representada en la  figura. Ahora 

ya se encuentra asegurado el perno de manera irreprochable 

en la parte de retención (2 ). Los dos segmentos circulares (8 

y 8 ')  cargan la  periferia (14) de la cabeza del perno ( 1 3 ) 

de forma de T, al mismo tiempo que las dos superficies cu- 

bridoras (9 y 9 ')  recubren parcialmente la  cabeza (11).

El perno (13) de forma de T está sustentado con 

ello  de manera irreprochable en la  parte de retención (2 )
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del sujetador (1 ), conforme a la  figura 8. Al mismo tiempo

está sustentado el lado inferior (33) de la  cabeza (11)

del perno (13) de forma de T por las superficies de apoyo

(30 y 31). La separación entre las superficies de apoyo

( 30, 31 ) y el soporte (32) está dimensionada de tal modo,

que en una separación máxima tolerable entre el borde in-,

ferior de la cabeza y el soporte, se evita forzosamente* b
•

una vibración del sujetador. Una vez que el perno (13)». •.
• » !

, * ••de forma de T se encuentra en la parte de retención, queda
• * *

el sujetador con ello fijado de manera irreprochable sobre
• • • a*

el soporte (32). Ahora ya es posible, por ejemplo, hac§rsjs
*•*. .*deslizar un junquillo embellecedor de ta l modo sobre e^pu-

jetador, que las ramas del junquillo embellecedor recüftfcan• • ••

las bridas de apoyo (26 y 27) ,  y además se apoyen sobré**’ 

ellas (figuras 4 y 5). Con ello , por ejemplo, queda un jun­

quillo embellecedor fijado de manera sencilla y segure so­

bre un soporte, por ejemplo, sobre la carrocería exterior 

de un vehículo automóvil.

Si se quiere entonces retirar el sujetador ( l )  

del perno de forma de T, es posible, conforme a la  figura 

8, levantar la  lengüeta flex ib le  (9 ), por ejemplo, en la  

dirección de la  flecha X, para lo cual se coge y se levan­

ta con una herramienta o con el dedo el borde de remate 

(15). Cuando entonces el segmento circular (8) de la  len­

güeta flexible (6) se saLe de la zona de ataque de la  ca­

beza (11) del perno (13)» se puede desplazar el sujetador 

(1 ) en la  dirección de la  flecha I, deslizándose la  super­

fic ie  frontal (10) de la  cabeza (11) del perno ( 1 3 ) de 

forma de T sobre el bisel (7 ) de la  lengüeta flex ib le  (6 ), 

hasta que la  cabeza (11) llega finalmente a la  zona de la

■

i

■>r;
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superficie plana (34-). Ya no es posible en este momento
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seguir empujando suavemente, puesto que el lado frontal 

de la  cabeza (11) del perno (1$) de forma de T se apoya 

contra la  oblicuidad de seguridad (19)» Se evita con ello  

de manera segura que el sujetador (1) se deslice repenti­

namente y se separe del perno (13) de forma de T. La obli*; 

cuidad (19) puede ser a este respecto también de 90s, dej^

modo que tenga que ser levantado el sujetador (1 ). #. ^ ̂• #, , . • ••
En el desplazamiento del sujetador (1) con re-,

• ■ •
lación al perno (13) de forma de T, desde la parte de re-

• • » «
tención '2) hasta la  zona de la  superficie plana (34-) <> ^

respectivamente hasta la  superficie de aseguramiento (1^22
* *  *

el sujetador (1 ) está conducido además por la  entrada eró-*
• •

nica (28), así como por la  separación "b" de los nervios •• 

(22 y 23) en la  zona de la  cabeza (11) y respectivamente 

de la caña (12) del perno.

Cuando tal como indicado anteriormente, el su­

jetador se encuentra frente al perno (13) de forma de T 

en la zona de la  superficie plana (34-), es posible, levan­

tando ligeramente la parte de introducción (3 )i levantar 

la  oblicuidad de seguridad ( 19 ) hasta por encima de la  

cabeza (11) del perno (13) de forma de T, de modo que el 

sujetador puede ser retirado del perr'' (13) de forma de T, 

deslizándolo sobre la superficie de guía (20) y el chaflán 

(21). Queda terminado con ello el desmontaje del sujeta­

dor (1) del perno (13) de forma de T, sin que haya tenido 

lugar una deformación del sujetador de acuerdo con la  in­

vención. El sujetador (1) puede por consiguiente ser vuelto 

a utilizar sin inconveniente.
30 De acuerdo con las figuras 1 y 7 es posible tam-
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bién enchufar el sujetador (1 ), por ejemplo, en la  dirección 

de la flecha I I  sobre un perno de forma de T. A este res­

pecto se repiten las operaciones, tal como han sido des­

critas anteriormente.

El sujetador conforme a la  invención permite, gra­

cias a su construcción, ser enchufado sobre un perno (13).

de forma de T por ambos lados, a través de la  parte de i«n—r •• •
troducción (3) o respectivamente (3 ') .  Durante la  intreduc-

• • •
cion experimenta el sujetador una guía irreprochable por.los

• * m
diversos bíseles, de modo que está garantizado en todo caso

.• • • «•
que el sujetador ( l )  es empujado hasta que el perno ( 13^ .

V  l
dé forma de T queda enclavado en la parte de retención £2).

En esta parte de retención (2) experimenta el perno de Yórma
• • ••

• m
de T un apoyo irreprochable, no siendo posible el desmol/tSJe 

del sujetador sin que sea levantada la  lengüeta flex ib le  

(6 ó 6 ') .  En cambio, si este desmontaje se lleva a cabo 

en el sentido descrito anteriormente, no experimenta dete­

rioro el sujetador (1 ).

La forma, dimensiones y materiales podrán ser 

variables y, en general, cuanto sea accesorio o secundario, 

siempre que no altere, cambie o modifique la esencialidad 

del objeto que se describe.

Los términos en que queda redactada esta Memoria 

son ciertos y f ie l reflejo del objeto descrito, debiéndose 

tomar con carácter amplio y nunca en forma limitativa.

30



H E I V I H D I C A C I O  K E S

1 ). -  Un sujetador plástico para f i ja r  objetos so­

bre un soporte, provisto de un perno de forma de T, estando 

el sujetador dotado de una parte de introducción y una parte 

de retención para el perno de forma de T, c a r a c t e ­

r i z a  d o porque a ambos lados de la  parte de retención• • «# «
están dispuestas sendas partes de introducción; porque .las

dos partes de introducción.y la  parte de retención sitq^d^

entre ellas forman un canal continuo abierto; porque la  #
• • •

parte de retención está dotada de al menos un elemento f ie -
ct* ♦ • ••

sible que carga al perno en forma de T; y porque el su^e-, 

tador está provisto en el lado exterior de elementos d§^** 

encade. • • ••
• •

2 ) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con l á ’tféi- 

vindicación 1 ), caracterizado porque a ambos lados de la  par 

te de retención están dispuestos sendos elementos flexibles  

que cargan al perno de forma de T.

3 ) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con las 

reivindicaciones 1) y 2 ), caracterizado porque cada elemento 

flexible es una lengüeta flex ib le , que se extiende desde

la  parte de introducción hasta la  parte de retención, y que 

carga parcialmente la  superficie frontal y la  periferia de 

la  cabeza del perno de forma de T.

4-).- Un sujetador plástico, de acuerdo con la  

reivindicación 3)» caracterizado porque, en el lado vuelto 

hacia la  superficie frontal del perno de forma de T, cada 

lengüeta flex ib le  presenta un bisel creciente desde la  par­

te de introducción correspondiente, hasta la  parte de re­

tención.

____  5 ). -  Un sujetador plástico, de acuerdo con las



reivindicaciones 3) y 4), caracterizado porque el fin a l del 

bisel hace transición, en la  parte de retención, en un seg­

mento circular que carga parte de la periferia dé la  cabeza 

del perno de forma de T, y que está recubierto por una su­

perficie cubriente que recubre parcialmente la  superficie 

frontal del perno de forma de T.

6 ) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con la *re i-
m

vindicación 5)» caracterizado porque los bordes de rern^t^
• • •

de las superficies cubrientes de las dos lengüetas f le x il
* * •

bles están separados uno del otro.

7 ) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con las .• • •• » #
reivindicaciones 1) a 3), caracterizado porque cada parte*

de introducción está configurada en forma de U, estandd***• • ••
• •

la  lengüeta flexib le  dispuesta en la  parte central que*díb 

las dos ramas.

8 ) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con la rei­

vindicación 7)i caracterizado porque en el lado vuelto hacia 

la  superficie frontal del perno de forma de T y a cierta 

distancia del final del b isel de la lengüeta flex ib le , la  

parte central presenta una oblicuidad de seguridad, que 

hace transición en una superficie de guía paralela con res­

pecto al lado superior de la  parte central, v que está acha­

flanada en el comienzo de la  parte de introducción.

9 ) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con las 

reivindicaciones 7) y 8 ), caracterizado porque las dos par­

tes de introducción, configuradas en forma de U, están uni­

das entre sí a las ramas a través de nervios.

10) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con la  

reivindicación 9), caracterizado porque la  separación inte­

rio r entre las ramas se corresponde con el diámetro de la



cabeza del perno de forma de T, y la separación interior 

entre los nervios, con el diámetro de la  caña del perno de 

forma de T.

11) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con la  

reivindicación 10), caracterizado porque el punto de tran­

sición por la  parte de dentro entre rama y nervio se encupn

tra en la  zona del remate del bisel de la  lengüeta flexib le
*

y de la  oblicuidad de seguridad. *
*

12) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con L̂a*"
♦ • •

reivindicación 9 ), caracterizado porque las ramas y los ber-«fc «e
vios presentan en cada parte de introducción, como elemen-

»■> "
tos de encaje, superficies de encaje que en el lado de áfue

; V*.
ra forman ángulo entre sí y, en la  parte de retención,#bi*L-• •* •
das de apoyo.

13) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con las 

reivindicaciones 5) 7 10)» caracterizado porque los ner­

vios pi’esentan en el lado interior sendas entradas cónicas, 

que conducen a una superficie de apoyo en la parte de re­

tención, encontrándose la  superficie de apoyo a cierta dis­

tancia por debajo de las dos superficies cubrientes.

14) . -  Un sujetador plástico, de acuerdo con la  

reivindicación 13), caracterizado porque la  separación entre 

la  superficie de apoyo y el lado inferior del sujetador 

está ajustada a la  separación entre el lado inferior de la  

cabeza del perno de forma de T y el soporte.

15) - -  Un sujetador plástico para f i ja r  objetos 

sobre un soporte, tal y como queda sustancialmente descrito 

en la  presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

B *S  ' B  * = * =

Esta Memoria consta de diecisiete bojas foliadas



y mecanografiadas por una sola cara.
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