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por VEINT & allos

e nombre de BARNMIR MASCHINANFABRIK AKTIENGBESELLSCHAFT, entidad

alemana, establecide en Wuppertel-Oberbarmen, Alemania, por:

* UN DISPOSITIVO ARROLIAIOR PARA HIIOS SIW FIN »

El proyecto se refisre a un aparato arrollador en méqui-
nas bobinadoras-estiradoras en las que losg hidos sin fIn comple-
tament e sintéticos son estiredos primero hasta un mdltiplo de
su longltud originel y, acto seguido, son bobinados en estado

sin retorcer.

Hasta ahora, el estirado de los hilos sin fin completa~-
mente sintéticos estaba ligado generalmente a un retorcido. A es-

te fin, se subordinabe un dispositivo retorcedor a un manuer, y
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en particular, se intercalaba directamente detrds un dispositivo
de retorcido de anillos. Pero también se ha sugerido ya el bobi-
nar sélo en principio estos hilos completamente sinté&ticos des-
pués de su estirado sin ningdn retorcido, y proceder después a
éste, eventualmente, en una cperacidén indepcndiente. Frente al
retorcido con estirado, se consigue de esta manera una simplifi-
cacldn y aceleramiento de cade une de las operaciones y se dispo-
ne asimismo de una mayor liberted para 8l tratamiento ulterior.
En el bobinadbr con estirado se utilizaban cabezales bo-
binadores con accionemiento directo, a los cuales se conducla
el hilo en forme de lazo a travéds de un dispositivo explorador.
La palance exploradora actuaba entonces sobre una trensmisién
de engranejes en el accionamlento del cabezal bobinador, o so-
bre el propio motor de accionasmiento, de manera que la veloeidad
de enrollemiento quedese ajustada a la cantided de hilo suminis-
treda cada vez por los rodillos estiradores.

En los hilos con gran propensidén a la contraccidn después
del estirado existlan sin embargo deficiencias, lss cuales eren
debides a que el hilo recién estirado, cuya estructurs molecular
no estaba todavie totelmente compensada, sufria en las desvieclio-
nes pronunciades del bucle deformaciones inadmisibles de su estruc-
tura y, ademés, el mendo del némero de revoluciones de arrolla-
miento no siempre podfa tener en cuenta la proporeidn de contrac-
cidn, por lo que resultaban rollos demasiado duros y tensados que,
en su transformacidn ulterior suministraban hilos de poce cali-
dad. _

&l invento tiene le misidn de descartar desde un princi-
plo las deficiencias proceientes de la dlsposicidn de la mdquine
bobinedora estiradora. Se le puede aplicar para el estirado

de hilos sin fin completamente sintéticos por medio de un dispo~
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sitivo estiredor sencillo o doble segin el procedimiento de es~-
tirado en frio o en caliente, en el que los hilos son estirados
hasta un mdltiplo de su longitud original y, despuéds, son enro-
lledos en estado no retercido.

‘ Seglin el invento se suglere emplear como accionamiento
del aparato arrollador un cilindro motor que gira con una velo-
cidad igual, o bien con una velocidad total o parcialmente me-
nor frente a la contraccidn producida, que el 4ltimo rodilloc es-
tiredor y situado directamente por debajo del mismo, y para ten-
der el hilo, disponer un gufa-hilos que se mueva en vaiven di-
rectamente delante del acceso del hilo al paquete. De esta mane-
ré se consigue que en su recorrido hacle este dltimo, el hilo
recien estirado no experimente ninguna desviacidn sguda inadmi-
sible. &1 hilo circule adenids cayendo libremente y sin ninguna
tensién hecia el paquete, por lo que en el trayecto hacis éste
puede ya empezar a contraerse y ser retirado del mismo, casi

sin tensidn, con una velocidad uniforme sungue elgo disminufda
frente al fltimo rodillo estirador, La contraccidn restante con-
solida después las capes del paquete en el curso de la operacidn
de bobinedo.

Como perfeccionamiento posterior del nuevo sparato reu-
nidor en méquinas bobinadoras-estiradoras, se sugiere a modo de
disposicién particularmente sencilla y conveniente dar al gufe~
hilos de movimiento en vaiven la forma de palenca oscilante que,
directamente ¢ a través de una barra que empalme varias palancas
oscilantes, encaje con el mufidn de mando en la curve ranureds
de mando de un cuerpo de revolucidn giratorio. La posicidn del
mufién y de este cuerpo y por consiguimte la relacién de trans—
misién de la palanca oscilante, puede estar ahi elegida de modo

que la carrera curva del cuerpo giratorio sea sensiblemtne menor
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por ejemplo menos del 50% que la carrera de colocacidén del ele-
mento director del gufa-hilos. La palanca oscilante puesde estar
también montada de forma que pueda desplazarse en sentido lon-
gitudinel y que entre su mufidn de mando y la curva ranurade de
mando del cuerpo giratorio vaya intercalado un carrito inter-
medio movido en la @ireccidn oscilante. Semejentes dispositivos
hacen que sea més plano'el arco que describe el érgano conduc-
tor dél hilo durente el movimiento oscilante del gufa~hilos,
elimingndose de esta manera una eventuel propensién e la forme-
cidn de acumulaeciones de hilo en lom puntos de inversidn del
cambio. & tal efscto la palance oscilente alojada por uno de
sus extremos estd doteda, por ejemplo de una gula ranurada pare
el perno del soporte y, por su‘parte oscilante portadora del ér-
geno diretriz del hilo, vé4 metida por medio de un taco de des-
lizamiento, de una poles o similar, en ung hendidura de forma
recta, o de arco curvado en sentido opuesto al movimiento osci-
lente. Ademds se pueden prever también obtros dispositivos que
se culden de la varispién o desplezemiento periddicos de la ca-
rrere de colocacidn, y que sirven para formar bordes suaves de
arrollamiento u otras formas de prquete éspeoiales. ksto, por
ejemplo, se puede consegulr mediante el correspondiente despla-
zemliento axial del cuerpo de revolucién o por un movimiento osci-
latorio del soporte de la palanca oscilante, y en este 4ltimo ca-
so la leva queda situada en un carrito desplazable sobre diche
palanca. Asimismo podrfen superponerse impulsos perturbadores
procedentes del accionamiento de la méquina, & la velocidad con-
la que es movido en vaivén el gufa~hilos.

Por 4ltimo, los dispositivos de colocacidn del hilo con
el gule~hilos de vaivén podrfen estar accionados a todo lo largo

de la méquina separsdamente, varios a la vez o todos en comun de
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de accionamiento por medio de une pared protectora hesta el

punto de que so0lo quede descubierto el extremo més exterior del
gula-hilos con los érganos director del hilo.

De este modo, durante el arrollamientc de hilos comple-
temente sintéticos, incluso los méds finos y delicedos, inmediata-
mente despuéds del estirado, se puede garantizer un tratamliento
del hilo particularmente cuidadoso asl como una buena constitu-
cidn del paquete.

En el dibujo se representa esquemdticamente el proyscto
sugerido por el invento & base de un ejemplo de ejecucién. in
aquél muestran: |

Fig. 1, la estructura y la disposicién de la méquina bo-

binadora-estiradora para hilos completamente sin-
téticos, con dispositivos de errollemiento accio-
nedos por rodillos motor, visto en seccién trans-
versal perpendicularmente al sentido longitudinal
de la mdquina,

Fig., 2,21 dispositivo de colocacidén con cembio combina-
do de palenca oscilante y cerrito, visto por de-
lante y desde un lado.

Fig. 3,une perspectivae del érgeno director en el gula-
hilos.

Bl begtidor de méAquina 1 amdaptado especislmente a la fi-
nalidad del estirado y arrollemiento de hilos completamente sin-
téticos, lleve por su extremo superior un soporte 2 para el pa-
quete alimentador 3. Debajo de ceda punto de alimentscidn vd
situado un mecanismo de descarga de hilo y transportedor que se
compone de los rodillos 4 y 5, uno de las cumles (4) estéd monte-
do en el eje motor 6 alojado en el bastidor de la mdquine y, el

otro (5) en el brezo basculante 7 articulado asimismo a dicho

-5-



lo

15

20

256

30

bastidor. A este par de rodillos de presidn puede estar subor-
dinado un gufa-hilos 8 que vé sujeto a una via 9 movida en vai-
vén en direccién de los ejes de los rodillos. Debajo del meca-
nismo de descarga y trensportador se halla el manuar, el cual
puede estar concebido & modo de dispositivo estiredor de uno o
varios escalones que trabaje como ds costumbre segdn el procedi-
miento en frio o en caliente. En el ejemplo representado existen
dos poleas de estirsdor 10 y 11 cuyos ejes 12 estédn alojedos

en el bastidor de la médquina y accionados por el 4rbol motor 15
e través de engrenajes 13, 1ld4. Con 16 se designe un rodillo con
@l que el hilc es colocado sobre la polea., El ele 12 de ésta pue-
de ir colocado transversalmente & travéds de la médquina cuasndo

se trate de médquinas de trabejo bilateral, y llevaer por el otro
extremo también otra polea igual 10' y 11! respectivemente. EL
eccionaemiento puede hacerse entonces desde uno de los drboles

156 pare los dos lados de la maquina. Pero del mismo modo estar
scclonado cada lado por si mismo.

Por debejo del menuar véd colocado el dispositivo arro-
1llador, el cual se compone del rodillo impulsor 18 eccionado por
el érbol 17 y del porta-~bobinas 20 alojado en un brazo basculan-
te 19, en donde dicho portaboblnas es oprimido contre el mendio~-
nado rodillo impulsor por el brazo 21 cargaedo por pesas y arti-
culado al brazo basculante. &1 rodillo impulsor y el portabobi-
nes estén dispuestos en cusnto & su posicidn de tal manera, que
el hilo que baja desde el manuar en linea recta sea recogido
primero por dicho rodillo y luego cedido por éste a la bobina,
Kl brazo basculante 19 y el 4rbol motor 17 atravesedo eventual-
mente por toda la longitud de lm mdquina y portador de todos los
rodillo impulsores, estén alojados asimismo en el bastidor de

le méquina, asimismo a travéds de los correspondientes soportes,
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A1 aparato arrollador vé4 subordinado un disp

~del hilo que, en el ejemplo representado en

cebido a modo de cambio de palanca oscilante
la miquina exisgte el pernoyze sobre el que v
ca oscllante 23 del gufe~hilos. Segdn se apr
el extremo de esta palanca suspendido hecie

con el drgano director 24 pera el hilo, el ¢

286

ositivo colocador
la fig. 1, est4 con-
o En el bastidor de
& encnjada la palan-
ecla en las fig. 2,
abajo estéd equipsedo

ual se reproduce &

meyor temaflo en la fig, 3, y por ejemplo, tiens forma ahorquille-

da, apantuflade o similar, de tal modo que 4

urente el funciona-

miento toque el hilo solamente por puntos. lLa pelanca oscilante

lleve, ademds, el mufidn de mendo 25 dotado eventuaslmente de una

roldena, el cual encasja en la ranurs curve 26 de un cuerpo de

revolucidén 27 y, durante el funcionamiento,

hilos el movimiento de ceambio oscilente perd

confiere al gula-

ular. El cuerpo 27

es accionajo por el &rbol 28 el cual puede accionar en comfén ve-

rios cuerpos glratorios, o los cuerpos de re
los puntos de‘bobinado, siempre y cuendo que
todo lo largo de la médquina.

El dispositivo colocador del hilo co

volucidn de todos

estd atravesado e

n su gufa~hilos movi-

do en vaivén y sus dispositivos de accionamiento estd protegido

por una pared protectora 29 hasta el punto 4

descubierto el extremo exterior del gufe-hil

directriz del hilo 24,

En la fig. 2, el dispositivo de colo

e que sélo quede

o8 con el érgano

cacién concebido a

modo de pamlanca oscilente estéd combinedo con un cambio de corre-

dera, Por su extremo superior, la palanca oscilante 23 del gula-

hilos estéd provista de una gufa ranurade y alojade en ésta por

el perno fijo 22 de forma pendular y desplaz

te. Por sus extremos sus endidos hacia abajo

able longitudinalmen~
y Gicha palanca g3

lleva el mufién de mando 25 8quipado evertualmente con una rolde~

na el cual, lo mismo que representa la fig,

-7~

1 encaja en la ranurs
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curva 26 del cuerpo giratorio 27 y, durante el funcionamiento
confiere el movimiento de cambio oscilante pendular = la palan-
ca oscilante con el gula-hilos propiemente dicho puesto hecia
abajo y sensiblemente més ligero, junto con el érganc de guis
del hilo 24. Al mismo tiempo el mufidn de mando 25 estd metido,
de fomea suelta en el carro intermedio 31 concebido & modo de
taco de deslizamlento, el cual v4 alojado con desplazemiento lon-
gltudinal en la ranura entre las dos gufas de bordes 32 y 33
Hsta ranura puede ser recta o en todo cago, también curva, De
todos modos el arco que describe el érgano de gufa del hilo du~-
rente el movimiento oscllante del gufa-~hilos es méds plano debi-
do a la conduccidn simulténea del carrito intermedio 31 entre
las aristas de la gufa 32 y 33, por lo que la longitud activa
de penduleo de la palanca oscilante de despleza correspondien—
temente y me modifica debido a lakguia ranurade en el perno 28.
Por medio de una disposicidén curveda en sentido opuesto al mo-
vimiento oscilante de la guia ranurada, la palance oscilente
puede, eventualmente, ir colocada de tal modo que el achatamien-
to del arco que describe el érgano de gula del hilo se aproxime
a8 uns recta.

A través de la roldana o barra 30 y, eventualmente con
un reducido movimiento de cambio a través del gufe~hilos 8, el
hilo representado con lineas de puntos Y rayas es descargado
por la pareje de rodillos de descarga y transportedor 4, 5 des-
de la bobina alimentadora 3 y conducido al manuar 10 de dos es-
calones en donde es estiredo hesta un méltiplo de su longitud
original. Desde el manuar el hilo estirado beja, sin tensidén o
casl sin tensidn, hasta el dispositivo arrollzdor existente por
debajo, en donde por medio del gufe-hilos 23 ¥ con un contacto

exclusivamente por puntos esm depositado por el gufe-hiles 24
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gobre el rodillo impulsor 18, en donde es arrollado en forme de-
sordenada y acto seguido es conducido a le bobina arrolladora
accionada 20, en le cual queda bobinado. £l dispositivo coloca-
dor del hilo junto con su accionamiento queda, de paso, cubier-
to por le pared protectora 29, hasta el punto de que sélo sobre-
sale el drgano de gule 24 en la carrera del hilo. Con esto se
impide por una parte un eventual desprendimiento o snsucismiento
del hilo. Por otra parte, especialmente empleando el camhio com-
binado de palanca oscllente-carrito intermedio- y a@ui estriba
la perticular importencia pare el bobinado con estirado-, debido
el contacto exclusivamente por puntos que tiene lugar sin desvia-
ciones agudas por medio del érgano de gufa del hilo y la menera
particularmente suave de su colocacién, el hilo no estéd sometido
aquf a ningin esfuerzo ni aumento de tensibn inadmisibles, y el
padue'be obtenido se distlngue por una gran estabilidad.

_ Bste solicitud que corresponde a la presentade en Ale-
menia el 12 de lMlarzo de 1958, bajo el n® B 32749/764 Gm se acoge
a los beneficios del artfculo 51 del viéente kEstatuto sobre Pro-
piedad Industriel.

~-NOTA -

Los puntos de invencidn propia y nueve que se presentan
en ILspafla para que sean objeto de esta Patente de Invencién por
VEINTS afios, son los sigulentes;

12,- Un dispositivo arrollador en méquinas bobinsdoras-
estiradoraé para hilos sin fin completamente sintéticos, caracte-
rizedo porque como accionamiento del dispositivo arrollador se

he colocado un rodillo impulsor que gire con una velocided igual
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o con una total o parcialmente menor fente a la cohtraccidn pro-
ducida, que el dltimo rodille estirador y que véd situado dlrecte~
mente por debajo del mismo, y para la colocacidén del hilo, un gufe-
hilos movido en vaiven directamente por delante del acceso del
hilo &l paquete.

22,- Un dispositivo arrollador segdn reivindicacidn 1,
caracteriiaao porque el gufa-hilos movido en vaivén estéd concebi-
do como palanca oscilante que encaje, directamente o a través
de una barra que une varies palancas oscilentes, con un mufién
de mando en la ranura curve de mendo de un cuerpo de revolucién
giratorio,

32,~ Un dispositivo arrollador segdn reivindicaciones
lye, carécterizado porque cada palsnca oscilente estd alojeda
con desplazemiento en su sentido longitudinal y entre su mufién
de mando y la renursa curva de mando del cuerpo de revoluciébn gi
ratorio vé intercalada una corredera intermedie movida en direc-
cién de las oscilaciones,

42,- Un dispositivo arrollador segin reivindicaciones
la 3, carécterizado porque la o las palancas oscilantes junto
con sus dispositivos de accionamiento y de soporte, estén dis~
puestas protegidas del plano de la carrera del hilo por medlo
de una parsd de proteccidn,

62, - Un dispositivo arrollador pesre hilos sin fin,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,

representedo en el dibujo que se acompafla y con los fines que se

~-10~
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hen especificadoc.
Bsta Memorie consta de diez hojes y la presente escri-
tas a médguina por una sola cara.

Medrid,

14 OCT 1958

FP.A,
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