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El presente invento se refiere & dispositivos del tipo de uniones
eldaticas, destinados principalmente para transmisiomes, os decir, desti-
nados a transmitir un movimionto de rotacién de un érbol motor a un érbol
impelido con una cierta elasticidad de torsién apreciable, permitiendo de
paso a dichos drboles una cierta proporcioén de una eventual desalineacién
en el sentido radial y en el angular (4ngulo de cardan).

El invento ticne en primer lugar la finalidad de hacer que dichas
unlones respondan mejor que hagta ahora a las diversas exlgencias de la
préotica, sobre todo en lo que concierne & la sencillez y facilidad de
nmontaje.

El invento consiste en particular en constituir esencialmente las
uniones del tipc en cuestién por medio de brazos de materia eléstica des-
tinados a ir emplazados alrededor del eje de los drboles a empalmar de
acuerdo con los iados de un poligono, en particular de un cuadrado, y ad-
heridos s armaduras que vienen & ser alternativamente solidarias en rota-
cién de uno y del otro de los referidos érboles, en donde uns miema arma=
dura puede éer comin a dos brazos adyacentes.

Y prescindiendo de esta disposicién principal, el invento comprende
algunos otros dispositivos que se emplean de preferencla al miago tiempo,
y de los que a continuacidén nos ocuparemos con meyor detalle:

- una segunda disposicién -referente a uniones dotadas de elementos
de materia eléstica (talos como los brazos citados més arriba) adheridos
a armaduras, en donde unas son arrastradas en rotacién con un érbol y las
otras con el otro arbol-, consistente en hacer de modo que las superficies
de un mismo elemento se apoyen respectivemente sobre dos armaduras asdya-
centes situadas paralelamente, e incluso de modo gque diverjan haeia el
centro de la uniédn; 1

~ una tercera disposiclén que, en las uniones de la clase en cuestién
consiste en prever un acoplamiento dotado de los elementos elisticos y

sus armaduras, y establecido independientemente de los érboles, slendo, sin
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embargo, susceptible de ser fijado de forms amovible sobre éstos o sobre
platillos o cosa parecids solidarios de diqhos érboles, el cual acoplamien
to comprende ademés medios para someter la materia eldstica a una precom-
presidn,

El invento tiene més particularmente por finalidad ciertas formas
de aplicacién (principalmente aquélla que es aplicada a las uniones de
transmisién e establecer entre dos érboles u otros dispositives), asi co-
mo clertas formas de ejecucién de las referidas disposiciones; y mis espe=-
cialmente todavia, auhque esto a t{tulo de productos industriales modernocs,
las uniones de la clase en cuestidén que suponen la aplicacién de estas
mismas disposiciones, as{ como los elementos especislss propios a su esta=-
blecimiento y los conjuntos, sobre todos las transmisicnes y las miquinas
a las que corresponden, comprendiendo esta clase de uniones.

El invento quedard mejor comprendido,de todos modos, a base del com-
plemento de descripcibn a continuacidn, as{ como de los dibujos adjuntos,
los cuales -compleﬁento y dibujos— se exponen sobre todo & titulo de orien
tacién;

Ies figs., 1 a 3 de dichos dibujos muestran, respectivamente, en dos
vistag ortogonales y en seccién parcial por III-III de la Fige 2, una unidy
de transmisién establecida segfin el invento.

'Las figs. 4 ¥y 5 muestran respectivamente en vista en planta antes
del acabado y en perspectiva uns vez acabada, una afmadura sostenida por
la mencionada unién y establecida de acuerdo con el invento.

Las figs. 6 y 7, por dltimo, muiestran respectivamente en seccidn
axial y en seccién transversal, unas porciones en proyeccidn vertiesl y
cortadas, de una unién establecida segin otra forma de ejecucién del in-
vento.

Segin el invento, y, mie particularmente, ssgin squella de sus szma&
de aplicacién y de ejecucién de sus diversas partes Q lag que parece que

conviene conceder la preferencia, se pretends, por ejemplo, eatablecar_
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una unién eldstica para intercalar entre un érbol motor 1 y un &rbol indu-
cido 2, si se procede como sigue o en forma andloga.

Esta unién se compone en esencia de brazos elédsticos 3, es decir,
de caucho o de otra materias eléstica, por ejemplo en nimero de cuatro,

a los que se situa alrededor de los mencionados &rboles segin un poligono
—cuadrado en este caso- haciendo que se adhieran a las armaduras 4, las cug
les quedan alternativa y sucesivamente solidarias de unoc y del otro de los
citados érboles o platillos 5 o similares arrastrados con aquellas, en
donde une misma armedura es comin & dos brazos de caucho contiguos.

De preferencis se disponen las armaduras de tal modo que las caras
de adherencias perteneclentes a dos armaduraséucesivas cooperantes con
un mismo brazo elédstico, sean paraleslas (al contrario a las soluﬁiones
habitueles en donde las mencionadas caras son de ordinario radiales) o
que, inpluso, presenten una divergencia hacia el centro de la unién, so-
lucién que da>lugar a diversas ventajas, segln se expone mis sdelante,
principalmente con miras a los efectos de la fuerza centrifuga,

A dichass armaduras 4, tal y como se aprecia en las figs; 1, 2y 5
por ejemplo, se les da una forma general de diedro, com un éngulo de 90°
en la forma ée ejecucién representada (es decir de cuatro brazos 3 confor-
me a un cuadrado), el cual diedro estd cerrado por un extremo por una pa-
red 6 que permite la fijacidn sobre el plato 5.

Las figs. 4 y 5, muestran una formas de ejecucién ventajosa del esta-
blecimiento de las armaduras de esta clase, en la que se parie de una cha-
Pa 4y (fig. 4) con una parte rectangular ABCD y una parte semicircular
AEB, a la que se corta en dos, por EF, con una cizalla o una sierra, los
dos trifngulos AEF y EFB quedan ahora rebajados en forma de &ngulo recto
del mismo lado, después de lo cual la parte rectangular antes citade queda
plegada por s{ misma alrededor de Fi, de donde resulta finalmente la forma
apuntada més arriba (fig; 5);

El fondo 6, de doble pared, constituido de esta manera y provisto
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de un taladro por 7, sirve para asegurar la fijacidn SAbre el plato 5,
por medio de un perno & o coss paredidar(fig. 1), en tanto que las caras
exteriores del diedro constituidas en dos mitades ACMF y FMDB estén des-
tinadas a permitir la adherencis de los brazos eldsticos 3;

Las figs. 1 y 2 muestran le disposicidén relativa de las armaduras 4,
semejantes todas las cuatro, y dispuestas dos a dos simétricamente con re-
lacibn al eje 00t de 1la unién; Las armaduras sucesivas tienen su cera la-
teral aslternativamente de un lado y de otré, de modo que dos armaduras
dismetralmente opuestas pueden ser fijadas con un pernc sobre un mismo
plato 5 (fig. 1), en tantc que lss otras dos armaduras van sujetas con
perno al plato opuesto;

Los platos 5 tienen aquf la forma de elementos alargados, ios cua-
les se presentan ortogonalmente uno con respecto al otro.

La seccidn del brazo 3 puede tener diversas formass, en particular
la forma rectangulsr con dngulos redondeados, como represeta la fig. 3.

Se pueden prever unas aiandelas 9 o cualquier otro medio de separa—
cién para impedir que los platos 5 no puedsn tropezar con algunos de los
brazos o ermaduras durante el trabajo con torsién de la unién.

El acpplamiento funciéna de la siguiente manera.

BEn un movimiento de rotscién relativo de dos 4rboles acoplados (se
puede suponer que el érbol, unido a dos de las armaduras 4 permanece fi-
jo, mlentras qbe el érboi unido a las otras dos armadurasle girado desde
un cierto &ngulo O en &l ?entido vertical de las agujas del reloj) la
unidn se deforma eldsticemente y toma la forma representade en la fig. 2
con puntos y trazos, Dos brazos opuestos 3 (en a-a) son comprimidos y se
acortan, en tanto que los otroe dos brazos 3 (en b=b-) quedan sometidos
& un esfuerzo de traccidn, y se alargan.

Se observerf que las caras de las srmaduras metélicas enfrentadas,
es decir cooperantes con un mismo brazo, al ser paralelas (y no convergen=

tes hacia el eje de la unibn), un movimicnto de rotacidén de un éngulo O,
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como Se indica mds arriba, tiene por efecto el provocar una inclinacién
relativa de las dos caras opuestas; el édngulo correspondiente esté cerrado
hacia el exterior cuando se trata de un brazo que trabajo bajo compresién
(e=a), y atderto hacia el exterior cuando se trata de un brazo que %trsba=—
ja en tracciin (b=b).

Ahorgbien, los brazos sometidos a la compresién son, si no los Uni-
cos brazos de trabajo, por lo menos aquélios que trabajen més por el he= -
cho de la preponderancia de los efectos de compresion (sobre todo si se
les resguarda de ls precompresién antes del montaje, como ha sido previs—
to. Sebido es, por otra psrte, que un esfuerzo transversal aplicado & un
elemento de caucho comprimido corre el riesgo de provocar una flexiénm.

En el presente cago exists esste esfuerzo tranaversal; a saber, la fuerza
centrifuga que se menifiesta tanto mis cuanto mis elevada sea la veloci-
dad de rotacidn. |

Parece ser, pues, que el apriete de las armaduras que tienden a for—
mar un &ngulo cerrado hacia el exterior, para los brazos sometldos & com~
presidn, tiene por efecto el mantener el caucho bajo um esfharz§ de fle-
x16n por la fuerza centr{fugs. Por lo tanto, el dispositivo en cuestién
tiene la veniaja frente a los demis dispositivos clédsicos, de soporter vew
locidades de rotacién més elevadas. |

En realidaed, las calidades del acoplemiento quedan todevis més me-
joradas si se recurre a una disposicién complementaria segfin la cusl, an-
tes del montaje, se someten los cuatro brazos a una precompresidn, De es-
tg manera se suprime, en efecto, en el curso del trabajo de la unién y,
por lo menoé, hasta un cierto velor del &ngulo de torsién 0, los esfuerzos
de traccién sobre los dos brazos que tienden a trabsjar en extensién co-
mo consecuencia de la torsién de la unidn.

Para llevar a cabo esta precompresién se puede proceder de diversas
maneras, por ejemplo se puede recurrir a medlos que permitan obtener un

conjunto precomprimido a punto de ser montado sobre los platos, tales
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Dichos medios pueden consistir, por ejemplo, en dos tirantes 10 (fi-
guras 6 y 7), dispuestos ortogonslmente y cooperantes con los dos pares
de brazos 3 correspondientes, los cuales tirantes estén convenientemente
provistos de mercaduras para resistir los esfuerzos de flexién resultantes
del montaje en voladizo, ¥y concebidos de tal modo que elrentre-eje de sus
dos agujeros de fijacién sea més débil que el entre—eje de los agujeros
7 ccrrespondientes opuestos diametralmente de la unién que se supone 1ibreb

Cusndo el acoplamiento estd, pues, estrechado por los entre-ejes
deseados por medios apropiados, los dos tirantes 10 quedan fijados a las
armaduras, por ejemplo, por medio de remaches tubulares tales como 11,
sacados hacia el exterior de la unién soﬁre una arandela 9 que, al mismo
tiempo, asegura une separacién suficiente entre los filatcs 5 y los nervios
ae los tirantes 10,

La fijacién de la unidn a los platos 5 se hace, pues, por medio de
pernos 8 que pasan a través de remachea tubulares 11, en la armadnra 4.

Se aprecias todavia quey, a causa del apriete de las armaduras gue
comprenden los brazos comprimidos (a-a) y de la aperturla de las armsduras
que comprenden los brazos tendidos (b=b), lss porciones elementales de
caucho experimentan‘unas deformaciones y, por consiguiente, unos eafuerzoﬁ
tanto més grandes cuanto més se haellen alejados del centro; por lo tanto,
las resultantes de los esfuerzos elédsticos ejercidos sobre una armadura
por los dos brazos de caucho contiguos no estén-dirigidas siguiendo el
eje central de los mencionados brazos, pero estén defasados hacla el exte-
rior, como representan las flechas Fy ¥ F, en la fig. 2 Estas dos resulth
tes no pasan, pues, por lo general, por el centro del agujero 7 y tien—
den & hacer girar la armadura alrededor del perno 8, Para evitar esta even
tualidad, es conveniente prever medios apropiados tales como una punta o
un remache, tal y como se muestra en las Flgs. 6 ¥ 7.

En muchos casos, una unidn de esta clase podréd ser montada a modo
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de una unién de cardan por los dos extremos de un érbol de transmisién.
Dicho arbol, si no tiene suficiente con el dispositivo que ha quedado des-
crito, esté ahora situado de forma flotante entre las dos uniones. Para
evitar, sobre todo a grandes velocidades de rotacién, las vibracicnes ra-
diales, es aconsejable el centrar ceda uno de sus extremos con relacidén
gl extremo del rbol motor o receptor que queda frente a los mismos,

Este centraje puede realizarse, mis particularmente y ventajosamen=
te, de la sigulente manersa.

Cada uno de los tirantes 10 (solidarios rigidamente de uno y otro
de los &rboles acoplados, respectivamente) estd provisto, por ejemplo por
soldadura, de un manguito cilindrico 13 ‘o 14 (fig. 6) y cada uno de estos
manguitos tiene dos espigas 15, 15', de una parte, y 16, 16!, de otra —
(figs. 6 ¥ 7), las cuales penetran unas dentro de otras, pero con la su~
ficiente holgura para permitir todas las deformaciones eldsticas posibles
exigidas del acoplamiento (axisles, torsionales, cénicas). Dichas cuatro
espigas van centradas sobre una bolsa periférica 17 y el centro del aco-
plamiento; pero debe quedar blen entendido que en este aspectoc se pueden
prever cuslquier otro medio anélogo.

La citada bola esté ventajosamente retenida en su sitio por la accidnm
de dos muelles antagonistas idénticos 18 y 19 que se apoyan sobre dos aran-
delas metédlicas 20 y 21 provistas, a su vez, de arandelas de Fleliro 22 en-
grasadas o aceitadas, las cuales mantienen un frotamiento con la bola de
centraje,

El desmontaje de un acoplamiento de esta clase se hace, pues, con
gran facilidad (y lo mismo, esté provisto o no de un centraje). Para ello
basta con quitar los cuatro perncs 8 y la unién se retira radislmente (al

mismo tiempo que el dispositivo de centraje, si os que estd proviato de uno

El montaje se hace de la misma manera, aunque en sentido inverso, sin

que haya que desplazar 1as médquinas a acoplar y sin que ses necesario uti-
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lizer un &rbol de transmisién deslizante, como sucede de ordinario dn el
caso de las uniones clisicas provistas de un centrajé.

Por consiguiente, cualqulera que sea la forme de ejécucién adoptada,
se pueden formar unlones, cuyo funcionamiento queds suficientemente de
manifiesto de cuanto anteceds, por lo que parece imitil continuar insis-
tiendo sobre este particular y que, frente a los dispositivos de la clase
en cuestién ya existentes, tlienen numerosas ventajas, principalmente las
siguientes:

- construccidn simple,

- montaje y desmontaje sencillos,

- posibllidad de resistir eficazmente los esfuerzos debidos a la fuer=
za centrifuga,

=~ posibilidad de reducir, dentro de lo posible, los esfuerzos de trac-
cién sobre el cauchos |

Tal y como se describe por s{ mismo y como resulta, por otra parte,
de cusnto queda expuesto, el invento no se limita en absoluto a aquéllos
de sus modos de aplicacién nl a aquellas de sus formas de ejecucidén de sus|
diversas partes que han sido objeto de una atencién preferente; por el
contrario, abarca %todas las variantes’.

o T A

En restmen: la Patente de Invencidén cuyo registro se solicita re-
caeréd sobre las siguientes reivindicsciones:

15;- Mejoras en dispositivos de la clase de uniones elésticas, des~
tinadas especialmente a transmisiones, caracteriszedas porque dichos dis=-
positivos destinados a transmitir un movimiento de rotacidém de un érbol
motor a un érbol impelido con une elasticidad de torsidén considerable,
permitiendo de paso & los mencionados drboles una cierta latitud de desa=—
lineacién eventual en el sentido radiel y en el angular (éngulo de cardan)l,
estén provistos de brazos de materia eldstice destinados & mantenerse al~

rededor del eje de los &rboles a empalmar de acuerdo con los lados de un
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poligono, en particular un cuasdrade, y adheridos a unss ;Imaduras gue que—
dan alternativamente solidarias en rotacidm de uno y otro de los citados
érboles, en donde una misma armedura puede ser comin a dos brazos adyacen—
tes, |

22,- Mejoras segiin reivindicacién 12, caracterizadas porque las su-
perficles de las armaduras correspondientes a un mismo brazo elédstico son
paralelas, o bien se presentan de modo que diverjan hacia el centro de la
unidn,

3&.~ Mejoras segiin reivindicacién la, caracterizadas porque se pre=
vé un conjunto que comprende los elementos eldsticos y sus armaduras, el
cual se establece independientemente de los érboles, siendo susceptible -
de ser fijado con cardcter amovible sobre los mismos o sobre los platos o
aimilares solidarios de dichos érboles, el cual conjunto comprende, ade—
més, unos medios para someter la materia eldstica a una precompresién.

42 .~ Mejoras segin reivindicacién lt y siguientes, caracterizadas
porque comprenden brazos eldstidos dispuestos especialmente de acuerdo con.
un cuadrado, y porque las armaduras sobre las que van fijados dichos bra-
zos tienen una forma genersl de diedré.

58,~ Mejoras segin reivindicacién 32, caracterizadas porque el die=
dro esté cerrado, por un extremo, por medio de una pared 6 (fig. 5) gue
permite la fijacibn sobre ‘el plgto o soporte solidario del drbol correspox
dlente. |

68 ,~ Mejoras seglin reivindicaciones 1t a 5&, caracterizadss porque
la materis elfstica rodea el dngulo del diedro, de manera que los diversos
brazos, del ladoc del centro, tengﬁn partes comines.

78 ,~ Mejoras segin reivindicaciones 4 y 5, ceracterizadas porque los
‘diedros se obtienen a partir de una chapa 4z (fige 4), con una parte rechuﬂ
gular ABCD y una parte semicircular AEB, a la que se parte en dos, por EF,
por medio de una cizalla o una sierra, y los dos &ngulos AEF y EFB quedan

entonces rebajados en forma de ‘angulo recto por el mismo lado, después de
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lo cual la parte rectangular antes mencionada queda por si misma plegada
para dar lugar a la forma de diedro con un fondo 6 eohstituido por los
dos trifngulos arriba mencionados.

8e .~ Mejoras segin reivindicaclones l&# a 72, caracterlzadas porque

les armaduras en forma de disdro estédn fijadas dos a dos sobre platos o so-
portes alargados 5, sujetos respectivamente a los dos érboles en posicién
otorgonal,

99;- Mejoras segin reivindicaciones l&¢ y siguientes, caracterizadas
porque sSe han previsto medios de separacibn, tales como las arandelas 9
para impedir que los platos o soportes 5, durante el trabajo en torsién de
la unidn, vengan a tropezar con alguncs de los trazos elésticos o de sus
armaduras.

10.~ Mejoras segin reivindicaciones le y sigulentes, caracterizades
porque la precompresibén segiin reivindicacién 3%, se lleva & cabo con ayuda
de tirantes 10 {fig. 6), sobre los que van sujetos previamente las armedu-
ras opuesias.

11.~ Mejoras segfin reivindicacién 10, caracterizadas porque la suje-
cién de las armaduras 4 en los tirantes 10 estén hecha con ayuda de rema-
ches tubulares 11, en el interior de los cuales pueden penetrar pcrnos 8
para la fijacidn de los conjuntos (tirantes y armaduras) sobre los soportes
o brazos portadores 5.

12,~ Mejoras segiin reivindicaciones le y sigulentes, caracterizadas
porque se han previsto medios para centrar los dos érboles 1 y 2, el uno
con relacién al otro.

13.- Mejoras segiin reivindicacién 12, caracterizadas porque los men—
cionados medios tienen una bola de centraje 17, apropiada para cooperar con
mapguitos 13, 14 provistos de esplges 14, 15, los cuales manguitos son, so=
.lidarios de los tirantes 10.

1+~ Mejoras segin reivindicaciones 12 y 13, caracterizadas porque

la bola 17 esté aprisionada entre arandelas 20, 21 sometidas a la accidn

AT T 8 L v (e
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de muelles 18, 19,

15¢= Se relvindica por fltimo, como objeto sobre el que ha de recser
la Patente de Invencién cuyo registro se solicita: "MEJORAS EN DISPOSITI-
VOS DE LA CLASE DE UNIONES ELASTICAS, DESTINADAS ESPECIALMENTE A TRANSMI-
SIONES®,

Todo conforme queda descritc en la presente memoria due congta de
doce piginas escritas a miquina por una sola cars y dibujos que se acam-
paifiane.

Madrid, 12 de septiembre de 1958;
;}wouso UNGRIA
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