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PATENTE DE INVENCION

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

s o b r e :

«DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE HILO EN TELARES PARA GENEROS 

DE PUNTO Y MAQUINAS TRICOTOSAS».____________

S o l i c i t a n t e : FRANZ MORAT K. G, ,

E n tid ad  alem ana, e s t a b le c id a  en

S tu t tg a r t- V a ih in g e n  (A lem an ia),
H e s s b r ü h ls tr .  51*

Los con ocidos d is p o s i t iv o s  a lim e n ta d o re s  de h i lo  en 

t e l a r e s  p ara  gén eros de punto y  máquinas t r i c o t o s a s ,  deno­

minados « re g u la d o re s» , e s tá n  c o n s t it u id o s  por dos ru ed as 

d en tad as que engranan e n tre  s í  y  que son a cc io n a d a s  p or l a  

5 m áquina. E l h i lo  es a r r a s tr a d o  e n tr e  lo s  d ie n te s  de e s ta s  

ru e d a s , s ien d o  g rad u ab le  l a  s e p a r a c ió n  e n tre  sus e je s  p ara
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pod er v a r i a r  l a  v e lo c id a d  de a lim e n ta c ió n . La g ra d u a ció n  

se  e fe c t ó a  a mano o b ie n  por medio de una p a la n c a  te n s o ra  

d e l  h i lo  en d ep en d en cia  de l a  te n s ió n  de e s t e  ó lt im o .

E sto s  co n o cid o s a l im e n ta d o r e s - r e g u ia d o r e s  someten 

5 a l  h i lo  a un ondulado m ú lt ip le  y  p e r j u d i c i a l  d uran te  su

paso por e n tre  lo s  d ie n te s  de l a s  ru ed as d en ta d a s. Además, 

e l  d e s liz a m ie n to  o p a t in a je  i n e v i t a b le  d e l  h i lo  no p erm ite  

una r e g u la c ió n  e x a c ta  de l a  ca n tid a d  de h i lo  a lim e n ta d o .

En l a  r e g u la c ió n  a u to m á tica  se  r e q u ie r e n  mecanismos de 

10 tra n sm is ió n  e n tr e  l a  p a la n ca  te n s o r a  d e l  h i lo  y  e l  d isp o ­

s i t i v o  graduador de l a  s e p a ra c ió n  de la s  ru ed as d en tad a s, 

que no solam en te r e s u lt a n  c o s t o s o s ,  s in o  que con fr e c u e n c ia  

dan lu g a r  a f a l l o s  en su fu n cio n am ien to  y ,  adem ás, no p ro ­

p o rc io n a n  se g u rid a d  a lgu n a como co n se cu e n cia  d e l  d e s l i z a -  

15 m iento o p a t in a je  in c o n t r o la b le  d e l  h i l o .  Se conocen

tam bián a lira e n ta d o re s-re g u la d o re s  de h i l o ,  de fu n cion am ien ­

to  a u to m á tico , que c o n s is te n  en un c i l in d r o  a c c io n a d o , a l r e ­

ded or d e l  c u a l  se a r r o l l a  e l  h i lo  una o v a r ia s  v e c e s  y  que 

según l a  te n s ió n  e s  a r r a s tr a d o  con más o menos d e s liz a m ie n to

20 o p a t in a je .
P ara  poder a p ro vech ar e l  d e s liz a m ie n to  d e l  h i lo  so b re  

un c i l in d r o  se  p roced e de t a l  form a que e l  h i lo  e s  a r r o ­

l l a d o ,  de manera en s í  co n o c id a , so b re  un elem ento g i r a t o ­

r i o ,  por ejem plo un r o d i l l o ,  y  que e s t e  elem ento es a c c io -  

25 nado con una v e lo c id a d  mayor que l a  v e lo c id a d  máxima con

l a  que e l  h i lo  deba s e r  a lim e n ta d o , con lo  que a l  aumentar 

l a  r e s i s t e n c i a  y a  s e a  p o r e l  la d o  de adm isión  d e l  h i lo  o 

p o r e l  la d o  de l a s  a g u ja s  d e l  elem ento g i r a t o r i o ,  e l  h i lo
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se  a p l ic a  más firm em ente c o n tra  e s t e  elem ento y  por ta n to  

e s  a lim en tad o  con mayor r a p id e z ,  en ta n to  que a l  d is m in u ir ­

se  d ic h a  r e s i s t e n c i a ,  e l  h i lo  se  a f l o j a  y  co n sigu ien tem en te  

e s  a r r a s tr a d o  con menor v e lo c id a d .  P re fere n tem e n te  se  u t i -  

5 l i z a n  dos r o d i l l o s  g i r a t o r i o s  en s e n t id o s  c o n t r a r io s .  S in  

embargo, ha podido com probarse que e l  e fe c t o  deseado puede 

lo g r a r s e  ta n  s ó lo  s i  lo s  r o d i l l o s ,  que deben te n e r  una 

s u p e r f i c i e  muy dura y  l i s a ,  g ir a n  con e le v a d a  v e lo c id a d , 

gen era lm en te  d e l  orden de 1500-5000 r e v o lu c io n e s  por m inuto. 

10 En la s  form as de r e a l i z a c i ó n  c o n o c id a s , e l  mecanismo

de a ccio n am ien to  d e l  c i l in d r o  o d e l  p ar de c i l in d r o s  e s t á  

c o n s t it u id o  por un e n g ran a je  de tr a n s m is ió n  a lo ja d o  en una 

c a ja  en l a  que lo s  c i l in d r o s  e s tá n  apoyad os.

E l accio n am ien to  de lo s  e n g ra n a je s  de lo s  a lim e n ta -  

15  d o r e s -r e g u la d o r e s  p ara  cada p u esto  de tr a b a jo  se  e fe c tá a

desde una rueda d en tad a que g i r a  con l a  m áquina. La t r a n s ­

form ació n  de l a  pequeña v e lo c id a d  de r o t a c ió n  de l a  máqui­

na a una v e lo c id a d  de 3000-5000 r e v o lu c io n e s  por minuto 

r e q u ie r e  e n g ra n a je s  ca ro s  y  mucho e s p a c io .  T a le s  e n g ran a jes  

20 producen ru id o s  m o le s to s , son muy s e n s ib le s  a l  d e sg a ste  y  

no asegu ran  l a  n e c e s a r ia  marcha suave d e l  c i l in d r o  o d e l  

p a r de c i l i n d r o s .  E sto s  in c o n v e n ie n te s  quedan d e sc a rta d o s  

segiín  l a  in v e n c ió n  m erced a que e l  c i l in d r o  e s  accion ad o  

d ire cta m e n te  por un m otor r o t a t i v o  d is p u e s to  co ax ia lm en te

25 con r e s p e c to  a l  c i l i n d r o .

De e s t e  modo quedan o b viad o s to d o s lo s  in c o n v e n ie n te s  

o r ig in a d o s  por lo s  e n g r a n a je s . E l accio n am ien to  de to d os 

l o s  a lim e n ta d o re s -re g u la d o re s  puede g o b ern arse  con medios
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s e n c i l l o s  desde un p u esto  c e n t r a l .  Segiin la s  m uestras a 

p ro d u c ir  o por o tr o s  m o tiv o s , pueden c o n e c ta rs e  o d e s­

c o n e c ta rs e  determ inados a lim e n ta d o r e s - r e g u la d o r e s . E l 

arranque r e s u l t a  uniform em ente suave y  r á p id o . En e l  

5 accio n am ien to  e l é c t r i c o  in d iv id u a l  segiín l a  in v e n c ió n  no 

s e  producen m ovim ientos o s c i l a t o r i o s  d e l  c i l in d r o  que ta n  

fre cu e n te m en te  se p re se n ta n  en e l  empleo de e n g ra n a je s  

como co n se cu e n cia  d e l  d e s g a s te  de é s t o s .  En e l  empleo de 

p a re s  de c i l i n d r o s ,  cada uno de lo s  dos c i l in d r o s  puede 

10 l l e v a r  a so c ia d o  su  co rre sp o n d ie n te  motor r o t a t i v o  o b ie n  

e l  segundo c i l in d r o  puede m overse m ediante f r i c c i ó n  desde

e l  acc io n ad o  e lé c t r ic a m e n t e .

En lu g a r  de r o d i l l o s  c i l i n d r i c o s  pueden tam bién u t i ­

l i z a r s e  r o d i l l o s  c ó n ic o s  d is p u e s to s  uno a l  la d o  de o tro  

15 con sus e je s  p a r a le lo s  u  o r ie n ta d o s  segón  e l  ángulo de 

su c o n ic id a d .

E l cuerpo o e n v o lv e n te  r o t a t o r i o  d e l  motor e l é c t r i c o  

puede c o n s t i t u i r  e l  c i l in d r o  a lim e n ta d o r de h i lo  o una 

p ro lo n g a c ió n  de é l .

20 De acuerdo con una form a p r e fe r e n te  de r e a l i z a c i ó n

de l a  in v e n c ió n , e l  r o t o r  d e l  m otor r o t a t iv o  c o n s is te  en 

un c i l in d r o  de s u p e r f i c i e  l i s a ,  p re fe re n te m e n te  e n d u re cid a .

P re fe re n te m e n te , se  d isponen c o a x ia l  y  lib re m e n te  dos 

m otores en lo s  la d o s  o p u esto s  de un so p o rte  c e n t r a l ,  en e l  

25 que se  p re v é  para  cada m otor un in t e r r u p t o r  y  lo s  c o r r e s ­

p o n d ie n te s  g u í a - h i lo s .  Con e l  d is p o s i t iv o  a lim en tad o r de 

h i l o  segón  l a  in v e n c ió n , se  lo g r a n  re n d im ie n to s , con medios 

s e n c i l l o s ,  que con lo s  co n ocid o s d is p o s i t iv o s  a lim e n ta d o re s-

-  k -



4

2440* $

r e g u la d o r e s  de h i lo  no pueden a lc a n z a r s e .  M erced a l  a c c io ­

nam iento e l é c t r i c o  d ir e c t o  de lo s  c i l in d r o s  de a lim e n ta ­

c ió n  no solam ente r e s u lt a n  in n e c e s a r io s ,  según queda d ic h o , 

órgan os de tr a n s m is ió n  c o s to s o s  y  s u s c e p t ib le s  de d e t e r io -  

5 r a r s e ,  s in o  que r e s u l t a  tam bién p o s ib le  que m ediante medios 

s e n c i l l o s ,  en s í  c o n o c id o s , pueda p on erse  en fu n cion am ien to  

e l  d is p o s i t iv o  a lim e n ta d o r de h i lo  a n te s  de l a  p u esta  en 

marcha de l a  máquina y  quedar fu e r a  de fu n cion am ien to  a n te s  

d e l  paro de l a  misma, de modo que en ningún caso pueda p ro - 

10 d u c ir s e  una acum ulación  de h i lo  a l  d e s c o n e c ta r s e  o p a ra rse  

l a  m áquina.

En lo s  d ib u jo s  a d ju n to s  se i l u s t r a  a t í t u l o  de ejem plo 

no l i m i t a t i v o  una form a de r e a l i z a c i ó n  d e l  d is p o s it iv o  

a lim e n ta d o r de h i lo  según l a  in v e n c ió n , mostrando 

25 La F ig .  1 una v i s t a  f r o n t a l ;  y

l a  F ig .  2 una v i s t a  l a t e r a l .

E l so p o rte  1 e s t á  f i j a d o  en 2 y  3 en l a  bancada 15 

de l a  máquina y  c o n s is t e  en una c a ja  l a ,  en l a  que e stá n  

d is p u e s ta s  l a s  co n ex io n es 4 y 5 de lo s  c o rre sp o n d ie n te s  

20 c a b le s  c o n d u c to re s , y  en e l  b razo  I b ,  en e l  que e s t á  f i ja d o  

en cada la d o , en S y  9 , un m otor r o t a t i v o  6 y 7 . E l r o t o r  

de cada m otor c o n s is te  en un c i l in d r o  6a y 7a ,  r e s p e c t iv a ­

m ente, con p r e fe r e n c ia  de a ce ro  y  de s u p e r f i c i e  e n d u re cid a . 

En e l  b razo  Ib  e s t á  d is p u e s to  un in t e r r u p t o r  10 ( F ig .  2 )

25 p ara  lo s  dos m otores 6 y 7 ,  o un in t e r r u p t o r  p ara  cada

m otor. Los h i lo s  pasan desde lo s  c a r r e t e s  a t r a v é s  de lo s  

g u ía - h i lo s  1 1 ,  12 y  1 3 ,  1 4 , r e s p e c t iv a m e n te , y  se  a r r o l la n  

una o v a r ia s  v e c e s ,  según l a  te n s ió n  d e se a d a , a lre d e d o r  d e l

-  5 -
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c i l in d r o  6a y  7 a , tam bién r e s p e c t iv a m e n te , pasando lu ego  

a l o s  c o rre s p o n d ie n te s  p u e sto s  de t r a b a j o .  E l  r e c o r r id o  

d e l  h i l o  se  r e p r e s e n ta  en l a  F ig .  2 p or una l í n e a  

puntos y  r a y a s .
5 E l  d is p o s i t iv o  de co n exió n  d e l m otor de accion am ien to

d e l  t e l a r  p ara  gánenos de punto o de l a  máquina t r i c o t o s a  

puede com binarse de t a l  form a con e l  d is p o s i t iv o  de co n exión  

de l o s  m otores 6 y  7 que Inm ediatam ente a n te s  de l a  p u e sta  

en marcha de l a  m áquina, lo s  m otores de a lim e n ta c ió n  de 

10 h i l o  6 y 7 queden c o n e c ta d o s , y  que inm ediatam ente a n te s  

de l a  parad a de l a  máquina queden d e sco n e cta d o s .

N O T A .

D e s c r it a  s u fic ie n te m e n te  l a  n a tu r a le z a  d e l  in v e n to , 

a s í  como l a  manera de p o n erlo  en p r á c t i c a ,  se  h ace c o n sta r  

15  que to d o  cuanto no a l t e r e ,  cam bie o m o d ifiq u e  su p r in c ip io

fu n d am en tal, puede quedar som etido a v a r ia c io n e s  de d e t a l le ,  

También se hace c o n s ta r  que e s t a  in v e n c ió n  co rresp on d e a 

• l a  d e s c r i t a  en l a s  s o l i c i t u d e s  de P a te n te s  alem anas

Nfi M 35 2A9 V i l / 25a y  P  M 36 650 V I l/ 25a , d e p o s ita d a s  en 

20 5 de S eptiem bre de 1957 y Ó de F eb rero  de 1953, r e s p e c t i ­

vam ente, cuya p r io r id a d  se  r e iv i n d ic a  de acuerdo con lo s  

C onvenios I n te r n a c io n a le s  en v i g o r ,  s ien d o  lo  e s e n c ia l  y  

p o r  lo  que se  s o l i c i t a  P a te n te  de In v e n c ió n , p or 20 añ os, 

l o  que queda resum ido en l a s  s ig u ie n t e s  r e iv in d ic a c io n e s :

25 1& .-  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r de h i lo  en t e l a r e s  p ara

gén ero s de punto y  máquinas t r i c o t o s a s ,  que comprende un 

elem ento que g ir a  a gran  v e lo c id a d  y  a lr e d e d o r  d e l  c u a l 

se  a r r o l l a  e l  h i l o ,  c a r a c t e r iz a d o  porque e l  elem ento g i r a -
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t o r i o  e s  accio n ad o  d ire cta m e n te  p or un m otor r o t a t i v o .

2, . _  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  

1 » , c a r a c t e r iz a d o  porque e l  elem ento g i r a t o r i o  e s t á  c o n s t i ­

tu id o  p or un r o d i l l o  que e s  accio n ad o  por un motor e l é c t r i c o .

3 a .-  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  

l a ,  c a r a c t e r iz a d o  porque e l  elem ento g i r a t o r i o  e s t á  c o n s t i ­

tu id o  p or un p ar de r o d i l l o s ,  a cc io n a d o s  cada uno de e l l o s

p or un motor r o t a t i v o .
D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  la s  r e i v i n d i c a c i o ­

nes I a a 3a , c a r a c te r iz a d o  porque e l  r o d i l l o  o lo s  r o d i l l o s

son c i l i n d r i c o s .

5 a .-  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  la s  r e i v i n d i c a c i o ­

n es l a  a 3 a , c a r a c te r iz a d o  porque e l  r o d i l l o  o lo s  r o d i l l o s

son c í n i c o s .
6a . -  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  la s  r e i v i n d i c a c i o ­

n es I a a 5a , c a r a c t e r iz a d o  porque cada uno de lo s  r o d i l l o s  

c o n s t it u y e  una p a r te  d e l  árgano r o t a t o r i o  d e l  m otor e lé c ­

t r i c o  que lo  a c c io n a .

7 a . _ D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  l a s  r e i v i n d i c a c i o ­

nes I a a 6a , c a r a c te r iz a d o  porque e l  r o t o r  d e l  m otor e s t á  

r e a l iz a d o  como c i l in d r o  de s u p e r f i c i e  l i s a  y  e n d u re c id a .

g a ._  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  

7 a ,  c a r a c t e r iz a d o  porque se montan co a x ia lm e n te  dos m otores 

en lo s  la d o s  o p u esto s  de un so p o rte  c e n t r a l  con sus r o to r e s  

d is p u e s to s  lib re m e n te , d isp o n ién d o se  en d ich o so p o rte  un 

in t e r r u p t o r  p ara  cada m otor, o un in t e r r u p t o r  p ara  ambos 

m o to res, y  lo s  g u í a - h i l o s .

9 a .-  D is p o s it iv o  a lim e n ta d o r segán  l a s  r e iv i n d ic a c io -

-  7 -



4

24401

nes I a a 8a , c a r a c t e r iz a d o  por d isp o n e rse  m edios con lo s  

c u a le s  lo s  m otores r o t a t i v o s  quedan p u esto s  en fu n c io n a ­

m iento a n te s  de l a  p u e sta  en marcha de l a  máquina y d esco ­

n e cta d o s a n te s  d e l  paro de l a  misma.

5 10a . -  DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE HILO EN TELARES PARA

GENEROS DE PUNTO Y MAQUINAS TRICOTOSAS, 

t a l  y  como queda d e s c r i t o  y  r e iv in d ic a d o  en l a  p re se n te  

memoria que c o n sta  de ocho h o ja s  m ecan o g rafiad as por una 

s o la  c a ra  y  de dos lám in as de d ib u jo s *

10 B a rc e lo n a , 2 de S eptiem bre de 1958.

FRANZ MORAT K.G .
P .P .

J. jr_N*OL>fc*
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