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Esta. Patente se re fiex 'e  a l conti-ol. de las tolex*ancias 

term inales, p .e .  la s  llamadas tolex-ancias ax ia les  para ro ­

tores  y paxd,ieulax*meiite pero no exclusivamente ap licad les  

a l  canixrol y conservación ue las  tolerancias. a x ia le s , o ro -  

tox’es para las cuales se encuentran dispuestas para actuar 

sobre, o ser actuadas por o pax*a controlan* flu idos  bajo pre­

siones, como por ejemplo válvu las ro ta t iva s  o ro tores de 

bombas o motores ue r lu ia o s , uenominaaos aquí por conve­

n iencia  máquinas ro ta tiva s  ue flu id o  a p resión , sea por in­

tento primario para actuar como bombas.o motores o consti­

tuyendo pasos de aparatos de transmisión de flu id o , medido­

res  de flu id o  o aparatos s im ila res .

E l tármino a x ia l aquí empleado, debe in terpretarse in­

cluyendo cualquier to lerancia  que va r ié  por e l movimiento 

a x ia l r e la t iv o  entre e l  ro to r  y su alojam iento o camera de 

traba jo , y  también por conveniencia e l  tármino cara termi­

nal como aplicada a un ro tor o su a lo j amiento, será emple­

ado para in c lu ir  no solamente caras subs taneialmente l is a s  

sino también otras caras, p .e » cón icas, convexas o cóncavas 

en e l  ro to r  y su alojam iento, ue forma que e l  movimiento 

a x íwf r e la t iv o  entre e l  ro uOr y e l  alojam iento en e l  cual 

descansa, va r is  la  to leran c ia  entre la s  caras. En aparatos 

que incluyan uno o más ro to re s , la  ‘experiencia  lia demostra­

do una d ificu lta d  en asegurar la  conservación de una to le —
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24 39 90 6
rancia ax ia l aproximadamente correcta donde esta ea im­

portante, sea p .e . para e l objeto de reducir o impedir 

desgaste, reduciendo lugas o manteniendo un rendimiento 

general uueno, asi en e l  caso corriente de un ro to r su­

je to  a Huido a presida centro de una cámara de trabajo  

cualquier movimiento ax ia l en una dirección, produce una 

tolerancia a x ia l mayor en uno de los extremos en e l  cual 

e l  caudal de Huido a presión es así fa c ilita d o , de suer­

te qp.3 e l  aumento in ic ia l  tiende a conservarse y a aumen­

tar* Existe por e llo  una tolerancia siempre a mantener- e l  

rotor con le  tolerancia ax ia l máxima en un extremo y miní­

ate en e l  otro*

E l empleo de cojinetes de empuje determinados, ha s i ­

do propuesto -para sostener e l rotor en una posición ax ia l 

aproximadamente correcta; pero esto implica mayares pro­

blemas de fabricación y d ificu ltades en conservar su s i ­

tuación bajo expansión térmica variante, especialmente 

en máquinas a a lta  presión en conde las to lerancias axia­

le s  deseables pueden ser ael orden ae 0,0175 imil*

E l ooj'eto de la  présente Patente es conseguir* una d is ­

posición en la  cual lúe.- tolerancias ax ia les aproximadamente 

correctas puedan ser más fác ilren te  obtenidas y conservadas. 

Para esto y de acuerdo con la  presente invención l a  combi­

nación de un rotor en su alojamiento incluye medios para con*&r 

tro la r  la  tolerancia entre a l  menea un terminal del rotor  

y e l alojamiento compxenuiendo una cámara de H uido a pre­

sión par-te ue cuya pared está constituida por una superfi­

cie en e l  ro to r, la  presión en la  cual tiende a mover e l  

rotor axialmente y las  vias para la  entrega y escape del 

flu id o  comúnloan con e l  flu ido  a presión de la  cámara y

I
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respectivamente ccri puntos ote a lto  y bajo ¿lu ido a pre** 

alón, a l ríenos una de estas Trias incluye un punto de es­
« trangulara, ento constitu ido por una to leran cia  la  cual va­

r ia  con e l  movimiento a x ia l de l ro to r  en re la c ión  con e l  

alojamiento- de forma que controle a l caudal a au través

6o»
originando as í un aumento en la  presión en la  camara de 

flu id o  a presión cuando e l  ro to r  se mueve contra_ t a l  pre­

* sión y  viceversa»

* Un una d isposición  de acuerdo 0011 la  invención, e l  

■¿cea e fe c t iv a  ue la  sección transversal ue la  v ia  de es­

65 cape no esta sastc-ircin-t'ier te srectsuor. p-̂ r 1 1 mov imier co 

a n ie l uél ro to r  s u r  I íh  la  vi::' ue entre.oa ccir r-nue un 

paso de flu id o  a presión conduciendo e l  flu id o  a presión
%

de la  cámara desue un punto entre las su perfic ies  adya­

9 centes en e l  ro to r  y alojam iento para lo  cual e l  caudal

70 de flu id o  bajo presión pase a través ue tana to leran cia
* la  cual aumenta cuejv.o e l  ro to r  a.e mueve contra la  sec­

ción de la  presión en la  cámara ue presión*

Altea-nativamente la  u isposición puede ser t a l  qus 

e l  area e fe c t iv a  ua ia  sección transversa l ue la  v ia  de

75

»

entrada no está  sus tañe iaiment e afectada por e l  aoviuien— 

to  a x ia l del ro to r , mientras qaa la  v ia  ue escape incluye 

imq to lerancia  entre su perfic ies  en e l  ro to r  y e l  a lo ja ­

k
miento e l  cual disminuye cuando e l  ro tor se mueve ax ia l— 

mente contra la  acción de ia  presión en la  enmara de l-'re—

, so aión y v iceversa .

I»a invención os ap licad lo  para aparatos en lo s  cua-

lo s  la  función del ro ta r  no ©a actuar sobre o ser actuado 

por controlar H u ido , sino que la  invención es particu—
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flu id os  a presida en

las cuales los ro tores actúan sobre o son actuados por 

o controlan, r lu lao  aajo presida, sea que t a i  f lu id o  a 

presida se emplee como e l  origen  deaae e l  cual e l  f lu i ­

do a presida es alimentado a través ae la  to le ran c ia  y 

e l  paso uel flu ia o  a presida a la  cámara ae i lu ia o  a 

presida o no*

A sí en e l  caso en que e i  fluxuo mane a través del

juego ñaeia o desde e l  conducto de presidn , debe ser 

deaviado oien por un origen  especialmente p rov isto  para 

e l  caso, o cien por alguno destinan© a Otra función co­

mo p «e* por e l  lado de presidn de la  máquina de flu id o  

a presidn, o por vá lvu la  cuando la  invencidn sea a p li­

cada 3 . máquina o válvu las dotadas de la  misma, o por 

un sistema de lubricacidn a presidn.

Cuando la  invencidn es aplicada a una máquina de 

flu id o  a presidn, en la  que parte ae la  su p erfic ie  del 

ro to r  está  sometida a presidn en la  parte de a lta  pre­

sión de la  cámara de traba jo , y e l  juego variab le  esta  

en e l  conducto de descarga, forma en la  p ráctica  un pe­

queño y conveniente paso de comunicación entre la  parte 

á t  a lta  presión de la  cámara de trabajo y  e l  conducto de 

entrega de flu id o  a presión .

A s í en esta u isposicidn cuando como es co rr ien te , 

e l  ro to r  está dispuesto en e l  in te r io r  ae una cámara de 

trabajo con sus er.treididau.es acyaceutes a lt.:~- ccrrespon­

dientes de I r  cámara y un miembro de empuje accionado 

por e l  f lu id o , constituyendo en rea lidad  un p istón  coa­

x ia l  con e l ro to r  y dispuesto en e l  interior* u.e un c i—
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lin d ro , con a l que forma una cámara de xluiuo a p resión# 

e l  conducto de presida convenientemente ampliado entre 

Ü 5 I a cámara de presión y un punto d e l espacio de ju ego ,fo r­

mado por la  cara extrema del ro to r  y la  adyacente de la  

cámara de presida 4|ue disminuye con e l  movimiento a x ia l 

de l ro to r  bajo la  acción de la  presidn en la  cámara ue 

presida*

I gQ -Igualmente, cutmu.0 la  invención se ap lica  a una má­

quina de H u ido a presidn en la  que parte ue la  superai— 

c íe  d e l ro to r  está sometida a la  parte ue baja presida de 

la  cámara de traba jo , y e l  juego variab le  está en e l  con­

ducto de descarga proceuente ue la  cámara ue presidn, es—

1 2 5  te  juego variab le  forma en la  p ráctica  uus convenier te y

pequeña comúnicacidn entre la  cámara ue presidn y  la  par­

te ue oaja presidn de la  cámara de trab a jo , como p*e* por 

e l  que está formado por la  oara extrema del ro to r  y la  ex­

trema adyacente del soporte en un punto próximo a la  parte 

ppQ de baja presión de la  enmara ue trau a jo .

En todo caso es p ré fe r ib le  generalmente duplicar e l  d is­

p o s it ivo  de t a l  forma que a l ro to r , l le v e  o está dolado de 

dos cuerpos sim ilares accionados por e l  f lu id o , de forma 

que la  presión uel flu iu o  en las res i activas  cámaras de 

los  miamos, tiendan a mover e l  rotor- en d irecciones opues­

tas* Cada cámara de ilu lu o  a presión quedará entonces conec­

tada por un conducto de xluiuo a comunicación de escape a

un punto en la  parte ael ju ego, entre la  extremidad conve­

niente de l ro to r  y la  adyacente de la  cámara de trabajo de 

140 tal*form a que ios juegos en los uoa extremos del ro to r ,

;J f
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queden automat icsmente controlados •

r.w invención puede ser llevada  a la  p ráctica  de va­

r ia s  formas, de la  que una de acuerdo con la  presente in­

vención en ap licación  a una bomba de engranes, y  otras 

doa variantes ue la  misma, son ilustxactas a t í tu lo  de 

ejemplo en los  dibujas que se acompañan*

T,« Figura 1 es un cor-te de una bomba por e l  plano de­

terminado por los  e je s  de los engx*anes que constituyen lo e

ro to res  de la  bomba.

X,a Figura 1 es una sección de la  lín ea  2—2 de la  F ig » l

la  Figura 5 es una sección de la  lín e a  5—5 de F ig * l

Ea Figura 4 es una sección de la  lín ea  4-4 de la  F ig«2

la  Figura 5 es: una v is ta  en c ie r to  modo digramática de

una disposición  modificada relacionada con la  invención, y

la  Figura 6 es una v is ta  sim ilar a la  de la  Figura 5 de o—

tra  m odificación relacionada con la  invención.

j a  la  d isposición  constructiva ilu strada  en las  Figu­

ras 1  a 4 , la  bomba comprende un cuerpo, formato por dos 

piezas, simó tr ic a s , A, A l  con un p la to  distanciador A2 

entre la s  mismas y la s  tapas extremas A5 * A4, de las que 

A4 l le v a  un nácleo sa lien te  vaciado en su in te r io r  A5 s»  

e l  que se a lo je  mediante rodamientos B un e je  motor El*

Effw tapas A5, A4, la s  piezas-cuerpos A, AX, y ©1 p la to  A2, 

están sujetos: a la  vez rígidamente por una serie  de tor­

n i l lo s  pasantes Ab« E l p la to  d istanciador A2 y  las partes 

del cuerpo A l ,  A están construidas par-a formar- en conjun­

to  la  cámara de trabajo ue la  bomba ue engranajes, ae las 

que la s  zonas de a lta  y baja presión se indican por la s

le t ra s  C y 01 en la  Figura 2, comunicando respectivamente
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con loa pasos de entrega y aumiaidn tubulares Q4t y  

05 extendiéndose axialmente a través del p la to  A2, e l  

cuerpo en A y  la  pared term inal A5 como se ind ica  espe­

cialmente a través de la s  Figuras 2 y  montados para 

girar* dentro de la  cámara de trabajo se encuentran la s  

ruedas engranajes i  y D i, la s  cuales lorman un todo con 

lo s  núcleos D2 descansando en estrecha to leran c ia  den­

tro  de lo s  agujeros en las plegas a e i cuerpo A y  A l co­

mo se ind ica , de rorma que las su perfic ies  circunferen­

c ia le s  de lo s  núcleos d2 y lo s  Agujeros en lo s  cuales 

descansan, constituyen esencialmente áreas estancas 

entre la  cámara ue trabajo de la  bomba y otros aguje— 

ros  formados en la  parte ex te r io r  de la s  piezas del 

cuerpo A, A l como se uescribe anter loramente»

Las ruedas de engranajes D, Di se encuentran mon­

tadas rígidamente por haber colocado ya chavetas so— 

ore io s  e jes soportes &, S i ,  lo s  cuales sobre rodamien­

tos de r o d il lo s  en sus' term ínale» a¡-- sitúan en agujeros 

dentro de las piezas del cuerpo A, A l y  estos e jes  

tienen unas porciones term inales, Bp» cada una de las  

cuales giran  libremente dentro; pero efectuando un c ie ­

r re—estanco con una junta obturadora F, teniendo una ca­

ra  anular ¿X, la  cual rec ibe una presida de un muelle 

F2  en apretada junta con la  cara in te r io r  de la  adya­

cente pared terminal A$ &3 o A4*

to lerancias de trabajo entre loa 'terminales e5 

de lo s  e je s  B y J L y  la s  piezas ab iertas en a liv iadores  

cdnicos de descarga A71 Y una cáaara de descarga AS lo s

24 89 9 0
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dos a liv iaderos  A7 en la  pared , comunicando con o tra  

a través del conducto A9 , mientras lo s  dos a liv iad eros  

en loa term inales uel e je  E comunican con o tra  a través 

del agujero E4  dei e je  y e l  a liv ia d ero  A7 la  pared term i­

nal A4, comunica con la  cámara AS a través del paso AlO* 

A s í lo s  tres  a liv iaderos  A/ comunican en e fec to  con la  

cámara AS* 3 © observará que con la  construcción arriba  

descrita  esencialmente se forman las  cámaras cerradas G> 

Gl, q2, S5 , una parte de la  pared de cada una de la s  cua­

le s  está constitu ida por la  cara term inal d e l núcleo ad­

yacente D2 . a s í , cualquier* presión  f lu id a  creada en una de 

estas cámaras actuará sobre la  cara term inal de l núcleo

adyacente D2 , suministrando una duerma a x ia l a las rue­

das engranajes D, o D i, a la s  cuales este núcleo, se en­

cuentra conectado* Loa núcleos B2, pueden con stitu ir  a s í 

p iezas de empuje operadas por flu id o  a presión , por las  

cuales, fuerzas ax ia les pueden ap licarse a las  ruedas en­

granajes constituyendo lo s  ro tores  de la  bomba por flu id o  

& presión , suministrando a la s  cámaras Gr, Gl, 02, G¿* 

formados en lo s  espacios de juego entre las  caras 

term inales de la  rueca i*e engranajes f ,  y la s  caras la ­

tera les adyacentes de la  cámara de traba jo en puntos ad­

yacentes a los  lauos de presión Q2 de esta  camara de tra ­

bajo, se encuentran los  pasos H y  J* E l paso H comunica 

a través de un conducto j j l  con la  cámara G mientras e l  

paso J comunica a través de un conducto J l  con la  cámara

Gl*

225 Similarmente ab iertos en lo s  espacios ue juego entre
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Xas oaras termínale a de las  ruedas de engranajes Di y  

Xas paredes terminales de la  cámara de traba jo  adyacen­

te  a la  zona de presida 02 en la  cámara de traba jo , se 

encuentran lo s pasos: K y L e l  paso K comunicando a tra ­

vás de un conducto KL con la  cámara 3 2 , mientras e l  pa­

so X comunica a travos de un conaucto L l  con la  cámara ü5» 

La cámara AS se encuentra convenientemente conecta­

da a la  zona de baja presida de la  cámara ae traba jo , a 

travás del conducto A l ,  y  ira muelle l ig e r o  controla  la  

vá lvu la  A2, tendienuo así a conservar una pequeña pre­

sida dentro de ia  cámara 3 5 » E l e je  E l se conecta con 

un acoplamiento M a i e je  motriz B l*

EX funcionamiento uel apar-ato es como sigue:

El e je  B l es obligado aesde una adecuada fuente de 

energ ía , a g ira r  las ruedas de engranajes D, Di en la  d i-  

rsccián  señalada por- las  í'lacñas en la  F igura, 2 , de fo r r  

mn que e l  líqu ido  es conduciuo a travás as i conaucto 05 

en la  cámara de succión Gl de la  bomba y  entregado bajo 

presión desde la  cámara ae suministro G, a travás del 

conducto de suministro 0.2# La camer a debe funcionar a a l­

ta presión de entrega uon e l  resultauo ae que aurante la  

opex-ación, nna pequeña cantidad de líq u id o  es: suministrada 

continuamente desne la  cámara G a travás de la  to leran­

c ia  entre las  caras term inales de las  ruecas engranajes 

D y D i, a lo s  pasos H*J»K* y  L* y desde estos pasos res ­

pectivamente a las cámaras. &, QX, 32, y  35 > Xas cuales 

se encuentran sustancialmente cerradas aunque un escape 

continuo y  pequeño puede producirse desde aquí, a través
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del Juego entre laa piezaa F y E5* La d isposic ión  

es t a l ,  que cuando mayor sea e l  caudal a travos de 

cualquiera de los pasos H»J*K y L , mayor será la  pre­

sión en la s  cámaras correspondientes G, Gl, Q2 o 0j> a 

laa  cuales conduce y s i  cualquiera de lo s  pasos j¡£, J,

K, o L , es austancialmente oerrauo la  presión en las  

cámaras correspondientes Q, G l, Q'¿ o Gp, caerá a aque­

l la s  en io s  a liv iaderos  A7 y  AS*

Considerando primero la  rueu% engranaje D, s i  du­

rante la  operación de la  bomba esta rueda de engrana­

je  tiende a moverse a la  izqu ierda en la  Figura 1, re— 

reduciéndose as í la s  to lerancias entre su cara tenaina i 

izqu ierda y Xa adyacente cara term inal de la  cantara de 

tra ca jo , e l  caudal ue líqu id o  bajo presión a l paso H 

desde la  cámara de entrega Q se reducirá , disminuyendo 

a s í también la  presión en la  cámara G* A l mismo tieaqp-o 

la s  tolerancias eutx'e la  cara term inal dereena de la  

ruada engranaje y  la  adyacente cara de la  cámara de tra­

ba jo , se aumentará inorementandose as í e l  caudal de l i ­

quido bajo presión a través uel paso J a la  camara Gl*

La presión ue la  cámara Q-, se reducirá y en la  cá­

mara Gl aumentará con e l  resultado de que actuando es­

tas presiones sobre las caras term inales ue los  nádeos 

D2 , la  rueda de engranaje D, será obligada en una d irec­

ción que tienda a restau rarla  en su posic ión  o r ig in a l»

8 imilas.mente, entre cualquier movimiento a x ia l en la  

rueda engranaje Di o r ig in a  variaciones en la s  presiones 

de Tas cámaras G2 , G5  que tienden a restaurar la  rueda 

engranaje a su posición  o r ig in a l»  En la  p rác tica  por
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es to , la  d isposición  tiende a conservar ambas ruadas de 

engranajes en acuella  posic ión  ax ia l en la  cual sus to­

lerancias term inales son igu a les , impidiendo que cual­

quier xnzeda engranaje sea obligada eusialmente y conser­

vada con una to lerancia  mínima en una cara term inal, y 

nn« to leran cia  en la  otra cara term inal como tiende a 

ocu rrir en la s  bombas ¿e ruedas de engranajes que no

tienen incorporada esta invención*

£a Figura 5 nos muestra en c ie r to  modo diagramatico

que con una v is ta  d e l desarro llo  la  m aaiiieación  de la  

d isposición  señalada en las figu ras 1  a 4 , en las  cua­

le s  las ruedas engranajes 0 , 0 1  dormán un cuerpo con lo s  

núcleos 0 2  proporcionando su perfic ies  estancas circunfe­

renc ia les con las presas de envoltura A i ,  encontrán­

dose rígidamente ligadas a ios  e je s  QJ soportados por co­

jin e te s  J», y teniendo en uuenta que tienen rígidamente 

montados encima cuerpos pistones p i  dispuestas como c i­

lindros cortos en las  piesaa envoltura A , proporcionan­

do a s í cámaras de presión Q, QpL, Q2, Q3> a la s  cuales 

los  pasos y  L respectivamente conducen* Se verá

que con esta  d isposición  cualqu ier movimiento de la  rue­

da engranaje 0 a la  izqu ierda de la  Figura 5, aumentará 

e l  espacio to leran c ia  & través del cuati e l  líqu id o  a pre­

s ión , puede d ir ig ir s e  a l paso J y reducir e l  espacio l i ­

bre a uravés uel cual e l  liqu id o  a presión  puede d i r i ­

g irs e  a l paso H con e l  resu ltado, que la  presión en la  

cámai-a Q aumenta y en la  cámara Qi disminuye. A s í e l  

cuerpo-pistón F1  en la  cámara. Q, tiende a mover la  rueda
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engranaje O a la  derecha en su posición o rig in a l*  tjh 

movimieiiuo ax ia l de la  rueda engranaje 01 re a liz a  un 

efecto sim ilar soore la s  presiones en la s  cámaras Q2 

y Qpj de forma que en xa .práctica Xas uisposiciones 

tiendan a asegurar que cada una de la s  ruedas de en­

granaje 0 y 0X, a© mantendrán con tolerancias termi­

nales sustancialmente iguales*

La Figura 6 es una v is ta  similar' a la  Figura 5 

mostrando una modificación de la  disposición señala­

da en la  Figura 5 en la  cual la s  cámaras Q, Ql Q2 y 

QJ son conectadas por pasos J—I —ff-I-K— I— y L - I  a lo s  

conductos exteriores J -¿  H-2 K-2 y L-2 constituyendo 

vias de escape de flu id o  ios cuales terminan en prue- 

nas en la s  tolerancias entre la s  caras terminales de 

la s  ruedas engranajes 0 y 01 y la  envoltura adyacen­

te a la  aona de baja presión de la  cámara de trabajo  

de la  bomba segón se muestra* Las cámaras Q, Q -l Q—2 

y Q-3 también comunican a traváa de los pasos J—y B-,5 

K-3 y Lf-j> conteniendo o r if ic io s  de medición J-4 3-4 y 

L-4 con un suministro apropiado de f lu id o  a a lta  pre­

sión por ejemplo con la  parte de a lta  presión de la  

cámara de.trabajo*

Asá e l líqu ido es suministrado continuamente a 

un caudal controlauo £ ir  avós de lo s  o rix ic io s de me­

dición H-4 J-4 K—4 y L-4 a la s  cámaras Q Q -l Q-2 y Q-j> 

escapando continuamente desde aquí a través de lo s  con­

ductos J—2 Er-2 E—2 y L—2 en un caudal e l cual varía  con 

la s  variaciones de la s  tolerancias terminales en loa
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cuales estos conductos termian. á s£ se vera que por §

ejemplo s i  la  rueua engranaje 0 tiende a moverse a la  

izquier'da tendrá a a o r ir  e l  paso E—2 y ceraar e l  paso 

J—2. EX caudal de escape ue i lu id o  desde la  cámara Q-l 

tienue a s í a aumentar mientras que la  ue la  cámara Q 

se reuuce con er resoluauo ue que la  presión aumenta 

en la  cámara Q y  disminuye en la  cámara Q—1  devolvien­

do a s í e l  engranaje a su posición  a x il  o r ig in a l.

De sata lom a  cana una ue las ruedas engranaje 0 

y 0—1  tiende siempre a mantenerse en aquella posición  

axíT. en la  cual su» to lerancias term inales son igua l 

entre s i .

D escrita  auiicientemente la  naturaleza de la  pa­

tente ̂  se Eace conarar expresamente que cualquier mo­

d ific a c ió n  de d e ta lle  que se introduzca en la  misma, 

se considerará incluida ¿entro de esta p rotección , en 

tanto que no a lte re  o modifique esencialmente su fin a ­

lidad  ca rác te r is tica *

Por 'último se usalaran ue novedad en España-, la s  

s igu ien tes:

R  E I  ¥  I  E D I  G ¿ Q I  0 II E 8

1 » . — ¿lajeras introducidas en e l  con tro l de la s  to ­

lerancias term inales de ro to re s , caracterizadas esencia l­

mente por comprender la  combinación de un motor y envol­

tura que inqluye meuios para con tro la r  la  eo le re n d a  a l 

menos entre un term inal de ro to r  y la  envoltura, compor­

tando una cámara ue presión de f lu id o , y que par-te de la  

pared de la  cual, está  formada por una su perfic ie  en e l í
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ro to r  ue presión  ue la  mi atoa y yua tienes a aovar aiebo ro­

tar axialmente y suministro ue ilu ia o  y  vías de escape comu— 

nicanao con la  cámax*a ua xluiuo a px-esión y x-espectivamen te 

coa puntos de a lta  y caja presión de xlu iuo cuando ¿senos una 

de estas v ía s , incluye un punto de estrangulamiento con stitu i­

do pox una to leran c ia , la  cual va ria  con e l  movimiento a x ia l 

de l ro to r  en ¿-elación a la  envoltura de presión del xlu iuo de 

la  cámara correspondente cuando e l  rotor' se mueve contra una 

determinada presión y con traria »

ZS*— Mejoras introuuciaas en e l  con tro l de las to leran­

cias ten-i in r i  es. u.e retorea  , según le  an terior re iv ín a icao ión  

caracterizado pox- comprender la  combinación de un motor y  en­

vo ltu ra , incluyendo mearos para contro lar la  to lerana ia  a l 

menos entre un term inal de ro to r  yn la  envoltura, en e l  cual 

la  sección de are a tx*anaversal e le c t iv a  de la  v ia  de escape, 

no es aubstancialmente afectada por e l  movimiento a x ia l c-el 

r o to r , mientras yie iu  viu  ae sum inistro, compox-ta un conduc­

to  de alimentación de liuxuo enviando e l  x'luído- de la  cámara 

de'pr-esión, aesae un punto siüuado entre la  supex'-xicie adya­

cente en e l  rotox- y la  envoltura, en io s  cuales en caudal de 

H u ido bajo presión se d ir ig e  a travás ae una to leran cia  la  

cual aumenta cuanao e l  ro to r  se mueve contra la  .acción de la  

presión en la  cámara correspondiente*

3 * *— Mejoras introuuuidas en e l  con tro l de las toleran­

cias term inales ae ro to res , según las  antex*iores re iv in d ica ­

ciones, caraeterizauas por comprender la  combinación de un me 

to r  y envoltura que incluye medros pax*a contro lar la  toleran­

c ia , a l menos entre un term inal uel ro to r  y  la  envoltura, en

24 89 9 0!8
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l a  cual e l  ares transversal seccional e le c t iv a  de la  

v ia  de suctiniatro, no es substaneialmente afectada por 

e l  movimiento tu.ral ¿e l r e ta r , en tt.ntc que en la  v ia  

ue escape incluye una to le ran c ia  entre su p erfic ies  pre­

v is ta s  en e l ro tor .y la  envoltura, la  cual disminuye cuan- 

o.Q e l  ro to r  se aiueve axialmente contra la  acción de la  

presión  en la  cámara correspondiente y  v iceversa »

4®*— Mejoras introducidas en e l  con tro l de la s  to le ­

rancias terminales de ro to re s , según las  anteriores r e i ­

vindicaciones, caracterizadas esencialmente por comprender 

la  combinación de un rotor' y  envoltura que incluye medios 

para controlar- la  to leran c ia  a l  menos entre un term inal 

del ro to r  y  envoltura, la  cual e l  ro to r  constituye par­

te  de m »  domo a o motor de flu id o  a presión  y presenta 

una su perfic ie  expuesta a la  presión en la  zona de a lta  

presión de la  cámara ue trabajo formando la  to leran c ia  

e fe c t iv a , un lim itado conducto de comunicación entre la  

zona de a lta  presión  de la  cámara de trabajo y  e l  con­

ducto suministro >.-.e flu iu o  a presión#

5®*— Mejoras intrOuucidas en e i  con tro l de las to­

lerancias term inales de ro to res , según las an teriores r e i ­

v ind icaciones, caracterizadas esencialmente por comprender* 

la  combinación de un ro to r  y envoltura que incluye medios 

para contro lar la  to le ra n c ia  a l menos entre un term inal 

de l ro to r  y  la  amooltura en la  cual e l  ro to r  constituye 

una parte de bomba o motor de flu id o  a presión y  presen­

ta  su perfic ie  expuesta a l  are a ue baja presión  de la  

v ía  de suministro determinándose una cámara de trabajo 

que forma la  to lerancia  e fe c t iv a  y  presentando un conduc-

24 89 9 0 ®
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-fco de comunicación lim itada entre la  zona de baja presida ’ 

de la  e|btara • ae ti-a bajo y la  c&tara ue presión »

ó » .— Mejoras introducidas en e l  eom.ro! de las  to le ­

rancias term inales ue rocores , según la  enterrare r e iv in ­

dicación caracterizada esencialmente por comprender* una 

máquina ro ta t iv a  ae r lu íd o  a presión , comportando un ro­

tor- dispuesto en e l  in te r io r  ue una enmara da' trabajo con 

sus terminales adyacentes a lo s  de la  cámara de trabajo 

accionando un flu id o  a un cuerpo de empuje rígidamente 

conectado a/o irse lerdo cuerpo con e l  rotor* y constituyen­

do un pistón  coaxia l con e i  ro to r  y  que vá uispuesto den­

tro  de un c ilin d ro  para formar* una cámara ue flu id o  a pre­

sión, en la  cual tiende a mover axialmente e l  conjunto ro­

to r  par-a la  reducción ue la  to lerancia  a x ia l entre una ca­

ra  term inal ue rotor y la  su perfic ie  terminal adyacente de 

la  cámara ae traca jo  y  un consueto comunicante ae flu id o  

a presión entre la  cámara a e l mismo y un punto en aquella 

to lerancia  estab lecido entre una su perfic ie  'terminal del 

ro to r  y la  term inal adyacente de la  cámara de traba jo , la  

cual disminuye con e i  movimiento a x ia l del rotor* bajo la  

acción de la  presión en la  cámara correapc—urente.

ya .— Mejoras introuucidas en e l  con tro l de las uole— 

rancias terminales ro to res , según las anteriores r e iv in ­

dicaciones, car&o ̂ erizadas esencialmente por comprender una 

máquina ro ta tiva  ae flu id o  a presión en ia  cual e l  ro to r  

l le v a  o esta formauo con dos cuerpos de empuje s im ila res , 

accionados por liu íu o  e i  cual a presión de la  cámara corres 

pondiente tiende a mover e l  ro to r  en d irección  opuesta cada
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cámara de flu ido  a presión, 

un conducto de ilu íuo  en un 

ció de la  tolerancia y entre
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encontrándose conectada po1' 

punto establecíuo en e l  aspa— 

un adecuado terminal del ro­

tor y e l  adyacente de la  cámara de traoajo .

8 »*— Mejoras introducidas en e l control de la s  to le­

rancias terminales ue ro to res, según la s  anteriores re iv in ­

dicaciones, oaracterizadas esencialmente por comprender »n» 

máquina rotativa  ue ilu íuo  a presión, en la  cual la  super­

f ic ie  uel cuerpo ce empuje o de la  combinación ue los mis­

mos, opuestos a las cámaras ue f lu id o , se opone constante­

mente desue la  cámara ue trabajom y la  uel ilu íuo  a presián,

siendo conectada en un punto previsto en la  tolerancia en­

tre  la s  superxidea terminales uel rotor y cámara ue traba— 

Jo atás separada ue la  cámara ue ilu íuo  a presión.

9a*— Me Joras intr ouucidas en ex control de las  to le ­

rancias terminales ua ro to res, según las  anteriores z*e i  vin­

dicaciones , carácterisauas esencialmente por comprender una 

máquina rotativa  ue ilu íuo  a presión en la  cual e l cuerpo o 

cuerpos ue empuje están lom a ros  para sum in istrar una super­

f ic ie  de empuje en su cámara ue flu íuo  u pres ión  asociada, 

oponleñaose hasia in  cunara ue tra cu jo  y conectanuose uesus 

un punto ue la  tolerancia entre e i terminal adyacente del 

rotor y la  cámara de traoa jo .

10a —  MEJOSAS HífHCiUUlfAS BIT BL GQDTi’iíOL DB LAS lOLE— 

SAIÍCIAS 'IBiMUíALiid DE BO'fOHBS •

iodo e llo  ta l y como se descriDe en e l cuerpo de esta

memoria, se reivixxuíca en su nota y se representa a t ítu lo  

de ejemplo en las aujuntas dojas ua pxlano.

Bata memoria ueseriptiva, consta ue dieciocho lio Jas, fo -
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