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Bsla Patenie se reilere al control de Las Loleianuias
terminales, peee las llamsuas iLolerancias axisles para po-
tores y particularmenie pero no exclusivaaenie aplicavles
al conirol y conservacidrn ue las tolerancias axiales, o ro-
tores para las cuales se eucueniian dispuesias para actuar
gobre, 0 ser sciuadas por 0 para controlar iluidos bajo pre-
siones, como por ejemplo vdlvulas rotatives o rotores de
bombgs 0 mouvores ue rluiuwos, cenominaaos agul por conve-
niencia mfquines rotativas ae iluido a presifn, sea por ine
tento primario parse actiuar cowe ooubgs o0 motores 0 consti-
tuyendo pasas de apacatos de transmisibu defluido, medido-
rog de fluido o aparstos sialilarese.

EL t8rmino axial acuf eampleado, debe interpretarse in-
cluyendo cuslquier tolerancia gue varie por el movimiento
axial relativo enire el rotor y su alojamiento o cémers de
trabajo, ¥ ﬁambien por eonveniencia el término cera termi-
nal como aplicada a un rotor o su alojemientc, serd emple-
a&do pera incluir no solasmenie caras substanciglmente lisas
sinc tambien otras caras, pess cluicas, convexas o céucavas
en el roLor y su alojauiento, ue iorma gue el moviniento
axiel relativo euntre el wrovor y el alojauienio en el cual
descansa, varie las tolerancia entre las caras. En aperaios
gue incluyan uno o mds rovores, la ‘experiencia ha demostre—

do une diiiculiad en sse el lo consevivecidn de una tole—
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25 rancia axial aproxinedamente correcta donde esta ¢3 ife
portante, sea ps6. para 6l oujeio de reducir o impedir
desgaste, reduciendo iugas O manieniendo un xendﬁnianto‘
® genersl vusno, asi en el caso corriente de un roior su-
jeto a fluido a presidu ueniro de una cduera e Lrabajo
3 cualquier (OVLiiiento axial en una direccidn, produce una
tolerancia exial mayor en uno de los extremos en el cual
. el caudal de fiuido a presidn es as{ tacilitaco, de suer-
. te gue el auwasnto lidcisl tiends a CONServarse y & aullen-
tare Existe por ello una tolevancia sieupre a mantener el
35 rotor con 1: tolervancia axial médxima en un exiwemo y mini-
me en el 0twOe
L supleo de cojinetes de empuje determinsdos, ha si-
do propuesto pars sosiener el rotor en uma posicién axial
@ aproximadauente correcta; pero eslio implica mayoi'es pro=-
40 blenas de Tabricecidn ¥ diricultaedes en conservar su si-
tugcién bajo expansibn térmica verisnte, especialmente
en mfquinas a alie presién en Jonde las tolerancias axia—
les deseables pueden ses wel oxden ue 0,0L7) ums.
EL onjeto de La presence pPatente es congeguir una ols-
45 posicidn en la cuel las wolewencies axisles eproxiuadamente
corirectas pusdan ser mds fecilusnte obienidas y comnservadase
 Para esi0 y de acuscuo con la pressenie invenciéo la coabi-
2 nacidn de un rovor eun su alojauiento incluye medios para GCa®l
v trolar la tolevancis enlie al deics un terminel del wotox
50 ¥ ol alojamientio coaprenuiendo una clmare de iluido a pre-—
gién pairive ue cuya paved estd constituida por una superii-
cie em el rotor, lu presidn en Lla cual liende & wovei el
rotor axislmenie y las vias para la enilvega y escape del

fluido comunican cou el rluico & presidn de la cémara y
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to axial Jel rotor, misnuwras gue la vie de escape incluye
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respectivaaente con punios de alto y bajo flulde a p
sifn, ol wenos wia de esbtas vias incluye un punto de es—
trangulamiento consiituido pov una iLolersncla la cual vép
ris con el wovimiento axial usl zoior en relacién con el
alojamiento de forma que controle al caudal a su través
originendo as{ un aumento en la presidn en la céduara de
ifluido a presién cuando el rotor se musve contra'tal PL e -
gidn y viceversa.

En una uisposicibn de acuendo con la invencién, el
48 efectiva us La seccidn transversal ue la vie us es-
cEape 1o estd auﬁtuﬁuiuLmente al'eclaus [Or el wevindentic
axicl ol melor aiobiwew le Vie e eruiada Chiiwawice unl
paso de fluido & presidn conduciendo el Iluido & presién
de la cdmars desue un punco entre las superriicies auye-
centes en el roitor y alojamiento pera Lo cusl el caudal
de iluido beajo presidn pase a travds ue una tolerancia
1a cual swacnte cusnoc &1 robor s mueve contra la sec—
cidn de la vresibo en Llu chnaca we vresidne

Alternativagenis la uisposicidn puede ser tal que
el srea efectiva us Lla ssceidn Lwansversal ue la via de

entrade no estd susitancilalaente affociads pPOr ¢l MOVINLSii-

ung tolerancia entre superiicises en ¢l rolor y el aloja~
aiento el cual disminuye cuando el rotor se mueve axigle
mente contra La accids e Lla rwesidn en la cluara de pre-—
gifn y viceversee.

Le invencida os epliceply para aparaios en los cue—
les la funcifn del rotor no es ectuar s0bre O Ser &GLUado

por coatrolar fluido, sinc gue la invencidn es particu~
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larmenie aplicanle a aayuinas de fluides & presidn en

las cuales los <0uOres actusn ¢O0bre O sSOn actuados pox

presifn se emplee como el origen desae el cual el {lui-
do & presgidn es alimentcado a travds ue la Lolerancia y
el paso uel fluiuo = presidn a la cdmavs ue iluiuc a
presién o no.v

Asf en el caso en que el iluiuo mene a Lraves del
Jusge hacis o desde sl conducio de pxesi&n, asbe sevr
desviado olen por un origen especialmente provisto para
el caso, 0 pien por alguno desiinade a otvra funcién co-—
mo Pede por el lacdo de presién de le miguina de fluido
a presibn, o por vélvuls cax:io la invencién sea apli-
cade & mquina o vélvulas dotadas de la misma, O por
un sistema de lubricacidn & presidn.

guando la invencién es aplicada a una mégquine de
fluido a‘presidn, en la yque parte ue la superiicie del
rotor estd sometida a presibn en la parie de slia pre-
sién‘&G la cénara de wrasbejo, y el juego variable esia
en el conducto de descargze, foruma en la préciica un pe—
guefioc y convenienie paso da9 comunicacidn entre la parie
de alta presidn de la cdnara de twabajo y el conducto de
entrege de fluido a presidn.

4sf en esita uisposicidn cuando como es corwisnte,
el rotor estd dispussto en el intecior de una clmara de
trabajo con sus exiiewlidades adyeaceates o les corroespCi-
dientes de lz cduere y un miembro de empuje accionado
por el fluido, consiiiuyendo en realidad un pistén coa—

xial con el iotor y dispussto en el interior ve un ¢i-
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un pumbto en la perte ael juege, enire la extremidad conve-

lindro, con el Jue ioria una cdmara de iluido a prasi&ﬁ;“‘
el conducio de presidn convenientemente smpligdo entre
la.cémaxa de presifn y un punto el espacio us juego,foi—
@ag0 por la gara eXurema uel sotor y L& adyacente de la
cimara de presifn gue diswinuys con el wovidientc axial
del wotowr bajo Lla sccidn de La vweesibn sn Lo claara we
presidne.

Iguslaente, cuanud Lla invencibn se aplica 8 uuna mé—
guing de fluiao a presidn en la que parie ue la superri-
cie del roiow estd sometiua e lau parte ue baja presidn de
la cdmars de lrabvajo, y el juego varisble escvd en el con-
ducto de descarga Loocsuenve ue la cdmare e piesidn, esw
te juego varlanle ioswa sl la préctica una~ccnvenie;te‘y
pequefia commicacidén enive la clumara ue puresia y la par-
te de oeju presibn de ls cdmers de itrabajo, COmNO pP.6es pPOT
el que esté forueuo por la cera extreuwa del votor y la ex-
treme sdyscente del gopocrie en un‘puntc préximo a la parte
de baja presibn de la ciusra ue irabajo.

Bn touo caso es preferiocle generslgente duplicar el dis-—
pésitivo de tal torma que sl votor, llsve o eslé doiado ue
dos cuewpos similaces accionados por el fluldo, ue ioima
que la preaién wel iluilco en las ves eclivss cdmaras e
los mismos, tlendan a wmover el rouOr en dirscciones Opues—
tase cadé clmara de ilufuo a presidn guedsrd entonces conec—

tada por un conducio de iluiuo & couunicacién de escape &

niente del votor y la adyacente de la cduars de trabajo de

tal.forma gue los jusg0s en 1os wos eXirsmos dal rouor,
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gueden automaciceuente GOLLLOLE. QS5

Ia invencidn puede ser llevada a la yréctica de va~-

e

rias formas, Gs la ue Ul& ue &CUSIruO con ls presente in-
vencién en aplicacidén a una bomba de engranes, y otras

145 dos varisntes de ls misaa, son ilustradas a tftulo de
ejemplo en los dibujos que se acompaiiane.

La Figura 1 es un corie de une bomba por el plano de—
terminado por los ejes de los engranes que constituyen los
rouores ae la bowmbs.

150 La Figura 2 es una seccién de la lfnea 2-2 de la Pigel.

La Pigura 3 es une seccién de la lfnes -5 de la Figels

La Figura 4 es una secciln de la linea 4=4 de la Pige2s

s La Figwa 5 es una vista en cierto mouo digramftica de
una disposicién modiricads relacionada con la invenoién, ¥
155 la Figura 6 es une vista similacr a la de la Figura 5 de o-
tra wodiificacién relacionada con la invencidne
En ls disposicién consicuctiva ilustrade en las Figu-
ras 1 & 4, la boaba couprends un cuerpa Lormaud por uos
piezas simftricas, 4, AL con un plaio distenciador A2
160 entre las wmismas y las lapas extwrewsas A7, 8%, de las que

A4 1lleve un ndcleo saliente vaciado en su inlevior A5 en

e

el que se aloje meaiante rodasientos B un eje moior Ele
Las tapas A5, A4, las piezas—cuerpos 4, Al, y el plaio AZ,
estén sujeics a la vez rfgidamenie por una serie de TLoxr—

165 nillos pasantes A6. El plato distanciador AZ y las partes

-

del cusipo AL, A estin construidas paia Jouuar en cOmjun—

to lu cdners de trabajo uve la vbomba ue engreanasjes, ue las

que las zonas de alia y baja presidn se indican por las

letras C y Gl en la Figursa 2, comunicando respeclivamente
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con los pasos e eutiega ¥ auiaisidn tubuleres c4,jy
C5 extendiendose axialmenie a través del plato 42, el
cuerpo en A ¥y la pered texrwinal AJ comC se indica espe-—
cialments & trevds de las Figures 2 y ), moniados para
giver dentro de la cduara de trabajo se encuentren las
ruedas engranajes D y DI, las cuales loxwman un todo con
los ndcleos DZ descansando en estrecha Lolersncia den—
tro de los agujexos el las Dlesas el Cusltic A Y AL cO-
mwo e indica, de Iovma gue las auperfieies circunferen~
ciales de los nficleos D2 y los pggujeros en los cuales
&ascanSan; consuituyen esencialmente &rsas estancas
entre la clmers us trabajo de la bomba y otros aguje—
rog formsdos en la parte exterior dJde las piezas del
cusrpo A, AL como se uescribe anlerioruentee

Las riedas de engx&nejes D, D1 se encueniven mon—
tadas rigidamenle por haber colocado ya chavelas so-
prre los ejes soportes H, K1, los cuales sobre rodamion-
tos de zoGillos en sus weutingles He slitusn en sgujeros
dentro e las plezas uel cuerpo K, Al y esios ejes
tienen unas porciones terminales, EJ, cada una de las
cuales giran libremente dentro; pero efectuando un cie—
rre-eglanco con una junta obturadora ¥, leunlendo ung Cca-

va anular FL, la cual recibe una presidn de uun muelle

 FZ en apretads juntu con la cara inlerior de la auye—

cente pared terminal 4y &5 O Ade
Las tolerancias de lreabajo entie los terminsles EJ
de los ejes B y BlL y las piezas sblertas en aliviadores

cbnicos de descarga A7, y una cdmara de descarga a8 los
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dos aliviaderos A7 en la paved A5, comunicando con otre
a travds del gonducto 49, mientras los dos aliviaderos
en los terminales vel eje E comunican con otra & través
del agujero E4 del eje y el aliviadero A7 la pared terai~
nal A4, comunica con la cizars A8 a través del paso AlO;
Asi los tres aliviaderos AY comunican en efecto con la
clmara AS8. e obssrvard qus con la construccidn arviba
descrita esencialmente se forman las clmaras cervadas @,
gl, G2, G3, una parte de la pared de cada una de las cua—
les estd constituida por la vara terminal del ndclec ad—
yacente D2. Asi, cualguier presidn.fluida creads en una de
estas clmaras actuard sovre la cara terminal del ndcleo
adyacente P2, suminisiiando una {uerza axial a las rus-
das engranéjes D, 0 DI, a lss cuales esie niclkeo, se en-
cuenira conectadt. Los nicleos DZ, pueden consiituir asi
piezas de empuje operadas por [lufdoc a presién, por las
cuales, fuerzas axiales pueden gplicarse a las ruedas en-
granajes constituyendo los rotores de la bomba por rlufdo
& presibn, suministrando a las cdmaras G, GL, G2, @Je
Formados en los espacios de Jjuego enire las caras
tezmiﬁales de la iucua we engransjes D, ¥y ias caras lé—
terales adyecentes de la cdusra de trabajo en punios ad—~
yacentes a Los lauos de presién g2 de eastia cémara de tia—
bajo, se encusnivan los pasos H y J. BL paso H comunica
a travds de un comducto HlL con la cdnara @ mientras el
paso J comunica & través de un concucio JL con la cduara
Gle

Similermente sbiertos en log espaclos us juesgo enlie
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las caras terminales de las ruedas de engrenajes DL ¥
lss paredes terminales ue lu cémara de trabajo adyacen—
te a la gona de presifn ¢2 en la cdmara des trabajo, se
esncusutran los pasos K y L el paso X comunicando a tra—-
v8s de um conducto Kl con la cémar&vez, mientras el pa—
so L comunica a twavds de un conuucto L1 con la cdaera G3e

La cémara A8 se snguenira convenientemente comnecta-~
da a la zoua de vaja presifn de le cfmara de trabajo, a
travds del conducto Al, y un muelle ligero conirole la
vélvula A2, tendienuo as{ a conservar uma pequeilia pre—
gidn dentro de ia cluacva @5+ BL eje EL se conecta con
un acoplaniento M al eje motriz Bl.

Bl fuocionmsamiento uel aparaic es como sigued

Bl eje Bl es obligaao wesde una adecuada fuente de
energfa, a girar las ruedas de engrunajes D, DL en la di-
veccifn sefialada por Llas flechas en la Figura, 2, de ioos
ma gque el 1fguido es conduciuo & travds uwel vonuucto C3
en la cduara de saccidn Cl de la bomba y entregado bajo
presién desdie la clumara ue suministro ¢, a twravéa del
conducto de swministro (2. Le cluera debe funcionar a 8l
ta presidn de entrege con el resuliaul ue gue uuranite ila
oPeracidn, uns pequeila caniidad de quﬁi&o es suminisirada
concinuamentie desue lu cluara ¢ & travéds de la voleran—
cia entre las caras terminales Jde las ruedas engranajes
Dy DL, a los pasos HeJsKe ¥y Le y desue ©S10S pasOs roS—
peciivazents a las clmeres G,”Gl, G2, ¥ @5, las cusales
ge encuentian sustancialmente cercadas sungue wi 8SCape

cont{nuo y pequeiio puede producirse desde aqui, a través
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es tal, gue cuanvo uwayor sea el caudal a través de
cualquiere de Llos pasos HeJeK y L, meyor serd la pre—
gidn en Llas cduavas 00¢respondientes G, ¢l, g2 o0 @> &
las cuales comduce y si cualguiera ue los pasos K, J,
K, o L, es sustauciuluente cevrvauo la presién en'las
cénaras coriespondisnies G, GL, @2 o G5, cacrd a ague=
llas en los aliviaderos A7 y A8«

gonsideran.uo pridero la rueug engranaje D, si du—
ranie la operacién d4g la bouba esta rueda U8 elKLEN&S=
je tiende a woverse &a la izguierda'én la Pigura L1, re—
reduciendose asi las tolerancias enire su cara terminal
izquierda y la adyacenie cers beuminal e la clmara de
traoajo, el caudal ue lfguido bejo presién al paso H
desde la cdnara de entwega § se reducird, disminuyendo
asi tambien Lla presidn en la cdmara @G. Al mismo tiempo
las tolevancilas snive la carsa terminal devechsa dé la
cusda engranaje y la adyaceanvs cara ue la ciaara de tra-—
bajo, se sumeniavd incredentan.ose a:{ el caudal de li-
quido bajo presifn a lravés Jel paso J a Lla claara Gl.

La presibn us la cduace G, se veuucird y en la cé-
mara @I sunentard com el resultaco de gue actuando es—
tas presiones sobre las caras terminales ue los ndcleos
D2, la sueda de engranaje D, serd obliguda en unas direc-
0idn que iienda a vesimurarla en su posicién orviginale
Similarmente, entie cualquier movimiento axial en la
rueda engranaje DI origina vaciaclones en las presiones
de las cdmaras G2, G3 que tienden a restaursr la ruedsa

engrangjea a.BHVPOSiGién originel. En la préctica por
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esto, la disporicién tiende a couserver ambas rusdas de
engranajes en squella posicidn exial en la cual sus to-
lerancias terminales son iguales, impidiendo que cual-
quier rueda engranaje sea Obligada amialmente y conser-—
vada con uns tolerancia aminime en una cava lerminal, y
une tolevrencia en la otra cara terminel couo tiends a
goucrir en las bouwbas de vuedas de engranajes gue no
tienen incocporads este invencidne

La Figurs 5 nos muestra en cierto modo disgramético
que con une vista del ussarrollo la wouiricacidén ue la
disposicibn sefizlada en las Figuras 1 a 4, en las cuas—
les las iuedas engraunsjes O, Ol fowrman un cuswpO con los
nicleos 02 proporcionando superiicies estancas circunfe—
renciales con les pissas de envoltura 4, AL, encontran—
dose rigidemente ligadas a los ejes 0F soportados por co-
Jinetes P, y teniendo ei cuenia (U8 viensn ‘i ildemanie

montedos encima cuerpos pistones P dispusstas como ci-

lindros coytos e las pilegas exvoliura 4, proporcionsn—

do asf clumras de presifn Q, QL, @2, @5, & las cuales

los pasos J,H,K, v L vespeciivauente conlucen. Se verd
que coz eala pOulcldu cualquies movimienio ue la rus-—
da engranaje Q a Lla izguierda de la Figura 5, aumenlard
el espacilo tolecancis & travds wel cual el Liguido = pre-

sifn, puede divigirse al pasc J y weducir el espacio li-

bire & uravds wel cual el liguido & presidn puede divi-

girse &l paso H con el vesultado, gue la presidn en lx

cémera Q auments y en la clmars Qi disuminuye. gsi el

'

cuerpo pistdu PL en la cduara @, viende a mover la rueds
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engrenaje O a la derecha en su posicidn originale '{m
movimientco axisl de la rueda engranaje Ol realizs un
efecto similar sobre las presiones en las cémaras @2

- “ - F . . . N
Yy &5, de forms gue en ia pracvica las disposiclouss

315 tiendan a aSGgure. quUe Cadsa una de Llag ruedas de en—

- grenaje O y 0L, s¢ wmantendran con tolerarcias termi-
. nales sustancialmente lgualese

. La Figura 6 es uma vista similer & la Figurs 5

mcstraﬁ&o una modificecidn de lu disposicidn sefiala—
320 da en la Figura 5 en le cual las clmsvas @, QL Q2 ¥
Q3 son conecladas por pasos J=I-H-I-K-I- y I-X a los
conduclos exicriores J-2 H=-< K—-d y LIme counsliiluyendo
vias de escape de iluldo los vc;uales terminan en prue-
- nes en las Lolerancias eumcé las carvas texminaies de
325 las rusdas engransjes Q y OL y la suvoliura sdyacen—
te a la zona de baje presidn de la cdmara de trabajo
de la boumba seglin se mussira. Las chuaras @, Q=1 @2
y Q—} tembien comunican a tlavéa de los pasos J-3 B-3
E-3 ¥ L~3 conleniendo oriricios de medicidn J—4 B4 y‘
330 L-4 con un suminisico apropiado de fluido a alis pre-—
sidn por ejemplo con la parte de alta presidn de la
cmere de trabajo.
Asf{ el 1{gquido es suministrado continusmence e
un caudal comiroledo & teovds de low oviricios e me-
] 335 dicidn H-4 J—4 K—4 y L~4 a las cémaras Q Q-1 @2 ¥ Q3
escapando contiﬁuamenﬁe desde aqul & travéds de los cone—
duetoy J-2 B-2 K~2 ¥ E~2 en un caudal el cual verfas con

las variaciones de las tolerancias lerminales en los
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cuales esL0s COnuLGLOs teridilane Asi ss vera gus pox
ejemplo 81 la rueda engrunsje 0 Liende a aoverse & la
d=2¢ BL caudal ue escape ue iluido desde la cénara -1
tienue asi a awrentar nienvras que la de la claera g
se reuuce coﬁ ol wesultads do gue Lo presidn sumente
en la cdmars Q y disminuye en la cémare @=L devolvien—
do as{ el engransje a su posicidn axil original.

De esta ioyma cauas uns ue las ruedas sngranaje O
Y Q—lrtienda glempre a mantenarse eﬁ aguella posiuién
axil en lsa cual sus woleraucias lerminales son igual
anire Sile

Descrite suliclentemenits la naturalezs we la Pa-
tence, 56 hace COolsuaw expresamsnta‘que cualyuler mo-—
diricacifu de detalle gue se inilrouuszca en la wmigma,
se considecard incluiue ueﬁLIO de esta proveccidn, en
tanvo que no allere o wouliiique esencilalmente su i ing-
lidad cavacterlisiicas.

Por Gloiuo se ueclaran ue novedad en Espaila, las

glguisentess

REIVINDICACIONES

lE.— fejoras initrouucidas en el conirol ue las to-
leranciag isrminales de wcouvores, caracierizadas esencial-—
dentve por coapruiaes ls coubinscidn de um motor y envol-
tura gue ingluye weuios pawce coniwroclsy la colewvsncie al
mencs eniye un terminsl Jde rotor y la envoliura, compor—
tando una cdmara ue presidn ue fluido, ¥y gue pacte de la

pared G4e la cual, estd Iormads por una superiicie en el
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rotor ue presifn ue la wismae y (ue Lienus a mover aicho 1:0-
tor axiaslmenie y suministyro de iluido y vias ue ascape comu-
nicanuc con la cluaras ue iluiuo a presidnm y respectivamentie
con puntos de alia y baja presidn de iluiwo cuando senos una
de estas vias, lncluye un punto de esirvangulamienic comsiitui-
do pér una tolerencia, la cual varia con el movimiento axial
del roiox en relacidn a la envoliuva de presidn del ilufao de
la cémara corrvespondisenie cuando el rovow se mueve c¢onlra una
deverminaca presidn y contzariae

28 e fejoras introuuciuas en sl conirol de las tolevane
cias towlineles we welowves, segdn le anievior weivinuicacida
carazterizado por comprendesr la comuinacién de un motoxr ¥ en=
voltura, incluyendo weaios para controlar la tolerancia al
menos entre un terminal de rotor yn la envoltura, en el cual
la seccifn de area transversal efectiva de la via de escape,
no es substencialuente afecliada por el movimiento exial el
Lotor, mientras (ue Lo via e suminisero, comporta un conduc-
to de alimentacidn Jde ilufde enviando el rlufdo de la cémara
de ‘presidn, uesue un punilo siiuado enive la superliicie auyu—
gente en al yoior y la envoliuwra, en los cuales en casudal de
tlufdo bajo presidn se dirige & través ue una tolevancia 1la
cual aumenta cuenuo el solor se wmueve coniia le .ecciln de la
presién en la cémars corvespondientes

5% 4= jfejoras introuvuciuas en el conirol de las (oleran—
¢clgs terminales ue rotoras,‘segﬁu las anteriores weivincica-
ciones, cavacieriszauas por comprender la coatvinacidr. de un woe
toxr y envoliwra que incluye medios para cvontyrolar la toleran-—

cia, al mencs entre un terminal uel roior y la envoliura, en
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via de suministro, no es subslenclslwente alecteus row

el movimiense el lal (el Lrtar, en tente ¢gue en la viae

ue escape incluye una tolerancia entre superficies pre-
vigtas en el zotor y la envolturs, la cual disminuye cuan-—
4o el rotor se mueve axislmente contra la accidn de la
presién en la cduara correspondiente y viceversae.

48 .. Mejoras introuucidas en el control de las tole-
ranciass terminales de rolores, segin las anteriores rei=
vindicaciones, caiacterizadas egencialmentie por compreuder
la combinacién de un rotor y envoliura que incluye medios
para controler la tolersncia al menos entre un terminal
del rotor y envoliura, la cual el rotor comstituye par-
te de una bomba o motor de flufdo s presién y presenta
una superficie expuesta a la presidn en la zona de alta
presidn de la cdmera e lrabsjo formendo la tolsrancia
efectiva, un limitado conducto de comunicacién entre la
gone de alta presifn de la cdmars de trebajo y el con-
ducto suminisiro s tflufuo a presidne

5&%.~ Mejoras introuuciuas en ¢l comiirol de las vo-
levancias termineles de rotores, segin las anterioves rei-
vindicaciones, caracterigadas esencialuente pouv compyr -neexr
ia coapiaacién de un rotor y envoltura gque incluye medios
pars controlar la tolerancis al menos entre un tecwinal
del rotor y la emboltura en la cuasl el rotor constituyse
una perte de bomba o0 molor de fluflio a presién y presen-
ta una superiicie expussita al area ae baja presifn de la

—_ oy yory 4 5 ’ Yo e g
via de suministro delerminandose una cemaca de travaejo

gque rorma la tolerancia eifectiva y presentando un conduc—
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t0 de comunicacidn liasivada entie la zona Jde bajs presiénm

de la clmais de travajo y Lla cduaia us presidne
6*»—:Mejoras introuuciuas en el conitrol de las tole-

rancias lecaminales us rowores, segin la anterioie veivin-
dicacién caraclesizada egencialmente por couprender una
méguinag rotativa de rlufdio a presidn, couportando un ro=—
tow dispﬁaato en ol ilnterior e wna claaca de trabajo con
sus terainsles adyacenies a los de la cdmara de ilrabajo
accionando un ilufio a un cuserno de empuje rigidamente
conectado a/0 haciendo cuerpo con el xotor y consgtituyen—
do un pistéun coaxisl con el 10LOr ¥y que vé ulspuesito den—
tro de un c¢ilindro parg iormasr una cdmars e riufuo a pre—
sién, an la cual tiende a wmover axialmente el conjunto +0-
Low pers Lla rsuuceidn ue la tolevancia axial enire una ca-—
wa terminsl us L0WOr ¥ ln superiicie tewrminel soyacesate de
la cdmara ue travajo ¥y un conoucto coamicanie ae iltufdo
a presién enire lu cétlara wel alsno ¥V un punto en aguella
Lolerancia egiablecido enitre una superiicie veisainal del
rotor y la terminal auyacente de la cémera de trabajo, la
cual &isminuye con el movimiento axial dol rotor bajo la
accidn de la presifu en la cduars covve:ypcicicniee

78e- ifejoras inlrouucivas en el conirol de las cole-
ranciss terminales ue cOwowes, segda las antevioves voivia-
dicacliones, cavscuocizadss esencialmencve por conprender una
m&guina rotativa de iflufuo a presién en La cusl el woior
illeva © sstd foimauo GOn Wos cusrpos de smpuje similares,
accionados por ilufuo el cual a presiban de la céma:a corves—

pondisnte tilende a mover el rotor en direccidn opussva cada
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cduara de flufao a presidm, encontrandose conectada po.
un condueto de rlufuo en un punlo estableciio en el espa~
cio de la tolerancia y enlre un adecuade terminal del ro—
tor y el adyacente de la cdmacs Ge trabajos

8% e Mojoras introducidas en al control de les tole-
rancias terminales ue vovores, segdm lus anteriores reivin-
dicaciones, carucierizadas esencisluentie por comprender ung
méquina rovaciva de ilufuo a presifn, en la cusl la super-
{ficie del cuerpo ue empuje O de la combinacibn ue los mis-
mos, opussios a las clueres ue tlufdo, se opone consianie—

mente desue la cdmare ue Leabajou ¥ la el fiufuo a presién,

tre las superiacies werainales usl 1L0LOL v Codairs ue Lraba—

(Y

RT3 7 . - N -
Jo més separuia ue La clusi= de slufuo a presidn.

9% ew jlejores inwoouuclias €a el vontrol de las tole-
rancias tewminules e yo.Ores, seygin las anieriores reilvin—
dicaclones, caracierlzauas ssencialmenie por wmprendes una
adguina wotauvive e flufuo a presibn en lu cusl el cuewpo o
cuerpos ue eupuje esiin 1oruacos para cuAinlistielr una Super-
ricie de empuje en su olwgra ue flufuwo o presidn asociada,
oponiendose hacviz io clusca ue teaoajo ¥y o eonechanuose desue
un punto de la (odlevancia entre ol lerminal aagysacente del
rosor y la cdmaca de trabajoe

102~ LIEJORAS INURCUUCIDAS EN EL COIYROL DE LAS YOLE-
RANCIAS TERMINALGS DE ROVOHES . |

Todo ello tal y como se d@scribe en el cuerpo de esia
wemoyris, se velvinuica en su nola y se represenia & 1ivulo
ue ejemplo en las aajuntias hojzs de plance

Bsta memoria uescoipiiva, consva ue dieciocho hojas, o=




liadas y wmecano

‘ailadas por una sola de sus cares ¥ a
WO 93Paciod.

1.958

#

2




e Beelavi.ss

R i

FlG.1.

¢ 320z3¢D &7

S

t
*y

27
; Pz - 7///\/;&

Z

<

4] ;
IS IS AY

ARG A WY oy

G I .

225

N\
=z
N

SR 1553

8

MADRID

£SCALA VARIABLE




A

77 ’E?’.ﬁ'%’//f////ff ,

NIRERAA Ij *

i

: a 5

MADR/ID

v
/

/ , / /i
\/; L/% ! o B/'{)JU “;/1\

£S5CALA VARIABLE




The ReudavVile JUdpbiy Lede oo

HOIA 3% DE 3.

vwpipgrr—t

FIGS /! 02H _A20 J @ 02
Al
_ P
Z = B
pt— |
P | N\ L o
p// S _ o3
- v "
Q2 k 7 L _
FI1G.6. H3 @l ! 0 ! q 13| 4
4- %
! ?:i»\\l\ﬁ
N o e
Q2]
- of
%}‘; \\\‘\:\<‘§$ Sgﬁl oy P
b R o am iellas v | 3
k Lk
MADRID g oeF
L
— { : .
2ZSCALA VARIABLE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



