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MEMORIA DESCRIPTIVA
El presente invento se refiere a dis-
positivos para elevar aperos comportados por tractores”
agricolas, del tipo que comprenden:
- medios de unidn articulados para la conexidn de un
apero a un tractor agricola, aptws para peraitir el

d
(A R X XJ

movimiento del apero em un plano vertical longitudinal,

-
Se® o

incluyendo dichos medios de unifn, por lo wmenos, un par
de brazos de unidn inferiores y un par de tirantes .:'
sustancialmente verticales p.-.:.votablemente conectados Ea
los brazos de unidn inferiores; veest
= un actuador hidrfulico de un solo efecto conectadzi-':;:través
de una transmisibn de palanca a dichos tirantes pax:a

- 0'.
[ I8 4

efectuar la elevacién del aperoj saet
- medios para suministrar fluido hidrfulico a dicho
actuadorg

- medios de distribudotr hidrfulico, interpuestos entre
los medios de suministro hidrfvlicos y el actuador para
controlar €l funcionamiento de dicho actuador, presentando
dichos medios de distribuidor un miembro de control,
n8vil entre una posicidn de reposo, en donde el actuador
no recibe f£luido a presién y desciemi® el apero, y una
posicidn de trabajo en donde el actuador recibe fluido

a presi8n para elevar el aperoj

-« una barra transversal flexible comectada por su extremo

1
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a dichos brazos de unifn inferiores y soportada en el
tractor para girar entorno de su eje de modo que la
fuerza de rezccidn transmitida desde el terremo al apero,
cuando &ste se encuentra em posicifn deseendida, produce
1a deformacidn de dicha barra flexible en un plano sSuse
tancialmente ht?rizonta]., Yy
~ una transnisidn mecfnica, interpuesta entre la barys

flexible y el miembro de control de los medios de ‘s tribuidor

hidrfulicos, y épta para producir el movimiento de.gf;lcho

miembro de control hacia su posicidn de trabajo, dé'pédo

que efectuc la clevacién del apero, cuando dicha fuerza

(XX N

de reaccidn y la deformacidn consiguiente de la baz;f;d:

flexible en ¢l plano horizontal exceds ws valor phgq.a:temina?

dos Yol :
Bn los dispositivos del tipo antes citado,

generalmente conocidos como %de esfuerzo controlado®,

tan pronto cono el apero comportacio sor el tractor se

eleva de la tierra como resultado de la fuerza de

reaccidn del apero que excede dicho valor predeterminado

la barra flexible citada asume su configuraciém inicial,

producien‘do la retraccidn del accionador y el descenso

del apero. Sin embargo, este descenso no puede ser lo

suficientemente ripido pars permitir el trabajo uniforme de

la tierra en casos donde el apero es relativanente

ligero.
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El objeto del preaeﬁtae invento compsiste
en proporcionar un dispositivo del tipo antes gitado
que, con simples medios mecSnicos, faculta la ririda
restauracién c’.ei apero a la condicidn de trabajo inieial
después que sc ha. producido la elevacidn de dicho apero

como resultado de haberse excedido el valor predeternminado

(3 33 X1

antes citado de la fuerza de reaccisn del terreno aplicada al

» * ey

*
apoerQe

" e® o
.
sde

Con miras a alcanzar dicho- objeto &1,
¢ o @
presente invento proporciona un dispositivo para elevar

*

aperos comportados por tractores agrfcolas del tipo gntes
indicado que se caracteriza porque cada uno de dichogs :Z
tirantes est§ articulado al brazo de unidn inferi.or"ns

- o

respectivo en un punto tal que el peso del apero, cuhogl;)

* se encuentra elevado del terreno, causa la rotacién de

los brazos de unidn inferiores entorno de sus conexiones
de bi;'ot;.ado respectivas a los tirantes, produciendo la
deformacién de dicha t;arra flexible en un. plano sustanciale
mente verticaly y porgue diches tramsmisi8n mnecfnica actua -
sobre el miembro de control del distribuidor hidrfulieo,
oon dicha deformacién de la barra flexible en el citado
plano vertical, para devolver dicho miembro de control a
su posicifn de reposo.

La transmisiln mecfnica incluye, de pre=

ferencia,uns palanca angular que pivota entorno de un
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eje transversal horizontal a la estructura fija del tractor,
adyacente a la 2ona central de la barra flexible, conectfndose
dicha palanca angular por un extrenoal uiembro de c¢ontrol
del distribuidor hi.dré.ulioo, incluyendo también dicha
transuisidn un miembro de transmisidn intermedio soportado
por la estructura fija del tractor para girar entorno

de un eje transversal horizontal y con dos superfieios

de leva que contactam respectivamente, la zona cential

[

de la barra flexible y el otro extremo de la nalan;:.a'

a’.‘

angular, medios elfsticos para mantener dicho otro ‘é:!tvemo

de la palanca angular conbra la superficie de leva dorres-

L]
LR TR X

pondiente del miembro de transmisidn intermedio y .para

‘et

mantener la otra superficile de leva del miembro de‘tr.ansni-

[

8ién inberqedio comprimido contra la zona central 5{9'}a
barra flexible, de modo que un desplazamiento hacia ;elanee
y un desplazamiento descendente de dicha zona central de la
barra flexible causa, respectivamente, giros en direcciones
opuestas, de la palanca angular;

La citada deformacidn de la barra angular
en un plano vertical, como resultadoc de la elevacién
del apero, anticipa, en efecto, el momento en que el
niembro mévil del distribuidor hidrfulico vuelve a su
posicidn de reposo.

La descripcién del invento se ampliar§,

a tftulo de ejemplo, con referencia a los dibujos que
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se acompaﬁm,‘ en donde
| La figura 1 es una vista en perspectiva
parcial de una conexién pars aperos agricolas, wontada
en la parte posterior de un tractor al que es aplicable
5. | un dispositive de conformidad con el invento.

La figura 2 sucstra en perpectiva un
disposiﬁivo de elevacién de conformidad con una modglijad
del inve#to,_qne incluye un circuito hidrfulico eééhé&ktico;
y '. ’

10, La figura 3 es una vista lateral, ‘;a';:cialmen-
te en seccidn, y a uayor escala, de un detalle del e
disposituvo mostrado en la figura 2. - g

La modalidad del invento mostrada en ;as
figuras 1 a 3 se refiere a un tractor 1 que tiene n??o:

15 conexidn posterior 2 para la unifn de aperos agr!coig; del
tipq conocido como una conexién de ®¢tres puntos®, La
conexidn de *tres puntos® 2 comprenie dos brazos inferiores de
wnifn 3, conectado oada uno por uno de sus extremos 3 lz estruc-
tura fija del tractor 1, ¥y un brazo superior central que

20, incorpora un gato hidrfulico 4§ que esté también conectado

por un extremo a lg estructura fija del ﬁractor 1. Los

extremos libres de los brazos inferiores 3 y del gato 4

son aptos para conectarse al aperov agricola que ha de ser

couportado por el tractor 1.

25. Los brazos inferiores 3 de la conexidn de
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ftres puntos 2% est&n pivotablemente conectados por
respectivos tirantes 5 a un var de brazos respectivos 6.
Los extremos de los brazos 6 opuestos a sus conexiones
pivotantes a los tirantes 5, se conectan a extremos
5, opuestosde un rbol transversal coudn 7 (figura 2)
soportade para el giro entorno de un eje horizontal

L]
[XELA

transversal por la estructura fija del tractor 1 que
a soe
* e

incluye dos soportes fijos 8 para el Arbol 7. Bes e

L
LN X4

Bn las conexione:s de tres puntos del tipg.:%
10, descrito la elevacidn de uvn apero conectado al aperc;‘.:sé
efectda mediante el giro cnntrolado del Arbol 7 al g:v?:‘..
se fijan los brazos 6 de modo que se produzeca la elé:f{c.i.dn
de los brazos inferiores 3 por la accién de los tiréﬁt@:s Se
La figura 2 muestra un gato hidrfulico de’v;: ::
15 un solo efecto 9 que tiene un émbolo de pistén 10
conectado a un brazo 11 fijado al 4rbol 7 para controlar
el giro de dicho &rbol y la consiguiente elevacidn de
los brazos de uni8n inferiorec 3. Bl gato hidriulico 9
se conecta mediante un comducto 12 a un distribuidor
20. hidrfulico 13 que se conecta a un depSsito 14 a través
¢e un conducto de suministro 15 que incluye un filtro
16 y una bomba 17, y a través de un conducto de retorno 18.
El distribuidor hidrfulico 13 presenta
un miembro de control mévil 19 que puede desplazarse entre

25« una bosiciﬁn de reposo, en donde dispone el ¢onducto de



Se

10

15.

20.

25,

-8 -
suministro 15 en comunicacidn, a través del conductc de
retorno 18, con el depdsito 14, y una posicidn de trabajo,
en donde dispone el conducto de suministro 15 en comunica-
¢idn con el conducto 12, permitiendo el suministro de
fluido a presién al gato hidrfulico 9, Cuanto el miembro
de control distribuidor 19 se encuentra en su posicién

de reposo el gato hidrfulico 9 no recibe fluido a m‘égﬁn

‘i >3

y los brazos de elevacifn 6 comportados por el ﬁrbc':‘l‘:i

& %3
pueden caer, haciendo descender ¢l apero sobre el te,ﬁ-eno.
Cuando el miembro de ecomtrol distribuidor 19 ge encuqntra

0.0

en su posicidn de trabajo el gato hidrlul:loo 9 es suministrado

‘0««.

con fluldo a presidn de modo que efectua la elevac:ﬁ.g del
apero comportado por la conexién elevando los brazds, _6:
¥s a trav de los tirantes 5, los brazos de eonexid‘;}:‘::'
inferiores 3. |

Para efectuar la operacién de %esfuerzo
controlado® del dispositivo de elevacisn, los brazos
inferiores 3 de la conexidn de Wtres puntos® 2 se conectan
a una barra transversal flexible 20, soportada para el
giro entorno de un eje transversal horizontal,por medio
de un par de ménsuias de soporte 21 montadas sobre la
estructura fija del tractor 1. La barra flexible 20,
al conectarse por los brazos 3 al spero comportado por

la conexidn de tres puntas 2 y por los soportes 21

a la estructura fija del tractor, tiende a deformarse
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de forma flexional cuando el apero trabajas la tierra,
couo resultado de la fuerza de reaceidn transmitida
por la tierra al apero cusndo el tractor 1 se desplaza
hacia delante, en 1a direccidn de la flecha A de la
figura 2.

La barra flexible 20 se conecta, por medios

o ma

que aparecerdn claramente en la descripeién que sigues

%as o

al miembro de control distribuidor 19 a través de una

ael

transmisidn mecénica 22, La figura 2 muestra una tga;gmi-
si8n mecinica é:hnpliﬂcada 22, si bien en la pr&cti.;:?,
esta transmisidn puede sustituirse por cualquier otpaitrans-
oisdfn  mechnica para convertir la Gefor- 5 ::
macidn flexional de la baria 20 en un desplazami.eni:@eé.bms-
pondiente del miembro de control 19. Més particula;ag;;-
te, en el ejemplo ilustraq.o en la figura 2, cuandc el
miembro de control 19 comprende un frbol distribuidor
giratorio entorno de su eje de simetrfa, la transmisién
necfnica 22 puede sustituirse por cualquisr otra transe
misidn capaz de convertir la deformaciln de ia barra
flexible 20 en un giro del miembro de control 19,

La f:l.gu_ra 3 m'uestra, a mayor escala, la
conexiédn entre la zona central de la barra flexible 20 y
la trancnisidn mecfnica 22, Un soporte 23, fijado a la
estructura del tractor 1, tiene un &rbol transversal 24

entorno del cual e3 pivotable un micubro de transmisidn

£
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:I.ntémedio 25. Bste miembro de transmisién intermedio
25 tiene dos euperficies de leva 26, 27, La superficie
de leva 26 del miembro de transaisidn intermedio 25 es
apto para establecer contacto c¢con la zona central
Se ce lea barra flexible 20, miecntras que la superficie de
leva 27 ¢33 apta para cstablecer contacto cont un

extreno 28 de la palanca angular 29 articulada en'l;ot:n.o
de unlrbol transversal 30 a la estructura fija del ggector
1. Un extremo 28 de la palanca 29 estf provisto coh tn

10. rodillo seguidor de leva giratorio 21 que contacta -]Ea

superficie de leva 27 del miembro de transmisién iytter-

. L®

medio 25, Bl otro extremo 32 do la palanca 29 opuesto’

a dicho extremo 28 est4 conectado, pivotablemente, a‘un

e n%,
.e o

extreno de un tirante 33 (figura 2) cuyo extremo ophtsto
15, estd pivotablemente conectado 2l extremo libre de un
brazo cigllefial 34 fijado a un extremo de un 4rbol 35
que osti giratoriamente soportado por la estructura fija
de.l tractor. Bl otro extremo del &rbol 35 comporta un
brazo cigffefial 36 cuyo extremo libre est$§ articulado
20, a un extremo del tirante 37, estanxio conectado el otro
extremo mediante un brazo cigfiefial 38 al miembro de control
giratorio 19 del distribuidor hidrfulico 13.
El distribuidor hidrfulico 13 est4 provisto
con medic de influencia ellsticos 13a, mostrados esquemf-

28, ticamente, que en la pr8ctica se situarén en el alojamiento
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del  digtribuidor 13, y tienden a retener el miewmbro de
control 19 en una posicién tal que actue a través de la

transmisiﬁh_ mecsnica/zrz/;ié&bne la palanca 29, forzando al

~70dille 31 contra 14 superficie de leva 27 del miembro

}'
s it L oSy

de x.ransmiawn intermedio 25 y nmanteniendo oonsiguiantemente

la superficie de 'leva 26, asimismo, de dicho miembro 2§

[ ]
[ X R XN J

‘en contacto con la zona central de la barrs ﬂex:!.ble,zo.

- *e
o..‘ .

S~ A oonti.nnaciGn se describiri el funciona-.

e e
.

niento del dispositivo inlustrado en los dibujoss °°,

e *
0 ¢

Cuando el apero trabaja la tierra la .oe
fuerza de reaccisn transmitida desde la tierra al apetd
couo resultado del’ movi.micnto haci.a delante del traa'ar
produee la defomac:ﬁn de la barra flexible 20 en un prano
sustancialmente horizontal, Log extremos de la barré":’:é
que se conectan a'los brazos inferiores 3 de la conexidn
de "tres pxmtos %2 est&n, oonsiguientemente, sujetos a

dos ésfuerzos, mostradoa como T en la figura 2, que causan -
la deflexidn de Cicha barra. Como regultado de esta
deflexidn la zona..é.:e'zrbral de la barra 20 tiende a moverse
en un plano mstanc:.almente horizontal en la direccién

de dasplazamiento':A del tractor. Es decir, mirando por
ejemplo la figura 3, la zona central de la barra flexible
20 se nueve hacia la derecha como 56 muestra en dicha

figura. Debido a la acecidn de dichos medios elfsticos,

cuando se produce esta deflexidn, el wdembro de transmisién

v—, . ——
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intermedio 25 gira en sentido antihorario, tal como se
observa la figura 3, de modo que mantiene la superficie
de leva contra la zona central de la barra flexible 203
por eonsiguiente, bajo la accidn de los medios de influencia

L el8sticos 13a, dicha palanca 20 efectua teambién un giro
antihorario para mantener el rodillo 31 sobre su extremo
libre 28 en contacto con la superficie de leva 27 dej}.,
miewbro de transmisién intermedio 25. Bl movimient} del

tirante 33 debido a este giro antihorario de la paldhboa 29,

e,

10, causa, a travdade la transmisién constituida por 1os’ -

L}

elementos 34, 25, 36, 37, 38, un movisiento del miembro

.
(XY AN

de control de distribuidor 19 desde su posicidn de regoso
hacla su posicidn de trabajoe. Cuando la fuerza de t;ea:éc:wn

‘e @
*.

citada transmitida desde la tierra al apero excede pn.,

15, valor predeterminado, el miembro de contiol 19 se desplaza
de este mode para adoptar su posic:’u.‘;n de trabajo 3. luego
el conducte de s@histm 15 se pone en comunicacidn con
el conducto 12 y permite que se suninigtre fluido a
presidn al gato hidriulico 9 para efectuar la elevacién
20, del apero fuera é¢e la tierra. Tan pronto como el apero
se ha clevado de este modo la barra flexible 20 reasune
su estado. original no deformado y, por consiguiente, el
miembro de control de distribuidor 19 vuelve a su posicifn
de reposo, permitiendo que cl apero descienda de nuevo

25,  sobre la tierra. Para acelerar el redescenso del apero
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para efectuar un trabajo suficientemente uniforme del
terreno, el retorno del mienbro de control 19 a su posicién
loca ce efectua tan pronto como se eleva el apero comportado
por el tractor. Bvidentemente, tan pronto como esto
Se ocurre, el peso del apero comportado por la conexisn
de %tres puntos® del tractor 2 induce un giro de los

senese

brazos de unifn inferiores 3 entorno de sus uniones ‘@é
Nat o

pivote respectivas con los tirantes verticales 5., Como
consecuencia los extremos de la barra flexible 20 s:é.-. K
104 mueven hacia arriba, tendiendo a causar la distorsidp’

de dicha barra en un plano sustancialmentoe vertical'*""

v 2%

ys de este modo hacerdescender la Zona central de 15°°

a0 e

barra flexible 20. Bsta distorsidn de la barra 20 en

]
e %,
LR ]

~el plano vertical hace que el miembro intermedio 2§ .éf.octue
15. _'un giro en sentido horarioc, tal como se observa la £igura 3,
. debido al empefio de la barra 20 con la superficie de
leva 2.6. El giro en sentido horario del micmbro intermedio
25 peoduce un giro en sentido horario de la pﬂ.m“cs 29 . ..
entorno de sufiol 30, debido al empefio de la éu}é;-ﬁ,cie
20, de leva 27 del miembro 25 con el rodillo 31 comportado
por el extremo,libre 28 de la palanca 29. Como resultado
el tirante 33 se mueve hacia arriba devolviendo ei
miembro de control del distribuidor 19 a eu posicidn de
reposo. |

25. Tan pronto como el apero se eleva del terreno
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la deformacifn de la barra flexible 20 en el plano vertical
tiende, por consiguiente,a acelerar el retorno del miembro
de control 19 del distribuidor hidrfulico 13 a su posicién
de reposo, produciendo un rfpido redescenso del apero

sobre el terrenc,

NOTA

Desorito el objeto del presente inven¥s 'Se

.
0. .

declaran como no divulgadas ni practicadas en Bspaﬁ'a‘ Yas

s 00
*

siguientes reivindicaciones. ot
a o ¢

l+= Disposgitivo para elevar aperos .

LA N ]
L]

comportados por tractores agricolas, que comprende L.
- medios de unién articulados para la conexiSn de uh.:.;
apero a un tractor agrfcola, aptos para permitir el"..s
movinmiento del apero en un plano vertical 1ongi.b.tdit'\p'1;‘.
incluyendo dichos medios de unifn, por lo menos, un par de
brazos de unifn inferiores y un par de tirantes sustan-
cialmente verticales pivotablemente comectados a los
brazos de unifn inferiores;

~ un actuador hi;lx;&ulieo de un solo efecto conectado a
través de una transmisién de palanca a dichos tirantes
para ofectuar la elevacidn del apero;

- medios para .suministx-ar fluido hidriulico a dicho
actuador;

- medios de distribuidor hidrfulico, interpuesto entre

los medios de suministro hidrfulicos y el actuador para
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controlar el funcionamiento de dicho actuador, presentando
dichos medios de distribuidor un miembro de control
mévil entre una posicidn de reposo, en donde el actuador
no recibe fluido a presifmy desciende el apero, una
5« posicidn de trabajo en donde el actuador recibe fluiko

a presién para elevar el aperoj

- una barra transversal flexible conectada por su extremo

¢ S0
)

a dichos brazos de unién inferiores y soportada en ;1 *
tractor para girar entorno de su eje de modo que la,.'..

« 40
oo o

10s fuerza de reaccifdn transmitida desde el terremwo al .

e
.

apero, cuando &ste se encuentra en posicidn descendida, .

produce la deformacidn de dicha barra flexible en ud $iano

®.

sustanclalmente horizontal, y ‘

s o0

- una transnisilu meclnica, interpucsta entre la barrp.

15, flexible y el micmbro de conbrol de los sedica de distribuiddr
hidrfulicos, vy apta para causar el movimiento de dicho
miembro de control hacia su pesicién de trabajo, de modo
que efectus la elevacifn del apevo cuando dicha fuerza
de reaccidn y la deformaci8n consiguiente de laz barra

204 flexible en el plano horizontal excede un valor predeterminadoj
caracterizado porque cada uno de los tirantes (5) estf
articulado al respectivo brazo de unisn inferior (3)
en un punto tal que el peso del apero, cuando se encuentra
élevido del terreno, causa la rot-ae.:iﬁn de los brazos

25s de unidn inferiores (3) entorno de sus conexiones
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pivotables respectivas a los tirantes (5), produciendo

una.deformacidn de dicha barra flexible (20) en un plano

]

sustancialmente vertical y caracterizado porque dicha
transmisidn meclnica (22) actfa sobre el miembro de

Se control (19) del distribuidor hidrdulico (13), con dicha distor-
s:l.dn de 1la barra flexible (20) en.dicho plano vertical, de uode
que cbvuelva dicbo u:hmbvo de eontrol (19) a su ms:l.c:.&h"de reposc

& ooo

\.. .
2.~ Dispositivo, de conformidad com la ...

" reivindicacidn 1, caracterizado porque dicha transmisi{f!.' ‘:

-

10. mecfnica (22) incluye una palanca angular (29) que d

est4 pivotada entorno de un e¢jo transversal horizontal®****
SN

(30) a la estructura fija del tractor, adyacente a la *+°

3
.
[ ]

[N

»

zona central Ge la barra flexible (20), conecténdose .
dicha palanca angular (29) por un cxtremo (32) al miszul;f'b':

15, de control (19) del distribuidor hidrfulico (13),incluyendo
adenBa dicha transmisidn un mieubro de tranmisién
intermedio (25) soportado por la estructurs fija del
tractor para girar entorno de un eje transversal horizontal
(24) y que tiene dos superficies de leva (26, 27) que

20, contactan, respectivamente, la zona central de la barra

| flexible (20) y el otro extremo (28) c¢e 1la palanca

angular (29), y medics de ix;fluencia eldsticos (13a) para
mantener dicho otro extrero (28) de la palanca angular (29)

couprimido contra la superficie de leva correspondiente (26)

25, del mienbro dc transmisidn intermedio (25), ¥y para mantener



5.

10.

-17 =

“ ia otra superficie de leva {27) del miembro de transmisidn

intermedio (25) presionado contra la zona central

de la barra flexible (20), de modo que un desplazamiento
hacia delante y hacia abajo de dicha zona central de la
barra flexible (20) eausa, respectivamente, giros en
direcciones opuestas, de la palanca angular (29).

3.~ Dispositivo para elevar aperos comportados

s 860
. L]

por tractores agrfcolas, .S

-
sbe

Segfn se desoribe y reivindica en la prdsente

] LA .

y .. .. :
wenoria descriptiva que consta de 17 piginas folizdas y

L 3

escritas a mfquina por una sola carae
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