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El presente invento se refieré a un enclavemiento para
menuares de maquinas de hilar con un brazo sustentador del ci-
lindro superior y de carga, el cual va montado de forma reba-
tible en una parte fija del manuar, con la cual es suscepti-
ble de quedar enclavado por medio de un dispositivo de encla=-
vamiento provisto de un elemento de manipulacién.

Sabldo es que pars la produccién total de una méquina
hiladbra, tiene una deeisidén importante el manejo rdpido y
segure de cads uno de los manusres. Yor lo mismo se han hecho
Y& muchas sugerencias pars dar al enclavemiento de los mismos
una forma que permita menejarlos emplearido poco tiempo y es-
caso esfuerzo. Asi, por ejemplo, se ha llegado a conocer un
mgnuar en el que, en un brazo rebatible sustentader y de car-
ga de los cilindros superiores, van situados varios érzanos de
bloqueo cooperantes que estén expuestos a la carga de muelles
de efecte reciproco. Uno de estos 6rgenos de blequeo tiene ah{
la forma ce gancho que, cuando el brazo sustentador y de car-
ga de los cilindros superiores estd en posicién de trabajo
actda juntamente con un elemento antagonista alojado en la
parte fije del manuar. “ebido a las muchas piezas que requie-
re, esta ejecuclén resuita cara de fsbricacién y, ademds, es
propensa a las averfas. Como igconveniente de ests ejecucién
hay que alegar todavia que después del desenclavamiento del
mencionado brazo sustentador y de cargs, el nuevo enclavemien-
to del mismo sélo puede tener lugar después de haberlo alzado
previamente. referido a todos los mznuares de unas mdquina, es-
te alzamlento requiere mucho tiempo y, por lo tanto, es labo-
rioso. Ssbido es que antes de prolongadas pausas de trabajo
hay que descongestionar todos los manuares pues, de lo contra-
rio, podria producirse una deformacién permanente de los re-
cubrimientos de los cilindros superiores que durante el fun-—
cionamiento de lsg méquina, podrfa dar lugar a lg obtencidn

de un hilo defectuoso.
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El invento se ha propuesto la tézaa de eliminar los
defectos antes spuntados y crear un manuar que, de sencilla
ejecucién y con un escaso nifimero de elementos de enclavamien-
to, asegure un enclevamiento y desenclavamiento seguro, ri-
pido y sencillo, y en donde el brazo en cuestién se peeda
volver a enclavar inmediastsmente después de su desenclawa-
miento. ®sta finalidad se consigue segln el inveuto em esen-—
cia, por“el hecho de que en la parte fija del manuar ee ha
previsto un cierre con 6rgano de blogueo basculante que, al
llegar a la posicién de trabejo del brazo sustentador y de
carga de los cilindros superiores movido en direccifn hacia
los cilindros inferiores, se colocan por s{ mismos en la po-
sicién de cierre, de la cuasl pueden ser desblogqueades corrien-
8e el elemento de manipulacién que coopera directamente con

el mencionado cierre frente al brazo sustentador y de cargas

“mencionado. ¥ méds ventajosamente todavia, el cierre actda

eb{ juntamente con un muelle que presiona sobre una trayecto-
ria sircular de érgasnos de blogueo basculantes en la zona de
giro inferior del brgzo sustentador y de carga, contré un gane~
cho de bloqueo unido a dicho brﬁzo; Los ganchos de blogueo .
se conlieccionan convenientemente de una sola pieza con el bra-
zo sustentador y de carga de los c¢ilindros superiores, con-
siguiendo de esta manera una fabricacién sencilla y una gran
resistencia frente a solicitadisnes mecinicas. Fara evitar

o disminuir al mfnimo cualquier friccién entre los 6rganos

de blogqueo y el gancho de blogueo durante el proceso de en-

claveamiento y de desenclavamiento, es sconsejsble dar a los

- 6rgenos de bloqueo del cierre la forms de rodillos. Yespués

de accionar el elemento de manipulacién, estos rodilles pueé=
den rodar fuera de su posicién de blogueo en el gancho de
blogueo y, en éste adoptar una posicién que permita directa-

mente un nuevo enclevamiento 0 leventamiento del brszo de
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carga. De paso, el muelle que carga el cierre ejerce una pre-
sién, a través de los rodillos, y del gancho de blogueo, so-
bre el brazo sustentador y defcarga de los cilindros superio-
res, el cual es empujado asi en direccidn hacias los cilindros
inferiores.‘Los brazos de gufa que sostienen los cilindros
superiores tienen que estmr sh{ ajustados convenientemente
de manera que los cilindros superiores del brazo de guia de
delante del todo descansen todavia sobre sus correspondien-
tes cilindros inferiores mientras que los demés c¢ilindros
superiores estén alzados de los correspondientes cilindros
inferiores. fsta medida ofrece la ventaja de que durante una
parads o descsrga del ﬁanuar, el hilo permenece aprisionado
ligeramente en el cilindro superior de delante del todo, por
lo que el giro del hilo no se puedé propagar al campo de es-
tirado y cuaslquier deterioro o deformacién de los recubri-
mientos de los cilindros superiores queda descartado por la
presidn relativamente ligera que actda sobre los cilindros
superiores delanteros,

Seglin otra sugerencia del invento, el muelle gue
carga el cierre puede estar doblado de tal modo que agarre
en una escotadurs del brazo re:iatible sustentador y de carga
de los cilindros superiores y asegure a éste en su pssicidn
superior. Si este brazo debe pasar desde dicha posicién a la
de trabajo, entonces s8lo es necesagrio inclinar el mismo en
direccién de los cilindros inferiores, en cuyo caso el mue-
lle se sale automdticamente de la escotadura. Al mismo tiem- |
po, en la zona de girc inferior del brazo sustentador y de
carga, los rodillos son empujados hacia atrds por los ganchos
de blogueo para, al alcanzar la posicibén de trasbajo, llegar
a su posicifén de bloqueo Bajo la accibén del muelle de encla-
vamiento. Para soltar de la posicibn enclavada los 6rgenos

de bloqueo concebidos a modo de rodillos, el elemento de ma-
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nlpulacién puede tener, segin la 1déa del invento, unas ca-
ras de detencién las cuales cooperan con superficies antagoe
nistas del cierre. Estas superficies antagonistas puedeﬁ es—
tar formadas convenientemente por prolongaciones del eje de
soporte de los rodillos, las cuales actlan lateralemente en
la zona de lgs caras de detencidn formadas por el elemento
de mgnipulacién de forma de capucha. Las superficies antagoy
nistas del cierre actlan ahi directamente junto con las ca-
ras de detencién del citado elemento de menipulacién, de mo-
do que merced & su desplazamiento frente al brazo sustenta-
dor y de carga, se consigue un desenvlsvamiento. Este elemen-
to puede también ser conducido por vias de conduccién exis-
tentes en el brazo en cuestibn y ser levantado solo o jqnto

con éste,
En los dibuaos adauntos se representa el invento a

base de Bn ejemplo de ejecucifn. En aquellos muestran:

Fig. 12., un manuar en posicién de trabajo, en alzado
¥ en seccién longitudinal parcial por la linea IsI de la Fig.
4a,

Fig. 22., una vista correspondiente a la Fig. 12.,, con -
el brazo sustentador y de cafga de los cilindros superiores
desenclavado.

Fig. 32., el brazo sustentador y de carga de los cilin—
dros superiores, en posicién alzada.

Fig. 42,, una seccibén por la linea IV-IV de la Fig. 12,

Un brazo (1) sustentador y de carga de los cilindros‘
superiores dotado de seccibn en esencia‘en forma de "U" esté
alojado de forma basculante slresdedor de un perno (4) fijado
en un apoyo (3). Este apoyo (3) va sujeto ahi a una barra por
tadora (7) por medio de una pieza tensora (5) que con salien-
tes (2) encaja en agujeros del apoyo (3), y de un to?nille V
tensor (6). En el brazo sustentador y de carga’(l) van aloja~

dos en forma de por si ya conocida unos brazos de gufa (8)
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graduables en direccidén de su eje longitudinal, los cuales
sostienen unas parejass de cilindros superiores (9) represen-
tadas en el dibujo con lineas de puntos y rayas, los cuales
en posicién de trabajo, cooperan, como se aprecia en la Figz.
l2., con cilindros inferiores (10) sefialados en el dibujo
tembién con lineas de puntos y trazos, los cusles descesnsan
en un bagstidor de miquina no representado en el dibujo. Un
elemento de maéipulacién (11) en forma de capucha que recu-
bre el brazo (1) siastentador y de cargs de los cilindros su-
periores estid alojado asimismo de forma basculante alrededor

dep perno (4) fijedo al apoyo (3), y por medio de un espérra-

go (11°) descansa sobre la parte delantera del brazo susten-

tador y de carga (1). Por el extremo dirigido nacia el apoyo
(3) del citado brazo (1) van situados ganchos de bloqueo (12)
los cuales estén dotados de una escotadurs (12°) en donde en-
cajan Srganos de bloqueo en forma de rodillos (15). Estos ro-
dillos estén montados con movimiento giratorio en un eje (14)
que, a 8u vez, estd sostenido en dos bridas (16)ABasculnates
alrededor de un eje (15) alojado en el apoyo (3). Junto con
los rodillos (13), las bridas (16) constituyen de péso un cie-
rre cooperante con el gancho de blogueo (12). Al eje (15) va
sujeto un muelle (17) que, con los extremos (17°) doblados en
dngulo, actda sobre el eje (l4) y, por consiguiente, sobre
los rodillos (13). Dichos muelle (17/) tiene, ademés un arco
(18) extendido nacia atris que descansa sobre una parte del
brazo sastentador y de carga (1) y como puede verse en la Fig.
l12., encaja en un escote (19) cuando er referido brazo (1) se
halla en posicifn levantada. |

Si el brazo sustentador y de czrga (1) tiene que 11e-}
gar, desde su posicién enclsvads, representasdaen la Fig. 1a., |
hasta la posicidbn extrems superior, es decir, si tiene que ser

desenclavado, entonces tan sdlo es necesario correr el elemen-
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to de manipulacién (11) en direccibn ae una flecha A en la
Fig{ l2,, frente al brazo sustentador y de carga en cuestién
e inclinar éste hacia arriba hasta que el arco (18) del mue-
lle (17) encaje en la escotadurs (19) (cfr. Fig. 32). Este
desplazamiento del elemento de manipulacifn hace que unas ca-

ras de detencién (207:presionen contra unas prolongaciones

- del eje (14) concebidas & modo de superficies antagonistas

Y que, por lo tanto, se suelte el cierre, o sea, la brida

(16) con el eje (l4) y los rodillos (13), saliéndose de la
escotadura*(12”) del gancho de bloqueo (12). De paso, el bra-
zo sustentador y de carga (1) adquiere una posicién como la
que muestra la Fig. 22., en cuyo caso leos rodillos (13) jun-
to el gancho de bloqueo (12) descansan sobre un punto que per-
mite directamente un nuevo enclavamiento o un levantamiento j
del referido brazo (12 haspa la posicidén representadas en la
Fig. 32.Bn la posicién expuesta en la Fig. 2:., el muelle (l?ﬂ
alojado en el perno (14) actia con sus extremos curvados en |
éngulo (1/°) a través de los rodillos (13), sobre el brazo
sustentador y de carga (1), de tal modo que la parede de éi-
lindros superiores (9) en el brazo de gufa (8) de delante del
todo sea presionada contra el correspondiente cilindro infe- |
rior (10). La presibn ghi puede ser de diferente magnitud y,
de ordinario, se rige por el grosor del maelle (17). En caso
dado, esta presifn puede ser también ajustable.

Pars el enclavamiento del brazo sustentador y de car-
ga (1) desde su posicién alzada, expuesta en la Fig. 3&., no
hace falta més que virar el mismo en direccién de los cilin-
dros inferiores (10), precisamente hasta el punto de que los
rodillos (13) en la escotadura (12°) del cierre (12).entren
bajo el efecto del muelle (17). Entonces mo es ya necesarie
ningdn desplazamiento del elemento de manipulacidn (1), freﬁte

al brazo sustentador y de carga (1). El elemento de manipula- |
i
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cién (11), segin se ha dicho oportunameunive, estd metido
en el brazo sustentador y de carga (1), o sea, por el ex-

‘tremo delantero por medio de un espdrrago (11°) y, por el

extremo del soporte en el perno (4), por medio de una ra-
nurs (21), en el cual encaja dicho perno (4) por ambos
lados del elemento en cuestién. Este elemento de manipu-
lacién (11) puede, ademés, ser inclinado hacia arriba fren-
te al brazo (1) y es presionado hacia su posicién extrema
superior por un muelle (22) alojado en el perno (4). Co-
mo seguro del citado elemento (11) en el brazo sustenta-
dor y de carga (1), se han previsto pbr el extremo libre
delantero del elemenﬁo (11) dos levas (23) estampadas ha-
cia dentro, las cuales astdan elésticamente bajo la aris~"
ta inferior del brazo (1) sustentador y de carga de los
cilindros superiores.

El presente invento es aplicable, ademés del ejemplo
de ejecucibn expuesto, también a manuares de clase pare-
cida, en cuyo caso son también modificables caue uno de
los elementos. Esto no se refiere solamente a la natura-
leza de los drganos de enclavamiento, sino también a la
clase del alojamiento de estos elementos dentro del brazo
sustentador y de carga de los cilindros superiores. En lo
que respecta al elemento de manipulacifn, son asimimmos
factibles miltiples modificaciones den ro del espiritud
del invento. Asi por ejemplo, en lugar de las caras de de-!

tencibn (20) estampadas a partir del elemento de manipula-

cién (11) en forma de capucha, podrian preverse también

sencillas ranuras que coopefasen con los extremos del eje
(14) en el sentido expuesto més arriba. También caben al-
gunas variacjones en cuanto al seguro del brazo sustenta~
dor y de caréa de los cilindros superiores en su pesticién

extrema superior.

NOTA
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En resumen, la presente solicitud recaerd sobre las

gsiguientes reivindicaciones:

l2.- Enclavamiento de manuar para miquinas hilsdoras,
caracterizado porque el mismo estd montado de forma reba-
tible en una parte fija del manuar, y es susceptible de
ser enclavado con ésta mediante un dispositivo de encla-
vamiento provisto de un elemento de manipulacifn, llevan-
do en la parte tija del manuar un cierre con 6rgano de blo-
queo bagsculante que, 8l alcanzar la posicidén de trabajo
del brazo sustentador ¥ de carga de los cilindros superio-
res movido en direccién de los cilindros inferiores, se
colocan por si mismos en posicién de blogueo, de la cual
pueden ser sacados corrienfio el elemento de manipulacién
cooperante con ei citado cierre frente al brazo sustenta-
dor ¥y de carga. ‘

23 .~ Enclavamiento de manuar, seglin la reivindicacién.
la,, caracterizado porque el cierre coopera con un muelle
el cusl presiona los 6rganos de blogueo basculantes en una
trayectofia circular en la zona de giro inferior del bra-
z0 sustentador y de carga contra un gancho de blogueo uni-
do a este dltimo.

32 .~ Enclavamiento de m=nuar, seglin las reivindica-
ciones 12 y 22., caracterizado porque los érganos de blo-
queo del cierre estédn concebidos a modo de rodillos que,
después de accionar el ele.ento de manipulacién, asdquie-
ren una posicifén desde su posicibén de cierre en el gancho
de bogqueo, la cual permite un nuevo enclavamiento o alza-
miento del brazo sustentador y de carga.

42 .- Enclavamiento de manuar, seglin las reivindica-.
ciones 12 a 32., caracterizado porque el brazo sustentador
Yy de carga desenclavado es presionado hacia los c¢ilindros

inferiores a través del gancho de bloqueo y de los rodi-
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llos del cierre cesepmganchado, bajo 1aa531=nd!l muelle
que carga a este Ultimo.

58 .~ Enclavamiento de manuar, segin las reivindi-
caciones 12 a 42, caracterizado porque el muelle que car-
ga el cierre encaja con un arco en una escotadura del bra-
zo sustentador y de carga alzado, y asegura: a éste en su
posicibn superior.

62 .~ Enclavamiento de mgnuar, segin las reivindica-
ciones 12 a 3%2,, caracterizado porque el elemento de mani-
pulacidn tiene caras de detendibn que, para desenganchar
los rodillos, cooperan con ungs superficies antagonis&as
de cierre.

72 .~ Enclavemiento de manuar, segfn las reivindi-
caciones 12 a 62., caracterizado porque las superfities
antagonistas estén formadas por prolongaciones de un eje
de soporte de los rodillos lés cuales prolongacliones se
extienden lateralmente en la zona de las caras de deten-
cién fdrmadas a partir del elemento de manipulacién en for-
ma de 6apucha.

82.~ Enclavamiento de mesnuar, segin la reivindica-
cién 12., y siguientes cara terizado porque el elemento de
manipulacién es conducido en el brazo sustentador y de car-
ga de kos cilindros superiores por medio de unas vias de
conduccién y es susceptible de ser alzado con aquél o por
si solo.

92 ,~ ENCLAVAKIENTO DE MANUAR PARA MAQUINAS HILA-
DORAS.,

Segin se describe en la presente memoria que
consta de diez hojas escritas a mdquina por uns sola cara
y dibujos.

Madrid a g SEP. 98
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