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£l modelo se refiere, conforme el enunciado -
indicé, a una maquine pulidora, que tiene una disposie-
cidn especial y nueva. .

Estd orientada al pulimentado de piezas un ~-
tanto especiales, ya que deben tener las siguiaq}es ta-
racteristicas:.. ) | |

« Un grueso relativamente reducido.

- Un gruesd bastante uniforme.

= Su forma puede ser diversa, pero siempre eg
tando todos los elementos de la pieza en cusstion dantro'
de un mismo plano. | , ' S

oo oo

Es una miquina pulidnra adecuada, para cuando

..Q

haya ds. hacerse un pulido de todas las caras de la pie-

o o ®

11 10 que se consigue sin ningln cambio en la pnsxc;&%

...

f‘]!da la piaza ‘una vez haya sido sujeta en el dxsposxtiuo

0000.

A..

LR J *

o soporta adecuado, de que dispone esta méquina.

Una vez se haya comprendido con mayor clafi--

. 0

dad, el conjunto del Modelo, otros detalles y caraetor!s,
ticas del mismo se irdn poniando de manifiesto en aI’--
transcurso de la descripcidn que ss da a cantinuacién,

-

en la gue se sxponen los detallss mis particulares del

Modelo, como asimismo, de los medios que para su pues=-

ta en prictica pueden emplearss. Estos detalles se dan
a t{tulo de ejemplo, haciendo referencia a un casoc posi
ble de realizacidn practicd, pero el Models no queda 1j
mitado, exactamente; a los detalles que aqui se exponen,
debiendo ser considerada por tanto esta descripcidn des
de’ un punto de vista ilustrativo y sin limitaciones de
ninguna claes,

Una idea mds amplia de la invencidn, la pro--
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ﬁorciona la descripcién'siguiente, en la que se héce re
ferencia a la limina de dibujos ilustratives gque a esta
memﬁria se acompafia, en la que de manaera un tanto esque
mitica y exclusivamente por via de ejemplo, se represen
tan los detalles preferidos por el invento,

En estos dibujos se usan marcas de rsferencia
semejantes, para indicar piezas, conjuntos o partes, -
que se corresponden en las distintas vistas presentadas,
cuyas piezas, ‘detalle y organizacinn, se definen de una

manera especifica en el transcurso de la memorza, y des

_ pués se ‘concretan en las notas reivindicatorias finales.

¢ . .
.

En los dibujos: ‘ aeve

La figura 18 es una vista en alzado del conjun

“to de la maquina, en la que aparece seccionada la dafan

sa que cubre a los {tiles de trabajo, a fin de mostrer

la disposicién de los mismos. seest

La figura 23 es una vista en plenta del éBQé;
junto de la maguina. También sn esta vista se ha sé&bﬁg
nado la defensa que cubre los itiles de trabajo. Sé.’..-::-
aprecia claramente en esta vista, la forma como se colg
ca a la pieza sujeia al dispositivo,

Dicho dispositivo se sujeta sobre tna mesa ==~
gue tiene posibilidad de movimientos, tanto frente a 105
Gtiles de trabajo acercindose y alejindoss de ellos, €g

mo en forma transversal,

La figura 32 es una v;sta de costada, gue ==

sirve para ver en forma un tanto esquamatxca, el modo -~

de poder desplazar los G(tiles con indepandencia para ha
cer un acercamiento de los mismos,~cuando hay desgasta.

Cada ﬂlspositiyq de trabajo tiene su motor ig' ;
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degpendiente.

En la maquina objeto del presents modelo de -
utilidad, destacan como mis caracter{sticos, los deta--
lles siguientes: -

-~ Consta do dos (tiles de trabajo (8), entre
ellos en la zona (9) se introduce la pisza {13) que se
trata dé pulimentar.

- Estos (tiles de trabajo, tienen un programa
de trabajo que en'cualquier taso se adecla a las carac-
ter{sticas de la pieza que se ha de pulir, por ello pug

den girai en igual o en diétinto sentido y en un memen-

..-.

~ to dado cada util también puede canbiar ‘de sentido do -

RN
*

- Las piezas (13) a las cuales va dirigida, es

s e 0

te méquina pulidora son de grueso reducido y bastants -

.
LA X X3

B uniforme y siempre son piezas que su ‘conformacidn estg

.l

contonida an el mismo plano, c.

- Las piezas (13) se fijan conveniantemegtg -
sobre un dispositivo o soporte adecuado, que en los 81-
bujos se ha representado pbr 14 « 15 = 16 = 17,

- Este dispositivo o soporte qua sirve para la
fijacién de la pieza (13) a pulir, se fija sobre una mg
sa (18), de forma que'dicha mesé tiene dos movimientos
fundamentales:

Un movimisnto de avance que coloca a la pieza
(13) eétra los (tiles (9) y que sique avanzando hasta -
que 15 totalidad de la pieza pase entre los Gtiles, rea
lizando seguidamente un movimiento en sentidoc inverse.

Simulténeamente dicha mesa tiene la posibilidad de un -

movimiento transversal, De este modo, se puede progra--
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mar esta posibilidad de movimiento de la mesa a fin de
que la pieza a pulir se mueva entre los G(tiles de la --
forma que en cada caso mejor se acon;ej;. |

| =~ Por ello y gracias a la mesa 18 {(con sus -~
mﬁitiplas movimientos) la pieza (13) tiene movimientos
de acercamienta y retirada entre los Gtiles y también -
movimientos alternativos transversales.

- Los Gtiles (8) pueden ser regulados en su =

adsrcamiento, de acuerdo con los diferentes gruesos de
las piézas (13) y de acuerdo con los desgastes de los -

6t11936 . RERYS
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Comentando ahora estos dibujos, se hace la. ew

aclaracién de que, mediante el n8 =4w s@ indica al,h;§-

* o

tidor geno:ai de la miquina, siendo -2~ la defensa hbg

tae

cubre los motores de accionamiento y las poleas de trang

* a®,
o s

misién de movimiento,
- Igualmente cubren los dispositivos de posfﬁl}

desplazamiento de los (tiles, a fin de colocarlos ﬁ?f?iﬂ
tados a la distancia que en cada casc sea mds convekiéﬁ
te. | '
El n@ -3- indica el bastider que es desplaza~.
ble.
| Sobre cada uno de los baﬁtidores, se sncuentra
colocado el motor de accionamiento 4 y el eje que en su
extremidad lleva el 4til de trabajo correspondiente.
Como son dos los Gtiles de trabajo -8-, dos -
son también los bastidores independientes ya que cada -
uno de ellos lleva el correspondienté motor de acciona~
miento.

Estos bastidores por tanto se desplazan en ==
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‘bién diverso en relacidn al otro Gtil de trabajo.

lir; . .' . o ) '..o

forma independiente a fin de que la pieza a pulir se mug
va entre ellos en la distancia adecuada a fin de efecam
tuar en un solo movimiento el pulido de ambas caras,

El ne 4 corresponde a los motores de acciona-
miento y 5 a las poleas de reduccidon de velocidad, que
pueden ser sustitufidas si as{ se quiere por un reductor

de velocidad adecuado.

El n® 6 es.el eje gue lleva en su extremidad
el &4ti{l de trabajo 8, siendo -7~ los soportes de rods--

dura del eje «=6=,

" Dicho (til de trabajo -B- efectua el pulido =

s ée
.

de ia pieza, Como ya se ha indicado y representado}:ég

trata de dos (tiles de trabajo enfrentados, que tieﬁéﬁ
."’.

la posibilidad total de giro en un sentido u otro y- £em

*

Ad -

..
L 4

€1 n® 9 seMala la zona entre los G(tiles da**-
trabajo, por donde se moverd la pieza -que se desea bé+;

.0

El ne 10 indica las defensas que cubren lgg »

Gtiles de trabajo.

El n? 11 corresponde a los tornillos que per
miten los desplazamientos y la fijacidn final de los ==
bastidores que llevan el motor de accionamiento y el.--
eje portador del Gtil de trabajo. |

' €1 n2 12 son las gulas o bastidor por donde -
se desplazan los bastidores 3.

El ng 13 indica la pieza que se quiere puliee

mentar, que se fija sobre los soportes -14-15-, los cua

les seridn construfdos de acuerde con las necesidades de

la pieza y del modo que sea mas ficil la colocacidn y -
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separacidn de la citada pieza. Este dispositivo de fija-
¢idn, retendrd la pieza en dos de sus puntos, de tal mo-

do que permite una maniobra rdpida para colocar y guitar

"la pieza ya pulidas

£]1 n2 16 sefiala el bastidor o regletas donds -~
se fijan los dispositivas 14 y 15 para la fijacidn de la
pieza a pulir. Este bastidor se fijara en forma conveniep -
te a la mesa de trabajo 18, con la orientacién adecuada
que en cada casoc requiera la pieza a pulir. Debe tenerse

en cuenta, que se trata de una miquina pulidora de piezas

‘en aerie, por ello ss estudiaré cada dispositivo de Fig s

cidn y la orientacisdn partinante segln la pieza que~h -

de ser trabajada. ) .
o“‘

El ne 17 indica la pisza que une las dos nsgle
tas del dispositivo de fijacidn, sisndo 18 la mesa qdﬂ -
tiene disposicidn para sufrir desplazamientos tranSVétsa
les sobre el sje 19 y movimientos longitudinales da.dgg;'
camionto y alsjamiento de los Otiles de trabajo cuance:~

o et

se desplaza sobrs el eje 21. g;..

€l n2 19 indica el eje que psrmite los desplh-
zamientos transversalas de la mesa 18, siendo 20 el so--
bortb de la mesa sobre el eje 21, cuyo eje permite los -
desblaiﬁmientos longitudinales de la mesa. |

Se comprenderid ficilmente, después de observar
los dibyjos y la descripcién precedente, gue la actual =«
conéepcién proporciona una construccién sencilla y efec~
tiva, suacéptible de poder ser llsvada a la préctica con
gran facilidad, aseguréndo la obtencidn de una manufacty
ra relativamente barata.

S5e reitera, que en el objeto qus constituye el
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- actual Modslo, seran suscsptihles de introducirse todas

aquellas modificaciones de detalle que las circunstan--
cias y la prictica pudieran aconsejar, siempre y cuando
que con las variantes que se introduzcan, no se cambie,

alters o modifique, la esencialidad del invento descritos

NG T A

.

Se declara como de propiodad y navedad para -

todo el territoric espafiol, el contenidc de las siguien

tes;
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_para establecer el sentido de giro de cada util.

- porte que retiene la pieza a tratar (13) haciéndola pa

REIVINDICACIONES

18 .~ mﬁquina pulidora perfeccionada, qde estd
oréanizada sobre un basti&or general (1) en el que se en
cuentran.instalados, en forma corrediza, dos chdsis (3)
comportando sendos electromotores (4) en el ajéide los
cuales se encuentran calados los correspondientes (time

les de trabajo (8), estando provistos dichos chasis de.

medios para regular su separacidn y fijarlos en la posi

cidn elegida para permitir el paso de la pieza a pulir
entre los dtiles de trabajo, caracterizandose ademis di -

cha disposicion por contar con medios de programacion -

?.. *s

.
* o

wr;f= 23.- Maquina pulidora perfeccionada, aegun‘ua

*::ta 18, que se caracteriza por estar proviata de un woms

.
e

sar entre los dtilee de trabajo (8), cuyo soporte sﬁ“iﬁ
cusntra fijade snbra una maaa (18) tapacitada para fd;i

®

lizar dos movimientos fundamentales, uno de avance h&ﬂg

ciende pasar la pieza {13) entre los dtiles (8) y ué,ég

. gundo movimiento en sentido inverso con posibilidad de

realizar simultaneamente un movimientoc transversal.
38, Maquina puiidnra perfeccionada, segin no
ta 2!, que se caracteriza porque el soporte que retiene

y musve la pleza a pullt estd fo:mado por un par ‘de re-

' gletas dispuestas en disposicidn corrediza sobre un nd-

cleo organizado en el soporte dispuesto en la mesa ﬁue
cumporta el dispositivo.

48 .- MAQUINA PULIDDRA PERFECCIONADA,

Todo ello cunforme se describe y reivindics -

en la presente memorie, que consta de DIEZ hojas, escrji
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tas a mdquina por una sola de sus caras y dibujos --

gue la ilustran,

fladrid, 8 de Junioc de 1,879

o 2

Fan o®,

»
R R
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