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PATENTE
DE
INVE'RO'IGN

a favor de Don PEDRO CARRERA HEY,de nacionalidad espa~
fiola, residente en Barceloné,, calle Escorial, 20, 18, 18,
por *MECANISMD ROPATIVO PARA LA ELIMINACION DE IMPUREZAS
Y PULIMBVTACIOY DE SUPERFICIES POR AGCION DE SUPEEFICIES
DESLIZANTES” “

-

MEMOBRIA DESCRIPIIVA

Le presemte invenoidn se refiere & un mecenismo
rotativo destinado & la pulimentacidn sutomftice de su~
perficies y eliminecifn de impuresas, mediante la ec-
cidn de superficies deslizantes, cuyo mecaniamo se oa-
racteriza por su simplicidad de oconstitucidn y eficien~-
tes resultados, obtenféndose con el mismo de una menera
entomftice, répida y efices, el pulimentedo y abrillan-
tado de la zona sobre la que actdan las superficies en-
tes referidad, la recogida de cualesquiera impn:.;ezas,

simlténee o independientemente, conservéndose el meca~—
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nismo por si mismo, en el meyor grado d’{ Zi?aou ¥y ren~
dimiento durente todo el perfodo de trabajo, todo lo
cual hece gque el sparato asf estructurado encuentre mfl-
tiples splicesciones tanto doméstices como industrisles,
Ja que hasta el momento se regquerfan en ese lsbor sucias
y =ngorrosas operaclones menuales, gque se veian agreve-
das por los defectos en el trebajo y em el funcionamiento
de los sparatos.

Esencialmente el objeto de la invencién comporte
unes superficies de material y dimensiones convenientes,
que & modo de llanta o bande envuelven o enlagan & uno
o kmios rodillos o cilindros, guedando dispuestes di-
chas superficlies c;omo partes suneltas o bien en forme
de bande continua y halléndose combinado con ellas un
dispbsitivo de descarga a base de cepillo, peine, rodi-
1lo0, cuchillas, labios, mellas, dientes o similer, mon=-
tados como elementos fijos o rotativos, que tiene por
misidn descargar y recoger los desperdicios de la bande
restregdudole por girok sacudidas o roce, presentando
el meoenismo un depdsito resolector y viniemdo emlazedo
el conjunto de elementos actuantes ocon ms diversas par-
tes méviles por medio de las oportunes transmisiones.

Il mecanismo va montado sobre un tren de rodadura para
su actuacifn por desplazemiento, sobre grandes super-

ficies, obrando como elemento impulsor de la transmisién

. un medio motor adecuado o0 btien el propio giro del citado

tren de rodadura.

Para le mejor comprensifn de la presente memorie



descriptiva, se agompafia un dibujo en que, tan sflo a
tftulo de ejamplo, se represenmtan algunos casos précti-
cos de realizacidn de un mecanismo de las oaracterfsti-
cas expuestas,

LR En dicho dibujo, la figura 1 es uune vista en alge~
do de un mecanismo en el gue las superficies formen una
bande continua y la desca.rga 8e efectdfa por restregado
¥ conteoto de fsta con un cepillo rotetivo; la figura
2 representa una variante eu la gue las superfiocies es~

102 tdn sueltas y fijas por uno de sus extremos sobre un Bo-
lo rodillo, 105:3:16.039 la desocarga por rodille de ale-
tes, y habiéndose previsto un depdsito superior pere su~-
ministrar al conjunto :L-féuido cooperador de las opere~
ciones; la figura 3 muestra una realizecién en la gue

154 la benda ocontinua estd subdividdde en variss; la figura
4 ocoxresponde a un alzado lateral gue permite apreciar
la disposicién de las bandas segdin la figura emterior;
la figara 5 responde a un caso en gque la bands subdivie
dida estf montada en foma de bucles sobre un solo ro-

203 dillo, y en la descerga se ha dispuesto un cepillo en
forma de banda ocontinua; la figura 6 muestra el caso
en gue la misma bande pulimentadora y recogedora se des-
carga y prepara por inmersifn en el 1fguido del depSsi-
to; le figara 7 representa une variante de realizecién,

254 eu qe el eperato va dotado de un colector de polo; la
figura 8 representa une realizecidn en la gue la acoidn
ge ha desdoblado en dos rodillos, con bandas y depésitos
independientes; y la figura 9 es un detalle de un rodillo
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otnicc; apto para alcanzar puntos no asegquibles con el
rodillo de los ojomplos precedentes,

De acuerdo con la figara 1, el mecanismo oom~
portae une bande ocantinuas =1- de material convendiente s
la cual puede sex muy flexible sl se trata de efectuar
una puliment acién superficiel o simple limpieza, o bien
muy rfgida cuando sea preoisa la pulimentecidn a fondo
de los suelos o demfs superficies, Para ello pueden ut ili-
garse bandas de prodictos netursles, sintéticos o arti-
ficlales, combinados o no o fibras de metal, tales oo~
mo, por ejemplo, pléstico, auero, czucho, gemuze, espon-—
Ja, tejidos vegetales, enimales, metflicos, sintétiocos,
eto. Para obtener ofeo_toé més deteminados sobre dlguna
olase de superficies se pueden combinar los materisles
a utilizar en forma de tiras sueltas o yuxtapuestes, y
apretedias de canto, placas, tacos o tetones interecals~
dos...;

La banda =-l= envuelve & un mdillo principal
2= y & otros de gnfe -3, de los cusles uno de ellos
ve. combinado con la transmisifn —4-, dependiente del
oportwno motor, En contacto tangenoial con le baunda se
halla aplicado un cepillo oilfndrico ~E-, con objeto
de restegar la banda y desprender toda clase de impure-
sag, ocuya acoidn se prepera con el peine =7- y se com-
pleta con la cuchilla :-64, convenie temente instalados,

Xl ocepillo ~5- dispone a su vez de un frotadox
de rejilla metdlica ~5’- qﬁo le obliga por restregado e

sbandonar las impuresas que pueds errastrar en su marcha,
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vibreoidn por el mce y gracias a estar mentado en combi-
nasifn con un resarte -9-;,@

las impurezas son depositadas en el depésito
oc;leotor =10~ ingtalado sobre una plataforme gque va equi~
pada con los medios oportunos de rodadura =-1l) para des-
plazermiento del conjunto sobre la miperficie a trebaw
Jar, y can un dispositivo reguleble =13~ gue permite
varisr & voluntad la inclinecifn de la plataforma se-
gfn comvenga que la banda hage mayor o menor presidn
sobre la superficlie =12~ o no la togue dnrante el traa-
ladog

B la ejsoucidn de la figum —-2-, la banda ge
na montado en paxrtes sueltas =13’- scbre la superfiocie

‘del rodillo principal, y van t:la;das en €1 so0lo por uno

de sus extremos, con objeto de adeptarse mejor a las
posibles irregularidades de la superficie a trabajar,
gracies a su flexibilidad y a la fuersa de rotacifn,

¥y lograr a la ves gque una lsbor mée eficas un funcio-
nami ento més sué.te del oonjunto. La descarga se reali-
sa por medio de un rodillo de a2l etas -6~ y se ha pre-
visto un depdsito swerior =14~ para suminigtro de 1f-
gquido al sistema, de una forma dosifioada: caida, con-
tacto, oapilarided, goteo, eto, camo aoleborador de las

operaciones de reguerirlo la saperficie a trahaja.r’o

el efeocto & obtener., la trenamisién de movimiento por

cadena p anflogo =4~ ge lleva a cebo desde el elegtro-
motor ~l4’-—, de potencia adecunada..
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La descarge se completa mediante los peines,
labios o ouchillas previstos representados a.qﬁ( por
la cachilla -6~, y el 1fguido usado se recoge en &l
depfsito colector =15~ junto con los desperdicios.

BEn les 'figulraa 3 ¥y 4 comporte el mecanismo una
banda oontinua subdividida en varias montades en para=
lelo sobre unos rodillos independientes -2= y acogiona~
des en comfn por un mismo rodillon=lé=, ILos primerocs
ge mmtienen presionados individunalmente .por unos dige=
positivos eldsticos oonstitufdos por palancas =l7~com=
binadas con resortes ~18~ que giran alrededor de un eje
-187~ y asf, al mismo tienpogue aseguran el oonté.oto
de todss la diferentes bandas -l- scbre el suelo ~12-,
permiten salvar cualquier obstéoulo o irregularidad
del mismo manteniéndose constantemsnte en la 1fnea de
trabajos

‘Esta realizacifn se ha dotado tambifn de 1fqui~
do cooperador, mediente un €nico depdeito ~15- suminis-
tredor-recolector a la vez, Un rodillo liso -5~ sumer-
gido en el depsito desosrgae a 1la benda y & la ves le
suministra el 1fquido necesario; el peine =7~ segfn se
ha indicado, logra una descarge preliminar de los des-
perdicios mfs gruesos, y el cepillo =~17’- completa la
descarga y regule el lfguido & tomar por las bandas
gracies a un registro msunual de resarte y varilla.

En esta figura se ha disefiado una parte de la
oublerta -18- del mecanimuo la cual ir£ provista de unos

brazos conductores del conjunto. Ie parte motris serd



6¢

10,

164

204

25.

enfloga a la de los casos precedentes: motoxr, reductor,
trensmisifn, instalados de la manera gque la técnica acan~—
seje como mfs expedite y efiocas,,

En la ejoucién de la figura 5, la banda flexible
¥y subidividida, ve dispuesta en forma de mfltiples bu-
cles ~19~ sobre la superficie d.ei rodillo principal =2-
en fome alinesda e intercalada segdn kejor convenga.

Bl objeto de la variacifn es el de siempre: mejor acamo-
decién a las posibles irregulariiades & respetsr en las
superficies ~l2= y un trabajo sin fallos ni rigides.

la descargae se logra por un oejillo en bande
continua enlazando varios rodillos ~20- y gue se sumer-
ge en el depfsito -16- de 1fquido y una cuchilBe =6~
¥ un rodillo estrellado =Rle qﬁe completan la descerga
¥ regulan el 1fguido que el cepillo transmite al rodi-
1lo prinoipal.

En la figura 6, la banda es cntinua y de gran
longitud, para gque amodo de cinta sin fin, rodee al
tambor -2~ gumergido en el 1fguido del depds ito =165- y
de este modo realice por sf m:l.ama la descarga y toma
del 1fguido cooperador, Estas operaciones son compicta-
das y reguledas por el tambor de regilla o plancha per-
forada -5— y por el rodillo =3’~ gue 8in tener movimien-
to propio esté montedo ée forma gue presione la banda
contra uno de los rodillos exteriores de conduocifn =3-
para oompletar la descargs y hacerle abandonar el 1f-
guldo en exceso gue pueda arrsstrar. El movimernto se
trensmite a la banda por medicacidn de uno de sus ro-



10;

%

15

20,

dillos de gufa, y al tamdor, que en parte estd sumer~
gido también, de fomma qﬁe este y la banda giren en
gentido oontravio en su punto de atague. Esta oconjuncién
es similer a la de la figura l-

La figura 7 muestra una realizecifn en que la
banda ~l- estd montada sobre una segunda benda de sopor-
te =1~ gue lleva un dispositivo para el f£&cil recambio
o sustitucidn de la primera por desgaste o bien por re=-
guerirlo la superficie a trabajar o el efecto & obtener
sobre ella. Ambas bandas abrazan dos rodillos ~22- y
~23~ en montaje ocasl vertiocal lo cual de gran capacidad
al dep&dsito oolector debajo de la descarga. Esta tiene
lugar por un rodillo de cepillo —~24~ en parte sumergido
en el 1fguido del depdsito =~l5-, de trabajar por vfa
hfmeda, y por un lshio esponjoso =25~ gque completa la
descarga y retiene el lfguido en exceso gque pueda arres-
trar la banda =1~

En el caso de trabajar e seco, la gran oapaci-
dad del depésito es aprovechada para alojar allf un as-
pirador -26=~ mediante la prolongacidn de los dos tabi-
gues ~A~- y =B-, lo que perfeccionz la descarga y permite
recoger el pdlvo qﬁe pueda producirse..

Por otre parte, el rodillo -22~ va dotado de un
forro esponjoso =27~ gque facilita la completa adaptacidn
de la banda sobre la superficie a tratar,

’ El mecanismo representado en la figura 8 se ca-
racteriza por disponer de dos 10dillos =2=- y =28, des-

dobtlendo asf la accién del mecanismo, pudiendo llevar
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cada rodillo las superficies mfs acomodaias a su actua~
cién peculiar.

Sobre el primero la badda se ha dispuesto en pie-
z88 espaciadas ~29~-, separadas entre sf, qﬁe reciben 1f-
qildo de un depdsito superior ~l4- medimte registro en-
tomét ico por giroc del mismo rodillo =2- o mediente regis~-
tro =30~ practiocable. Bu el segundo roiillo =-28- la ben-
da =31- es continua y montada sobre una almohadills es=-
po.njpsa -32- para mgyor eficacia y saavidad en el tra-
bajo. Ia ocuchilla -6~ gque seris ag;uf més bien un labio
de material esponjoso, representa en este esguema a los
elementos descargantes previstos qﬁe rescogen ‘bod.os‘ los
desperdicios en el depsito apropiado. ¥a transmisifn
desde un mismo puede acclonar a ambos r;dillos pul imen-
tador y eliminador de impurezas, asf como a los rodi-
llos de descarga o humectacifn gque pudieran mon tarse
en esta ejecucidén,

Para camdo se pretenda trabajar supexf icies
con &ngulos y rincones en los que los rodillos de for-
ma cilfnirica no resulten eficaces, se ha previsto el
rodillo troncoodnico gue muestra la figura 9, gque mon-—
tado perpendioular al eje central del aparato permti-
rfa trabajar cémodamente puntos nomelmente inaccesibles.

Para msyor comodida, les superficies de aseifn,
vayan montadas en banda ocontinua o bien_.en psrtes suel-
tas, podrdn disponerse sobre una segunda banda gue obra~
rfa como soporte de agufllas cm los aditamentos nece~

sar ios para un f€cil montaje y desmontaje de la banda
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de trabajo, en miras a su susiitucidn o canbio por otra
mfs adecuada el el trabajo & realisar lo reguiere,

También la banda de trabajo siendo flexible po-
dréd ir montada de fomma gue al trabajar excede de la lc;n-
gltud del rodillo principal y sdivando el grueso del
wontaje y de la carcasa en sus paredes laterales, con el
fin de no dejar distancia sin trabajar en las wuperfi-
cies adosadas e una pared o similar, y recluyéndose
luego en el interior del mecanismo para su descarga y
marcha nomal graciass a unas gufas, pequefios rodillos,
ranures o rebordes en el cilindro para cjze le inclinen.

la fomsa de trabajar del mecanismo descrito es
muy simple, deduciéndose fécilmente de lo expuesto. Kl
accionamiento del oconjunto, ya sea con ayuda de un elec~
tromo tor o por rodadura manuel, provoca la rotacifn del
o de los rodlllos ~-2- principales, cuyas superficies,
bien con ayuda de 1fguido o sin 61, pulimenten y re-
cogen las impuregzas resultantes gque se les obliga a des-
cargar en la ocubeta depfsito. la descarga de las mismas
coxre a cargo del rodillo, ocepillo, tambor, banda o ele~-
mentos fijos: cuchillas, peines, varillas, labios, ete.
La humectacién cuande no trabaja por inmersidn la misma
banda o el tanbor o cepillo, se obtiene por suministro
de un depdsito superior y se completa y regula por los
mismos elementos oitad.osi.;_;

la regulacién de la presifn sobre la superfi-
cie a trabajar se consigne en la figura 1 gradusndo la
altara de la parte trasera ~13- de la plataforma o tren
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de rodadura,

In las realizaciones de las figuras 3, 5y 7,
un €nico depfsito se ha dispuesto pera la recogide de
desperdiocios y suministro de 1fguido a la vez; ello su~
pondré recambiarlo en un perfodo determinado de trabajo,
expulsando los desperdicios con gyuda de aﬁu‘l, Yy repo~
niendo lfquido nuevo;_, ‘

Les cuchilles o laebios de descarga y limpieza
podrén tener la foma mfs eficaz pare su misidn: en can~
to de cuchilla o bien en labio de material esponjoso ¢
simple metal enfundado de cualquier clase de banda o
material. Podrén e.ctua.r’y atacar de frente a la banda
o bien en posicién inclinada formendo una lfnea quebra~
da que deslizaré los desperdiocios hacia los lados para
llegar a un depfsito colector por cenalones spropiados.
En caso de llever un exceso de lfguido de humectacidn,
los propios mediso citados provocardn incluso un lavado
complementario de la banda o similar. |

Por lo que afecta al ejemplo de la figura 8 dé-
bese indicar unicamente que se trata de una ejecucidn
en doble rodillo para desdoblar la accidn y poder acomo-
dar las superficies mejor a la accifn peculiar a gue van
'destmadae‘. los elementos de descarga y regulacifn estén
gol=mente representedos por la cuchille =6- para no re-
petirlos,

De lo expuesto se deduce gue el denominador co-
mfn de todas las varientes explicadas radica en le coubi=

nacién de un rodillo con unas superficies, en foirma de
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bandas o llentas, de material flexible o duro o cen
ambos & la vez combinados, el cual dispone de un recipien~

te donde se recogen las impurezas por accién de los ele-

mentos descargantes: redillo, cepillo, tambor, bandsas, ou-

chillas, varillas, peines, dientes o similar, dispuestos
para la descarga y limpieza de la llanta o banda, a cuyo
conjunto se puede suministrar 1fguido colaborador denlas
operaoiones de un modo directo o indirectoy

Se ocomprende que serdn independientes del objeto
de la invencifn, los materimles, formas y dimensiones
tanto absolutas como relativas del mecanismo descrito
¥ los elementos gue lo integran, en sus variantes,v com-
binaciones a realizar entre les distintas partes, apli-
caciones & gue el mism de destine, y en general &odo

ouanto no cambie o modifique su esencialidad.

NOTaA

Se reivind.lica como objeto de la presente pa-
tente de invensifn.

1. Mecanismo rotativo para la eliminacién de
1mpuroiaa ¥y pulimentacién de superficies por accién de
superficies desllizantes, que consisten esencialmente
en una banda dispuesta sobre un rodille o enlazando g
varios de ellos, actuando sobre la referida banda un

dispositivo de cepillo, rodillo con aletas flexibles,
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cuchillas, leblos o similar gue limple la indicada ban-
da medisnte simple roce, sacudidas o giro, presentando

el propio mecanismo un depfsito colector en el que se
i-eoogm las impurezas arrastradas por aquella banda en su
desplazamiento sobre la superficie a limpiear y pulir y
existiendo medios de rodadura y de regulacifn de altura
del conjunto para ajustar la pnéiln de la banda sobre

el punto en gue actda.

2, Mecanismo rotativo para la eliminacifn de
impurezas y pulimentacién de superf icies por asoifn de
superficies deslizantes, segdn la reivindicacifn ante-
rior, gue se caracteriza por el hecho de ,quedai prevista
la adiocién de un segundo depésito con 1lfguido destinado
a ser suministrado, debidamente dosificado, a la banda
de recogida y pulimentacidn, para humedecerle adecuada~-
mente y fascilitar el arrastre de las impurezas, oabien-
do utilizer como medio de suministro de dicho lfguide
el propio cepillo, rodillo con aletas o similar que gir-
ve para le descarga de tales impurezas, gue pueden com~
plementarse con auxilio de cuchillas y peines adecuados,

5. Mecanismo rotativo para la eliminacifn de
impurezas y pulimentacifn de superficies por accidn de
superficies deslizantes, segdfn las reivindicaciones 1
¥ 2, que se caracteriza por el hecho de que queda previs—
te la subdivididn de la banda de arrastre en varias ti-
ras o cintas de acoifn conjunta, montadas sobre rodillos
indepéndientes accionados en comdn y dotedos de suspen-—
sién eldstioca para permitir la adaptacidn perfecta de
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aquellas bandss sobre las irregularidades del suelo o
piso poxr el gue se desliza el mecanismo.

4. Mecanismo rotativo para la eliminacifn de
impurezas y pulimentacifnh de superficies por acoifn de
superficies delizantes, segfn las reivindicasciones 1 a 3,
que se ocaracteriza por el hecho de utilizar como elemen$o
frotador y de arrastre de impurezas, placas, tetmes,
bucles o aletas elfsticas, tiras labladas transversales
en el gentido de la marcha o piezas anélogas para cum-
plir la citada funcién, las ouales van en tal caso, apli-
cadas sobre un rodillo principal que se halla en contac-
to, por una parte, oon el ocuelo y, por otra, con los
cepillos y similares gue tienenla misién dedesoargar,
por via seca o hfmeda, las impurezas y depositarlas den-
tro del correspondiente colector.

5. Mecanismo rotativo para la eliminacién de
impurezas y pulimentacifn de superf icies por accifn de
superficies deligzantes, segin las reivinddcaciones 1 a
4, gque se caracteriza por el hecho de separarse la ac-
cifn humectadora y pulimentadora de la recogida de im-
puregas, & cuo efecto se recurre,a bendas o rodillos
independientes, coloocados en alineacifn, de los gue el
anterior recibe dosifioado el 1fguido, en tanto que el
posterior capta los residuos y los vierte en el opoxrtuno
colectox,

6. Mecenismo rotativo para la eliminacifn de
impurezas y pulimentaeién de superficies por accién de
superfiocies dedizantes, segfn las reivindicaciones 1 a

5, que se caracteriza por el hecho de estar montado
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sobre un tren de 2odadura para su actuacidn por desplae~
zam ento sobre grandes superficies, actuando como me-
dio de impulsién de la transmisién un motor o el propio
giro del tren de rodadurs ali:dido_,ﬁ

7. Mecanismo rotativo pera le eliminacidn de
impurezas y pulimentacifn de superficies por accidn de
superf icies deslizantes, segfn las reivindicaciones 1
a 6, gue se caracteriza por el hecho de gquedar prevista
le adicifn de cojines de materisl esponjoso a los rodi-
llos soporte de la banda o bandas deslizantes, a los
efectos de lograr unae mgyor adaptacién de €stas sobre
la superficie a tratar,

8. Mecanismo rotativo para la eliminecifn de
impurezes y pulimentacifn de superficies por ecoidn de
superficies deslizantes, segdn las reivindicaciones 1 a
7, que se oaracteriza por el hecho dé guedar prevista
la adsptacifn al mismo de un aspirador de polvo, Gon el
fin de recolectar el gue pueds desprenderse de la barnda
0 bandes durante el trabajo en seco de las mismas,

9. Mecanismo rotativo pare la eliminacién de
impurezas y pulimentacifn de superficies por accién de
superficies deslizantes, segdn las reivindicaciones 1 a
8, gque se oaraoteriza por el hecho de qﬁe, en una rea-
lizacidn particular, la banda o bandas de recogida gque-
dan montadas sobre otras anflogas, dkspuestas sobre los
correspondientes rodillos de scporte, facilitando asf
las operaciones de colocacién y desmonteje de las pri-

meras mando sea necesario,



5.

10,

154
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10. Mecanismo rotativo pare la el acifn de

impurezes y pulimentacién de superficies por accifn de
superficies deslizantes, segfn las reivindicaciones 1 &
9, gue se ocaracterisa por el hecho de gue para fagili~
tar la descarga completa de lag impurezas gque gean arras-
tradas por la o las bandas, asf como una limpieza a fon-
do de las mismas y su subsiguiente humeotecién, las in-

dicadas bandas son puestas en ocontacto directo con el

" 1fquido previsto & tal fin en el depfsito coleotor, pa~

ra lo cual gueda previsto gue una zona del circuito a
seguir por aquella banda o bandas guede sumergida en di~-
cho 1fquido, actuando, ya sea sobre la superficie del
mismo o ya en su proplo seno los oportunos dispositivos
mecénicos de descarga antedichos, tales como cepillo,
tela metdlica o ¢ilindro con aletas o similar.

| 11:;;_ Mecanismo rotativo para la eliminacidn de
impurezes y pulimentacidn de superficies por accidn de
superficies dezlizantes, segfn las reivindiocaciones 1
e 10, que se caracteriza por el hecho de gue con el fin
de poder alcanzar a rémcones y otros #éngulos del suelo
) mperficie a tratar, queda prevista la utilizacién de
rodillos de foma ofnica o trancoaénica.

12, Mecanismo rotativo para la eliminacifn de
impuresas y pulimentacién de superficies por acoién de
superficies deslizantes, segfn las reivindicaciones 1 @
1l, que se caracteriza por el hecho de gue queda préwis-
to el efectuar la descarga de las impurezas indirecta-

mente a trevés de un rodillo supletorio adeouado, que



B.

10,

dosifiocado de humectacidn, pudiendo ser suministrado

en este oaso dicho 1fquido ya sea a aguel rodillo de
descarga, ya & la propla banda o similar de arrastre
de lzs impureszas en unae zona aparte de la de d.escargé,,

13, Mscanismo rotativo para la eliminacifn de
impurezas y pulimentacifn de superficies por eccidn de
superficies deslizantes.

la presente memoria descriptiva consta de diez
y siete hojas foliadas, escritas a méguina por una sole
de sus oarss,

Barcelona, & 18 de agosto de 19584
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