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‘traslado de la tina desde la posicién de trabajo a la de

& diferentes niveles.

REF.: mr/45698

La presente invencién se refiere a ﬁna ma-
quina amasadora para la produccidn de panes alimenticios.
| Como es conocido, las modernas maquinas em-
pastadoras se basan en la presencia de una tina o pila ama-
sadoia convenientemente dispuesta sobre una estructura de
baseiy de un érgeno agitador (por ejemplo, en espiral) in-

trod&cido en la tina para crear el necesario movimiento de

’ ..o
L]

|
amalgama de la masa. ¢ te

.
i * oo

Al término de la operacidn de empast¢, la mad.
sa asi formada debe ser descargada de la tina y debcéitada
sobre una mesa u otro plano de apoyo eventualmente ‘banbi én

L 4
mévil, donde es destinado a sufrir las sucesivas op€ricio-

- .
¢ o'
5 »

nes de transformacidén en pan allmentlclo. , *ve ‘.
n 6rgano agitador es entonces extraf&n de
la tina, Que puede asi ser desplazada hacia una poé;é}on
de descarga en la que la tina ordinariamente es levantada,
desplazada lateralmente y volcada respecto a la posicién -
normal de trabajo. 3
La finalidad principsl de la presente inven- |
¢idén es la de reslizar una méquina empastadora del tipo mend

cionado, en la que sea prevista la completa mecanizacidn del

descarga, sin separar la tina de la estructura de la mdquing.
Otra finaslidad es la de crear la posibilidad

de escoger entre diversas posiciones de descarga dispuestss

De acuerdo con la invencidén las mencionadas
finalidades son conseguidas por medio de una miquina empas-

tadora que comprende una estructura de base, una tina empas-
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tadora con boca abierta normalmente dirigida hacia lo alto,
un 6rgano agitador de empaste normalmente introducido en la
citada tina y quese puede extraer de ella por mendo Yy medios
para mover dicha tina desde una posicidén normal de trébajo
a una posicidn de descargs en la que dicha tina es despla-
zada lateralmente hacia arriba y volcada con la boca dirigi
da al menés parcialmente hacia abajo, caracterizada por el
hecho de que dichos medios comprenden un carrito déé;iaza-

* e

ble a 10 largo de un primer par de sulas vertlcales,,medlos
de mando del desplazamiento de dicho carro por el pglmer pay

y o0

de guias, un segundo par de guias paralelas a las gudias del
primer par y que presentan un ‘tramo superlor incl£;;£; ha-
cia ol exterior que termina en un 351eﬁto, de los éTBmentos
en ménsula que llevan dicha tina y desplazables en 163 dos
pares de guias y brazos de unién articulados a diciié:éarri-
to ¥ a 10s elementos de ménsula por lo que, cOmo consecuen-
cia del desplazamiento del carrito por el primer par de
guias, los elementos de ménsula y la tina son desplazados

¥ llegando a los tramos inclinados de las guiasvdel segundo
par son obligados a girar hasta que son liberados del vincu
lo de las guias del primer par para ser, por wltimo, volca-
dos alrededor de un eje horizontal que pasa por dichos asier
terminales.

A través del accionamiento de dichos medios
de mando y aprofechando la accion de los tramos terminales
del segundo par de guias y la del primer par de guias que
lideran, en un cierto punto, los elementos de sostén de mén-
sula de la tina, la méiquina segin la invencidn esté asi en
éondicioneé de prever el desplazamiento completamente meca-

nizado de la tina desde la posicidén de trabajo a la de des-~

tos.
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| ticales paralelos 3 que presenten uwn tramo superior incli-

carga. Es evitado el recurso a la fatigosa intervencidn
manval y se tiene ademas la seguridad de una absoluta pre-
cisidén de movimientos de ida y vuelta. Hay que notar tame
bién que, de esta manera, la tina no‘es separada nunca de
su estructura'portante. | '

- Ademds los tramos verticales de los dos pa-
res de guias pusden ser telescéﬁicamente prolongab%qs ¥
bloqueables en posiciones preestabiecidas. por 10'&&: es

[ X ]

posidle variar el nivel de la posicién de descarga, fe la
tina. ' e

Las caracteristicas de la presente iﬂvencién

serén mejor comprendidas haciendo referenc;a, a titulo de

ejemplo, a los dibujos anexos en los que ’f“

. [

La figura 1 muestra en vista lateral ‘parcial-
mente seccionada una maquina segun la invencién co;i-’:'l:; ti-
na amasadora enm posicién de trabajo; ‘

‘ Las figuras 2 y 3 muestran, en seccién, los
medios gue permiten a la maquina amasadora de la figura 1,
realizar el desplazamiento de la tina en poéicién de des-
carga, respectivamente segin las lineas II-II de 1la figura
1 y III-I1I de la figura 2, y

' La figura 4 muestra dicha miquina en vista IT
teral con la tina amasadora en posicién de.descarga.

La méquin; mostrada en los dibujos comprende
una estructura de base fija 1, de la que Se extiende hacia
lo alto un primer par de guias formado por dos elementos
verticales paralelos 2 con seccién en C, y un segundo par

de guias adyacentes al primero y formado por elementos ver-
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nddo 4 que termina en un asiento 5.

Con dichos elementos de guias 2 va vinculado
por medio de ruedas locas 7 (figura 2) un carrito 6, que
puede ser desplazade a lo largo del primer par de guias
desde la posicién normal de trabajo abajo hasta una posi-
cién elevada cerca de la.extremidad superior abierta de los
eiementoé de guia. 2' por el mando de un tornillo sip fin 19

*
. o

puesto en rotacién por un motor 20. - e

L]

.'.

En los dos pares de guias 2-3 son deSplaza-
bles, por medio de pares de rodillos locos 224 23, unbs
elementos de ménsula 21 que en sus extremidades libres

.
(X XA X1

llevan una tina empastadora 9 (figuras 1y 2).

Més precisamente los elementos de mensula
21 llevan una carcasa de apoyo 12 en la que esté apbyido _
de forma giratoria un eje normalmente vertical 10{1'.Ique
estd fijada la tina 9 y que es hecho girar por un motor 1l
a través de una transmisién de cinta 13.

El carrito 6 esta unido con los elementos de
ménsula 21 mediante brazos articulados 14 que actuan entre
los ejes de los pares de rodillos 7 y respectivamente 22
(figura 2). ‘

Como esta mostrado en las figuras 1y 3, el p3r
de éuias 2 termina por la parte superior en correéponden-
cia con el tramo inclinado 4 del segundo par de guias 3.
Ello permite a los brazos 14 provocar la salida de las guia%
2 del par de rodillos 22 de los elementos de ménsula 21 y,
por consiguiente la rotacién de los elementos de ménsula 21
y-de la tina 9 alrededor de un eje hérizontal que pasa por
los asientos terminales 5 de las guias 35 al término del mo-

vimiento de subida del carrito 6 a lo largo de las guias 2.
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(véase en la figura 3 la posicidn indicada con liﬁeas de
trazo y punto).

| A la tina 9-esté, por Wltimo, asociado un
6rgapo agitador de espiral 24, que esta provisto de un sopo
te dﬁtado de motor 25 unido en 26 a la estructura base 1.-
Medi%s manuales o autométicos (no ilustrados) estén pre-
vist?s a fin de desplazar el agitador de espiral 2? de la
posﬂcién de trabajo de la figura 1, en la que esté:éﬁtrodﬁ-
cidé en la tina 9 paras realizar el necesario movimiento de

*
LI

amalgama de la masa, a la posicién de la figura 4, ¢n' que

»
4

es extraido de la tina 9. . 1
' La figura 1 muestra la tina 9 y la *espiral
agitadora 24 en las condiciones normal%s de t:dbajhft& Sea,
durante las operaciones de amasado. Al término de'%alés opet
raciones, para descargar la masa producida sobre uhi:hesa
u otro plano de apoyo 16 o sobre un apropiado transportador
dispuesto al lado de la tina (y ordinariamente en posicién
elevada), se extrae, primeramente, de la tina el agitador
de espiral 24 haciendo girar su soporte 25 alrededor del
perno 26, después de lo cual el motor 20 es puesto en fun-
cionamiento para provocar, a través del tornillo Sin fin
19, la subida del carrito 6 por el primer par de guias ver-
ticales 2.
‘ Mediante los brazos 14 son obligados a subir
también los elementos de ménsula 21 y la tina 9.
Durante la primera parte del recorrido de su
bida los elementoé de ménsula 21 son guiados en los dos
pares de guias 2 y 3 para moverse paralelamente a si mismos

Cuando los elementos de ménsula 21 han lle-
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gado a una posicidén en la que el par de rodillos 23 entra
en el tramo 4 inclinado hacia el exterior de las guias 3,
tiené comienzo la rotacidén en’sentido contrario a las agu-
Jas del reloj (como se ve en la figura %) de los elementos
21 y‘de la tina 9 solidarios de ellos. Los rodillos 22
cpntinuanrmov1endose en el tramo superior de las guias 2.
'f | Llegados los rodillos 23 a los a81entos terni
nales 5 de las guias 3, los rodillos 22, 51empre baao el em-
puae de los brazos 14, saléﬁ de las gulas 2 y la p;;éerzor
subida del carrito & tiene como consecuencia la rotaczén de
los elementos de ménsula 21 y, por consiguiente, de la tlna
9 al:ededor del eje horizontal que pas? por los asgegﬁos S
que hacen de fulcro, hasta que llegadoiel carrito é*éﬁ
correspondencia de la extremidad superior de las gulas 2 la
tina 9 asume la posicidén volcada de la figura 4. ﬁaumasa
en ella contenida puede ser asi descargada en la mesa sub-
Yacente 16. | A

El accionamiento inverso dei tornillo sin
fin 19 permite, obviamente, volver a llevar 1a tinas é a la
posicidén de trabajo de la figura 1.

Los tramos verticales paralelos dé los dos
péres de guias 2 y 3 pueden ser telescdpicemente prolonga-
bles j}bloqueables en posiciones preestablécidas ¥, con un
torhillo'sin fin 19 de adecuada longitud, es entonces posi-
ble variar el nivel de la posicidén de vuelco y de descarga
de la tina 9.

En resumen, el Modelo de Utilidad que se so-

licita deberéd recaer sobre las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1l.- Maquina amasadora para la produccién de
panes alimenticios, que comprende una estructura base, una
tina amasadora con boca abierta normalmente dirigida hacia
lo alto, un 6rgano agitador de amasado normalmente introdu-
cido en la mencionada tina y extraible de ella por mando y
medios para mover dicha tina desde una posicién normal de
trabajo a una posicién de descarga en la que dich&?fina es
desplazada lateralmente hacia arriba_y volcada co%iia boca

dir{gida, al menos parcialmente, hacia abajo, cafaééerizada
por el hecho de que dichos medios comprenden un dé%&ito
desﬁlazable a io largo de un primer paf de guias”vﬁitica-
les, medios de mando del desplazamient% de dicho:dgfrito
por el primer par de guias, un segundo par de gui&szparale-
las a las del primer par y gue presentan un tram&;éﬁperior
inclinado hac¢ia el exterior terminante en un asiento, ele-
mentos de ménsula portantes de la tina y desplazables en
los mencionados dos pares de ‘guias y brazos de conexién ar-
ticulados a dicho carrito y a los elementos de ménsula por
lo que, como consecuencia del desplazamiento de dicho carri-
to a lo largo del primer par de gufas, los elementos de mén
sula ¥ la tina son deSplézados ¥ llegando a los tramos in-
clinados de las guias del segundo par son ébligados a girar
hasta que son liberados hel vinculo de las guiag del primer
par para ser, por ultimo, volcados alrededor de un eje ho-
rigontal que pasa por dichos asientos terminales.

2.~ Méquina amasadora segun la reivindica-

c¢ién 1, caracterizada por el hecho de que los tramos verti-

cales de los dos pares de guias son telescopicamente exten-
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sibles y bloqueables en posiciones preestablecidas.

3,- Se reivindica por dltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se soli~
cita: " MAQUINA AMASADORA PARA LA PRODUCCION DE PANES
ALIMENTICIOS . |

Todo conforme queda descrito y reivindicado

en la presente Memoria Descriptiva que consta de nugve pé-

- e

ginas mecanografisdas y dibujos que se acompafian.
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