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por "DI^OSITIVO DE CONTROL DEL ARRASTRE DE LA CINTA O DEL 

HILO EN LOS REGISTRADORES MAGNETICOS Y SIMILARES, a favor 

de Don Glcvanni GELOSO y Don Arrigo CASSELLI, ambos de na­

cionalidad ita lia n a , respectivamente domiciliados en, "v ía ­

le Brenta, 29" y "Aeyecporto Forlanini", de Milano { I t a l ia ) .

MEMORIA DESCRIPTIVA

5.

10.

15.

La presente invención se re fie re  a un dispositivo de 

control del arrastre de la  ointa o del h ilo  en lo s registra­

dores magnéticos y sim ilares.

El objeto de la  invención esté caracterizado en substan­

cia por el heoho de comprender ana palanca de maniobra osci^ 

lante destinada a actuar sobre lo s medios de avance a velo­

cidad normal de la  ointa (o hilo) magnética y sobre lo s pâ - 

tlnes de presión de l a  cinta (o hilo) contra la  cabeza de re­

gistro  de maneta ta l que, en una posición de la  palanca se 

obtiene la  separación reciproca de lo s  ro d illo s de avance y 

por consiguiente la  detención instantánea de la  cinta (o hilo), 

y en otra posición, sea la  separación reciproca de lo s  rodi­

llo s  de avance, sea el levantamiento de lo s  patines de la ca­

beza registradora y por consiguiente el avance rápido de la  

cinta (o hilo) por obra del rodillo  de enrollamiento.
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la  invención será descrita con referenoia al dibujo es­

quemático de la  adjunta lámina, siendo esta descripción y 

realización dadas como ejemplo sin carácter lim itativo .

l a  figura única del dibujo muestra en planta un** forma 

de realización del dispositivo, para registrar son cinta mag- 

nática. En dicha figura se indica en ¿  la  placa superior del 

chasis del aparato.

la  placa A lle va  lo s dos pivotes 1  y g  para lo s ro d illo s  

locos 1  y i  que soportan la  bobina de enrollamiento y des­

enrollamiento, respectivamente, de la  cinta (no ilustrada)

El motor eiáctrlco de mando trabaja por frotamiento con 

su árbol J5 sobre la  p eriferia  del rodillo  loco ó (soportado 

por el pivote ^ ) , cuyo ro d illo  manda a su vez por frotamien­

to el volante 8 con la  p eriferia  del cual está en contacto.

El rodillo de enrollamiento 4  esté mandado por e l árbol del 

volante ^  por mediación de la  oorrea 1 0 .

El sentido de rotación de la s  diversas partes descritas 

es el de la s  flechas B, 0, Jg y E,.

El avance a velocidad normal de la  cinta magnética (no 

ilustrada) se obtiene por arrastre de lo s dos ro d illo s 8 mo­

tor (constituido por el árbol del volante 8 y H  conducido) 

(jugando el papel de rodillo  loco de presión), le  cinta pa­

sa entre lo s  dos ro d illo s; el rodillo lobo H  gira en el sen­

tido de la  flecha g*

La velocidad de rotación del ro d illo  4  (imprimida por la  

correa gO) es mayor que la  correspondiente a la  velocidad 

de avance normal determinada por el arrastre por el rod illo  

y por lo tanto entre el rodillo  y la  bobina de enrolla­

miento hay dispuesto un órgano de frotamiento (no ilustrado) 

destinado a compensar tal diferencia de velocidad*
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El eje 22  del rodillo 22  está llegado por una palanca 

Oscilante 22  que pivotea en 24  con su eje v e rtica l oon r e s ­

pecto a la  placa 2  del chasis# influenciada por un resorte  

helicoidal 2 2  que tiende a haoerla girar en e l sentido de 

la  fie  oha jg* la  palanca 22. lio  va una prolongación 22* que 

también pivotea en 2á sobre la  placa 2  y fija d a  a la  parte 

22  por un torn illo  a presión 2É que# estando alojado en la  

ventanilla alargada 2 1  de la  parte 22# permite desplazamien­

tos angulares limitados reoiprooos de reglaje entre la s  par­

te s 22  y 22**

la s  dos partes 2§ y 2§* son patines llevados oada uno 

por una de la s  palancas oscilantes 22 y 22* alrededor de lo s  

ejes ¿0 y 2 9 * llevados por la  placa rígid a 22 solidaria de la  

placa 2# estén influenciados por dos resortes (me ilustrados) 

que lo s presentan# según la s  flechas E y E'# contra la  cabe­

za de registro  (no ilustrada) de manera de realizar el fre ­

naje y el apoyo de la  cinta magnética que pasa entre lo s pa­

tin es y la  propia cabeza.

La palanca 22*  lle va  un pequeño diente v e rtica l que pa­

sa a través de la  ventanilla de la  placa ¿2  de suerte que 

queda al lado de la  palanca oscilante 22* El extremo lib re  

de la  parte 22* está provisto da un pioo 24  inclinado con res­

pecto a la  ve rtical y presentándose por debajo de la  placa 

E# a l pasar a través de la ventanilla 2 2  le esta última.

Con el borde inclinado del pico 24  colabora un pequeño 

rodillo 22  llevado por un cuadro ouadrangular o marco rígido  

2 1  dispuesto por debajo de la  placa 2  y ligado a esta ú lt i­

ma por ano de sus lados por intermedio de dos resortes lami­

nares 2§# de manera tal que puede osoilar alrededor de un 

eje substancialmente horizontal*
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Del lado opuesto al que está ligado a la  placa jL, ac­

túa verticalmente, por intermedio de su pico 22, un betún 

de mando 23  de eje  v e rtic a l.

Presionando el botón 23  se provoca, por lo  tanto, la  

oscilación del marco 27 hacia abajo y seguidamente, por la  

acción del rodillo  23  sobre el pico la  oscilación de la 

palanca 15—13 '  (alrededor del eje 14) en sentido opuesto a 

la  flecha G y en Oposición con el resorte de retorno 15.

Por consiguiente se re a liza  el alejamiento del rodillo 22  

del 2  sobre la  primera parte del recorrido de oaoilación de 

la  palanca 15-̂ 15 '  (y por consiguiente se pierde el contacto 

de la  ointa con el órgano de avance a velocidad normal), y 

en la  segunda parte del recorrido de oscilaoiÓn de la  pa­

lanca 2 2 tí2 *  tiene lugar el desplazamiento de la  palanca 1 9 '  

dél patín 23* en dirección opuesta a la  flecha E ',  la  palan­

ca 22* apoya a su vez sobre la  palanca 22  desplazándola en 

dirección opuesta a la  flecha por ello se obtiene el ale­

jamiento de lo s  patines 23  y 2 3 * de la  cabeza d3 registro y ,  

por consiguiente, la  pérdida, de contacto de la  cinta magné­

tic a . di miaño tiempo el extremo lib re  de la  palanca 22. actúa 

sobre el tirante cilindrico 2 2  al que está ligado por un ex­

tremo, actuando este tirante a su vez, a través del resorte 

helicoidal 2 2 , sobre un extremo de la  palanca oscilante 22  

que tiene su punto de apoyo en 24  sobre la  placa Bl otro 

extreme de la  palanca 223 lle v a  el eje de oscilación 2 2  para 

la  palanca 23  cuyo extremo lib re  está llevando el ro d illo  lo­

co de frotamiento 2 1  destinado a mandar a l ro d illo  2  para la  

bobina de desenrollamiento (y de re-enrollamiento de la  cin­
ta magnética).

Sobre el eje 25  está enrollado un resorte 23  cuyos extre*^
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!Ms estén respectivamente sujetos al eje  3 4  y al extremo de 

la  palanca g6 opuesto al rod illo  2 1 ,  de ta l manera la  palan­

ca 22. y la  palanca 2á. tienen una tendencia a o sellar en el

sentido de la s  flechas 1  y M, respectivamente. En la  posi­

ción del dispositivo indicada en la  figu ra, se tiene el avan­

ce normal de la  cinta magnética (rod illos R y H  de arrastre, 

en contacto? patines 2§ y 2J8* en contacto con la  cabeza de 

registro? ro d illo s 2  y 2 Í  &n contacto pero leeos para permi­

t i r  el lib re  enrollamiento de la  cinta? sentidos de rotación 

según la s  flechas g  y g ,  respectivamente).

Guando por el contrario, como antes de describid, se ac­

túa sobre el botdn 29  y por consiguiente se hace o scilar la  

palanca 13^15* en sentido opuesto a la  flecha &, además de la  

párdida de contacto de lo s  ro d illo s R y 11  y de lo s  patines 

1§  y l§*y se determina, por la  acoidn del tirante 21# la os­

cilación de la  paianoa 2 2  en sentido opuesto a la  fleoha 

hasta hacer adherir él rod illo  looo 2Z sea contra el rod illo  

2  sea contra la  p eriferia  de la  rueda de fricció n  2R solidaria  

y coaxial de la  rueda 6. la  presión del rodillo  2 1  sobre 3a s 

ruedas 2  y 2R as ejercida por el rod illo  21  sobre dichas rue­

das por la  carga del resorte 32. Bn este oaso la  ruada 2R 

transmite el movimiento al rod illo  2  por mediación del rodl-

l lo  2 1  en sentido opuesto a la  fleoha g  y g  y determina por 

consiguiente el re-enrolliamiento rápido de la  cinta sobre la

bobina de desenrollamiento.

Con el fin  de lib erar la  bobina de enrollamiento del ro­

dillo 4  está previsto un brazo solidario del marco osoilante 

Rl cuyo extremo se lle va  por encima de la  placa 4 , pasando a 

travás de la  ventanilla 40 de esta última. Dioho brazo (no 

ilustrado) tiene la  tarea, cuando el botón 29  está bajado,
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de actuar sobre el resorte que presiona axial mente sobre la s  

guperfioies de frotamiento del órgano de fricció n  que conecta 

al rod illo  4  con la  bobina de enrollamiento, descargando a i 

propio rodillo y , por consiguiente, liberando la  bobina.

Bn el ejemplo ilustrado es posible actuar sobre la  palan­

ca 2 2  también por medio de una palanca oscilante 42  que pivo­

tea en 42  en la  placa g  y está provista de un pico de agarre 

JÍ2* resorte 4& enrollado sobre el eje 42 puede hacer os** 

cila r  la  palanca 43. según la  fie cha g .  La palanca 41  lle va  

un pioo a escuadra 42  en uno de lo s  extremos, de tal manera 

que actuando sobre la  palanca contra la  acción del re serte 

7  Por lo  tanto en sentido opuesto a la  flecha g , el pico 

2 2  toma contacto con la  palanca 1 2  y la  desplaza en sentido 

opuesto a la  flecha g  y por ello  determina en la  primera par­

te de gu recorrido el alejamiento de lo s  ro d illo s 9 y 1 1  y 

en la  segunda parte de su recorrido la  separación de lo s  pa­

tin es y 1 8 * de la  cabeza registradora. La prolongación 46 

de la  palanca 41  tiene por el contrario la  tarea de impedir, 

apoyándose en la  palanca 2 2 , que el resorte 22 determine la  

oscilación de la  palanca 22  en sentido opuesto a la  flecha 

determinando la  rotaolón rápida de re-enrollamiento del rodi­

llo  2 * La palanca 4 1 , en el ejemplo ilustrado, no provee, de 

hecho, a la  liberación de la s  superficies de frotamiento del 

órgano de fricció n  de la  bobina de enrollamiento.

En conclusión, mientras que el botón de presión 2S pro­

vee para el re—enrollamiento rápido de la  cinta (porque deter­

mina al mi sao tiempo la  separación de lo s  ro d illos 2  y 1 1 . la  

separación de lo s  patines 18  y 1 8 *, la  separación de la  frió — 

oión y el apoyo del ro d illo  l g  en lo s  ro d illo s  2  y 2 2 b  la  

palanca de maniobra 41 presenta dos posiciones^

2 0 AG
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la, primera (como en la  figura) re la tiv a  a l avance nor^ 

mal de la  cinta,

la  secunda, (alejamiento de lo s  ro d illo s  2  y 1 1 . sepa­

ración o despegue de lo s  patines 16  y í§ * ,  pero sin despe­

gue de la  fricoidn y sin apoyo del rod illo  2 1  an el rodillo  

22.) re lativa  al avance rápido porque el avance en cuestión es 

el definido no por la  velocidad p e rifé rica  del rodillo 2# Bi­

nó por la  velocidad de la  bobina de enrollamiento la  cual, 

como ya se ha dicho, es mayor. Esta posición del dispositivo  

permite alcanzar rápidamente la  deseada posición de la  cin­

ta para la  escacha y el registro .

Entre estas dos posiciones de la  palanca 41  puede ser 

individualizada una tercera (rod illos 2  y H  separados, pe­

ro patines 1¡3 y 18 *  en apoye^, en este caso cesa el avance a 

velocidad normal realizado por el rodillo  2  y su proporción 

al frotamiento realizado por lo s  patines 1§  y 1 $ *  al avance 

de la  cinta, mayor que el efecto de arrastre del órgano de 

frloción, se obtiene la  inmediata detención de la  cinta.

8e podrá, en fin , prever una cuarta posición de la  pa­

lanca 41  (palanca completamente desplazada en sentido opues­

to a la  f ie  oha g) en la  cual la  prolongación 46 lib era a la  

palanca 2 2  permlténdole, bajo l a  acción del resorte 22t os­

c ila r  en sentido opuesto a la  flecha 1  determinando el re -  

enrollamiento rápido de la  cinta# A esta última posición po­

drá corresponder, como antes se dijo para el mando con el bo­

tón 20, la  separación de l a  acción del resorte de carga de 

la s  superficies de frotamiento del órgano de fricció n  que a- 

rrastra  la  bobina de enrollamiento#

En d efin itiva, se realiza  con la  palanca 4í  la s  cuatro 

posiciones sucesivas de avan o e normal, detención, avance rá -

7 -
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pido y re-enrollamiento rápido. 2  4 ^ 7  0  9
Qneda bien entendido, naturalmente, que lo s  detalles de 

construcción del dispositivo podrán también variar oon re s­

pecto a lo s  del ejemplo ilustrado sin salirse  por ello del 

alcanoe de la  invención y por consiguiente del dominio de la  

patente.

N O T A

Hecha la  descripción del presente invento lo  que se de­

clara come ne practicado n i puesto en ejecución en España, 

comprende la s  reivindicaciones siguientes!

I*"* Dispositivo de control del arrastre de la  cinta o 

del h ilo  en lo s registradores magnéticos y sim ilares, carac­

terizado por comprender, una palanca de maniobra oscilante  

destinada a actuar sobre lo s  medios de avance a velocidad 

normal de la  cinta (o hilo) magnética y sobre lo s patines 

de presión de la cinta (o hilo) contra la  cabeza registradora  

de manera que en una posición de la  palanca se alejen re ci­

procamente lo s  ro d illo s de avance y por consiguiente se de­

tenga instantáneamente la  cinta (o hilo) y en otra posición 

se consiga, sea el alejamiento reciproco de lo s  rod illos de 

avance, sea el levantamiento de le s  patines de la  cabeza re­

gistradora y por consiguiente el avance rápido dd la  cinta 

(o hilo) por obra del rodillo de enrollamiento.

2 .— Dispositivo, según la  reivindicación 1 ,  caracteriza­

do porque la  palanca oscilante lle va  medios adaptados para 

poner en rotaoión el rod illo  de desenrollamiento para obte­

ner un re*-enrollamiento rápido.
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'  3 .** Dispositivo, según la  reivindicación 2, caracteriza­

do porque la  palanca oscilante está combinada con medios de 

despegue de la s  superficies de frotamiento del órgano de fr io -  

ción conectante de la  bobina de enrollamiento con el rodillo  

de enrollamiento, estando dicho despegue previste en la  po­

sición de la  palanca oscilante re la tiv a  a l re—enrollamiento 

rápido.

4 .  ** Dispositivo, según la  reivindicación 1 , caracteriza­

do porque la  palanca oscilante de maniobra actúa sobre una 

palanca oscilante principal destinada a actuar, en contraste 

con lo s  medios elásticos de presión, sobre lo s  patines y por 

consiguiente sobre el eje de soporte del ro d illo  loco que pre­

siona la  cinta contra el rodillo  de avance normal presentado 

por el árbol del volante.

5.  ** Dispositivo, según la  reivindicación 4 , caracteriza­

do porque la  palanoa o solíante prinoipal manda por un extremo, 

a través de un medio elástico realizando la  earga de frotamien­

to, a una segunda palanca oscilante que lle v a  el rodillo  loco 

de re—envíe destinado a transm itir por frlcoión el movimiento 

del rodillo motor principal ai ro d illo  de desenrollamiento 

para obtener el re-enrollamiento rápido.

6 . — Dispositivo, ssgún l a  reivindicación 5, caracterizado 

porque el rodillo de re—envío está llevado a su vez por una 

palanca oscilante cargada per un resorte, cuyo eje presen­

ta do por la  segunda palanoa osoilante.

7.  -  D i^ o s itiv o , según la  reivindicación 1 , caracteriza­

do porque el mando de la  palanca principal es también obteni­

do por un botón de presión actuando sobre un elemento oscilan­

te alrededor de un eje substancialmente perpendicular a l de

la  palanca oscilante prin cipal, cuyo elemento aotóa sobre l a

- 9 -
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p,alanoa principal mediante un ro d illo  que colabora con un 

pico inclinado de la  palanca p rin cip al.

8 . — Dispositivo, según la s  reivindicaciones 3 y 7 ? carac­

terizado porque lo s medios de separación de la s  superficies  

de frotamiento para el enrollamiento rápido están constitui­

dos por un brazo aplldario del elemento oscilante, cuyo brar- 

zo actúa sobre el resorte axial de carga de la s  superficies 

de fricció n , alejándolo de e lla s.

9.  ** Dispositivo, según la  reivindicación 4 , caracteriza­

do porque la  palanca principal está realizada en dos partes 

ooneetadas entre si por un to rn illo  de presión de manera de 

permitir limitados movimientos angulares re la tiv o s  de la s  dos 

partes para el re g istre .

10.  — Dispositivo, según la  reivindicación 7 , caracteriza­

do porque el elemento oscilante está constituido por un mar­

co rectangular rígido cuyo eje de oscilación esté individua­

lizado por resortes laminares fijad o s al propio elemento y al 

chasis del aparato.

1 1 . -  Dispositivo, según la  reivindicación 3 ,  caracterizan­

do porque la palanca oscilante de maniobra, en la  pagtbiÓn 

re la tiva  al avance rápido contrasta con una prolongación a 

la  oscilación de la. palanca portadora del rod illo  loco de re­

envío, en contraste con el resorte de arrastre, de manera de

impedir el mando del rodillo  para el re—enrollamiento rápido.

3-2.— Dispositivo de control del arrastre de la  cinta o 
hilo en lo s  registradores magnéticos y sim ilares.

Según se describe y reivindica, en la presente memoria oue 
consta de diez hojas feliaó as y mecanografiadas por una sola 
cara, y de una lámina de dibujos. ^

Madrid, a 20 de Agosto de 1958.
Giovannl G E 1  0 33 0 
Arrigo O A S S E I t D l .

p.  a# JAIME iSERM MiRAtJUág
pL
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