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INTRODUOCCION

por "DITPOSITIVO DE CONTROEX DEL ARRASTRE DE 1A CINTA O pEL
HILO EN 10§ EBGISTRADORES MAGNETICOS Y SIMILAREY, e favor
de Don Giovanni GELO®O y Don Arrigo CABSELII, ambos de na?
cionalidad 1ta11ana, respectivamente domiciliados en, ”Via_

le Brenta, 297 y ”Aerecporto Forlanini”, de Milano (Italia),

[ ‘s L

NEMORIA IESCRIPTIVA

Lo presente invencidn se refiere & un dispositivo de
control del exrastre de la ointa 0 del hilo en los registra-
dores magnéticos y sim;lares.

El objeto de la invencién estéd caracterizado en substan-
oia por el heoho de comprender una palanca de maniobra osoi;
lante destinada a eotuar sobre los medios de avance a velo-
cidad normal de 12 ointe (o hilo) magnética y sobre los pa-
tines de presiln de la ointa (o hilo) contra 1a cabeza de re-
gistro de maneta tal qﬁe, en una pogicién de la palanca se
obtiene la separacién reofproca de 1los rodillecs de avance y
por consiguiente la detencidn instentdnes de la ointe (o hilo),
Y en otra posicién} sga la gseparacién reciproca de los rodi-
llos de avence, se2 el levantamiento de los patines de la oca-
beza registradora y por consiguiente el avance rdpido de 1e

cinta (o hilo) por obra del roaillo de enrollamiento.
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L2 invenoidn serd desorita oon referencis a3 dibujo es~
quemético de la adjunte 14mine, siendo este de soripcién y
realizacién dades ocomo ejemplo sin caraoter limitativo.

Le figure tnica del dibujo mue stra en rlanta una forma
de realizacidn gel d1 gpositivo, para registrar wnm cinta mag—
nética. En dicha figura se indloe en A 12 pleoca guperior del
chaglis del avpﬁrgto,

la placa A llévav los dos pivotes 1 y 2 para los rodillQS
locos 2 ¥y 4 que soi)orta,n la bobine de enrollemiento y des-
enrollamiento, re spectivamente, de la cinte (no ilustrade)

El motor eléctrico de mando trzbaja por frotamiento con
su rbol 5 sobre la periferia del rodillo loco § (soportado
por el pivote J), ouyo rodillo mende & su vez por frotemien—
to el volante 8 con la periferis del ouzl estéd en contacto.
El rodillo de enrollemiento 4 aété' mandedo Por el Zrbol del
volante 9 por mediacién de 1= correa 10. _

El sentido de roteocién de las diverses partes de soritas
es el & lag flechas By 8y D ¥ Be

El avance & velooidad normal de la ointa magnétice (no
{lustreda) ge obtiene por arrastre de los dos rodillos 8 mo-
tor (constituido por el 4rbol del volsnte 8y 11 conduoidq)
(jugendo el papel de rodillo loco de pré sién)e Le cinte pa-
sa entre los dos rodillos; el rodillo 100 1] gira en el sen—
tido de la flecha F.

la velooidad de rotacién del rodillo 4 (imprimida por 1=
correa 10) es mayor que la correspondiente a la velocided
de evence normal determinada por el arrastre por el rodil?to
2y ¥ por 1o tanto entre el rodillo y la bobine de enrolle-
miento hay dispuesto un 6rgano de frotemiento (no ilustrado)

destlnado a compensar tel diferencia de veloocidads
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El ejo 12 del rodi1io 1l esté llevedo por une palance
osoilante Lé;éue pivotea en 14 con su eje vertioal ocon res
peocto a la placa j del ohasis, influenciade por un resorte
heliocoidel 1% un9 tiende & hacerle girar en el sen‘qido ‘de
la fleche g.'La pelenoa 1i ileva una prolongecién 137 que
tembién pivotea en 14 sobre 1= Pleca 4 y fijade & la parte
43 por un tornillo a presidén 16 que, estando alojado en la |
ventanilla aslergada 17 de la parte iﬁ_, rermite desplazamien—
tos angulares limitados reofprooos de reglaje entre las par-
tes 1}_ y ;2'.

les dos pertes 18 y 18* eon patines llevados oceda uno
por une de lag palancas osollantes 13 y 19’ slrededor de los
ejes 20 ¥y 29' llevados por 12 place rigida 22 solidaria ge la
Place 4, estén influenciados por 4os resortes (mo 1lustrados)
que los presentan, segfin las flechas X y K’, contra la abe-
za de registro (no ilustreds) de manera de reslizar el fre-
naje y el apoyo de la cinta magnétioa que pasa entre los e-
tines y la propie o?,beza. . » ,

1a palanca 19”7 1leve un pedneﬁo diente vertical que pe-
sae a través de la ventenilia de la placa 22 de suerte que
queda a1 lado ds la palanca oscilante 13. El extremo 1ibre
de la part& ;ﬁ' estd provisto de un pico 24 inclinado con res
pecto a 1le verticql Y presentzndose por debajo de le placa
4, 21 paser a través de la ventanilla 25 de este Gltima,

Con el borde inoclinado del pico 24 colabors un pequeflo
rodillo 26 1levado por un cuadro ocuadrangular o marco rigido
27 dispuesto por debvejo de la pleos A y 1igado a esta Glti-
ma por uno de sus lados por intermedio de dos resortes lami-
nares 28, de menera tal que puede oscilar alrededor de un

eje subgtancielmente horizontal.
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Del 1ado Opuesto el que esté ligado a 1l& pleca A, ao~
tha vertioalmente, por intermedio de sm pico 29, un botén
de mando 20 de eje vertioal.

Presionando el botén 30 se provoca, por lo tento, 1la
osoilaoién del marco 27 hacia abajo y segnuidsmente, por la
acoidn del rodillo 26 sobre el pico 24, la oscilacién de 1la
pelanoca ;3:1;5_' (slrededor del eje 14) en sentido opuesto a
la flecha G y en oposiocién oon el resorte de retorno 15.

Por consigulente se realize el elejamiento del rodillo 11
del 9 sobre 12 primera parte del redorrido de osoilacidén de
la palanca 1213_' (y por consigniente ge plerde el contzeto
@ la ocinte con el 6rgano de avance & velocidad normal)';‘y
en 1la ;egn?da parte del reeorrido de oscileoién de la paw
lanca M' tiene lugar el desplazamiento de la palance 19’
del patin 18° en direocién opuesta a la fleche B’, la palan-
ca 19’ apoya 2 su vez sobre la pal-anoa, 19 desplezéndola en
direccién opuesta a la flecha Hy por ello se obtiene el 31'3:
jamiento de 1os patines 18 y 18 de le ocebeza d8 registro y,
por consiguiente, 12 pér@iida de contacto de le ointa magné;-
tice, 41 mismo tiempo el éxt'remo libre de 12 palanoce 13_ actfa

sobre el tirante oilindrioco 31 el que estd 1igado por un ex—

tremo, aotugndo este tirante a su vez, a través gel re sorte
helicoidel 32, sobre un extremo de la palance oscilante 5}_
que tiene su punto de apoyo en 34 sobre la place A m otro
extremo de 1a palenca 333 lleva el eje de osoilacidn 35 para
la palance 36 onyo extremo lidre estd 1levande el roaijlo lo-
co de frotamiento J] destinedo & mendar al rodillo 2 para la
bobine de desenrollamiento (y & re-enrollamiento ge le Oin-;-

ta magnétioca).

Sobre el eje 35 estd enrollado un resorte 28 cuyos extre;
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mos estén respeotivamente sujetos al eje 34 y 8l extremo de

1a palanca 36 opuesto al rodillo 37, de tal maners la palaen-
ca }2 ¥ la pelanca 36 tienen una tendencia a oscilar en el
sentido de lesg flechas L y M, respectiveamente. En 12 posi-
cién del digpoegitivo indiceds en ‘la fignra, se tiene el avan-
ce normai de 12 cinta megnética (rodillos 9 y 11 de arrastre,
en ocontactos paftine‘s 1§ ¥ 18° en oontzoto con ia ocebeza de
regletro; rodillos 3 y 37 en contacto pero 1000s para permi-
tir el 1ibre enrollemlento de 1a cintes sentidos de rotacién
gegtn 1las flechas I y By respectivamente), |

Cusndo por el qontraxio, como antes de de seribif, se ao~
téa gobre el botén 30 y por consiguiente se hace oscilar 1la
palanca 13=13’ en sentido opue gto a la flecha §, ademés de 1la
pérdifia de contacto de los rodilios § y 11 y de 10s patines
i8 y 18° se determina, por 1le acoién del tirante 31, la oe
cilaeién de 12 palanca 3}_ en sentidov opuesto a2 la flecha Ly
hasta hacer adherir el rodillo 1000 37 sea ocontra el rodillo.
:2 se& ocontra la periferis de 12 rueds de trico:I.cSln 29 soligaria
y coaxial de la rusde Gs Ia presidn del rodillo 37 sobre 1 s
ruedaslz ¥ 39 es ejei'cida por el rodillo 11 sobre dichas rue-
das por 12 carga del resorte 22. Bn este oas0 la rusde 15_9_

transmite el movimiento a1 rodille 3 por medizocién del roadi-

110 37 en sentido opue sto & la flecha B y B y determina por

congiguiente el re-enrolllamiento répido de 1le cinta eobre la
bobina de desenrollamiento. |

Con el fin de liberar la bobina de enrollamiento del ro-
aillo 4 estd previsto un brazo solidario del marco osoilante
27 ouyo extremo se lleve por encima de 12 placa 4, pasando a
través de la ventanills 40 de esta 6ltima., Dioho brazo (no
11ustrado) tiene la tarea, cuendo el botén 30 estd bajado,
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‘de actuar sobre el resorte que presiona axislmente sobre las

superfioies de frotemiento del 6rgeno de friceién que ooneota

2l r0di110 4 oon 12 bobina de enrollemiento, desoargendo &1

propio rodillo y, por consiguiente, liberando le bobinea. A
En el ejemplo ilustredo es posible actuer sobre 12 palanf

‘ca 13 temblén por medio de une palanca osoilante 41 que pivo-

tea en 42 en la placa 4 y estd provista de un pico de agarre
ﬁ. Un resorte 44 enrolledo sobre el eje 42 puede hacer Os-
cilar la palanoa 4] segfn 12 fle cha Q. La pelanca 4] lleva

un pioo a esouadra 4% en uno de 1o0s extremos, de tal maners

que aotuzndo sobre 1la palenca contra 1a 2ceidn del resorte

44 y por 1o tanto en sentido opussto & 12 flecha 8y el piloco

45 tome oontacto con la palance 13 y le despleze en sentido
opuesto a2 la fleche § y por ello determinz en 1z primera par-
te de =u recorride el alejémiento de los rodillos S y 11 ¥ ‘
en la segunda psrte de su recorrido le separacifn de los pa-
tines _]_.§ y 18° de la cabeza registradora. La prolongeoidn 46
de 12 palenoca 41 tiene por el contrario la taree de impedir,
apoyéndose en la pelanca 3_2, que el resorte 32 determine la
osoilacidn de 1a palenca 31 en gentido opuesto & la flecha I,
determinendo la rotaoién répide de re-enrollamiento del rodi-
110 3. Ia palenca 41, en el ejemplo ilustrado, no provee, de
hecho, a la liberacién de lag superfiocies de frotemiento del
8rgano de fricocidén de la bobina de enrollemiento. |

- En conclusién, mientrags que el botén de presibn 30 pro-
vee para el re-enrollamiento rdpido de 1a ointa (porque deter—
mina a1 miemo tiempo 1o separecién de los rodilles 9 y 11, la \
separacién de los patines 18 y 18%y la separacién de la fric-
oifén y e1 apoyo del rodillc )7 en 1os rodillos 3 y 39), 1a

palence de maniobra 4) presente dos posicioness
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12 _primera (como en 1a figura) relative a1 evance nor-
mal de la ointe, ‘ .

la_gegunda, (elejemiento de los rodaillos 9 y 1l, sepa-
recién o despegue de los patines 18 y j§", pero sin degpe—
gue de 1a fricoién y sin epoyo del rodillo 21 en el rodillo
39) relativa sl avanoce répido porqﬁe el avance en ouestibn ec
el definido no por la velocided periferice gel rodillo 9, si-
né por la velcoided de l= bobina de enrollamiento la ousl,
como ya se he 4icho, es mayor. Bste posicién ael dispo sltivo

‘permite alomnzar répidemente la deseade posicién de 1e cin-

ta para la esouche y el registro.

B Entre estas d0s posiciones de la palenea 41 pue de ser
individuelizade unz tercers (rodillos 9 y 11 separados, pe-
ro patines 18 3 ;§," en apoyo), en este caso ces2 el avance a
veloocidad normel realizado por el rodilio S y en proporoidn
al frotamiexito realizado por los petines 18 y 18’ al avanoce
de le ointa, meyor que el efeoto de arrastre del érgano de
fricoibn, se obtiene le inmediata detencidn de la cinta.

Se podr4, en fin, prever une onsrte posiocién de la pa- ‘
lanca 41 (palanca completements desgplazade en sentido Opue s
to 2 12 fleche @) en la cusl l2 prolongeoién 46 libera & 1e
palanca 22 rermiténdole, bajo la acoibn del resorte 3_2, os-

‘ollar en sentido opuesto & la flecha 1 determinando el re-

enrollamiento répido de le ointaes A esta filtima posicidn po-
aréd corresponder, como antes se dijo para el mando con el bo-
t6n 30, 12 geparaocién de la acoidn del resorte de oargd de
las superficies de frotamiento del 6rgano de friocsién gue a-
rrastra 1la bobina de enrollami:ento"i '

En definitive, se realize con la palance 41 las ocuetro

posiciones sucesiveas de avance normal, detencidn, avance ré-
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Quede bien entendido, naturalmente, que los detalies de A
bonstruccidn del dispositivo podrén tambien variar con res-
p&cto a los del ejemplo 1lustrado sin selirse por ello del

2loance de 12 invencién y por consgiguiente @el dominio de la
patentﬁo

N O T 4

- Heche 1a desoripcién del presente invento 1o que se de-
clare como no practicado ni puesto en ejecucién en Bspefia,
oomprepde lag reiyindicaciones siguiente st

le~ Dispositivo de control del arrastre de 1z cinta o
del hilo ‘en los registradores magnéticos y similares, ocarac-
terizado por comprender, una pelenca de meniobra oscilante
destinade & amctuar sobre los medios de avance a velooidad
rormal de la cinte (o hilo) magnética y sobre los patines
de presién de 1a ointa (o hilo) contra 1a cebeze regi stradora
de manera que en una posioién de la palance se alejen reoi-
procamente los rodillos de aveanoe y por consiguiente se de—
tenga instenténeamente 1a cinta (o hilo) y en otra posicién
ge consiga, sea el alejamiento reociproco de 10s rodillos de
avancey se&a el levantemiento de los pa tines de le cabeza re-—
gistradora y por conglguiente el avance répido dé 1a cinte
(o hilo) por obra del rodillo de enrollamiento.

2.~ Digpo sitivo, segtn l1la reivindiceocién 1, carzcteriza-
do porque la palanca oscilante lleva megios adaptados pera
poner en rotaoifn el rodillo de desenrollamiento parz obte-

ner un re-—enrollamiento rédpido.
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. .3.- Digpositivo, segin la reivindicacién 2, caracteriza-
do porque la palanoca ogoilante estd combinada con medios ge
despegue d¢ las superficies de frotamiento del érgano de frio-
cién conectante de 1la bob‘ina de enrollamlento con el rodillo
de enrollamiento, estendo dicho de spegue previsto en la po-
sicién de 12 pelance oscilante relativa al re—enrollamienmto
répidOo 4

4.~ Digpositivo, seglin la reivindicacién 1, caracteriza;
do porque 12 palanca ogoilante de maniobra actfia sobre una
palanca oscilante prinecipal destinada a actuer, en contraste
con los medios elésticos de presién, sobre los patines y por
congiguiente sobre el eje de soporte del rodillo loco que pre-;-
siona la ocinte contra el rodillo de avance normal pre sentado
por el érbol del volantes

5¢= Digpositivo, segln la reivindiocaoidn 4, caracterize-
do porque la palanca Osoilante prinoipal menda por un extremo,
& través de un medio elédstico realizendo la carga de frotamien-
to, 2 una segunda palanoz oscllante que lleva el rodillo loco
de re-envio destinedo a trenmmitir por fricoidén el movimiento
del rodillo motor principal &l rodillo de de senrollamiento
para obtener el re—enrollemiento rédpido.

6+~ Dispo sitivo, segln la reivindiocacibén 5, ocarecterizado
pPorque el rodillo de re-envio estd llevado a su vez por una
palanca oscilante cergads por un resorte, ouyo eje & preben—
%240 por la segunde palanca oscilante.,

Te= Digpositivo, segln la reivindiocacién 1, caracterize-
do porqué el mando de 1& palence principel es tembién obteni-
4o por un botén de presién actusndo gobre un elemento oscilan—
te alrededor de un eje substencialmente perpendiounlar &l de

la palanea oseilante prineipal, cuyo elemento sctfia sobre la
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p,ala,nc;a principal mediante un rodillo que colabore con un
pico inoclinado ds le palanoce prineipal.

8.- Dispositivo, segln las reivindicaoliones 3 y 7, carac-
terizado 'porq’ue 10s medios de separacién de las superficles
de frotamiento para el enrollamiento répido estén constituif
dos por un brazo splidario del elemento oscilants, ocuyo bra-
20 aotfia sobre el resorte axial de carga de las superficies
de fricoién, elejéndolo de ellass |

9‘0" Dispositivo, ségﬁn la reivindicecién 4, cerzocteriza-
do porque la palanca prineipal esté realizeda en dos partes
oonesctedas sntre si por un tornillo de presifn de menera de
pernitir limitados movimientos angulares reletivos de las dos
partes para el regisiro, | ,

16.- Digpositivo, segin la reivindiocscién 7, caracteriza-
do porque el elemento oscilante estf oconstituido por un mar-
c0 rectangmlar rigldo ouyo eje de 0s01la0ién esté 4naividus—
lizado por resortes laminares fijedos al vropio slemsnto y al
chesgis del apa;ra.to. »

dle~ Digpogitivo, segfin le reivindicaoién 3, oaraoteriza?—
do porque le pelanca osoilante de maniobra, en le pesttién
relativa gl avanoe répide oontrasta oon una prolongacién =
le osoilacidn de 12 palanca portadora del rodillo joco de ra;-
envio, en contraste con el resorte de arrastre, de manera de
impeqir‘ el mando del rodillo para el re—enrollemiento rdpido.

12.~ Diepositivo de control del errastre de la ointe o
hilo en los registredores magnétiocos y similaregs

Seglin se desoribe y reivindioa en 1a pre s=snte memoria que

consta de diez hojas foliadasy me canografiadas por una so0la
cara y de una lémina de dibujose

Madridy a 20 de Agosto de 1958,
Giovanni G E L O €0
Arrigo O A S SE I T I

Pe 8¢ JAIME ISERN MIRALLES
G L
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