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la presente invención, debida a la colaboración de 
J-L PICHON, D. LOUSTEAU, J-P VOLAT de la Società BERTIN 
Cié, se refiere a un procedimiento y a una instalación dé 
puesta en orden de conjuntos de objetos en pilas o en hiler
ras, más especialmente de objetos delgados, que pueden ser 
enviados, a continuación, hacia un dispositivo de distribu 
ción unitaria.

Estos objetos son, por ejemplo, cartas (sobres;p$^ta 
les u otros) cheques, estados y documentos análogos, etc..

10 Los dispositivos de distribución que permiten tomar!
uno a uno, y en el orden en que se presentan, los objetes
de una pila o de una hilera, para enviarlos, por ejempJLp,
a una instalación de tratamiento, tienen generalmente, un
funcionamiento satisfactorio, a condición de que la gqgici^n* * .*

15 de los objetos en el momento del desapilamiento sea djeter-*.
minado de modo muy preciso. En especial, es esencial. qn§ 
los bordes delanteros de los objetos se encuentren, todos 
ellos, rigurosamente alineados. Por consiguiente, es nece­
sario realizar una compresión o "igualación" de los objetos,

20 al menos contra un plano vertical, y de preferencia inclu­
so, simultáneamente, contra un plano vertical, por una par

25

te, y horizontal, por otra parte.
La presente invención permite obtener automáticamente 

estos resultados a partir de pilas o de hileras de objetos, 
dispuestos sin precaución especial. Según la invención, se 
insertan los conjuntos de objetos entre órganos empujadores 
accionados en desplazamiento, se provoca la separación unos 
de otros de los órganos empujadores, conservando simultànee 
mente la misma velocidad de conjunto de avance, mientras

30 que, simultáneamente, se arrastran los objetos de un con-
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-junto hacia una pared, que forma tope, a fin de obtener la 
compresión y alineación de los objetos por uno de sus bor­
des (operación denominada de igualado), se estrechan los cg 
tados órganos empujadores antes de la llegada de los obje 
tos al dispositivo de distribución. Los órganos empujado­
res pueden ser arrastrados a partir de una cadena, obtenié. 
dose el estrechamiento y la separación, respectivamente po: 
plegamiento y desplegamiento de los eslabones de la jeto­
na. Por ejemplo, la cadena está apretada entre dos levas, 
que cooperan con los rodillos de la cadena, estando las le 
vas en posición próxima en la zona de igualación y em.jáosi 
ción espaciada fuera de la citada zona.

L. invención puede utilizarse prin.ipalnente en les 
dispositivos de clasificación automática del correo *ppatal

La invención quedará mejor comprendida mediantp las*.  * ..
siguientes explicaciones y las figuras adjuntas, entre.las

M e ­que : .
- la figura 1 es una vista esquemática de conjunto

de una instalación según la invención;
- la figura 2 es una vista esquemática que muestra 

la cadena sin fin asociadas a los dedos empujadores;
- la figura 3 es una vista de detalle de los eslabo­

nes de la cadena;
- la figura 4 es una vista en corte en alzado, a gra¡ 

escala, tomada según la linea 111-111 de la figura 1;
- la figura 5 es una vista de detalle de un órgano 

empujador;
- la figura 6 es una vista esquemática del sistema 

de guiado de los órganos empujadores;
" - lá figura 7 es una vista esquemática de una varían
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-te de realización de ciertos elementos constitutivos de la 
instalación según la figura 1;

- la figura 8 es una vista en corte, en alzado, toma 
da según la linea 111-111 de la figura 7;

- la figura 9 es una vista en corte, en alzado, toma 
da según la linea 11-11 de la figura 7;

- la figura 10 es una vista del exterior, de un rodi
lio helicoidal; ;*+ *.

*  *  * *

- la figura 11 es un diagrama de la evolución <̂ g.la
distancia entre el borde inferior de un objeto, y la super
ficie horizontal sobre la que descansa, y ello en función

. . .

del tiempo. .
Con una finalidad de simplificación, los mismos *ele-* * < *#

mentos llevan las mismas referencias en todas las figuras. 
El procedimiento de acuerdo con la invención, .qué. coj t

duce a la obtención de una alineación y de una igualación* *.
*  +  .correctos de los objetos, consiste esencialmente en: *

- insertar los conjuntos de objetos entre órganos em 
pujadores accionados en desplazamiento;

- provocar la separación, unos de otros, de los órga 
nos empujadores, conservando simultáneamente la misma velo 
cidad de conjunto de avance mientras que, simultáneamente, 
se arrastra a los objetos de un conjunto hacia una pared .. 
que forma tope, a fin de obtener la alineación de los obje 
tos por uno de sus bordes;

estrechar los citados órganos empujadores antes de 
la llegada de los objetos en el dispositivo de distribución

Un ejemplo de realización de una instalación de acue.r 
do con la invención se describe a continuación.

- En la figura 1 , puede observarse un dispositivo 1 de

*
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-distribución unitaria de cartas 3 (u otros objetos delga­
dos), que toma las cartas una por una, y las envía en un 
transportador de correa 2 # El dispositivo 1 de distribució: 
coopera con una instalación 4 de alimentación de cartas de 
acuerdo con la invención. El conjunto de las operaciones 
se efectúa, en el ejemplo de realización descrito, sobre 
una superficie horizontal 5, soportada por una estructura 
fija visible en una de las figuras posteriormente de^hr!^ 
tas. ,

El dispositivo 1 de distribución de las cartas puede, 
por ejemplo, ser del tipo neumático, que comprende un.tam­
bor extractor rotativo 6, de eje perpendicular a la super­
ficie 5, y cuya pared perforada es puesta en depresión,.a 
partir de una cámara fija 7, enlazada a una fuente de Flui 
d. en depresión representada). Aguas arriba del tambor 
6 está dispuesta una pared 8 que forma tope para las.car­
tas, y que presenta una zona perforada 8a, puesta en depre 
sión a partir de pn recinto 9, a fin de asegurar la reten­
ción de la carta que sigue a la que se halla en curso de e3
tracción.

Una instalación 4 de alimentación en cartas de acuer 
do oon la invención, está asociada a este dispositivo de 
distribución 1. Lleva una pluralidad de órganos empujadore: 
o dedos 11, que avanzan en dirección del tambor 6 y de la 
pared 8. Pueden depositarse paquetes de cartas entre cada 
dedo, en una zona denominada de carga C, por un manejo hu­
mano (o automático) sin precauciones especiales, descansan 
do las cartas por su canto sobre la superficie 5. Frente a3 

borde delantero de las cartas, se halla dispuesta una paree 
12, Sensiblemente perpendicular a la superficie 5, y para-
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-lela a la dirección de desplazamiento de los dedos 11, for 
mando tope de alineación para el citado borde delantero.
De preferencia, esta pared 12 presenta una superficie sen­
siblemente lisa.

Por otra parte, bajo la superficie 5 , en una zona T 
denominada zona de igualación, situada aguas abajo de la zo 
na de carga C, y aguas arriba de la zona de extracción D, 
está dispuesto un juego de primeros rodillos rotatiig#^^3? 
de ejes sensiblemente paralelos a la dirección de desplaza

10 miento de los dedos 11. Estos rodillos que llegan a aflorar

j

sensiblemente al nivel de la superficie 5 por ventanas 1 4 ,
habilitadas en ósta, son arrastrados en rotación (por.me-.* * ¿
dios no representados), a fin de rechazar las cartas &acia

*****
la pared 1 2. De este modo, cualquiera que sea la poqic$.ón

1 15
i .

inicial de las cartas, llegan a tope por su borde dela^terc
sobre la pared vertical 12 (denominada también "orilla'de* **.* * *igualación") y se encuentran, por consiguiente, corréctamei. 
te alineadas. *

Como es natural, la posición de la pared 12 respecto
20

}

al tambor extractor 6, se escoge de tal modo que permite u 
na extracción adecuada de las cartas per el citado tambor. 
Para asegurar del mejor modo esta operación de "igualación', 
y de acuerdo con el procedimiento según la invención, convde 
ne que las cartas se hallen relativamente espaciadas unas ce

25 otras en la zona T de igualación, mientras que en el curso 
de las operaciones de carga (zona C) y de extracción (zona 
D), es preferible, por el contrario, que se hallen relatiye 
mente comprimidas unas contra las otras. Como va a describir 
se a continuación, y de acuerdo con la invención, las cartss

30 son arrastradas a fin de desapretarse en el curso de la ope

21069
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"ración de igualación (alineación), y estrecharse nuevamen­
te a continuación justo antes de la extracción. Los dedos 
11 son accionados, según un trayecto cíclico, a partir de 
un órgano de tracción que es, por ejemplo, una cadena sin 
fin 19, que gira en el interior de un cárter.

La figura 2 es una vista esquemática, que muestra con 
mayor claridad esta cadena sin fin 19* Esta es arrastrada 
gracias a piñones 21, de ejes sensiblemente verticaPe^SEn 
el trayecto de ida, se desplaza entre dos levas 32 y *23, 
cooperando con los rodillos 33 de la cadena.

La figura 3 representa un detalle agrandado de-dicha
cadena 19. Está constituida por eslabones formados pQ^ro-+
dillos 33 y resortes 31, que tienden a plegar los e^abone:; 
unos hacia otros. En la zona de carga (C), las levas^22*y 
33 están bastantes separadas para permitir que la caden^ st 
pliegue sensiblemente en acordeón. Los dedos 11 se enogpn-* O .i*
tran entonces relativamente cerca unos de otros. Por consi­
guiente, se produce un estrechamiento de las cartas. En la 
zona de igualación (T), donde debe efectuarse la operación 
de alineación, las levas 32 y 33 se hallan próximas, lo que 
provoca el desplazamiento de la cadena, la separación de 
les dedos y, por consiguiente, el desapretamiento de las 
cartas. En la zona de desapilamiento, denominada también de 
extracción (D), las levas 32, 3 3,recuperan sensiblemente su 
espaciamiento inicial, lo que provoca el estrechamiento de 
los dedos.

Como muestran las figuras 4 y 5, cada dedo 1 1, que es 
tá curvado en forma de V invertida, es solidario de un bra­
zo 1 6, provisto de un rodillo 17; este brazo 16 está arti­
culado en una brida 1 6, que puede desplazarse entre la su-

21069
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"perficie 5 y el cárter 20, guiada por rodillos 23. Esta br 
da está provista de un pivote 22, que penetra en el cárter 
20, en el interior de un remache de articulación de la ca­
dena 1 9, entre los eslabones. Los dedos 1 1, espaciados con 
regularidad sobre la cadena 19, separados por un número pa^ 
de eslabones (dos, en el ejemplo representado) son por con 
siguiente, solidarios del desplazamiento de la cadena. En 
el trayecto de ida, es decir, en dirección del disp^s^g.vo 
de desapilamiento 1, los dedos se encuentran en posición 
vertical elevada, atravesando la superficie 5, gracias a 
una hendidura 2 4. Son mantenidos entonces en posición, jáer
una guia 25$ en forma de cubeta solidaria del cárter, gp., y*
que coopera con los rodillos 17 de los brazos 1 6. íh el trá 
yecto de vuelta, se encuentran en posición doblada b^j& la
superficie 5, guiados por el borde 26 del cárter 20. *

Como muestra la figura 6, sistemas de levas 2Q y*2 9, 
que cooperan con los rodillos 17, permiten, respectivamen­
te, elevar los dedos al comienzo de la zona de carga, y 
ocultarlos cerca del dispositivo de desapilamiento.

Una instalación tal como la descrita anteriormente, 
garantiza una igualación de los objetos contra un plano ver 
tical, a saber, la pared que forma tope 12. Una variante dt 
realización de una instalación dé acuerdo con la invención, 
se describe a continuación. Permite obtener, simultáneamen 
te, la igualación de los objetos contra la superficie hori 
zontal 5 y la pared vertical 12.

La figura 7 representa los elementos modificados de 
una instalación, tal como la que ha sido descrita por medi< 
de la figura 1 . Esta modificación se sitúa, esencialmente,
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-al nivel de la zona T de igualación.
Bajo la superficie 5) frente a una ventana 14, habí-, 

litada en esta superficie, están dispuestos una pluralidad 
de rodillos rotativos, de ejes sensiblemente paralelos a 
la dirección de desplazamiento de los dedos 11. Estos rodi 
líos, que llegan a aflorar sensiblemente al nivel de la su 
perficie 5; son accionados en rotación todos juntos, a par 
tir de poleas 15, a fin de rechazar las cartas hacia?*!^*pa 
red de igualación 12. Un juego de primeros rodillos rebatí 
vos 13 de sección circular, tiene como función esencial coc 
primir las cartas, alineándolas contra la pared 12, ^ejfoi 
ma tope de alineación (u orilla de igualación). .;

Un segundo juego de segundos rodillos rotativos 3^0 

tiene como función esencial comprimir, alineándolas,^ las
**3*

cartas contra la superficie horizontal 5.
De preferencia, los primeros rodillos rotativo^ .13 se* $ 5

dividen en dos grupos, unos, 132 (a), situados cerca de la 
pared 12, tienen una superficie de gran coeficiente de ro­
zamiento, mientras que los rodillos 132 (b), alejados de la 
citada pared 12, tienen un pequeño coeficiente de rozamien 
to, siendo su función esencial soportar las cartas con un 
pequeño efecto de arrastre sobre ástas. En efecto, es pre­
ferible arrastrarlas cartas por la parte delantera (rodi-,. 
líos 132 (a) ), para disminuir los riesgos de plegamiento 
de las cartas en el curso de esta operación. En el ejemplo 
descrito, los dos primeros rodillos 132 (a) son de caucho 
rugoso, mientras que los otros tres rodillos 132 (b) son de 
metal liso.

Como muestra la figura 8, en combinación con la serie 
de primeros rodillos 13, coopera, al menos, un rodillo rota
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-tivo auxiliar 16, de eje sensiblemente paralelo a la direc 
ción de desplazamiento de las cartas, y dispuesto en una 
ventana 1?, habilitada en la pared 12.

Este rodillo 16 de eje 18 descentrado, presenta, en 
sección recta, un perfil análogo al de los rodillos 130, 
cuya descripción se proporcionará posteriormente. En rota­
ción este rodillo 16 rechaza progresicemente las cartas de
la pared 12, hasta una posición de alejamiento máxima, y

**. *<las suelta bruscamente a fin de permitir, bajo el efecto <dt¡
10 los rodillos 132 (a), la vuelta de las cartas y el choqué* 

de éstas contra la pared 12.
, +Dicha combinación de rodillos 132 (a) y 132 (b), qng

í
cooperan, por lo demás, eventualmente con un rodillo 1&,** 
puede preverse en la zona de igualación T de una insta^a-^

- 15

i - *
ción tal como la descrita en la figura 1. Los rodillos*^: 
en este caso en vez de ser idénticos, presentan las catracl- 
teristicas que acaban de ser descritas: a saber, una

****
j * rencia de coeficiente de rozamiento entre los rodillos, se 

gún que se encuentren próximos 0 alejados de la pared vertj
 ̂ 20 cal 12.

En el ejemplo representado, el rodillo 16 presenta le 
misma configuración de uno a otro extremo. En ciertos casos, 
puede preverse darle una configuración helicoidal análoga,, 
a la de los rodillos 130 que se describe a continuación.

25 Como muestran las figuras 9 y 10, los rodillos 130 
tienen un eje descentrado 131, lo que les permite periódica 
mente rechazar las cartas hacia arriba y dejarlas caer con­
tra la superficie 5*

A titulo de ejemplo, este perfil presenta una parte
! 30 rectilínea 130 (c), asociada a una parte en espiral, compueís

21069
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-tá por un arco de circulo 130 (a)centrado sobre el eje del
rodillo, y por un arco de circulo 130 (f) descentrado.

Es preferible que las cartas llevadas por un rodillo,
no se eleven ni caigan todas al mismo tiempo, a fin de dis
minuir el ruido de la instalación. A este efecto, los rodi
líos 130 presentan una configuración helicoidal. Este rodi

,***

lio 130 tiene, en sección recta, un perfil evolutivo que 
gira a medida que la persona se desplaza de un extremo a 
otro del rodillo. Por el contrario, es preferible que'loa- 
rodillos 130-estén en fase, (figura 9)t es decir, sus per­
files estén en posiciones angulares idénticas a una distan

.  * ' .  = *era dada de uno de sus extremos. * ;
Se observará en la figura 1 0, que cada rodillo 130y

presenta en su extremo aguas arriba un bisel 30, que enlat-
za exactamente con la superficie 3, sea cualquiera la
cién angular del rodillo. . J

La figura 11 muestra el ciclo seguido por los oHj?—* + .*
tos al nivel de los rodillos 130. Representa esquemática­
mente la evolución de la distancia entre el borde inferior 
de una carta, y la superficie 3, en función del tiempo, du 
rante las fases A, B y C de rotación de un rodillo 130. Si 
el rodillo 130, tomado como ejemplo, se encuentra en la po 
sición A (fase A), solo la gravedad actúa sobre el objeto. 
Y como este rodillo gira en el sentido indicado por la fie 
cha (f), levanta el objeto (fase B), hasta una altura máxi 
ma, y a continuación lo deja caer (zona C) bruscamente, pro 
-pocahdo asi un choque cuando alcanza la superficie horizon 
tal 5 en el punto C.

En rotación, por lo tanto, los rodillos 130 provocan 
la subida y la nueva caída de las cartas, sucesivamente de
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-uno a otro extremo de los rodillos, originando en cierto mo 
do una ondulación de las cartas. Dicha disposición provoca 
esfuerzos de cizallamiento entre las cartas, susceptibles 
de facilitar los deslizamientos entre éstas y, por consi­
guiente, la compresión de todas las cartas contra la super 
fioie 5, en el curso del choque consecutivo a la nueva caí 
da.

Las instalaciones de alimentación de objetos según lí
:*. *.invención asi descritas, permite aplicar el procedimiento**' 

según la invención. Asegura, por una parte, la separación* 
y el acercamiento de los dedos entre los que son mantenidos 
los objetos, gracias a los medios que garantizan el desleí 
gamiento y el plegamiento de los eslabones de la cadena* pe 
transferencia. Se cbtiene automáticamente, de este modey.la 
variación deseada de espaciamiento de los dedos 11, qué.^ 
vorece la operación de igualación, sin hacer variar la**v§Ío 
cidad de conjunto de avance de éstos, lo que es esenciM,*J; 
Se observa, por lo demás, que este resultado se obtiene me­
diante un solo Órgano de arrastre, la cadena 19, que presen 
ta una gran sencillez y una buena fiabilidad.

Por una parte, los rodillos 13 cooperan eventualmente 
con los rodillos auxiliares 1 6, que aseguran la igualación 
contra el tope vertical 12, por otra parte, la combinación 
de los rodillos 13, 130, y eventualmente 1 6, permiten obte 
ner, simultáneamente, la igualación en un plano horizontal 
y un plano vertical.

Las aplicaciones en las que entra un procedimiento y 
una instalación de alimentación en objetos delgados según 
la invención son numerosas. Pueden citarse, principalmente, 
los dispositivos de manipulación de objetos delgados y más,
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Los puntos que como característica de novedad se pre
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo de

t
Utilidad en España; por VEINTE años, son los que se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

la.- Instalación para poner en orden conjuntos de ob
jetos en pilas o en hileras, que deben ser distribuidos de

. ** +
uno en uno por un dispositivo de distribución, caracteriza*

* +! +do porque lleva: *'
- órganos empujadores de objetos solidarios de un ór

gano común de tracción lineal, a lo largo del cual están*!
distribuidos, y que asegura su desplazamiento en, al mádds,
tres zonas sucesivas, denominadas de"carga", de "iguaiaerór

* **.y de "desapilamiento"$ *.
H $

- medios que actúan sobre los objetos para rechazar­
los hacia una pared vertical que forma tope de alineaos##, 
estando dispuestos los citados medios al nivel de la zona 
de igualación;

- medios que provocan un estrechamiento de los órga­
nos empujadores fuera de la citada zona de igualación, y m<, 
dios para provocar el desapretamiento de los citados órga­
nos en la citada zona de igualación.

23.- Instalación según la reivindicación 1 3, caracte 
rizada porque el órgano de tracción es una cadena constituí 
da por eslabones, formados por rodillos y resortes que tier 
den a plegar los eslabones unos hacia los otros, cooperan­
do con un juego de levas que fuerzan a los citados eslabo­
nes a desplegarse en la citada zona de igualación, y a pie 
garse fuera de ásta, provocando asi los citados desapreta-
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-miento y estrechamiento.
33.- Instalación según la reivindicación 2a, caracte 

rizada porque un órgano empujador está-constituido por un 
dedo articulado en una brida solidaria de la cadena, están 
do provisto este dedo de un rodillo, que puede cooperar con 
levas susceptibles de elevarlos al comienzo de la zona de 
carga y de ocultarlos cerca de la zona de desapilamiento.

43.- Instalación según una de las reivindicaciones
*. <2á y 3-t caracterizada porque la cadena es sin fin, permz** 

tiendo a los órganos empujadores efectuar un trayecto c%fl 
co.

53.- Instalación según una cualquiera de las reivin­
dicaciones la a 4a, caracterizada porque los medios paré, 
rechazar los objetos hacia la pared que forma tope de.ali­
neación, están constituidos por un juego de primeros ¿ p e ­
llos rotativos arrastrados en rotación, y contra los IqvoJ 
pasan los objetos. * .

6a.- Instalación según la reivindicación 5 ,̂ caracte 
rizada porque los primeros rodillos rotativos tienen sus 
ejes sensiblemente paralelos a la dirección de desplazamieb 
to de los citados órganos empujadores y una sección circu 
lar.

7 3.- Instalación según la reivindicación 6 3, caracte 
rizada porque los citados primeros rodillos rotativos se 
dividen en dos grupos, presentando uno de ellos, más cer­
cano a la citada pared, una superficie de fuerte, coeficien 
te de rozamiento, presentando el otro, más alejado de la 
citada pared, una superficie de pequeño coeficiente de ro 
zamiento.

83.- Instalación según las reivindicaciones 53, 63
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y 7 ,̂ caracterizada porqué comprende, además, un rodillo ro 
tativo auxiliar, que tiene un eje sensiblemente paralelo a 
la dirección de desplazamiento de las cartas, dispuesto en 
una ventana habilitada en la citada pared, y que tiene un 
eje descentrado, que rechaza progresivamente los objetos do

10

la citada pared, hasta una posición de alejamiento máximo,
y a continuación los suelta bróseamente.

9a.- Instalación según una cualquiera de las reivin-t,
*.*dicaciones 13 a 4 3, caracterizada porque los medios párairo 

chazar los objetos hacia la pared que forman tope de alineo
i " *

ción, están constituidos por un primer y un segundo juego * 
de primer y segundo rodillos rotativos.

i

1 '1 5

i

1 0 3 Instalación según la reivindicación 9 ,̂ carac-
* ** .*terizada porque los citados primeros rodillos rotativos se 

distribuyen en dos grupos, presentando uno de ellos, mág**
4 ** * *cercano a la citada pared, una superficie de fuerte coefr-
* * **

cíente de rozamiento, presentando el otro, más alejado*&e?
la citada pared, una superficie de pequeño coeficiente de 
rozamiento, asegurando los citados primeros rodillos la

-! 20^'
:i

igualación de los objetos contra la citada pared vertical 
y cooperando con el citado segundo juego de segundos rodi­
llos rotativos, que tienen un eje descentrado, susceptibles 
de rechazar periódicamente los objetos hacia arribai y de 
dejarlos caer contra la superficie horizontal que los so­

25 porta, asegurando la igualación de los objetos contra la cj 
tada superficie horizontal.

113.- Instalación según la reivindicación 103, carao

'. 30

terizada porque los citados segundos rodillos rotativos pré 
sentan una configuración helicoidal.

123.- Instalación según una de las reivindicaciones

21069
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"9-\ 103 y lia, caracterizada porque lleva, además, un ro­
dillo rotativo auxiliar, que tiene un eje sensiblemente pa 
ralelo a la dirección de desplazamiento de los objetos, di3 
puesto en mía ventana habilitada en la citada pared, y que 
tiene un eje descentrado, que rechaza progresivamente las 
cartas de la citada pared, hasta una posición de alejamien 
to máximo, y las suelta bruscamente.

133.- Instalación según una de las reivindicaciones 
83 y 123, caracterizada porque el citado rodillo rotat%y<g 
auxiliar presenta una configuración helicoidal. **.

1 4.- "INSTALACION PARA PONER EN ORDEN CONJUNTOS DE 
OBJETOS EN PILAS 0 EN HILERAS QUE DEBEN SER DISTRIBUID^
DE UNO EN UNO POR UN DISPOSITIVO,DE DISTRIBUCION".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en los dibujos que se acompañan y con 1-os-fi-

* **nes que se han especificado. *. *
Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritas.^ má

*  + *

*quina por una sola cara.
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