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El presente invento se refiere a un dispositivo 

de acoplamiento para cinturones de seguridad de vehículos, 

y comprende una parte macho y una parte hembra, estando pg,e 

vistos en la parte hembra unos medios de enclavamiento, que
- t

5 puedan cooperar con la parte macho por aplicación en la mi^ 

ma, y los cuales por medio de un órgano de liberación pus - 

den ser liberados de dicha apiicación, y un órgano expulsor 

cargado por resorte, que funciona en la dirección de expul-
S í On #

. 10 Un objeto principal del.invento es crear un disp&

sitivo da acoplamiento, con funcionamiento digno de confian 

za, da la clase antea mencionada, en que ss pueda impedir - 

de una manera efica2 un bloqueo o enclavamiento parcial.Por 

enclavamiento o bloqueo parcial ee entienda una posición de.,,.. 

3 ÍS bloqueo, en que la parte macho y la parte hembra pueden ser.*.

movidas divergentemente de modo inintencionado por un empu?*J*.
* t a

je ejercido sobre estas partes.

Dicho objeto se logra mediante un dispositivo de.,..\ 

acoplamiento, el cual está caracterizado sustancialmente - . / ; 

20 por el hecho de que la parte hembra comprende unos medios **. ^

de sostén, los cuales, dependiendo de la extensión de in - \ **** * * * *
serción de la parte macho en una cierta posición, son gui^ 

dos de una manera tal que, cuando se inserta la parte.ma - 

*- * cho, dichos medios da sostén mantienen a loe medios de en-

25 elevamiento, los cuales mediante medios de aplicación coo­

peran con dicha parte macho, en una posición de liberación, 

hasta que la parte macho haya sido introducida en una ex -



tensión tal que su agarrador o trinquete de aplicación ha­

ya pasado por los pernos de tope de aplicación de loa me - 

dios de enclavamiento.

En lo que sigue, el invento será descrito con rg 

farencia a los dibujos anejos, en ios cuales la figura 1 - 

es una vista de una sección transversal longitudinal á trg 

ves de un dispositivo de acoplamiento constituido de acuejr

do con el invento y mostrado en estado desaplicado (la fi­

gura lg ilustra la parte macho vista desde arriba de acueg 

do con la figura 1), la figura 2 es una vista que corres - 

ponda a la da lá figura 1 pero de una sección transversal 

longitudinal a través del dispositivo de acoplamiento en eg 

tado acoplado, la figura 3 es una vista superior de acuer­

do con la figura 2 que muestra el dispositivo de acoplamieg 

to'estando retirada la porción superior de la caja envol - 

venta que encierra a los medios de enclavamiento del diapg ' 

sitivo de acoplamiento, la figura 4 es una vista correspog 

diente a la de la figura 2 pero de una sección transversal 

longitudinal a través de un dispositivo de acoplamiento de

acuerdo con una forma modificada de realización, y la figg 

ra 5 es una vista correspondiente a la de la figura 1 pero 

de una sección transversal longitudinal a través del dispo 

sitivo de acoplamiento de acuerdo con la figura 4.

El dispositivo de acoplamiento ilustrado en las 

figuras 1 a 3 comprenda dos partes principales, a saber - 

una perte mecho 1 y una parte hembra 2, con iaa que puede 

ser acoplada la parte macho, ia parte macho 1, que está



destinada a ser acoplada con una banda (no mostrada) que - 

forma parte del cinturón de seguridad del vehículo en cue^ 

tión, presenta una porción extrema delantera en forma de - 

flecha con superficies de agarre 4 orientadas hacia atrás, 

5 las cuales están conformadas por el pasó entre una porción 

de apéndice 5 comparativamente ancha y una porción de cue­

llo 6 máa estrecha, que a través de bordes oblicuos 7 se - 

prolonga en una porción trasera más ancha 3. La parte hem­

bra 2 comprende una barra de anclaje 8, que presenta una - 
ID porción extrema aplanada 8a, estando adaptada la porción **' 

extrema opuesta, no mostrada, de una manera en sí conocida 

para ser fijada al bastidor del vehículo. La barra 8 es - 

preferiblemente flexible y manifiesta propiedades tales r 

que permanece en una posición inclinada ajustada para la - 

45 deseada acomodación de la parte hembra 2. Une placa supe - 

rior 9 y una placa inferior 10 son mantenidas a una cierta 

distancia entre sí por medio de la porción extrema 8a de - 

la barra de anclaje 8. La porción extrema 8a y las placas 

9, 10 sóh sostenidas juntas por medio de un remache 11 a 

20 través de estas partes, sosteniendo también este remache a 

una porción extrama de un resorte da placa 12. Un órgano - 

expulsor 13 está montado moviblemente en el espacio inter­

medio situado entre las placas 9 y 10, y un resorte de com 

presión 14 descansa con un extremo en el órgano expulsor - 

25 13 y con su otro extremo en la barra de anclaje 8, De este

modo, el resorte tiende a* mover al árgano expulsor 13 ha­

cia la izquierda de acuerdo con los dibujos. El órgano ex-



pulsor está guiado en las placas por medio de ranuras que se 

extiendan longitudinalmente de las cuales la ranura 15 dis­

puesta en le placa superior es evidente del mejor de loe 

dos en la figura 3. Dos rendijas establecidas en lados opues 

tos de las placas están indicadas con él signo 16. A través 

de cada una de estas rendijas, un elemento de enclavamien- 

to 17 se extiende en una dirección transversal a las placas. 

Los resortes de tracción 19 y 20 respectivamente son atiran 

tados entre ios extremos superior e inferior, respeetivamen 

te, de los elementos de enclavamiento cilindricos 17,'los ' 

cuales resortes de- tracción tienden a mantener a los sismen, 

tos de enclavamiento en la posición en la que han sido jun­

tados tal como se ilustra en la figura 3. Un elemento de li_ 

beración 18, que puede ser desplazado a lo largo de las pía,.

cas, encierra a modo de manguito o funda a la unidad confor*
# *mada por la.e dos placas 9 y 10, estando establecidas rendí-*,

jas en dicha unidad de liberación, las cuales rendijas di - *

vergen en dirección hacia el extremo delantero de la parte .*
+

hembra. En el estado, que puede verse en la figura 3, an q u3 

las partes macho y hembra están unidas entre sí, las espi- * 

gas 17 constituyen pernos de tope, que cooperan con las su- ^

,perficies de agarre 4 aplicándose a ellas desde atrás. Cua& 

do el órgano de liberación 18 es movido en dirección hacia 

atrás,-tiene lugar un desplazamiento imperativo de los ele­

mentos de enclavamiento 17 en dirección divergente entre sí, 

con lo cual cesa su aplicación en la parte macho y el órga­

no expulsor 13 expulse a la parte macho bajo el empuje del



. . 5 .
resorte de compresión 14. Cuando la parte macho está introdu 

cida, su porción de apéndice 5 impulsa e los elementos de en 

elevamiento 17 divergentemente contra el empuje de los reao^ 

tes 19, 20 y tiene lugar una compresión del resorte de com - 

5 presión 14, antes de que los elementos de enclavamiento sal-* 

ten elásticamente detrás de le porción de apéndice de la pag, 

te macho. Tal como se menciona anteriormente, el resorte la­

minar 12 está fijado con una porción extrema a la placa sup& 

rior 9 por medio del remachB 11. Esta porción extrema 12a se 

10 extiende paralelamente a la placa 9 y pasa a una porción 12b. 

que de una manera comparativamente aguda diverge desda la - 

placa y a su vez pasa a todavía otra posición 12c, que tam­

bién diverge desde la placa, pero en un ángulo algo menor.La 

porción 12c pasa a una porción extrema I2d en forma de gen - ^

1%) cho„ la cual en la figura 1 está mostrada en aplicación con .1.

un hombro 18a dispuesto junto al extremo delantero del órga-.** J*.* * + *
no dé liberación 16. El órgano expulsor 13 presenta una por- ,^  

ción 13a, que sobresale en dirección hacia arriba a través 

de la rendija 15 en la placa hasta una distancia tal que - * * +'
20 cuando la parte macho es introducida en la posición ilustra-*. *

da en la figura 2, coopera con la porción 12c ó 12b del re - * .' *
* *

sorte de plecas por lo que este resorte es levantado desde - 

la posición ilustrada en la figura 1. La tensión del resorte 

de placas as ajustada de manera tai que debido a la propie - 

25 dad elástica del material tiende a ocupar la posición ilus - 

trada en la figura l.La porción extrema 12d en forma de gan­

cho presenta una forma tal que no puede permanecer en ningu­

na posición intermedia entre las dos posiciones ilustradas en



las figuras i y 2. tos resortes 19, 20, a través de los ele 

mantos de enclavamiento 1?, tienden a mover el órgano de 1¿ 

beración 18 a su posición ilustrada en la figura 2. No obs- 

tente, cuando la parte macho ha sido expulsada de la parte 

hembra, el órgano de liberación 18 es mantenido en posición 

empujada hacia dentro, es decir la posición retrocedida del 

resorte 12, tal como se muestra en la figura 1, Cuando la - 

parte macho está introducida en la parte hambre, los elemen, 

tos da enclavamiento 17 son movidos de este modo divergente, 

mente entre sí, y el extremo delantero de la parte macho - 

comprime al órgano expulsor 13 en dirección hacia la daré - 

cha en contra del empuje del resorte da compresión 14, con 

lo cual la porción de prolongación 13a del órgano de expul­

sión, por choque contra las porciones de resorte 12c, 12b, - 

impulsa al resorte de piscas en dirección divergente de la pl

ca 9 y dé este, modo levanta la porción extrema 12d desde el.+
hombro 18a, con lo cual el elemento dé liberación queda li­

berado y se mueve en dirección hacia la izquierda bajo empu­

je de loe resortes 19, 20, que también contraen a los órga-* 

nos de enclavamiento 17 hacia la porción de cuello 6 de la 

parte macho detrás de lae caras de agarrador 4. La posición, 

de la porción expulsora Í3a y la configuración de las por­

ciones de resorte de places 12c y 12b están adaptadas al - - 
efecto de que la liberación del órgano de liberación 18 no

tenga lugar hasta que la Superficie de agarrador 4 de la - 

parte macho haya pasado por los elementos de enclavamiento 

17. Cuando el órgano de liberación 18 es empujado hacia -
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dentro, es decir es movido desde le posición ilustrada en
ti

la figura 2, y hasta tanto que los elementos de enclava - 

miento 17 liberen a la porción de apéndice de la parte mg 

cho, el resorte de placas también salta elásticamente en- 

g frente del hombro 18a del órgano de liberación, con lo - 

cual el órgano da liberación es retenido en esta"posición 

hasta que de nuevo, haya, sido introducida la parte macho.Dg 

bido a que el órgano de liberación permanece en esta posi­

ción empujada hacia dentro mientras tanto que no haya ten¿

ID do lugar un enclavamiento efectivo de la parte macho, se - 

obtiene una clara indicación de que la parte macho ha sido 

introducida totalmente o no lo he sido.

Por medio del dispositivo ilustrado, se asegura - 

que no tendrá lugar un enclavamiento parcial. Esto signifi-....*,

1 5 ca'que la parte macho .no puede ser enclavada sólo parcial - * **
. . .mente ni puede ser liberada inintencipnadame.nte en conexioné f ̂

con un empuje ejercido sobre la parte macho, algo que a tí- ***

tulo de ejemplo puede ocurrir en el caso da un choque. * *
-* * *.En las figuras 4 y 5 se ilustre una forma modifi- 

20 cada de realización, an que la parte hembra presenta otro - *.
a q ̂tipo de medios de enclavamiento.. En asta forma de realiza- 

, ción, la parte hembra presenta similarmente dos placas 29,

30, situadas a una distancia entra sí, y un elemento de an­

claje 28, que está remachado a las placas por medio da un - 

25 remache 31, que también sostiene a un extremo de un resorte 

de plecas 32. Un órgano expulsor 33 puede ser-desplazado en 

tre.las placas, siendo empujado dicho órgano expulsor medign
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te un resorte de placas 34 y presentando un saliente 33e - 

que sobresale en dirección hacia arriba a través de la pljg, 

ca superior y que en posición empujada hacia dentro por 

dio del órgano expulsor llega a contacto con la porción - 

5 32b,c del resorte 32 que diverge, desde la placa. El resor­

te de placas 32, junto a su extremo libre, está doblado de 

manera tal que se configura un gancho 32d. Un elemento de 

enclavamiento 37 es susceptible de moverse en dirección - 

transversal a las placas 29, 30, presentando dicho elemen- 

10 to de enclavamiento unos salientes laterales, que penetran 

dentro de rendijas oblicuas 40 de un elemento de libera­

ción 38, Además de ello, el órgano de liberación presenta 

una cara de tope 38a, que esté diseñada para cooperar con 

la porción extrema 32d en forma de gancho del resorte de - .

45 placas. Por medio de una cooperación en la forma de una - ^

aplicación entre los salientes laterales dél órgano de en-***.,
: * * + 

elevamiento 37 y las correspondientes rendijas 40 del ale-

mentó de liberación, tiene lugar un levantamiento del órga *

no de enclavamiento a la posición ilustrada en la figura ***..*'*

20 5, cuando ¿1 órgano de liberación 38 esté empujado hacia *
* +

dentro. De este modo, cuando la parte macho no esta inser-' **.
* * * ** *

tada en la parte hembra, el órgano de liberación esté en - 

una posición empujada hacia dentro, en la cual el órgano - 

de enclavamiento 37 esté levantado y el resorte de placas 

25 32 está en aplicación con el órgano da liberación, tal como

se muestra en &  figura 5. Cuando la parta macho está inser­

tada, el cursor de expulsión 33 es expulsado en dirección 

hacia la derecha, con lo cual su saliente 33a choce contra
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10.

15

el resorte 32 y lo levanta fuera de su aplicación con el - 

órgano de liberación. El resorte y el cursor 33 están di - 

tensionados y colocados de manera tal que sólo cesa la apli 

cae ion entre el gancho 32d y la cara de tope 36a., hasta que 

la correspondiente superficie de tope de la parte macho ha 

ya pasado por el órgano de liberación 37.

El invento no esté limitado a las formas de rea-r 

lización antes descritas e ilustradas en los dibujos sólo 

a título de ejemplo, sino que puede ser hecho variar en - 

cuanto a sus detalles dentro del alcance de las siguientes 

reivindicaciones, sin apartarse.por ello de la idea funda­

mental del invento. Por lo tanto, el invento puede aar 

aplicado en relación con otros tipos de dispositivos de en. 

clavamiento. Con el fin de facilitar el paso de la porción****- 

extrama en forma de gancho del resorte 12, 32 entre sus * 

dos posiciones, dicha porción extrema puede ser provista *. *

con un rodillo, que disminuye adicionalmente el riesgo da *
- %

un enclavemiento parcial en cualquier posición intermedia. *****
* a ^

*:

a
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- REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo de acoplamiento para cinturones da 

seguridad de vehículos y que comprende una parte macho y una 

parte hembra, estando previstos en la parte hembra unos me - 

5 dios de enclavamiento, que pueden cooperar con la parte ma - 

eho aplicándose a la misma, y que por medid de un órgano de 

liberación pueden ser liberados de tal aplicación, y un órga 

no expulsor cargado por resorte, que trabaja en la dirección 

de expulsión, caracterizado porque la parte hembra compren - 

1C de además unas medios de sostén, los cuales dependiendo de - 

la extensión de inserción de la parte machó en une cierta po 

siciórt están guiados de una manera tal que, cuando se inser-

*

15

2 0

ta la parte macho, dichos medios de sostén mantienen a los -

medios de enclavamiento, los cuales mediante medios de apli-r ^
* * +

cación cooperan con dicha parte macho,*en una posición de 1¿
* *

beración, hasta que la parte macho haya sido introducida en *
4 4 #

una extensión talque su agarrador o trinquete de aplicación *

haya pasado por los pernos de tope de aplicación de ios me - 

dios de enclavamiento.

2.- Dispositivo de acoplamiento de acuerdo con la 

reivindicación 1, caracterizado porque, habiéndose previsto

?4 4
*4 44

que el órgano expulsor está diseñado de una manera tal que - 

en estado acoplado dei dispositivo de acoplamiento es mante­

nido, por medio de dicha fuerza elástica, comprimido contra 

25 el extremo delantero de la parte macho y el órgano da libera 

ción presenta úna porción, que es desplazable a lo largo de 

la trayectoria de desplazamiento dé la parte macho, se esta-

* *
 
*'*



bisca que los medios de sostén comprenden un resorte de pla­

cas que se extiende a lo largo de la trayectoria da desplaza 

miento del órgano expulsor y el órgano de liberación, estan­

do fijado un extremo dB dicho resorte de placas al bastidor 

de la parte hembra dentro del órgano expulsor, siendo pivo­

table su otra porción extrema en dirección convergente y 

vergente desde dicho bastidor y estando provista con una - 

porción da aplicación destinada, por la propiedad elástica 

del resorte de placas, a aplicarse y retener al órgano de - 

liberación cuando éste alcanza su posición de liberación, - 

presentando además el órgano expulsor una porción que coopg, 

ra con el resorte de placas de una manera tal que éste es r 

levantado fuera de su aplicación con el órgano de libera - 

c ioncuando el agarrador de la parte macho ha pasado por 

los pernos de tope de la parte hembra en la dirección de - 

Aserción. *

3. - Dispositivo dé acoplamiento de acuerdo con - 

reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la per - 

cion de aplicación del resorte dé placas está adaptada a - 

la porción de aplicación del órgano de liberación que coo­

pera con el mismo, de una manera tal que los medios de sog. 

téh son movidos dé un modo imperativo hacia una u otra de 

sus posiciones de liberación o de a^Hcación.

4. - "DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO PARA CINTURO -

NES DE SEGURIDAD DE VEHICULOS". .

Tal como se describe y reivindica en la presente
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Memoria Descriptiva, que consta de doce hojas escritas a 

máquina por una sola cara y da sus correspondientes dib¿¿

. JOS. - . . ^

+

* W- Sí 
' #

«t

* **
-a
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