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MEMORIA DESCRIPTIVA . |
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La preaante namoria tiens|por ! objeto dasctiblr las ;

f caractaristicas de ungs originales mecanismos aplicables s pa=

»§\2§7. _quefios mufiecos de jugJeta con el fin de;hacarlosraVan;ar redan-;
. s c e { 3 ' . H T ) :
! “r-:_do sobres sus ruedaa. !' ' ! ‘ ; o

T
! i

. Existen infinidad de mecanismos para impulsar las rua-~.
f

.';ii' das de los muﬁacos, besandosa la maynria 8n micromataras elsc- !
tricus accionados por pilas, y otros en cuerdas.ds relojerza,

; adami@ de aquellos que dntadas de un volante muy bien oquilibra-

- e L.

“jff, ‘. do aprovechan la inercia coma fuerza de impulsién., Pero todos -
’:."ﬂ10/“'u estos son mecanicamente complicados, sujetos a averias y ademas
.. s de costes elsvados.

Lo d Para saluar los mencionados 1nconvenisntes, los mecg -

. qismus nque vamos a dascribir aportan una canstitucion‘sencilla.
de saguro funcionamiento Y de reducidos costes,»ge mansra que .

aportan:é la industria de jugueter{a las mejoras y nueve resul-
tado industrial utilitaerio que les hace merecer su inscripcidn
como lodelo de Ufilidad, é cuya~protacc16n se acéja su solici-
tante. | |

tos. mecanismos a qus nos venimos refiriendo asstin

et

20' ~ esencialmente constituidos por un? caja quaAactda de chasis
~f:: i: : sqporte del ejb de las ruedas motricss y de los ejes, piﬁqnas’ ;
| l y ruedas dea un engranaje desmultiplicador, sirviendo a la_vez:;
e &e base de apoyo de un potente muelle helicoidel que égtd& por ;
: ._E*Pansidn impulsando una éramallora;que_farma parté'dé otro ca %

3

25 - jetin, el cual aloja la parte superior del referido mu@llézheg

- 3 :
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.licoidal, comprendiendo la parte superior del cajetin 'la cabe-

2 za del mufiaco qus se utilizars como pomo para comprimir el munJ

L .-11e helicoidal, haciendo descender a la vez la ctemallera por

ff‘el 1nterior de un compartimiento de la caJa chasis, de manera |

Chp vzt
18

‘x}'que luego de descender, cuando se expande el muelle, dicha cre=

':,mallera‘asciande varticalmente jqnto con sl pajet{n del que for~

H

\5’:ma parte, con 1o cual impulss al Juego de piﬁonas al engranar

't ella misma con los dientes de un pifidn que asoma a traves ‘del

- orificlo existente sn el tabiqua que divide la caja chasis, 318n~;

f:i';10?;§ig° do as{ como se hacen rodar.las ruedas motrices spbre las que

descénsa el cuerpo del juguete, que dispone, ademds de otras -

S ﬂ{'*,~ .dos ruedas auxiliares'y locas.

v s s me e Ames

.r‘ - Con al fin de hacer mds facxlmante comprensibles

las cnracterfsticae gensrales anter;otmente expuestas, se acom'

E 15 ‘)..‘:paﬁa una lémina de dibujos gque. muestra un aJampL? de realiza- é
" cién de uno de estos nuevos macanismoe, aplicado a un mufieco ';
que ai bien en este ejemplo imita las formas de un robot o moné-'
truo mecanico, tambidn podria aaoptar ﬂormaa'humanas o de ani=-
males, sean de aspscto natural o caprichoso,

Los menciaobados dibujos representan en sus figuras

20 ‘

) como sigua: . |
- Fig.1.~ Vista frontal en alzado del muiece en Fnr%a E
. de robot mecénico rodants, adoptado como ejemplo de aplicgeidn |
. de los mecanismos motivo del registro de Modelo de utilidéd; |
b '~ halléndoss sl mueco en la posicién descargada del mecanismo. |

Fige2.- Vista lateral o dp poéfil, tambi én en alzado;

 del mufisco de la fxgura 1, pero con| el nacanismo en la posicidn
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Fxg.S.- Alzado lateral dsl mecanismo fue va alojado

" en el interior del mufieco de las Figuraa anter;oraa, en posi-

’

cidn descargada, correspondients a la fzgura 1.

Fig.4.~ Seccidn vertical del mecanismo representaco

.‘;: en la figura anterior, pero en la misma posicién de carga de

TIla figura 2.

Describisndo ahora el ejemplo ds mecanismos y fuieco
representado en las'figuras_gnterzarmante‘relacionadas, vemos
que ofrecen la composicién que se detalla a continuacidn:
| . €1 mufieco en s{ esti compuesto, segin el ejemplo por
., dos madias carcasas 0 caparqzongs ~1=2"=, que al acoplarse por
hzf sus cantos componen el cuerpo, patas y grandes pies do una fi=-

gura de robot mecinico, ajustdndose a los hombros dos brazos

<3~ que imitan asimismo unos brazos de tipo mecanico, con pesi-

°: bilidad de girar en su ajuste por los hombros, Por la planta E

- de 163 pies -4-, que son da gran extensidn para'darle estabi-
' lidad al mufeco, asomanzlas dos ruedas locas «3= y otras dbs’ ;
.tuedaa motrices ~6~, en todas las cuales se apoya y con las que
avanza Todando el muReco. ' : o ' ’ ;
Los mecanismos sobre los ;ua recae el presente ﬁodé;é
de Utilidad, gque se representan en las figuras 3 y &, estan |
coup&ostos'poé una caja -7~ dividida en tres compartimientos; |
dos du sllos verticales, -8- (més éhplio), y -Bf, (mds estre-
cho y‘él tercero =10~ situado en la parte sUpariot, sieﬁdo
" =11- y 212~ los tabiques interncs que separan los mencicnados
- compartimientos, En esta caja ~7- y gtravesandohel compafti-

‘miento mds amplic ~B-, van montados los ejes -13- -14-15-16- " °

. ‘ - i .o d./ic.
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o que se. sirue de escape para permitir el desengranado del piﬁon

© 7 interno =23~ qus asoma al eompartimisnto =S- a través de un
iorlfibio d'vantana existenté‘en el tabique ~11-, siendo tam=

. bién portador de la rusda dentada exterior -24-. Con -25-y

: -26-139 sefialan unos tetones internos que sirven para Qnir

' mgdi?nta tornillos u otro medio, las dos partes en gue se di- -

- que axteriormonto tiene dos franjas -31-, tambxen an rasalta,

3 ._.': que correspondéno 31 =13~ a 188 ruedas motrices -6- Yy al piﬁﬂ'ﬂ

17 el ~14- al pifén 20; e1 15, a la rusda denteda -21=y. al

piﬁﬁn -22-, yendo alojado en el orificio alargado o colis -’8-

i

1

-22- Ys finalmante el -16- en el que sstin montados sl piﬂon !
|

v
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vide la caja =7-.
' Tambidn constan estos mecanismos de otro cajetin

-27- en el cual se prolonga su lado.-zq-, formando una plar-

cha alargada 429- que en el lado 1nterno tiene una franja ver=

|

tical dantada en resalte formando la cremallera -30-, mxentras
{
!

~ para actuar de separadores deniro del compartimiento =9- en doé-

|
de 1a citada plancha -25- va alo;ada, con la crnmallera -10-, g

engrpnada en el piﬁon ~23-, segin muesbra la figura 4 Este ca:

=i
l
jatin.-27- se prolonga por su base io lado superior, formando %

K un cuerpo -32- que coirasponde a erte ?d los hombros .y base.

| ‘o

'dll cuello del mufieco, asi como Iagcébeza -33-, ‘signdo de.nntar

los nervios -34- existentes a amboé lados, que sirven de topasé
que evitan la salida total .dsl cuerpo -32- y cajetfn -27-: i
Finaluente, forma parte esencial del conjunto de me-’
canismos un potente muelle aen sspiral ~35-, apoyado por 5u ex=
tremo inferior sobre el tabique =12~ del compartimiento =10~

y con Su parte superior alojada en el :ajetin =27=, tal como

LR 4 L
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- aparsce en la Pigura 4.
", D& lo expuesto anteriormente puede deducirse que el -
funcicnamiento de 153 mecanismos descritos, para hacer rodar-

" al mufisco, es como sigue: partiendo de la posicidn Bescargada

PIC VRPN Sy

b 51‘;;31 que cparece en las figuras 1y 3, presionaremos hacia abajo

??ﬁ“w;f;t,li cabeza -33-, con lo cual se comprimird el muells =35~y la,

i."'é'f;ij{’if_ cremallera -30- descenderd Bor dentro del<compattimianto;-9-,§
' V'u-H*ngﬁng engranando con el pifién -23-, aunque sin que este accione al |
b Ha A ] ) | |

3 } 'pl:§7§ é.."iesto de pifionss debido a qus el orificio -18- permite que 61;

3

Q‘ .:7'*';?53 ~eJo'-"IS- se eleve y que la ruada dentada 21 y pifidn -22-:se ;
. .‘ . . ) 1] : . ) ;
4 . s, desengranen de los contiguos, solo; cuando la cremallera descién~

_'de.'Pero al dejar de presionar la ?abeza =33=-, elvmuglleg;ss-é

. 88 expande y eleva al cajetin -27-'y con ello a la créma%lerai

KPR AR O PT LT LA IY,

o,
:fé?! =30~ que hace girar al-piﬁén interno -23=, con el gue sigue E
?‘j? *:15.'i;:-(engzanada, de manara que la rueda dantadg'-ZA-, soli&arié‘de;g
4 mismo eje -16= que dicho piAdn ~23-, hace girar el juego.de - .
o i engrenajes y éste a las ruedas motiices -6- que al todar;hacgﬁ
avanzar al muffeco. '“b : 'i
i Como ya se dije al principio, los mecanismos descri-
' -20 tos podrin gplicarso e mufiscos de.laslmés divarsas Formaé, imiL
’ ten o no a robots, pudiendo variar los detalles de realizacidm
‘ de los macanismos, para adaptarss a los mufiscos a que s8 apli~
- quen; tanto en las formas como en tamaffos, matsriaies y datall@s
constructives, aiamp;a que no se altere lo esencial que sa re-
' 08 sume en las siéuientgs. , o
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"ja que actua de chasis soporte del eje de las. ruedas motr;ces K
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) 1.~ Mecanismos para muﬂecos rodantes de juguste,

AV'osoncialmento caracterizados por estar constituidos por una ca-

¢

o y de los ejes, piﬁones y rusdas de un engranaje desmultiplica-’ '

dor, sirviendo a la vez de base de apoyo de un potente muells ;
t

,;i' helicoidel'quo actda por axpansién impulsahdo'uﬁa cranallera

'1del referido mualle, que da esteg modo se halla comprandido Yy i

.. qua forma parta de otra caJa, la cual aloja la parte superior i

E pa:cialmanta alo jado entre las dos mencionadas ¢ajas, la supe-!

b

riop de las cuales se prolonga conformando parte de los~hombro S,

base del cuello y cabeza dal muﬁeéo, cuya'cabeza se utilizard i
!
como pomo para comprimir al referido muelle, a la vez que para‘

1

~ hacer dascender la cremallera por el interior del compartimien

_'to opfrecho, de los tres en que ss divide la caja soporte de

. . N .
las ruedas motrices, de manera que despuéb del descenso, cdan-'

"do sa deja de hacer presién en la cabeza del muﬁeuo, el muéllei

se expande y obliga a elevarse a la caja que copporta la cfemab

1lera, la cual, engranada como esta en un pifion 1nterno cuyos }

dientes asoman al co-partimiento estrechn a trgvés del orif;- §

cio existente en el tabique d;visot, 1mpulsa al juegg de engta-
t

najes y estos a las vuedas motrice ansque descansa el muﬁaco,
el cual posee, aGGMas otras dos ruedas auxilxares locas, con
todas las cuales avanza rodando, ; ) o

2. -“NSCANISMDS PARA MUNCGOS RODANTES DE JUGUETE"
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