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MEMORIA DESCRIPTIVA 

p a ra  s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

e n

E S P A Ñ A  

p o r VEINTE años

a nombre de SOCIETE ANONYHE DE PARTIOIPATIONS APPAREILLAGE 

OARDY, en tid ad  s u iz a , e s ta b le c id a  en 1 0 , ru é de l 'E v o le ,  Neu- 

c h a t e l , S u iza , p o r :

«DISPOSITIVO DE CUCHILLA DE PUESTA A TIERRA SARA LINEAS DE

ALTA TENSION".

Los d is p o s i t iv o s  de p u e sta  a t i e r r a  h abitualm en te u t i ­

l iz a d o s  para l a s  l ín e a s  de a l t a  te n s ió n , exp u esto s como está n  

de continuo a l a  in tem perie  y  no siendo m aniobrados moa que 

en e l  momento de r e v is io n e s  o de re p a ra c io n e s  de l a  l ín e a  r e ­

la tiv a m e n te  poco fr e c u e n te s , tie n e n  e l  in co n ve n ien te  de que l a s  

s u p e r f ic ie s  de c o n ta cto  de l a  c u c h i l la  m óvil y  de l a  toma f i ­

j a  se d e te r io ra n  rápidam ente y  oponen por e l l o ,  en e l  momento 

d e l enganche o desenganche, una r e s is t e n c ia  a menudo d i f í c i l  

de v e n ce r y  que puede suponer a v e r ía s  d e l mecanismo de a c c io n a -
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m iento de l a  c u c h i l la .

Además, l a  p e n e tra c ió n  d e l con tacto  m ó v il a i e l  co n tacto  

f i j o  e x ig e  e s fu e r z o s  im portan tes que deben s e r  e je r c id o s  por e l  

extremo de un brazo  muy la r g o  cuando se t r a t a  de te n s io n e s  e le v a ­

d as. l a  maniobra de e s te  brazo e x ig e , por ta n to , un p ar motor 

e le va d o  y  un brazo  muy r íg id o ,  y  por tan to  p esad o.

E l p re se n te  inventora cuya f in a l id a d  e s  poner rem edio a 

e s t e  in co n v e n ie n te , se r e f i e r e  a  una c u h h illa  de p u e sta  a t i e r r a  

que comprende un brazo  r o t a t iv o  y  un co n ta cto  f i j o  montado en l a  

cab eza  de un a is la d o r  de a l t a  te n s ió n , c a r a c te r iz a d o  porque e l 

brazo  r o t a t iv o  comprende una g u ía  y un c o n ta c to  m óvil d e s p la z a -  

b le  axialm en te con r e la c ió n  a e s t a  g u ia  y  unido mecánicamente 

a  un á rb o l de mando, por e l  hecho de que un r e s o r t e  se apoya 

sobre l a  g u ía  se opone a un desplazam iento  de e s te  c o n ta c to  mó­

v i l  con r e la c ió n  a l a  g u ía  y  e s ta b le c e  e n tre  e s ta  g u ía  y  e l  á r ­

b o l  de mando una unión m ecánica que a r r a s t r a  e l  brazo r o t a t iv o  

en lo s  d esplazam ien tos a n g u la re s  de e s t a  á rb o l de mando, y  por 

e l  hecho de que e l  co n ta cto  f i j o  p re se n ta  un órgano de ta p e  s i ­

tuado sobre e l  camino d e l brazo  r o t a t iv o  y  que l im it a  l a  c a r r e ­

r a  an gu lar de e s t e  modo que, desde e s te  momento, e l  d e sp la z a ­

m iento an gu lar d e l á rb o l de mando provoca, por interm edio de d i­

cha unión m ecánica y  en c o n tra  de l a  a c c ió n  d e l r e s o r t e ,  un des­

p lazam ien to  a x ia l  d e l co n tacto  m óvil y  su a p lic a c ió n  en e l  con­

t a c t o  f i j o .

E1  d ib u jo  adjunto r e p re s e n ta , a t í t u l o  de ejem plo, una 

form a de e je c u c ió n  de l a  c u c h i l la  de p u e sta  a t i e r r a  según e l  

in v e n to .

Ea £ ig .  1  e s  una v i s t a  de conjunto  de un a is la d o r  e q u i­

pado con una c u c h i l la  de p u e sta  a t i e r r a  según e l  in v e n to .

La f i g .  2 es  una v i s t a  en c o r te  a mayor e s c a la  d el brazo
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r o t a t iv o  de l a  c u c h i l la  re p re sen ta d a  en l a  f i g .  l ¡

l a  f i g .  3 e s  una v i s t a  por d eb ajo  y  a l a  misma e sca ­

l a  que l a  f i g .  2 , del c o n ta c to  f i j e  de l a  cabeza d e l a is la d o r ;

l a  f i g .  4 es una v i s t a  de costad o  d el co n ta cto  f i j a  a 

l a  misma e s c a la  que l a  f i g .  3;

Iras f i g s .  2 , 3 y  4 está n  d is p u e s ta s  v e rtic a lm e n te  en l a

a lt u r a  de l a  h o ja , p ara  p e r m itir  una re p re s e n ta c ió n  a mayor e s -  
c a la .

En l a  f i g .  1  se  re p re se n ta  en 1 un a is la d o r  de l i n e a  

de a l t a  te n s ió n  soportado por e l  só ca lo  2 sobre e l  c u a l  e s tá  

f i j a d a  una b r id a  3 que so p o rta  un á rb o l de mando 4 . Un brazo  

r o t a t iv o  5 e q u ilib ra d o  p o r un con trapeso 6 e s t á  montado sobre 

e l  á rb o l de mando 4 y  su extremo 7 e s  s u s c e p t ib le  de e n c a ja rse  

en un co n ta cto  f i j o  8 montado sobre l a  cab eza  9 d e l a is la d o r  1 .

l a  p a rte  p o s t e r io r  d e l brazo  r o t a t iv o  5 , según l a  f i g .

2, e s tá  c o n s t itu id a  p or una c a ja  10 montada lib rem en te  sobre 

árb o l de mando 4 . E sta  c a ja  t ie n e  en auparte a n te r io r  un man- 

s u ito  1 1 ,  hendido lo n g itu d in a lm en te  en e l  c u a l e s t á  f i j a d o ,  por 

apretam iento de pernos 1 2 .  un tubo 13  cuya s u p e r f ic ie  in t e r io r  

1 4 , form a una g u ia  p ara  una v a r i l l a  de co n ta cto  1 5 .  E l c o n tra ­

peso 6 e s t á  f i j a d o  a  l a  p a r te  p o s te r io r  de una c u b ie r ta  16 

te n id a  en p o s ic ió n  sobre l a  c a ja  10 p or t o r n i l l o s  1 7 .

Sobre l a  p a rte  p o s t e r io r  d el v á s ta g o  de c o n ta c to  1 5 s i ­

tuada en l a  o a ja  10 e s t á  a r t ic u la d a  en 18  una pequeña b i e l a  19 , 

a r t ic u la d a  por lo  demás en 20 sobre e l  extremo de un brazo  de 

p a lan ca  21 s o l id a r io  de un cubo 22 f i ja d o  sobre e l  á rb o l de man­

do 4 por un pasador 2 3 . Un conductor de p u e sta  a t i e r r a  24 e s tá  

f i ja d o : ,  de una p a r te , a un borne 25 soldado en e l  extrem o pos­

t e r i o r  d e l v á sta g o  de c o n ta cto  15  y ,  p o r  o tr a  p a r te , a un borne 

26 soldado a l a  b r id a  3.
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La v a r i l l a  de co n ta c to  15 3Q p ro lo n g a  h a c ia  d e lan te  

por un v á sta g o  27 de diám etro menor, que r e s b a la  en una g u ía  

c o n s t itu id a  por un c a e q u il lo  2 8 , hecho s o lid a r io  d e l extremo 

d e l tubo 13 y  que p re se n ta  una p a rte  e x te rn a  29 de diám etro 

red ucido  que so b re sa le  d e l extremo del tubo 13 ,

Un r e s o r te  h e l ic o id a l  30  a lo ja d o  ® e l  tubo 13 se apo­

y a , p or una p a r te , sobre l a  c a ra  ai u la r  31 d el v á sta g o  de con­

ta c to  15  y ,  por o tr a , sobre un a n i l lo  3 2 , f i ja d o  en e l  in t e r io r  

d e l tubo 13  que c o n s titu y e  igualm ente una g u ía  p ara  e l  vastago  

de co n ta cto  2 7 . Un tope 34 d isp u esto  en l a  c a ja  10 y  sobre e l  

c u a l v ie n e  a apoyarse l a  a r t ic u la c ió n  20 l im it a  e l  d e sp la za ­

miento d e l vá sta g o  de co n ta cto  15 b a jo  l a  acció n  d e l r e s o r te

30 . l a  p o s ic ió n  de reposo d e l b razo  r o t a t iv o  5 es  determ inada 

por un tope 35 s o l id a r io  de l a  b r id a  3 sobre e l  cu a l se apoya 

una p ro tu b e ra n c ia  36 de l a  c a ja  1 0 .

E l con tacto  f i j o  8, rep resen tad o  en l a s  f i g s .  3 y  4 

comprende una cabeza 37 d isp u e sta  en l a  extrem idad de un b ra­

zo 38 f i j a d o  ríg id am en te a l a  cabeza 9 d el a is la d o r  1 p or una 

p ro tu b e ra n c ia  an u la r 39 de modo que e l  e je  v e r t i c a l  de l a  ca­

b eza  37 quede situ ad o  en e l  plano de r o ta c ió n  d e l b ra zo  r o ta t iv o  

5 y  en e l  p lano v e r t i c a l  que pasa  por e l  á rb o l d el mando 4.

? a p a rte  s u p e r io r  de l a  cab eza  37 t ie n e  una s u p e r f ic ie  sem ies- 

f é r i c a  40  que se ensancha h a c ia  a b a jo . Un a lo ja m ien to  41 e s tá  

p ra c tic a d o  en e l  I n t e r io r  de l a  cabeza  37 para una toma c i l i n ­

d r ic a  42 de e je  v e r t i c a l  co n cé n trico  a l a  cabeza 37, formada 

por ejem plo por elem entos d isp u esto s  de manera que forman un 

tubo e x te n s ib le  co n tra  una acció n  e l á s t i c a .  La a b e rtu ra  c ir c u ­

l a r  de e s t e  tubo dimansionado de modo que p erm ita  e l  en ca je  

d e l extremo d e l v a sta g o  de con tacto  27 con un ap retam ien to  con­

v e n ie n te . l a  cabeza 37 p re s e n ta  sobre e l  lad o  una muesca re c
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ia n g u la r  43 o r ie n ta d a  don r e la c ió n  a l  b razo  38 de modo que 

su e j e ,  cuando e l  b razo  38 e s t á  f i ja d o  sobre e l  a is la d o r  1 

c o in c id a  con aL p lan o  de r o ta c ió n  d e l brazo  5 . La muesca 43 

e s  de una anchura y  de una a lt u r a  s u f ic ie n t e s  p ara  d e ja r  pene­

t r a r  fá c ilm e n te  l a  p a rte  s a l ie n t e  29 d e l extremo d el brazo  ro ­

t a t iv o  5, cuya lo n g itu d  se p revé  en co n secu e n cia .

Dos p la q u ita s  v e r t i c a l e s  s o l id a r ia s  44 de una b r id a  

a n u la r  45 f i j a d a  p o r t r e s  t o m i l l o s  a l  i n t e r i o r  de l a  cab eza  37 

con cén tricam en te a l a  toma c i l i n d r i c a  4 2 , está n  d is p u e s ta  en 

form a de ?  a b ie r t a  en d ir e c c ió n  a l a  muesca 43, co in cid ien d o  

e l  e je  de e s t a  V con e l  e je  de e s t a  muesca y  con stitu yen d o  la s  

a la s  44  órganos de topoe para l a  p a rte  s a l ie n t e  29 del b razo  

r o t a t iv o  5 . *̂1 ' ángulo comprendido e n tre  l a s  a la s  44 de l a  V 

e s t á  p r e v is to  de modo que forme un tope que d eten ga  l a  r o ta ­

c ió n  d el brazo 5 en e l  momento p re c is o  en que su e je  c o in c i­

de con e l  e je  de l a  toma c i l i n d r i c a  42.

E l funcionam iento de l a  c u h h illa  de p u e s ta  a t i e r r a  

que acaba de d e s c r ib ir s e  es  e l  s ig u ie n te :

P ara  c o r t o - c i r c u i t a r  e l  a is la d o r  1 ,  estando e l  b razo  

r o t a t iv o  5 en l a  p o s ic ió n  de reposo re p re se n ta d a  en l a  f i g .  1 ,  

e l  operador a c c io n a  e l  á rb o l de mando 4 en e l  sen tid o  de l a  

f le c h a  f  por medio de un órgano de maniobra no re p re se n ta d o . 

Estando l a  a r t ic u la c ió n  c o n s t itu id a  por l a  b i e l a  19 y  e l  b ra ­

zo 2 1, b loqueada c e n tra  e l  tope 34 de l a  c a ja  10 , por e l  em­

p u je  d e l r e s o r te  h e l ic o id a l  30, e l  movimiento de r o ta c ió n  

es  tran sm itid o  p o r e s ta  unión meóanica a l  brazo  r o ta t iv o  5 .

Desde e l  oomento en que l a  p a rte  s a l ie n t e  29 del b ra ­

zo 5 , después de en ca je  en l a  cab eza  37 d e l co n tacto  f i j o  8 

topa en l a s  a la s  44  en forma de V, e l  desplazam iento  d el brazo  

5 es d eten id o  en una p o s ic ió n  p ara  l a  c u a l su e je  e s t á  s i -
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tuado en l a  p ro lo n gació n  d e l e je  de l a  ■ toma c i l i n d r i c a  42»

Desde e n to n c e s , e l  p a r e je r c id o  sobre e l  á rb o l de mando 4 

por e l  órgano de maniobra tran sm ite  p o r m ediación d e l b razo  

21 de l a  b i e l a  19 un empuje a a a i l ,  en c o n tra  d e l empuje d el r e ­

so rte  30, sob re lo s  v a s ta g o s  de c o n ta cto  1 5 » 27 que re s b a la n  

en l a s  g u ía s  32 y  28 y  l a  extrem idad d e l v a sta g o  27 p en e tra  

en l a  toma c i l i n d r i c a  42 d e l co n ta cto  f i j o  8. E ste  d e sp la ­

zamiento a x ia l  e s tá  lim ita d o  por e l  punto muerto de l a  a r t i ­

c u la c ió n  1 9 , 21 que es alcanzado cuando e l  á rb o l 4 y  l a s  dos 

a r t ic u la c io n e s  18 y  20 quedan s itu a d a s  sobre una misma r e c t a .  

Continuando l a  r o ta c ió n  d e l árb o l 4 » l a  a r t ic u la c ió n  20 de 

l a  r o d i l l a  v ie n a  a ap oyarse bajo  en empuje d e l r e s o r t e  30 con­

t r a  e l  tope 46 p r e v is to  en l a  c u b ie r ta  16 de l a  c a ja  1 0 . Es­

te  en cu je d e l r e s o r te  30 m antiene, s in  ayuda d el órgano de 

m aniobra, lo s  v a sta g o s  de co n ta cto  15  y  27 en e s t a  p o s ic ió n  

de parada que e s tá  p r e v is t a  de modo que e l  extremo de v a s ta ­

go de co n ta cto  2 7 » que ha v u e lto  lig e ra m en te  h a c ia  a t r á s ,  

quede to d a v ía  su fic ie n te m e n te  encajado en l a  toma c i l i n d r i c a  

42 .

E l r e to m o  d e l b razo  r o t a t iv o  a si p o s ic ió n  de r e ­

poso re p re se n ta d a  en l a  f i g .  1  se o b tie n e  haciendo g i r a r  e l  

á rb o l de mando 4 en e l  s e n tid o  opuesto a l a  f le c h a  f  por me­

dio d e l órgano de m aniobra.

E l d is p o s it iv o  segán e l  in ven to  p re s e n ta , con r e l a ­

ció n  a lo s  d is p o s it iv o s  con ocid os, l a  v e n ta ja  de que e l  con­

ta c to  f i j o  sobre l a  ca b eza  d e l a is la d o r ,  e s tá  enteram ente a l 

a b rig o  de l a s  im teseperies de modo que sus s u p e r f ic ie s  de oon- 

ta c to  permanecen en p e r fe c to  estad o  de funcionam iento in c lu ­

so después de la r g o s  p e río d o s  s in  u t i l i z a c i ó n .  Por o tr a  par­

t e ,  e l  movimiento de r o ta c ió n  d el b razo  5 y  l a  p e n e tra c ió n

6 _
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d e l co n ta cto  m óvil en e l  f i j o  se o b tien en  por l a  s o la  r o ta c ió n

d el á rb o l de mando 4 accionado con ayuda d e l órgano de manio­

b ra .

l a  p re se n te  s o l ic i t u d  que corresponde a l a  p resen tad a 

en S u iz a , e l  15  de Noviembre de 1 . 9 5 7 , b a jo  e l  Nám. 52 . 7 3 5 , 

se acogen a  lo s  b e n e f ic io s  del a r t ic u lo  51 d e l v ig e n te  E sta ­

tu to  sobre P rop ied ad  I n d u s t r ia l .

- N O T A  -

l o s  puntos de in ven ció n  p ro p ia  y  nueva que se p resen ­

tan  p a ra  que sean o b je to  de e s t a  P a te n te  de In ven ción  en Es­

paña, por VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s :

1 . -  Un d is p o s it iv o  de c u c h i l la  de p u e s ta  a t i e r r a ,  que 

comprende un brazo  r o t a t iv o  y  un con tacto  f i j o  montado en l a  

cab eza  de un a is la d o r  de a l t a  te n s ió n , c a r a c te r iz a d o  porque 

e l  b razo  r o t a t iv o  comprende una g u ía  y  un co n ta cto  m óvil d es- 

p la z a b le  axialm en te con r e la c ió n  a e s ta  g u ía  y  unido m ecánica­

mente a  un á rb o l de mando, porque un r e s o r te  se opone a un 

desplazam iento  de e s te  con tacto  m óvil con r e la c ió n  a e s ta  

g u ía  y  e s ta b le c e  e n tre  e s ta  g u la  y  e l  á rb o l de mando ana unión 

m ecánica que a r r a s t r a  a l  brazo r o t a t iv o  en lo s  desplazam ien­

to s  an g u la re s  de e s te  á rb o l de mando, y  porque e l  contato f i ­

jo  p re se n ta  un órgano de tope s itu a d o  sobre e l  canino d e l b ra ­

zo r o t a t iv o  y  que l im i t a  l a  c a r r e r a  an gular de é s t e ,  de modo 

que desde e s te  momento e l  d esplazam iento  a n g u la r d e l á rb o l 

de mando p rovoca, por medio de d ich a  unión m ecánica y  co n tra  de 

l a  a c c ió n  d e l r e s o r t e ,  un desplazam iento a x ia l  d e l co n ta cto

7



J *
V

5

10

15

20

25

y  su en ca je  en e l  con tacto  f i j o .

2 .  -  ün d is p o s it iv o  según se r e i v i n d ic a  en ¿L punto 1 ,  

c a r a c te r iz a d o , por que e l  árgano de tope sorportado por e l  con 

ta c to  f i j o  p re se n ta  l a  form a, asegurando e s te  ‘ árgano de to ­

pe una d e te n ciá n  d e l co n ta cto  m ávil en una p o s ic ié n  p ara  l a

cual su e je  e s t á  s itu ad o  en l a  p ro lo n g a ciá n  d el e je  de con tac­

to f i j o .

3 .  -  ün d is p o s it iv o  según se r e iv in d ic a  en I03 puntos 

1  y  2, c a r a c te r iz a d o  porque d ich a  unián m ecánica e s t á  c o n s t i­

tu id a  p or una r o d i l l a  formado por un b razo  hecho s o l id a r io  d e l 

á rb o l de mando y  una b i e l a  a r t ic u la d a  sobre e s ta  brazo  y  sobre 

una p a rte  s o l id a r ia  d e l con tacto  m á v il.

4 .  -  ün d is p o s it iv o  según se r e iv in d ic a  en lo s  puntos 

1» 2 y  3, c a r a c te r iz a d o  porque l a  a r t ic u la c ié n  mediada de l a  

r o d i l l a  e s  d e sp la za b le  e n tre  dos to p e s , uno que d e fin e  l a  po- 

s ic iá n  d e l  co n ta cto  m ávil durante e l  accionam iento d e l  brazo  y 

que e s ta b le c e  l a  unián m ecánica e n tre  e s t e  brazo y  e l  á rb o l

de mando, a l  paso que e l  o tro  d e fin e  l a  p o s ic iá n  d e l con tacto  

m ávil en e l  in t e r io r  del con tacto  f i j o .

5 .  -  Un d is p o s it iv o  según se r e iv in d ic a  en lo s  puntos 

1  a 4, c a r a c te r iz a d o  porque t ie n e  un con trap eso  que e a u il ib r a  

e l  peso d e l b razo  r o t a t i v o .

6 .  -  d is p o s it iv o  de c u c h i l la  de p u e sta  a t i e r r a  para 

l ín e a s  de a l t a  te n s iá n .

T al cy oomo se ha d e s c r ito  en l a  Memoria que a n teced e, 

rep resen tad o  en l o s  d ib u jo s  que se acompañan y  p a ra  lo s  f in e s  

que sehan e s p e c if ic a d o .
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E s ta  Memoria co n sta  de s i e t e  h o ja s  y  l a  p re se n te  es 

c r i t a s  a máquina por una s o la  ca ra .

Madrid * 5 .9  Aí^n
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