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MEMORIA DESDRIPTIVA
para solicitaer
PATENTE DE INVENCION
en
ESPAR A

7 por VEINTE afios
a nombre de SOCIETE ANONYME DE PARPICIPATIONS APPAREILLAGE
GARDY, entidad suiza, esteblecida en iO,‘fue de 1'Evole, Neu-
chatel, Suiza, por:
"DISPOSITIVO DE CUCHILLA DE PUESTA A TIERRA PARA LINEAS DE

| ALTA TENSION",

Los dispositivos de puesta a tierra habituglmente uti-
lizados para las lineas de alta tensidn, expuestos como estdn
de continuo a la intemperie ¥ no siendo meniobredos mas que
en el momento de revisiones o de reparaciones de la linea re-
lativamente poco frecuentes, tienen el inconveniente de que las
superficies de contacto de la cuchilla mévil Yy de la tome fi-
Ja se deterioran répidamente ¥ oponen por ello, en el momento
del enganche o desengenche, una resistencias a menudo diffeir

de vencer y que puede suponer averias del mecanismo de acciona~
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miento de la cuchilla. 2 43 3 4

Ademés, la penetracién del contacto mévil en el contacto
fijo exige esfuerzos importantes que deben ser ejercidos por el
extremo de un brazo muy largo cuéndo 8e trata de tensiones eleva-
des. La meniobre de este brazo exige, por tanto, un pgr motor
elevado y un brazo muy rigido, y por tento pesado.

El presente inventom cuya finelidad es poner remedio a
este inconveniente, se refiere g una cubhilla de puesta & tierra
que comprende un brazo rotativo y un contacto fijo montado en la
cabeza de un aislador de alta tensidn, caracterizado porque el
brazo rotativo comprende una gufa y un contacto mévil desplaza-
ble axlalmente con relacibn a esta guia ¥y unido mecénicamente
a un 4rbol de nando, por el hecho de que un resorte se apoye
sobre la guia se opone a un desplazamiento de este contacto md-
vil con relacién a la guia y establece entre ests guia y el é4r-
bol de mando una unién mecénica que arrastra el brazo rotativo
en los desplazamientos angulares de esta &rbol de mendo, y por
el hecho de que el contacto fijo presenta un érgano de teape si-
tuado sobre el camino del brazo rotativo y que limitas la carre-
ra angular de éste modo que; desde este momento, el desplaza~
miento engular del Arbol de mando brovoca, por intermedio de di-
cha unibén mecénica y en contra de la accidn del resorte, un des-
plazamiento axial del contacto mévil ¥ =1 aplicacibn en el con-
tacto fijo.

Ep dibujo adjunto representa, a titulo de ejemplo, ung
forma de ejecucién de la cuchilla de puesta a tierra segin el
invento.

La iig. 1 es una vista de conjunto de un asislador equi-
pado con una cuchilla de pe sta a tierra segin el invento.

La fig. 2 es una vista en corte a meyor escala del brazo
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rotativo de 1g cuchilla representads en la fig, 1;

le fig. 3 es ung vista por debajo y a la mismg esca-~

la que 1la flg. 2, del contacto fijo de la cabeza del aislador;

la fig. 4 es una vista de costado del contacto fija g
la misma escals que la flg, 3;

Las figs, 2, 3 y 4 estén dispuestas verticalmente en le
altura de la hoja, para permitir una representacidn a mayor es-
cala,

En la fig. 1 se representa en 1 un aislador de lines
de alta tensidn soportado por el zbcalo 2 dobre el cusl estd
fijada una brida 3 que soporte un &rbol de mendo 4, Up brazo
rotativo 5 equilibrado Por un contrapeso 6 estd montado gobre
el &rbol de mando 4 ¥y su extremo 7 es susceptible de encajarse
en un contacto f£ijo 8 montado sobre la cabeza 9 del aislador 1,

Le parte posterior del brazo rotativo 5, segin la fig.
2, estd éonstituida por une ceja 10 montada libremente sobre
el érbol de mando 4, Estg caja tiene en S parte anterior un men-
guito 11, hendido longitudinalmente en el cusl esgtd fijado, por.
apretamiento de pernos 12, un tubo 13 cuya superficie interior
14, forme uns gula para ung varille de contacto 15. E1 contra-
peso 6 estd fijado a la parte posterlor de una cubierts 16 men-~
tenida en posicién sobre 1g caja 10 por tornillos 17.

Sobre la parte Posterior del véstago de contacto 15 gi-
tuada en la caja 10 estd articulads en 18 una pequefia biela 19,
articulada por lo demds en 20 sobre el extremo de un brazo de
pelanca 21 golidario de un ecubo 22 fijado sobre el 4rbol de man—
do 4 por un pasador 23. Un conductor de puesta a tierra 24 estd
Tijado; de una rarte, a un borne 25 gsoldado en el extremo pPos-
terior del véstago de contacto 15 y, por otra perte, a un borne
26 soldado a la brida 3.
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La varilla de contacto 15 se prolonga hacia delante
por un véstago 27 de diémetro enor, que resbala en una guia
constituida por un casquillo 28, hecho solidario del extremo
del tubo 13 y que presenta una parte externa 29 de didmetro
reducido que sobressle del extremo del +ubo 13.

Un resorte helicoidal 30 alojado en el tubo 13 se apo—~
Y&, por una porte, sobre la cars a1 ular 31 del vastago de con-
tacto 15 y, por otra, sobre un anillo 32, fijado en el interior
del tubo 13 que constituye igualmente una gula pars el vastago
de contacto 27, Un tope 34 dispwsto en la caja 10 y sobre el
cual viene a apoyarse la articulecién 20 limite el desplaza~
niento del véstago de contacto 15 bajo la accidn del resorte
30. La posicidn de reposo del brazo rotativo 5 es determinads
por un tope 35 solidario de la brids 3 sobre el cual se apoya
una protuberancia 36 de lg ceja 10,

El contacto fijo 8, representado en las figs, 3 y 4
comprende una cabeza 37 dispuesta en la extremidad de un bra-
zo 38 fijado rigidamente = la cabeza 9 del aislador 1 por ung
protuberancia snuler 39 de modo que el eje vertical de la ca-
beza 37 quede situado en el plano de rotacidn del brazo rotativo
5 ¥ en el plano vertical que pasa por el &rbol del mando 4,

Lg parte superior de la cabeza 37 tiene une superficie semies-
%érica 40 que se ensancha hacia abajo. Un alojamiento 41 estd
practicado en el interior de la cabeza 37 para una toma c¢ilfin-
drica 42 de eje vertical concéntrico a la cabeza 37, formada
por ejemplo por elementos dispuestos de manera que formen un
tubo extensible contra una acclén eldstica, La abertura circu-
lar de este tubo dimen sionado de mod que permita el encaje

del extremo del vastago de contacto 27 con un apretamiento con-

veniente. La cabezag 37 presenta sobre el lado una muesca rec—
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tangular 43 orientada don relacibén al brazo 38 de modo que

Su eje, cuando el brazo 38 estd fijado sobre el aislador 1
coincida con el plano de rotacidn del brazo 5. La muesca 43

es de una anchura y de una gltura suficientes péra dejar pene-
trar fécilmente la parte sgliente 29 del extremo del brazo ro-
tetivo 5, cuya longitud se prevé en consecuencia,

Dos plaquitas verticales solidarias 44 de una brida
anular 45 fijada por tres tornillos el interior de la cabeza 37
concéntricamente a la toma cilindrica 42, estén dispuesta en
forma de V abierta en direccidn a la muesca 43, coincidiendo
el eje de esta V con el eje de esta muesca y conétituyendo las
alas 44 érganos de topoe para la parte saliente 29 del brazo
rotativo 5, £1 'angulo comprendidc entre las alas 44 de 1la V
estd previsto de modo que forme un tope que detenga la rota-
cién del brazo 5 en el momento preciso en que su eje coinci-
de con el eje de la toma cilindrica &2.

El funcionamiento de 1a cubhilla de puesta a tierra
que aceba de describirse es el siguiente:

Parg corto-circuitar el aislador 1, estando el brazo
rotativo 5 en la posicién de T'eposo representade en lg fig, 1,
el operador acciona el arbol de mando 4 en el sentido de 1lga
flecha f por medio de un brgeno de maniobra no repregentado,
Estendo la articulacién constituida por la biela 19 y el bra-
zo 21, bloquermda centra el tope 34 de la caja 10, por el em—
puje del resorte helicoidal 30, el movimiento de rotacidn
es ‘transmitido por esta unién medanica al brago rotativo 5,

Desde el momento en qQue la parte saliente 29 del bra-
z0 5, después de encaje en la cabeza 37 del contacto fijo 8
topa en las alas 44 en forma de V, el desplazamiento del brazo

5 es detenido en unsg posicibn para la cual 2u eje estd si-



Y

10

15

20

25

30

tuado en la prolongacidén del eje de la toma cilindrica 42.
Desde entonces, el par ejercido sobre el érbol de mando 4

por el Srgeno de maniobra transmite por mediacidén del brazo

21 de la biela 19 un empuje amail, en contra del empuje del re-
gorte 30, sobre los véstagos de contacto 15, 27 que resbalan
en las guies 32 y 28 y la extremidad del véstago 27 penetra
en la tome cilfndrica 42 del contacto fijo 8, Este despla-
zamiento axial estd limitado por el punto muerto de la arti-
culacidn 19, 21 que es alcanzado cuando el &rbol 4 y las dos
articuleciones 18 y 20 quedan situadas sobre une misma recta.
Continuendo la rotacién del Arbol 4, la articulacidn 20 de

lae rodilla viena a apoyarse bajo en empuje del resorte 30 con-
tre el tope 46 previsto en la cubierta 16 de la caja 10, Es-
te empuje del resorte 30 mantiene, sin ayuda del drgano de
meniobra, los vastagos de contacto 15 y 27 en esta posicidn

de parada que estd prevista de modo que el extremo de vésta-
go de contacto 27, que ha vuelto ligeramente hacia atrés,
quede todavia suficientemente encajado en la toma cilindrica
42,

El retorno del brazo rotetivo a s posicién de re-—
poso representada en la fig. 1 se obtiene haciendo girar el
édrbol de mando 4 en el sentido opuesto a la flecha f por mé-
dio del 8rgano de maniobra.

E]l dispositivo segin el invento presenta, con rela-
cibén a los dispositivos conocidos, la ventaja de que el éon—
tacto fijo sobre la cabezs del aislador, estd enteramente al
abrigo de las imtexperies de modo que sus smiperficies de oon-k
tacto permenecen en perfecto estado de fuhcionamiento inclu-
so después de largos perfodos sin utilizacién, Por otra par-

te, el movimiento de rotacidn del brazo 5 y la penetracidén
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del contacto mévil en el fijo se obtienen por la sola rotacidn
del Arbol de mando 4 accionado con ayuda del Srgeno de menio-
bre,

Le presente solicitud que corresponde a lg Presentada
en Suiza, el 15 de Noviembre de 1.957, bajo el Ném. 52.735,
Se acogen a los beneficios del articulo 51 del vigente Esta-
tuto sobre Propiedad Imdustrial,

~-NOTA -

Los puntos de invencidn propla y nueva que se presen-
ten para que seen objeto de esta Patente de Invencidn en Es-
pefia, por VEINTE afios, son los siguientes:

l.- Un dispositivo de cuchilla de puesta a tierra, que
comprende un brazo rotstivo ¥y un contacto fijo montado en 1la
cabeza de un gilslador de alta tensibn, caracterizado porque
el brazo rotativo comprende uns guia'y un contacto mévil des-
plazable axisglmente con relacidn s esta guia y unido mecénica-
mente a un &rbol de mando, porque un resorte se opone a un
desplazamiento de este contacto mévil con relscidn & esta
gula y esteblece entre estg guie y el érbol de mando mma unién
mecénica que arrastra al brazo rotativo en los desplazamien-
tos engulares de este &rbol de mando, y poraue el contato fi-
Jo presenta un érgano de tope situado sobre el cmino del bra-
20 rotativo y que limita la carrers ansular de éste, de modo
que desde este momento el desplazaniento angular del Arbol
de mando provoca, por medio de dicha unidn mecénica y contra de

le acecidn del resorte, un desplazamiento axial del contacto
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mévil y su encaje en el contamecto fijo.

2.~ Un dispositivo seglin se reivindica en el punto 1,
caracterizado, por que el érgano de tope sorportado por el con-
tacto fijo presenta la forms, aségurando este “6rgano de to~-
pe una detencidn del contacto mévil en una posicidn para le
cual su eje estd situado en 1a prolongacién del eje de contac-
to fijo.

3.= Un dispositivo seglin se reivindica en los puntos
1y 2, caracterizado porque dicha unidn mecanica estd consti-
tuida por una rodilla formado por un brazo hecho solidario del
&rbol de mando ¥ una biela articulada sobre esta brazo ¥y sobre
una parte solidaria del contacto mévil.,

4.- Un dispositivo segin se reivindica en los puntos
l, 2 y 3, caracterizado porque la articulacién nediada de lg
rodille es desplazable entre dos topes, uno que define la pO-
sicibén del contacto mévil durante el accionamiento del brazo y
que establece la unién mecenica entre este brazo ¥y el arbol
de mando, al peso que el otro define la posgicién del contacto
mévil en el interior del contacto fijo.

5¢~ Un dispositivo seglin se reivindica en los puntos
l a 4, caracterizado porque tlene un contrapeso que equilibra
el peso del brazo rotativo.

6.- Digpositivo de cuchilla de puesta & tierra para
1iness de alta tensidn,

Tal cy oomo se ha descrito en lg Memoria que anté¢cede,
representado en los dibu@os aue se acompaiilsn y para los fines

que sehan especificado.
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