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* En los ascensores de minas y similares se emplean, como
es sabido, unos dispositivos llamados corrientemente frenado-—
res, que permiten accionar unos mecenismos de frenadc de la
méqpina de extraccidn en proximided de los distintos puntos de
perede, pare que le jaula o el skip del ascensor se detengsn
exactamente al nivel deseado.

Dichos dispositivos fremnadores estén constitufdos corriens

temente por un selector de pisos accionado por el motor del as-~

censor y comprenden un numerc suficiente de dispositivos selec-
tores, llamaedoe "putos de frenado", accionados uno tras otro,
después de cierté nimero de revolubiones del motor correspon-
diente & mea determinade distancie de recorrido de la jaulae en
el pozo. Corrientemente, cade piso comprende dos dispositivos
de puesta & nivel, uno pars el descenso y el 0tro para la su-
bida,

Se conocen varios tipos de dispositivos frenadores. En uno
de ellos, los dispositivos de puesta a nivel son accionados por
leves cuyas veloclidedes son distintas y que se encuentran en
coincidencis cuendo le jeula estd al nivel deseado. Utro +tipo
de aparato comprende una leve de pueste en servicio al empezar

el perfodo de fremado, leva que manda el Srgeno de regulacidn

de la velocldaed del motor. En otros aparatos, el motor de la mé- '

quina de extraccidn acciona, & través de dos pifiones de distin-
tes relaciones de transmisidn, dos drgenos rotatorios respecti-

vamente provistos de un elemento de mando del dispositivo de

i



50.-

350"

40, -~

450-

55, -

contacto que, en une determinada posicién, acciona un elemen-—
0 de contecto pera el mendo del motor de le mdquina de ex—
traccidn, Otros eparatos comprenden una memorie magnétice en
la cuai una substancia, imentede segin el programe de extrec— |
cidn previsto, se desplaza de menera sinerdnice con la rota—
cidn de la méquina de extraccidn delente de wn dispositivo de
exploracién que proporcione una tensidn que es funcidn de las
modificaciones de imentacidn, teneidn que les es transmitida
a medios que actian sobre el motor de 1la méguina de extraccio'n.?

Pare le regulacidn de la posicién de iLa jaula con respec—
to el nivel de los distintos pisos y pers la compensacidn de
les variaciones procedentes de un alargemiento del cable, es-
tos distintos tipos de sperastos presenten dificuitades a veces i
insuperables. Ademe'.s, ninguno de los dispositivos conocidos |
proporciona, en unae escala cozivenien'te ¥y ocupando poco espa-
clo, une imegen continua y sugestiva del desplazemiento de la
Jaule en el pogzo,

Le presente invencidn se refiere & un dispositivo frena—
dor pare las méguinas cuyas posiciones de parasda tienen que
gser determinadas con gren precisidn, especislmente pers las
méquines de extraccidn, y tiene el fin de permitir corregir
muy féciimente y en cuslquier momento le posicién de cada pun—
to de fremado, modificar con gran precisidn y en servicio la
posioidn de dichos puntos de fremado y obtener, en poco espe—
cio, una regulacidn continfia en toda la profundidad del pozo,
lo que permite un frenade preciso en un punto cuslquiers del
pozo mismo,

Segin la presente invencicfn, los dispositivos de conteacto
de fremado, ss{ como los de blogueo, de sefisles y de mando, es-;i
tén dispuestos en wna trayectorie que represents el pozo y son

enganchados por el paso de un eiemento mdvil errastrado desde
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el érbol principel de la méquina de extraccidn y que se des-
plaza a 1o largo de dicha itrayectoria, representando la posi-
cidn de este elemento mévil le imsgen de ia posicidn de la
jeula o del skip en el pozo,.

En el caso en el cual hay dos jaulass o dos skips solide-
rios de une sola méquine de extraccidn, wn soio elemento md-
vil es errestrado por el frbol de cape de diche miquine y su
posicién represente la posicidn en el pozo de las dos jaulas
o de 1os dos skips. Si el nimero de ios dispositivos de con-
tacto de frenado es demasiado grande persa que puedan ser f£i-
Jados todos, sin superposicidn, sobre la trayectoria que re-
produce la imasgen del pozo, es necesario ﬁtilizar un elemento
mnévil imagen pera cade une de las dos Jaulas o skips conside-

rados,

Los dispositivws de contacto pueden ser de mando electro- ;

megnético o de mendo dptico, mediente wne célulsa fotoeléctrice,

y el espaclo por ellos ocupado en la trayectoria imsgen del po-:

zo puede ser reducido a un nfnimum, lo cuel permite una grean
precisidn. Unas barras de fijacidn que se adapten & la forme
de la treyectoria imegen estdn dispuestes cerca de Ssta. Los
dispositivos de contacto son mentenidos sobre dichas barras
por medios individusles de fijacidn. De este modo, los dispo-
sitivos de contacto pueden ser distribufdos como se quiera to-
do a lo largo de la trayectoria-imagen del pozo y ser despla-
zados de acuerdo con las necesidades, incluso después de po-
nerse en servicio el dispositivo frenador.

Para faciliter la colocacidn eproximada de los dispositi-
vos de contaecto, las berrass de fijacidn estén graduades en me-—
tros de profundided en el pozo, 1o que proporciona uns imegen

sugestivae del pozo mismo. Los dispositivos de contacto de blo-
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aueo, de sefieles y de mendo pueden as{ ser fijados sobre di-

ches barres en cualquier punto de la trayectoria-imegen.

Se COmprenderé mejor le invencidn gracles a la descrip-
cién de un ejemplo de remlizacidn, no ilimitative, ilustredo
en los adjuntos dibujos esquemdticos, En dichos dibujos, las
Figs. 1 y 2 representen una vista en plante y una viste en el- f
zado, percialmente en seccidn, de un dispositivo frenador ree-
lizedo segin la presente invencidn,

L dispositivo frenador estd constitufdo principelmente
(Figs. 1 y 2), por:

a) un tornillo central fijo 1 cuye rampe helicoidal sirve
de plste de rodamiento para una ruedecills portadore 2;

b) une jaula interior, constitufde por dos ledos 3 y 4 y
cuatro tirentes 5§ y 6, que gira alrededor del tornillo central
1 y es accionads a través de un tren de engranaje 7 de un &r-
bol de tremsmisidn 15 desde el éxrbol principal de la mdguina
de extraccidn,

Los dos tirantes 5 sirven de gufa a un carro 8 provisto
de la ruedecille 2, Dicho carro 8 se desliza medisnte rodamien-v
tos de bolas 9 sobre lLas gulas verticales 5 y lleva wun imdn pqg;
menente 10, Por el movimiento de rotacidn de la jeula interior, |
la ruedecille 2 errastre €1 imén permanente iU en un movimientoé
helicoidel; !

¢) uwna jaula exterior fija, constituf{da por cuatro montan-é
tes 11 y barras 12 en forme de segmentos de hélice de mismo pa—%
80 que el tornillo centrel 1, sujetos a los montantes 11, Sobre %
dichos montantes 11, unas gradusciones 14 representan las pro- |
fundidaedes en el pozo;

d) un nimero adecuado cuslquiere de dispositivos de con-

tacto megnéticos 13, dispuestos entre dos segunentos helicoida-—
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les contiguos 12 superpuestos, en cusglquier punto de éstos,
Como la hélice exterior tiene er mismo paso que el tor—
Bilio centrel, el imén en moviniento accionerd sucesivemente
los digpositivos de contacto megnéticos en cada sentido de
marche. Los contactos de 10s dispositivos de contacto de fre- ;
nado asctusrén sobre el circuito de regulacién de La velocided
del motor; los contactos de log otros dispositivos de contac-—
t0 actuarén sobre sus respectivos circuitos. 7
Le presente invencidén se spiilca no 8610 & las méquines dei
extraccidn, sino tambiln a las mdquines cuyes posiciones de pe-

reda tienen que ser determinadas con gren precisidn,

T

Los puntos de invencidn propia y nueve que se presentan
vera que sean objeto de este Patente de Invencidn en Espafie -
por veinte safios, son 1os siguientes:

1%,~ Dispositivo frenador para méquines de extraccidn y g
simileres cuyas posiciones de parade tienen que ser determi-
nadas con gren precisidn, ceracterizado por el hecho de que:
los dispositivos de contacto de fremado, de bioqueo, de sefia—
les y de mando, estdn situados en una trayectoria imagen del
pozo y son enganchaedos por ol paso de un elemento mévil erras-— j
trado desde el &rbol principel de la méquina de extraccidn y
que se despleza a 10 largo de dicha trayectoria, representen-—
do la posicidn del elemento mdvil la imegen de la posicidn de
la jsula o del skip en el poszo,

29, Dispositivo segin el punto 1¢ caracterizado porque
la trayectoria-imagen es determinadea por barras de fijecidn

.de los dispositivos de contacto, barras que estén graduades
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¥ les gradusciones estén mercadas en metro de profindidsd en
el pozo,

32,—- Dispositivo segﬁn puntos enteriores, ceracterizado
porque los dispositlvos de contacto estén sujetos a las ba-—
rres de fijacidn mediente dispositivos individuales de suje-
cidn, estando constitufdo el elemento wéviil por wn cerro que
lleva un dispositivo de mendo para los dispositivos de con-
tacto, siendo éstos magnéticos y el dispositivo de mendo un
imén permenente.

42,- Dispositivo seglin puntos anteriores, caracterizedo
porque los dispositivos de contacto son dispositivos electro-
Spticos y el dispositivo de mando es un haz luminoso.

59.~ Dispositivo segim el punto 12, caracterizado por el
hecho de gue, en el caso de que la ndquina de extraccidn ac-
ciona dos Jjeules o skips, un solo elemento mdvil es accionado
por el érbol principel de la mdquina de extraccidn y los dis-
positivos de contacto de fremnado, de bloqueo, de sefigies y de
mgndo, para las dos jawlas o skips, estén dispuestos sobre la
misme trayectoris-imsgen.

62.~ Dispositivo segin los puntos 12 & 29, caracterizado
por el hecho'de que la trayectoria~imageﬁ tiene une forme he-

licoidal, siendo determinade por una rampe de barreras de ri-

jecidn en forme de hélice, estando constitufdo el elemento md—

vil por un carro cuya ruedecilla portedors rueds sobre lg ram—
pe helicoidal de un tornillo centrel £ijo.

7%,~ "DISPOSTTIVO FRENADOR PiRA MAQUINAS DE EXTRACCION Y
SIMILARES", todo tael y conforme se describe en la presente me—
morie, la cual consta de 173 1fnees y & t{tulo de ejemplo se

representa en 1os adjuntos dibujos.
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