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* En l o s  a scen sores de minas y s im ila re s  se  emplean, como 

es sa b id o , irnos d is p o s it iv o s  llam ados corrientem ente fren ad o- 

r e s ,  que perm iten acc io n ar anos mecanismos de frenado de l a  

maquina de ex tracc ió n  en proxim idad de lo s  d is t in to s  puntos de 

5 . -  p arad a , p a ra  que l a  ja u la  o e l  sk ip  del a sce n so r  se  detengan 

exactamente a l  n iv e l  deseado.

Dichos d isp o s it iv o s  fr sn a d o re s  e stán  c o n stitu id o s  corriem - 

temente por un s e le c to r  de p is o s  accionado por e l  motor d el a s ­

censor y comprenden un número s u f ic ie n te  de d is p o s i t iv o s  s e le c -  

1 0 .— t o r e s ,  llam ados "puntos de fre n ad o ", accionados uno t r a s  o tro , 

después de c ie r to  número de rev o lu c io n es d e l motor correspon­

d ien te  a  una determ inada d is ta n c ia  de reco rr id o  de l a  ja u la  en 

e l  pozo . Corrientem ente, cada p iso  comprende dos d isp o s it iv o s  

de p u e sta  a  n iv e l ,  uno p a ra  e l descenso y e l o tro  p a ra  l a  su - 

1 5 .-  b id a .

Se conocen v a r io s  t ip o s  de d is p o s it iv o s  fre n ad o re s . En uno 

de e l l o s ,  l o s  d is p o s it iv o s  de p u e sta  a  n iv e l  son accionados por 

le v a s  cuyas v e lo c id ad es son d i s t in t a s  y que s e  encuentran en 

co in c id e n c ia  cuando l a  ja u la  e s t á  a l  n iv e l  deseado. Otro tip o  

2 0 .-  de ap arato  comprende una le v a  de p u e sta  en s e r v ic io  a l  empezar 

e l período de fren ad o , le v a  que manda e l órgano de regu lac ió n  

de l a  v e lo c id ad  del motor. En o tro s  a p a ra to s , e l  motor de l a  má­

quina de ex tracc ió n  acc io n a , a  t r a v é s  de dos piñones de d i s t in ­

t a s  r e la c io n e s  de tran sm isió n , dos órganos r o ta to r io s  r e s p e c t i-  

2 5 .-  vamente p ro v is to s  de un elemento de mando d e l d isp o s it iv o  de
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contacto  que, en una determ inada p o s ic ió n , accion a un elemen­

to de contacto p a ra  e l  mando d el motor de l a  máquina de ex­

tr a c c ió n . O tros ap ara to s  comprenden una memoria m agnética en 

l a  cu a l una su b sta n c ia , im antada según e l  programa de e x tra e -  i 

ción  p r e v is to , s e  d e sp laz a  de manera s in c ró n ic a  con l a  r o ta -  ¡ 

ción  de l a  máquina de ex tracc ió n  d e lan te  de un d isp o s it iv o  de 

exp loración  que proporcion a una ten sió n  que es fun ción  de l a s  ! 

m od ificac ion es de im antación , ten sió n  que í e s  e s tran sm itid a  

a  medios que actúan  sobre e l  motor de l a  máquina de ex tracc ió n .!

P ara  l a  re g u lac ió n  de l a  p o s ic ió n  de l a  ja u la  con re sp e c -  ! 

to  a l  n iv e l  de lo s  d i s t in t o s  p is o s  y p a ra  l a  compensación de 

l a s  v a r ia c io n e s  proceden tes de un alargam iento  del c a b le , e s ­

to s  d is t in t o s  t ip o s  de ap arato s presentan  d if ic u lt a d e s  a  veces í 

in su p e ra b le s . Además, ninguno de lo s  d i s p o s it iv o s  conocidos 

proporcion a, en una e s c a la  conveniente y ocupando poco espa­

c io ,  una imagen continua y su g e s t iv a  del desplazam iento de l a  

ja u la  en e l  pozo.

La p re se n te  invención se  r e f i e r e  a  un d isp o s it iv o  fre n a— 

dor p a ra  l a s  maquinas cuyas p o sic io n e s  de parad a  tien en  que 

s e r  determ inadas con gran  p r e c is ió n , especialm en te p a ra  l a s  

maquinas de ex tra cc ió n , y t ie n e  e l  f in  de p e rm itir  c o r re g ir  

muy fác ilm en te  y en cu a lq u ie r  momento l a  p o sic ió n  de cada pun— i 

to  de fren ad o , m o d ificar  con gran  p r e c is ió n  y en se rv ic io  l a  

p o sic ió n  de dichos puntos de frenado y ob ten er, en poco espa­

c io , una reg u lac ió n  continúa en to d a  l a  profundidad  del pozo, 

lo  que perm ite  un frenado p re c iso  en un punto cu a lq u ie ra  del 

pozo mismo.

Según l a  p re sen te  invención , l o s  d is p o s it iv o s  de contacto 

de fren ad o , a s i  como l o s  de b loqueo, de se ñ a le s  y de mando, e s­

tán  d isp u e sto s  en una t r a y e c to r ia  que re p re se n ta  e l pozo y son ! 

enganchados por e l paso de un elemento móvil a rra stra d o  desde
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e l árbo l p r in c ip a l  de l a  máquina de ex tracc ió n  y que ae d es-  - 

p la z a  a lo  la rg o  de d ich a t r a y e c to r ia ,  representando l a  p o s i­

ción  de e s te  elemento móvil l a  imagen de l a  p o s ic ió n  de l a  

ja u la  o d el sk ip  en e l pozo.

En e l caso en e l  cu a l hay dos ja u la s  o dos sk ip s  s o l id a ­

r io s  de una s o la  máquina de e x tra cc ió n , un so lo  elemento mó­

v i l  es a r ra s tra d o  por e l  árbo l de capa de d ich a máquina y su  

p o sic ió n  re p re se n ta  l a  p o sic ió n  en e l pozo de l a s  dos ja u la s  

o de lo s  dos s k ip s .  S i  e l  número de l o s  d is p o s it iv o s  de con­

ta c to  de frenado es demasiado grande p a ra  que puedan s  er f i ­

jad os to d o s, s in  su p erp o sic ió n , sobre l a  t r a y e c to r ia  que r e ­

produce l a  imagen d el pozo , es n ece sa rio  u t i l i z a r  un elemento 

móvil imagen p a ra  cada una de l a s  dos ja u la s  o sk ip s  con side­

ra d o s .

Los d is p o s it iv o s  de contacto  pueden se r  de mando e le c tro ­

magnético o de mando ó p tic o , mediante una c é lu la  fo to e lé c t r ic a ,  

y e l  espacio  por e l lo s  ocupado en l a  t r a y e c to r ia  i on del po­

zo puede s e r  reducido a  un mínimum, lo  cu al perm ite una gran 

p r e c is ió n . Unas b a rra s  de f i j a c ió n  que s e  adaptan a  l a  forma 

de l a  t r a y e c to r ia  imagen estén  d isp u e sta s  ce rca  de é s t a .  Los 

d is p o s it iv o s  de contacto son mantenidos sob re  d ich as b a rra s  ¡ 

por medios in d iv id u a le s  de f i j a c ió n .  De e s te  modo, l o s  d isp o -  ! 

s i t i v o s  de contacto pueden se r  d is t r ib u id o s  como se  q u iera  to -   ̂

do a  lo  la rg o  de l a  tray ecto ria -im agen  d e l pozo y s e r  d e sp la -   ̂

zades de acuerdo con l a s  n ece sid ad e s, in c lu so  después de po- ¡ 

n erse  en se r v ic io  e l d isp o s it iv o  fren ad o r. !

P ara f a c i l i t a r  l a  co locac ió n  aproximada de lo s  d i s p o s i t i -  [ 

vos de co n tac to , l a s  b a rra s  de f i j a c ió n  están  graduadas en me- ! 

t r o s  de profundidad  en e l pozo , lo  que proporcion a una *! 

S u g e stiv a  d el pozo mismo. Los d is p o s i t iv o s  de contacto de b lo -  ;
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qneo, de se ñ a le s  y de mando pueden a s i  s e r  f i j a d o s  sob re  d i­

chas b a rra s  en cu a lq u ie r  punto de l a  tray e c to r ia - im ag e n . ^

Se comprenderá mejor l a  invención g r a c ia s  a  l a  d e sc r ip ­

ción  de un ejemplo de r e a l iz a c ió n , no l im i t a t iv o ,  ilu s tr a d o  

en l o s  ad ju n tos d ib u jo s esquem áticos. En d ichos d ib u jo s , l a s  t 

F ig s .  1 y 2 rep resen tan  una v i s t a  en p la n ta  y una v i s t a  en a l -  { 

zado, parcieúoente en se c c ió n , de un d isp o s it iv o  fren ador r e a — t 

liz a d o  según l a  p re se n te  in ven ción . ¡

EL d isp o s it iv o  frem ador e s t á  co n stitu id o  p rin cipalm en te ¡ 

(F ig s .  1 y 2 ) ,  por:

a )  un t o m i l l o  c e n tra l f i j o  1 cuya rampa h e l ic o id a l  s ir v e

de p i s t a  de rodamiento p a ra  una r u e d e c i l la  p ortad ora  2; ¡

b ) una ja u la  in t e r io r ,  c o n s t itu id a  por dos la d o s  3 y 4 y 

cuatro t i r a n t e s  5 y 6 , que g i r a  a lred ed or d e l to r n i l lo  c e n tra l ¡ 

1 y es accion ada a  t r a v é s  de un tren  de en gran aje 7 de un á r ­

b o l de tran sm isión  15 desde e l árbo l p r in c ip a l  de l a  máquina

de e x tra c c ió n .

Los dos t i r a n te s  5 s irv e n  de g u ía  a  un carro  8 p ro v isto  í 

de l a  r u e d e c i l la  2 . Dicho carro  8 s e  d e s l iz a  m ediante rodamien­

to s  de b o la s  9 sobre l a s  g u ia s  v e r t ic a le s  5 y l l e v a  un imán per 

man ente 10 . Por e l  movimiento de ro ta c ió n  de l a  ja u la  in te r io r ,  ! 

l a  r u e d e c i l la  2 a r r a s t r a  e l imán permanente 10 en un movimiento í  

h e l ic o id a l ;  $

c) una ja u la  e x te r io r  f i j a ,  c o n s t itu id a  por cuatro  montan- 

t e s  11 y b a rra s  12 en forma de segmentos de h é l ic e  de mismo pa- { 

so que e l t o r n i l lo  c e n tra l 1 ,  su je to s  a  l o s  montantes 11. Sobre ! 

d ichos montantes 11 , unas gradu acion es 14 rep resen tan  l a s  p ro -  { 

fundidades en e l pozo;

d) un número adecuado cu a lq u ie ra  de d is p o s it iv o s  de con-  ̂

ta c to  m agnéticos 15 , d isp u e sto s  en tre  dos segmentos h e lic o id a -

- 5 -
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l e s  con tiguos 12 su p erp u esto s, en cu a lq u ier  punto de é s to s .

Como l a  h é l ic e  e x te r io r  t ie n e  e l  mismo paso que e l t o r -  ' 

á i l l o  c e n tr a l ,  e l imán en movimiento acc io n ara  sucesivam ente 

lo s  d i s p o s it iv o s  de contacto m agnéticos en cada sen tid o  de 

marcha. Los co n tacto s de lo s  d is p o s it iv o s  de contacto  de f r e -   ̂

nado actuarán  sob re  e l  c ir c u ito  de re g u lac ió n  de l a  ve locid ad  ' 

del motor; l o s  con tacto s de lo s  o tro s  d is p o s it iv o s  de contac­

to  actuarán  sob re  su s r e sp e c t iv o s  c i r c u i t o s .

La p resen te  invención se  a p l ic a  no so lo  a  l a s  máquinas de i. 

ex tra cc ió n , sino  también a l a s  máquinas cuyas p o sic io n e s  de pa­

rad a  tien en  que s e r  determ inadas con gran  p r e c is ió n .

K o t  a . -
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Los puntos de invención p ro p ia  y nueva que se  presentan  

p ara  que sean o b je to  de e s t a  P aten te  de Invención en Espada 

por v e in te  añ os, son lo s  s ig u ie n te s :

l S . — D isp o sit iv o  fren ad or p a ra  máquinas de ex tracc ió n  y ¡ 

s im ila r e s  cuyas p o sic io n e s de parada tien en  que s e r  determ i­

nadas con gran  p r e c is ió n , c a rac te r iz ad o  por e l  hecho de que 

l o s  d i s p o s i t iv o s  de contacto de fren ad o , de b loqueo, de señ a- í 

l e s  y de mando, e stán  s itu a d o s  en una t r a y e c to r ia  eu del 

pozo y son enganchados por e l  paso de un elemento móvil a r r a s ­

trado  desde e l  árb o l p r in c ip a l  de l a  máquina de ex tracc ió n  y 

que s e  d e sp laz a  a  lo  la rg o  de d icha t r a y e c to r ia ,  rep resen tan — ? 

do l a  p o sic ió n  del elemento móvil l a  imagen de l a  p o sic ió n  de ! 

l a  ja u la  o d el sk ip  en e l pozo.

2 3 .— D isp o sit iv o  según e l  punto 13 ca rac te r iz ad o  porque 

l a  t r a y e c to r ia —imagen es determ inada por b a r ra s  de f i j a c ió n  

„de lo s  d isp o s it iv o s  de co n tac to , b a rra s  que están  graduadas
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y l a s  graduaciones e stán  marcadas en metro de profundidad en

e l pozo.

3 3 .— D isp o sit iv o  según puntos a n te r io r e s ,  carac terizad o  

porque l o s  d is p o s it iv o s  de contacto  e stán  su je to s  a l a s  ba­

r r a s  de f i j a c ió n  mediante d is p o s i t iv o s  in d iv id u a le s  de s u je ­

c ió n , estando co n stitu id o  e l  elemento móvil por un carro  que 

l l e v a  un d isp o s it iv o  de mando p a ra  l o s  d i s p o s it iv o s  de con­

ta c to ,  siendo é s to s  m agnéticos y e l d isp o s it iv o  de mando un 

imán permanente.

4 S .-  D isp o sit iv o  según puntos a n te r io r e s , carac terizad o  

porque l o s  d is p o s it iv o s  de contacto son d is p o s it iv o s  e le c tro -  

ó p t ic o s  y e l d isp o s it iv o  de mando es un haz lum inoso.

5 3 .— D isp o sitiv o  según e l punto 1&, c a rac te r iz ad o  por e l 

hecho de que, en e l caso de que l a  máquina de ex tracc ió n  ac­

c ion a dos ja u la s  o s k ip s ,  un so lo  elemento móvil es accionado 

por e l  árbo l p r in c ip a l  de l a  máquina de ex tracc ió n  y lo s  d is ­

p o s it iv o s  de contacto de fren ad o , de b loqueo, de se ñ a le s  y de 

mando, p a ra  l a s  dos ja u la s  o s k ip s ,  e stán  d isp u e sto s  sobre l a  

misma tray ec to ria -im age n .

6 S .-  D isp o sitiv o  según lo s  puntos 13 o 23 , carac terizad o  

por e l  hecho de que l a  tray ecto ria -im agen  t ie n e  una forma he­

l i c o i d a l ,  siendo determ inada por una rampa de b a rre ra s  de f i ­

jac ió n  en forma de h é l ic e ,  estando c o n stitu id o  e l  elemento mó­

v i l  por un carro  cuya r u e d e c i l la  p o rtad o ra  rueda sobre l a  ram­

p a  h e l ic o id a l  de un t o m i l l o  c e n tra l  f i j o .

7 3 .-  "DISPOSITIVO FREGADOR PARA MAQUINAS DE EXTRACCION Y 

SIMILARES", todo t a l  y conforme se  d e scr ib e  en l a  p re se n te  me­

m oria, l a  cu al co n sta  de 173 l ín e a s  y a  t i t u lo  de ejemplo se  

re p re se n ta  en l o s  ad ju n tos d ib u jo s .
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