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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un mecanismo de cuer=-
da sutomdtica para motores de resorte y similares, particular-
mente aplicable para relojes y aparatoa equivalentes en los que
un resorte es cargado enrollédndolo por uno de sus extremos, y

5e descargado por el otro extremo pare aprovechar la tensidn obte-
nidae.

En mecanismos de esta clase ya se ha empleado los moto-
res del tipo en que un disco de aluminio es hecho girar entre
las piezas polares, provistas de espiras de sombra, de un elec~-

10. troimdn alimentado con corriente alterna, en lo sucesivo denomi-
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nados simplemente "motorea de la ocluse indicada", para aplicar

tensidn a uno de los extremos del resorte o mueile naestro mien=
tras 1a fuerza de éste es aprovechada por el otro extremo, hasta
que dicho resorte esta completamente tensado, Por lo general es-
toe motores son calculados de manera gque mentienen constantemen=-
te tensado hasta el méximo el resorte y solo giran a medida que
el desarrollo de éste lo permite. Con este funcionamiento el dis~
co de aluminio es mantenido estacionario o funciona a velocidad
reducida durante una gran parte del tiempo, de modo que funciona
en condiciones desventajosas. Ademds, en ciertas aplicaciones es
objecionsble el hecho de gque el resorte esté trabajando continua-
mente al mdximo de su tensidn.

El objeto de la presente invencidn es, precisamente, evi~
tar estos inoonvenientes, y para este fin proporciona un mecanis-
mo de cusrda autométioca para motores de resorte en los que se em-
plea un motor eléctrico de la clase indicada para mantener carga-
do el resorte, en el que se ha previsto medios para regular la
velocldad propia del motor eléctrico en dependencia del estado
de carga del resorte, de manera que es posible establecer un
Juegp de condiciones de duncionamiento para cada estado de carga
deseado en el resorte.

Bl mecanismo de cuerda segin el invento se caracteriza
porgue comprende un resorte o muelle real conesctado por un extre-
mo con un sistema de utilizacidn, y por el otro con el disco de
aluminio o metal equivalente de un motor de la clase indicada
en el que una de las plezas polareca estd montada en disposicidn
giratorie alrededor de la direccidn del flujo magnético a través
de ella, de manera que la espira de sombra de esta pieza polar pw
de ser desplazada angularmente con respecto de la espira de som-

bre de la otra pleza polar, y medios de accionamiento de dicha



pieza polar giratoria para varlar la posicidn angular relativa
de las dos espiras de sombra en dependencia del estado de ocarga
o tensidn del resorte. .
En una realizacidn preferida del invento la pieza polar
5e giratoria es accionada en dependencia de la posicidn angular re-
lativa existene entre los dos extremos del resorte o de miem-
bros asociados con los mismos eventualmente por intermedlo de
transﬁisiones reductoras, y un ejemplo de ejecucidn préctica
particularmente eficaz se caracteriza porque el eje conectado
10, convel extremo interior del resorte esta provisto de una rosca
sobre la que se acopla en disposicidn corrediza un manguito co-
nectado con la caja del resorte de manerg gue es arrastrado en
rotecidn por ella pero con libertad de desplazamiento axial cén'
respecto a la misma a findde segulr la rosca del eje, estando
15, el manguito provisto de un dentado de oremallera con el gue engra
na un pifion conectado con la transmisidn de accionamiento de la ”
pPleza polar giratoria.
Para facilitar la explicacidn se acompafia & la presente
memoris una ldmina de dibujos en los que se ha representado una
20, realizacidn esquemdtica del invento, la cual se cita unicamente
a ti{tulo no limitativo del alcance del mismo.
En el dibujo, la referencia 10 indica el eje principal
de un motor de cuerda convencional, sobre el que estd fijado el
extremo interior de un resorte maestro ll ocuyo extremo extermo
25, esté fijado a lea caja o barrilete 12 dispuesta para girar libre-
mente con respecto al eje 10, Este éje 10 estd montado para girar
sobre los cojinetes simulados en 13.
La utilizacidn del resorte o muelle real 1l se efectia
de acuerdo con una construceidn conocida que comprende una corona

30, dentada l4 en la periferia de la caja 12 con la gue engrana un
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pifién 15 calado en un eje 16 giratorio en cojinetes 17 y que Pﬁe—
de lle;;r otros elementos &e accionamiento convenientes, esqueméd-
tizados en términos generales medisnte la referencia 18.

Bl eje 10 1leva'£ijada una rueda helicoidal Lﬂ'éue engra-~
na con un husillo 20 a su vez fijo al eje 21 giratorio en los
pivotes 22 ¥ que lleva el disco de aluminibiu otro material ade-
cuado 23 éooionado.por el electroimén 24. El disco 23 estd abra-
zado pof las dos plezas polares 25,26 en gue termina por ambos
extremos el circuito magnético gl‘que lleva la bobina excitadora
28, y cada una de estes piezas polares lleva respecticas espiras
de sombra 29,30 que responden a una construccidn conocida.

Ahofé bien, de acuerdo con una caracter{stica del invento,
la pieza polar superior 25 no es integral con el circuito magné-
tico 27, @ino que puede girar alrededor de la direccidn del flu-
Jo magnétioo que ciroula por ella, o sea, alrededor del eje 31 de
modo que su espira de sombra 29 puede colocarse en posicidn
enfrentada a la espira de sombra 30 de la pliega poler 26 o bien
separarse en sentido angular de ella. Como se comprende la reac-
cidn magnética sobre el disco 23 varia con la colocacidn de dichss
espiras de sombra, entre un mdximo correspondiente a la posicidn
angular enfrentada, hata un minimo cuando las dos espiras se
encuentran en posiciones angulares diametralmente opuestas.

En la realizacidn ilustrada, la pieza polar 25 ajusta
con el resto del circuito magnético en la superficie 38 de modo
que no forma un entrehierro apreciable, y esta fijada-;l eje 33
que atraviesa la rama superior 34 por un taladro adecuado que"
le sirve de cbjinete, sobresaliendo al exterior donde este acoda-
do firmando una manivela 35. Actusndo adecuadamente sobre esta

manivela se puede conseguif la orientacidn deseada de la espira

de gombra 29,
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Bl eje 10 tiene una porcidn de su longitud roscada tal -,
como se indies en 36 y sobre esta rosca estd acoplado a modo
de tuerca un manguito 37 que tiene un extremo adyacente al barri-
lete 12 y provisto de ﬁﬁ corte diametral 38 enfrentado a dicho
barrilete, en ocuyo corte encajan dos dient;s exiales 39 corres-
rondientes, solidarios del mismo. -

En el funcionamiento del aparato, cuando se da cuerda
el resorte 1l el eje 10 gira y el barrilete 12 estd estacionario;
cuando el aparatd trabajae el eje estd fijo y el barrilete gira.
Los sentidos de rotacidn relativa son inversos en ambos casos,
de modo que en cada una de dichas operaciones el manguito 37
se desplaza en uno u otro sentido & lo largo del eje 10 siguien-
do la rosoa 36, ya que esto es permitido por el acoplamiento des-
lizante entre el corte 38 y los dientes 39. Cuanto mayor sea el
eatado de carga del resorte mayor serd la rotacidn relativa efec-
tuada por el eje 10 y, por consiguiente, mayor el desplagamiento
del manguitp 37 hacia un lado.Inversamente, cuanto mds descar-
gado estéd el resorte, mayor serd la rotacidn relativa en sentido
opuesto de los elementos citados, y mayor el desplazamiento del
menguito retrocediendo hacia la posicidn de partida.

Este desplazamiento del manguito, que es funcidn del
estado de carga del resorte, es utilizado de acuerdo con la in-
vencidn para accionar la manivela 35 a fin de hacer variar la
posicidn angular relativa de las dos espiras de sombra 29,30
segun se ha descrito. | _

Para este f£in el manguito 37 tiene una serie de ranuras
periféricas 40 que constituyen un dentado de cremallera con el
que engrana un pifidn 41 fijo al eje 42 que a su vez estd guiado
para girar en los cojinetes 43. El ei%remo superior de este eje

termina en una manivela 44. Una biela 45 conectada dicha manivela
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con la 35 de manera que el desplazamiento del manguito 37 es tramp
mitido a la pileza polar 25 y a la espira de sombra 29. |

Cuando el resorte esta completamente descargado, al co-
nectar la bobina 28 a una fuemte de energi{a adecuada se produce
wn flujo magnético en el eircuito 27. El manguito 37 se encuentra
en una de sus posiciones extremas, correspondiente & la descarga
médxima, Yy en estas condicibnes la espira 29 es maentenida por las
transmisiones descritas en la posicidn enfrentads a la espira 30
0 sea que el motor desarrolla su potencia mdxima. El disco 23 ac-
ciona los ejes 21 y 10p y la rosca 36 se atornilla en el mangui-
to 37 que, al estar impedido de girar por los dientes 39, se des-
plaza axislmente en el sentido de desviar la espira 29 hacia po-
siciones en las que el motor proporciona potencias decrecientes.
Finalmente se alcanze una posicidn de equilibrio en la que la
potecla suminisgtrada por el motor es igual a la resistencia que
opone el resorte a su carga. En estas condiciones el disco 23
dolo gira despacio, en funcidn del ajuste final alcanzado, y &
medida que lo va requiriendo el desarrollo de resorte 1ll.

De lo deserito se desprende gue dando valores adecusdos

a los elementos de la transmisién se puede seleccionar a priori
el estado de carga correspondiente a la psocicidn de equilivrio,
para hacer trabajer el resorte con un gredo de carga predetermi-
nado. Como es natural, para este fin se puede emplear tanto dis-
positivos de ajuste en fabrica como dispositivos de regulacidn
ejustables en todo momento, por ejemplo medios variadores del flw
Jo producido por la bodbina 28, de la pesicidn inicial de la espi=-
ra de sombra 29, o de las relaciones de transmisidn de cualquiera
de los mecanismos descritos.

El invento, en su esencialidades, puede ser desarrollado

en otras realizaciones que difieran en detalle de las indicadas
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y a les cuales alcanzard igualmente la proteceidén que se recaba.

Podrd, pues, ser llevado a la préctica en cualguier forma y ta-
mafio, con los materiales mis adecuados, por guedar todo ello

comprendido en el epiritu de las reivindicaciones.

ToTA

Desorito el invento se declara nuevas y de propia inven-
oidén las siguientes reivindicaciones:

1+, Mecanismos de cuerda autpmética para motores de resor
te, caracterizado porque comprende un muelle real conectado por —
un extremo con un sistema de utiligzacidn, y por el otro con el
disco motriz de un motor de la clase indicada en el que una de
lag espiras de sombra estd montada en disposici&n giratoria
ajustable alrededor de la direccidén del flujo magnético que '
circula por la pieza polar correspondiente, de manera que puede
desplazarse angularmente con respecto de la espira de sombra
de la otra pieza polar, y medios de accionamliento para dicha
espira de sombra mdvil para desplazarla en dependencia del es-
tado de carga o tensidn del resorte.

2., Mecanismo segun la reivindicacién 1, caracterizado
porque la espira de sombra movil esta montada al extremo de una
pieza polar montada en desposicidn giratoria al extremo respec-—
tivo del circuito magnatico y estéd coneetada con los medios de
accionamiento para fia orientacidn de la espira de sombra.

3, Mecanismo segun la reivindicaeidn 2, caracterizado
porque le pieza polar giratoria esta montada en disposicidn gira-

toria en una curva del cirduito magnético, y estd fljada a un eje
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que atraviesa diche circuito por un taladro a propdsito sobresa-
liendo al exterior para su conexidn & dichos medios de acciona-—
miento.

4., Mecanismo segun la reivindicacién 2, caracterizedo
porgue la pieze polar mdvil estd conectada con un mecanismo de
accionamiento que responde a las variaciones de posicidn angular
relative entre los extremos del resorte para desplazarla hacia
posiciones de menor potencies a medida gue aumenta la tensidn

del resorte,

5. Mecanismo segin la reivindicacidn 1, caracterizado

porque uno de los extremos del resorte o muelle real estéd conceck

do oon un drbolroscado sobre cuya rosca se acople un miembro deeQ
lizante conceotado para girar con el otro extremo del resorte
con posibilidad de desplazamiento axial, estandc dicho miembro
deslizante conectado con la espira de sombra movil de manera gue
ésta es desplazada en dependencia del desplazamiento axial del
primero.

6. Mecanismo segin la reivindicacidn 5, caracterixzado
porque el extremo interior del resorte estd conectado con un hu-
8lllo roscado sobre el que se acopla en disposicion deslizente

un miembro conectado pars girar con posibilidad de desplazamient:
axial con el barrilete del muelle real.

7. Mecanismo segun ls reivindicacidn 6, caracterizado
porque el husillo roscado es el propio eje del resorte o muelle
reel, y el miembro desllizante es un manguito que lleva un acople
miento frontal que engrana oon posibilidad de deslizamiento axis

con un acoplamiento correspondiente fijoal barrilete del resorte

Yy que rodea al eje del resorte.
8. Mecanismo segin la reivindicacidn 5, caracterizado

rorgue el miembro deslizante presenta un dentado longitudinal qu

i



engrana con un pifidn conectado con una trensmisidn de aceciona-
niento de la espira de sombra.

9., Mecanismo de cuerda automdtica para motores de resor-
te.

5e Segun se describe y reivindica. en la presente memoria

descriptiva que consta de nueve hojas foliadas y esorites a mé-
quina por una sola cara, acompafiadas de una lémina de dibujos.

Madrid, & 21 de Jjulio de 1958.
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