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La presente mauoria descriptiva tiene come fin la de-
claracién del objeto sobre que ha de recaer el mrivilegio
de explotacidn industrial y comsrcial exclusivo en el terri-
torlo nacional de ura Patente de Invencidn confarms a la le-
5;,._. glslacidn vigente en materia de Propiedad Indrstrial qune, se-
&dn expresa el emnciado, trata de un mecanismo para los bo-
binajes de canillas en la longitud que se estime conveniente

. con un dispositivo para el paro aut ondtico pama el caso de
rotura del hilo, verificéndose tambien este paro automdtice

10;- cuando la bob ina estéd completamente rellena,

La aplicac 1dn principal del objeto del presente regis-
tro va destinada, como el enunciado indica, a las méquinas
cmnilleras de bobinado de hilos de algoddén u otras fibms tex-
tiles,

15;;_ En las mfquinas canilleras de bobinado van colocados unos

husos ée hilos doblados de dos, tres o mfs cabos que corres-

ponden a la alimentacidn de cada p\ia correspondiente, Cada
huso alimeni a una pda, objeto de este registro, para hacer

el eruzado del hilo y las dimensiones variables,

20, - la operacién de plegado o bobinado ya conocida, tiene en
ocasiones el inconveniente de roturas del hilo al salir de la
canilla y tanbién en la operacién de bobinado, y en este caso
el hilo alimsntado por el huso va enrolléndose en la canilla
con la consiguiente pérdida de meterial, gue cuando llega a

25,- édste mroceso estd acabado y tiene todo su valor, y 61 hilo gue
ge arroya & las canillas por las ceusas antes citedas de rotum
he de vemlerse como deshecho de fdbricacidn con le consignien-
te pdrdida econdmica,

Egtos inconrenientes, hace que en la préctioa se limite el

30e~ m{msro de pfas o husos hasta el punto en que se considera puede

confiarse a uh solo operario, Desde hace tiempo y con el f£in de

evf'ita-.r estos efectos, se ha venido ideanmio y aplicando diferen-
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tes mecani amos, pero en la préctica no se ha comegnido nada

concluyente por su complicads constitucidn y funcionamienteo,

El mecanismo ideado ha logrado vencer estos inconveniente:
presentando ademds inmume rables ventajas scbre todo 1o conoci~
dof‘ consiguiendo un parado instantdnso en caso de rotura del
hilo, y al misno %iempo el conseguir un boblmdo de longitud
que se estims conveniente, pardndose la bobina esté completa-
men te rellena;.

Con el fin de facilitar la interpretacidn mds exact a del
objeto sobre que hm de recaer &l presente privilegio; en el
plano adjunto corplementario de la presente exposicidén, se re-
presen ta uns forma préctioa para la realizacidn 1ndus'br1ai y
dnicamente a tf$ulo de e jemplo y, por cons iguiente, sin carde-
ter exhaustivo sino meramente infomaeativo,

En este plano: A

Ia fig, 1& representa una vista del conjunto del mecanis-
mo, seccionmda por el eje porta pHas.

Le f1lg. 28 una seccidn transversal de dicho eje,

En las e.z:presadas £1 guras las referencias corrsesponden:

| (1)e=Eje porta pdas,

(2);-Seccidn cuadrada para el acoplamiento ds la pda,

(5);.Piﬁo’n cénico helicoidal,

(4)'.-°a.squillo; 4

'(5).5-Soporte'.

(6)‘.—-Carona helicoidal'.

(7);-quorte',

(8.)‘.-’.Vé:ago cilfndrico hueco retenedor,

(9).~Resalte del (8),

'(10)-.-Rescrte.r '

(11), -Brezo acodado.,

(12). ~Trinque te,

(18)s-Punto de giro.
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(14);eArt1cu1acidn.

(15)s f-Brazov.

(16)..7-Ve(sb ego de dispare,

(17) , whran dels, _

(18),~Soporte. 2431176

ile)lg-ﬁesorte de tensidn,

'(20)1, ~Resalte laberal;

izl)‘.gPllnto de giro.

(22).~Palmca de mando.

125):. -Bola ci 1:fndricé.

(2£)+-Gufa nilos,

(25 )+ ~Contrapeso concéntri,co‘.

(zeiffro;eaL

(27).7-1‘333.

A(ze)‘.f-Aqua gufa hiloé.

(29), ~Men iveleg,

(50);-Tala&ros.

(Sl)j.-Biela.

(32) e ~Pla taform.,

iés).-Brazo soporte..

‘(Sé)l.-Poleas tensoras,

(85) . ~Et 1o,

.(56)4. -Angn lar'.

i57)‘.-Tomillo vtope;

éomb puede apreciarse, el invento que noe ocupe estd esen-
clalmente constituddc por las signientes partes:

Un é_ge (1) porta ;_nia; la cual se acopla a travéds de su
seccidn cuadrade (2} para porer en funcionamiento al pifidn cé-
nico helicoid al (5) solidario a dicho eje, Este eje (1) va aco-
plado por medio de un casquillo {4) a un soporte (5), E1 pifién
(3) engrana en la corona (6),la cual va acoplada a otro soporte

cildndrice (7), a travds del cual pasa un vdstago (8) hueco,en
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su extremo mfs préximo al pifién (3) lleva un ressite (9), tam-
bidn cilfnirico, el maal sirve de tope a mun resorte (10) colo-
cado entre dicho resslte (9) y el soporte ('7-).. Solidario con

el menc ionado soporte (7) tiene dispwesto un brazo acodedo (11),
Ssobre el gue van disp‘uéstos los siguientes elememtos: Una pzilan-
ca tringete (12) con su punto de giro (13) sobre el brago (11),
un extremo de este tringuete fija el resalte (9), y un el/epuesto
llsva la artfculacidn (14) ‘con su brazo (15), a este brazo va
roscado inter iormente un vdstago de dispé.ro (16), el cu=al tiene
dispuesta una arandela (17) con su correspondiente buldn de fi-
Jac1dn, Entre esta arandela (17) y un soporte (18) taladrado,

¥y me es solidariocon el brazo {11) por cuye taladro mea li-
brememte el vdatago (16), tieme acoplado un resorte de tensidn
(lé); En su ressite lateral (20) del brazo (11) tiene acoplado
él punto de giro (21) de nnaipalanca qnebrada (22), la cual va
acoplada al véstago (é) ¥ por el otro exfremo tiene una bola ci-
1f{ndrica (23) de mardo, sobre esta palance (zz) hay dispuesto un
gufa hilos (24). |

Volviendo &l brezo {(11), lleva acoplado un contrapeso ci-
1fndrico y excdmtrico (25) sobre el gue va montado una polea
{26), tembién i spuesta excéntricamente, Pl extremo del brazo
écodsdo (11) tiene el acoplamiento un eJe’ (27) por el que ge
le acoplé rfgidamente la aguja gufa hilos (zé), por el leado
opuesto del eje (27) y tembidn n{gidamsnte ‘acoplzda lleva uns
menivela (29) con una serie de taladros (30) para el ajuste re-
guledo de 1a biela (31), acoplada a la o rona (36). Sobre una
plataforma (32) solideria al brazo (11) va montado un brazo (53)
soporte de dos tensores (5&) poleas,

E1 hilo (55) est4 montado sobre el mecanism de la sigaien~
te manera: los rodillos pasan por el gufa hilos (24), a conti-
muacidn por la polea (26); despuds por las poleas tensoras (34)
vy de aquf a la aguja éui'a hilos (2”8‘) qme efectfa el cruce dél bo-

binado,
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Descrita la cwnstitucidn del invento que nos ocupe &
continuacidn se explica el funcionamiento del mismo,

Colocade la canilla entre los &os conog impulsores de
la mdmina canillers, pone en funcionzmiento la pda, acoplada
al eje (1) impulsor del apereto, haclerio gl rar al pifidn cd-
nico helicoidal (3) el cuzl conduce a 1z corona (6) que estd
dotada de la biela (31) que tranamite a travds .d'e la manivela
(29), el movimiento del gufa hilos (28-) que efectda el cruzado
del hilo para repartirlo en canilla;

Este aparato lleva dispuesto el hilo, conforme se ha des-
crito anteriormmente, teniendo bien en cuenta que 1a_s poleas
tensoras correspondientes ya son elementos conocidos.

Caso de romperse el hilo, el dlspositive del parado ambu-
mdtico funciona de la siguiente menera; como en su recorrido
el hilo pasa por la poleas (26) que tiene el cmitrapeso (25)
excértrico, como yahemos vis’co, al romperse el hilo este con-
trapeso cae hacia abajo, (segdn lf{nea de puntos y trazos) y
al topar con el vdstago (is) hace girar el trinquete (12), a
través de su punto de g:ti'o (15), liberando el resalte (9) que
impulsado por el resorte (10) empuja al pifidn (3) desconectdn-
dole de la corona (6) y fremando el pifidn (5) y por tento al
porta-pa, '

Una vez reparada la rotura del hilo se vuelve a acoplar
el mzcanlamo de la siguiente forma: Al finel del vdstago rete-
nedor (8) va acoplado el brazo (11), que al hacerlo girar por
su pumto de giro (21) hace una trace i6n de vdsbago (8‘) quedan-
do el resalte (9) acoplado en el +tringuete (12), |

El trinquete (12) tiene wn jusgo por me dio del brazo
(15) v véstago (16) estando dotado Gel resorte (19) el eunal
hace 1a retencidn del trinmete,

Como punto final, diremos gque sobre el soporte (18) lleva

soldado un engular (54) con un tornillo ('67) que hece de tope
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al confrapeso cuando ge dispara,

En el sistemm presentado pueden caber algu_nas modl £1ica~
ciones de disposicidn de sus elementos congtituyentes sieunpre
que ello no altere la esexcialidad de su funcionamiento a qus
se ha hecho referenecia & lo largo de la presente memoria,

Descrita suficientemente la naturaleza del inventoc y su
forma de realigacidn prédetica, dnicamente cabe afadir que en
el conjunto y partes independientes constitutivas dsel todo son
susceptibles modificaciones y cambios de materias, forma y
disposicidn en cuanto estas alteraciones no desvirtfen el fun-

damento esencial del mismo,
REIVINDICACIONES

18 ),~#DISPOSITIVO DE PARO AUTOMATICO DE LOS MACANISMOS
DE BOBINAJE DE CANILLAS PARA TELARES»® que secaracteriza por-
que se campone de un s jJe porta-pda con un pifidn conductor, el
cual engrana en una corona a la que va acoplada una biela ma-
nivels que hace mover la aguja gufa distribuidora en el huso
del hilo; teniendo aaf mismo un dispositivo de pareda automd-
tica en caso de rotura del hilo, & travéds de un trinquete que
es acc’ionado por la caida de un contrapeso porta-polea,

22),-#»DISPOSITIVO DE PARO AUTOMATICO DE LOS MECANISMOS
DE BOBNAJE DE CANILLAS PARA TELARES» que se caracterlza por-
que el eje porta-pda tilene un acoplamiento cuedrado pare la
p¥a, y en el otro extremo un pifidn cdnico helicoidal, estando

este eje soportado por un bastidor,

3a), -»DISPOSITIVC DE PARO AUTOMATICC DE LOS LECANISMOS
DE BOBINAJE DE CANILLAS PARA THELARES» que se caracteriza por-
que el pifdn engrana en una corona la cual a travds de un sis- |
tema de biela-manivela produce el movimiento de la aguja gufa |

hilos para el llenado de canillas,
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4“);-”DISPOSITIVD DE PARC AUTOMATICO EN LOS MECANISNKS
DE BOBINAJE DE CANILLAS PARA TELARES»” que s6 caracteriza por
un dispositivo automgdtico de parada en casoc de rotura de hilo,
que consba de un tringuete con un brazo sobre el que golpea
un cmtrapeso excéntrico al wmal y excédntricamente tiene ac ople
da um po;ea por la que pasa el hilo,
. 5a), =nDISPOSITIVO DE PARO AUTOMATICO DE LOS MECANISMOS
DE BOBINAJE DE CANILLAS PARA TELAFES» que se caracteriza por-
que el trinquete sujeta al védstago eilfndrico hueco retensdor
y &l dispararse este por rotura del hilo se libera dicho ves-
tago desconectando el piiidn de la coronma y frenando el pifidn
y porta pda,

6a),-»DISPOSIT IVO DE PARO AUTOMATICO DE LOS MECANISMOS
DE BOBINAJE DE CANILLAS PARA TELARESw,

La presente memoria descriptiva consta de ocio hojas
foliadas y mecanografiadas por una sola cara, componiendo un

total de do seientas ocho lfneas, inclufdas &stas.

Madrid, 12

de 1,958~
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