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La presente invención, debida a la  colaboración 

dé Mic&el FARDEAU, Louis DUTiHON y Jean-Fierre VOLAT, de la 

Sociedad anónima denominada: BERTIN ET Cié, afecta a la  apl,¡. 

cación rápida de marcas, por proyección de tinta u otro pro­
ducto marcador, sobre objetos que puedan pasar a gran velo­

cidad o a partir de un marcador que pueda desplazarse rápi­
damente.

La clasificación  automática de objetos o de 
meatos, en especial de pliegos postales, tales como caitüásyA * * *
recorre con frecuencia a una operación previa de i n d i c i é

*
ción, es decir de marcado, bajo una forma codificada, Rádpg.-- 
mente descifrable a continuación, de las informaciones nece­
sarias para la  clasificación . Esta indiciación puede presen-

* .i
tarse, por ejemplo, bajo la  forma de una serie de palotes, 
fluorescentes (o fosforescentes, magnéticos, e tc), cuya po-

A
sición, respecto a un punto de referencia, corresponde a**

i . *
un lenguaje codificado. **-*'

Teniendo en cuenta el hecho de que la  presencia 
de los objetos a marcar es efímera, la operación de marcado 
debe realizarse muy rápidamente, en un sólo paso.

El marcado por proyección de tinta (u otro produc­

to marcador), a gran velocidad, se halla bien adaptado a 
esta aplicación, a condición de que pueda disponerse de un 
chorro de tinta suficientemente fino.

Los sistemas conocidos de marcado por proyección 
de tinta recurren generalmente, para la  creación de un cho­
rro de tinta de gran velocidad, a una boquilla de diámetro 
muy reducido (del orden de algunas decenas de mieras), a li­
mentada con tinta a alta presión. Ello origina riesgos im­
portantes de ensuciamiento de la  boquilla.
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Además, los sistemas conocidos de este tipo, com­

prenden con frecuencia, pars regular la  modulación del c¿ 

rro de tinta con fines de marcado, un equipo complejo, de, 

aplicación delicada, poco adaptado a una utilización indus­

tr ia l .
La presente invención tiene como objetivo, prin­

cipalmente, permitir la aplicación rápida de marcas sobre 

objetos que pasan a gran velocidad, por aplicación de
sencillos y robustos, que no presentan los inconveniente,/
anteriormente mencionados, y que funcionan, sdemás, en aanr 
diciones económicas, en lo que se refiere  al consumo de/l?¡ÍL&- 

ta.
Según la  invención, se hace tomar velocidad a la?*-*<!*

tinta a proyectar, sometiendo a dicha tinta a una acelere^
* ̂cion centrifuga, originada por rotación alrededor de un e^e.

'***
De preferencia, se guía la tin ta  durante su aceleración,,.a 
f in  de originar, al menos, un chorro de tinta de trayecto­

r ia  en forma de barrido dirigida, durante una fracción de 
revolución, hacia el objeto que debe marcarse.

Para impedir el marcado de un objeto, se elimina 

dicho chorro de tinta de su trayectoria dirigida hacia el 
objeto a marcar, de preferencia desviándolo de esta trayecto­
r ia .

Ventajosamente, se origina y se elimina permanen­
temente, al menos, un chorro de tinta y, para provocar el 
marcado de un objeto, se detiene temporalmente la  elimina­
ción del citado chorro. De preferencia, se acciona la parar 
da de la  eliminación del chorro de tinta, al paso de este 
c h o rro  por una p o s ic ió n  an g u la r de r e f e r e n c i a  p red eterm in a­

da.
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Ventajosamente, se recoge y se recicla  la  tinta 

de un chorro eliminado de su trayectoria.

Una disposición o instalación de marcado de acuer­

do con la  invención comprende, en su definición más general, 

un conjunto de proyección de tintât que comprende: un rotor 
móvil en rotación alrededor de un e je , llevando el citado 
rotor, al menos, un canal de guiado, que presenta un o r ifi­
cio de entrada y un o rific io  de salida, medios motores SMS& 
ceptibles de accionar en rotación el citado rotor alreds&o& ̂* A*
del citado e je , y medios para alimentar con tin ta (u otn%^

i
producto marcador), e l citado canal de guiado por dicho^t^i

If ic io  de entrada, estando situado el citado o rific io  de sa­
lida sobre une superficie externa del rotor, a una disten-

c ia  del citado e je  de rotación superior a le  distanciaba .
 ̂ í

ese mismo eje del citado o rific io  de entrada, de ta l modo*,
^  *que, cuando e l citado rotor gira alrededor del citado eje? 

la  tinta quede sometida en el citado canal a una aceleración 
centrífuga, y sea eyectada a gran velocidad por e l citado 

o rific io  de salida, bajo la  forma de un chorro de trayecto­
ria  de berrido dirigida, durante una fracción de revolución 
del citado rotor, hacia el objeto que debe marcarse.

En estas condiciones, la alimentación de tinta no 
necesita más que una presión muy débil, y los orificios de 
entrada y de salida de tinta pueden presentar un diámetro 
relativamente importante. Los conductos de guiado no se ha­
l la  necesariamente llenos de tin ta totalmente, lo que dis­
minuye considerablemente e l riesgo de ensuciamiento o de 
taponamiento de estos canales. Además, el conjunto de pro­
yección de tin ta  es auto-limpiador, desde e l momento en que 
se le  hace girar sin alimentarlo con tinta.
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El conjunto de proyección de tinta de acuerdo con 

la invención, comprende asimismo un dispositivo para eliir 

nsr un chorro de tinta de su trayectoria dirigida hacia el 

objeto a marcar, a f in  de impedir e l marcado del citado ob­
je to , y un dispositivo de mando para poner fuera de acción 

al citado dispositivo de eliminación, a fin  de detener la 
eliminación del citado chorro, y permitir el marcado del 
objeto en cuestión. En e l caso de que el citado rotor com-* f i
prenda varios canales de guiado que terminan, ceda uno„*por

*y  ^

un o rific io  de salida, asociado a un dispositivo de elimi-

nación del chorro emitido por e l citado o rific io , un mismp,
í  .*3

dispositivo de mando permite, ventajosamente, poner fuera* 
de acción varios dispositivos de eliminación.

El dispositivo, o cada dispositivo de eliminación 
de chorro, puede ventajosamente comprender una pared dáávia-- 
dora móvil entre dos posiciones, a saber, una posición 
desviación, en la  que dicha pared está situada en la  

yectoria del chorro de tinta, y una posición de no-desvia­
ción, en la  que dicha pared ha salido de la citada trayec­
toria.

Según una forma preferida de ejecución, la  c ita ­
da o cada pared desviadora, comprende una placa delgada o 
paleta, comprendiendo, además, la citada instalación, medio:; 
para accionar en rotación, alrededor del citado e je  de ro­
tación, a la  citada paleta, en sincronismo con el orificio  
de salida que le  está asociado, permitiendo los citados me­
dios desplazamientos de la citada paleta, en una dirección 
sensiblemente paralela al citado eje de rotación, entre una 
posición de desviación y una posición de no-desviación del 
chorro. Estos medios se hallen habilitados, de preferencia,
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para que un pequeño desplazamiento axial de una paleta des­

viadora, sea suficiente para sacar a la citada paleta de la 
trayectoria del chorro de tinta que le es asociado, y poner 
así a la citada paleta fuera de acción (es decir, en posi­
ción de no-desviación).

El dispositivo de mando de puesta fuera de acción 
de un dispositivo de eliminación del chorro, puede compren­

der, ventajosamente, un dispositivo de mando de posición , 
de la  citada pared o paleta desviadora. Este dispositivas;det *
mando de posición puede comprender, por ejemplo, un órgano 
de mando eléctrico  constituido, por ejemplo, por un elee4 ++

4 / ' #
tro i  man, accionado a la frecuencia de recurrencia de marcar-
do de los palotes u otros signos a aplicar sobre el objeto.

El órgano de mando en cuestión es de preferencia único, es

decir, asociado al conjunto de las paredes o paletas deávi&
doras, y se encuentra ventajosamente f i jo  respecto al r<ftor

*
Ventajosamente, el o ceda canal de guiado de*^á*n- 

ta se halla orientado, al menos en su posición terminal de 
salida, en una dirección inclinada, respecto a un plano nor­
mal al e je  de rotación del rotor.

La arquitectura y la orientación del conjunto de 
proyección de tin ta, pueden escogerse de tal modo que com­
pensen los defectos residuales de posicionsmiento o de en­
cuadre de los palotes u otras marcas, debidos a la  veloci­
dad de paso de los objetos en e l curso del marcado, y/o a 
variaciones de distancia entre la cera que debe marcarse de 

objeto y el conjunto de proyección de tin ta .

Como se ha dicho anteriormente, la invención se 
aplica, no solamente a la  indiciación de pliegos postales 
o de documentos, sino también, de modo general, al marcado
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"de informaciones sobre objetos.

La siguiente descripción, en relación con el di­
bujo anejo, proporcionada a títu lo  de ejemplo no lim itati­

vo, hará comprender cómo puede realizarse la invención, for 

mando las particularidades que se deducen, tanto del texto 
como del dibujo, evidentemente parte de la  citada invención 

La figura 1 es una vista esquemática en perspec­

tiva, de una disposición o instalación de marcado de obje-^ 
tos, de acuerdo con la  invención. .****¿ 9*-' 6

s-* ?..*

La figura 2 es una vista en corte por un plano?
,  !

axial, de un conjunto de proyección de tin ta, que f  ormy ^er 

te de la instalación representada en la figura i .

La figura 3 es una v ista , a mayor escala y en un 
corte diferente, de un detalle de la  figura 2 . * +**

La figura 4 es una v ista  desde el extremo, con
arrancamiento parcial, siguiendo la  flecha IV, del conjunto 
de proyección de tin ta representado en la  figura 2. ***'

La figura 5 es un esquema explicativo, que ilus­
tra el funcionamiento de la instalación representada en la 
figura 1.

La figura 6 es una vista esquemática, que ilustra 

un ejemplo de realización de un sistema de sincronización, 
asociado a la  disposición representada en la  figura 1.

La figura 7 es una vista esquemática, que muestra 
una posición relativa ventajosa del conjunto de proyección 
de tinta, y de un objeto a marcar que pasa ante dicho con­

junto, permitiendo la citada posición compensar, el menos 
parcialmente, e l efecto deformador debido a lá velocidad de 

paso del citado objeto.
La figura 8 es una vista esquemática, que muestra
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úna posición relativa ventajosa del conjunto de proyección 

de tinta, y de un objeto a marcar que pasa ante dicho con­

junto, permitiendo compensar, al menos parcialmente, los 

efectos debidos a las variaciones de la  distancia que sepa­
ra, uno de otro, al citado conjunto y a la cara que debe 

narcarse del citado objeto.

Respecto a las figuras, y más específicamente a 
ia figura 1, puede verse una instalación 2 de marcado rapi- 

io de objetos 1 , conducidos mediante un dispositivo de .tren 
porte 3*a fin  de que pasen a una velocidad elevada v antq 

iicha instalación. Los objetos 1 pueden ser, por ejempln,^ 

;artas u otros pliegos postales, o documentos, sobre los*' * 
iue se desea aplicar marcas que constituyen informaciones rg 
:esarias para una clasificación  automática posterior. Eá-^
kas informaciones deben presentarse bajo una forma codffi-

*;ada, fácilmente descifrable a continuación, por ejemplar3&a-- 

}o la forma de una serie de palotes 40 fluorescentes ft%j5os- 
'orescentes, magnéticos, e tc .) .

La instalación 2 comprende un conjunto 4 de pro­
tección de tin ta (o producto marcador análogo), en direcció^ 
Leí plano de paso de los objetos 1 . Este conjunto 4 coopera 
;on una pantalla f i ja  5 , perforada con una hendidura de ca- 
.ibrado 6, que permite calibrar en longitud los palotes 40. 

!na cubeta 7 permite recoger la tinta detenida por la panta­

na 5t y reexpedirla, a través de un o rific io  de vaciado 8 ,
' un conducto de retorno 9 , a un depósito de tinta 10. El 
onjunto de proyección 4 es alimentado con tin ta, a partir 
[él depósito 10, por un conducto 11 que la extrae del cita­
to depósito, y en el que halla intercalada una bomba de ba- 
a presión 12. Puede observarse también en la  figura 1, un
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motor 13 asociado al conjunto de proyección 4 por un árbol 
giratorio 14.

La constitución del conjunto 4 de proyección de 
tin ta es representada más detalladamente en las figuras 2 

a 4.

En estas figuras, se ha designado mediante la re­

ferencia 15, un rotor en forma de disco, accionado en rota­

ción a una velocidad \JL? , alrededor de un eje geométrico^ 

14a, por e l árbol 14. El rotor 15 se halla perforado, 
xialmente al eje 14.s, por un ánima 16, que delimita peri^é-

¡ - -̂4*
ricamente a una cámara colectora 16a, que gira con el cj.^¿- 
do rotor. En uno de sus extremos, la  cámara 16a se hall%*Ob­
turada (ver figura 3) por el árbol 14. En su otro extremo, 
la cámara 16a está parcialmente obturada por un órgano *§&(*-
lar 20, perforado por un ánima 31, coaxial al ánima I6?^y*

, , *cuyo diámetro es inferior al de la citada anima. Se ha

signado por la  referencia 31a (ver figura 3) e l borde&*dg'- 
rigido hacia la cámara 16a, del ánima 31.

El ánima 31 es atravesado por un conducto axial 
f i jo  21, que comunica con el conducto 11, representado en 
la  figura 1, y que permite alimentar con tinta la  cámara 
colectora 16a.

Subsiste un espacio anular 131 entre el ánima 31 

y él conducto 21. Este espacio anular constituye un conduc­
to de evacuación, que comunica con la  cámara colectora 16a, 
por mediación del borde 31 a, que forma vertedor, del ánima 

31. El conducto de evacuación 131, permite reexpedir al de­
pósito 10, por mediación de un o rific io  de vaciado 9a (ver 
f ig u r a  2 ) ,  a s o c ia d o  a l  co n d u cto  de retorno 9 , el exceso eve:i 
tual de tin ta contenida en la  cámara colectora 16a.

02059
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¡- El rotor 15 lleve un resalto central 17, en el

que se hallan habilitadas ranuras 18, en número de seis e" 

e l ejemplo representado (ver figura 4 ).

Canales de guiado 19, en número de seis en el eje,3

pío representado, se han practicado en e l rotor 15. Cada
canal de guiado 19 nace en un o rific io  de entrada 19a en la

cámara colectora 16a, y desemboca en la  superficie externa
del rotor 15, cerca de una ranura 18, por un o rific io  de
salida 19b.. Se observará que la  distancia al eje de rot^-.^

ción 14a, del o rific io  de salida 19b de un canal 19, es *nc¿-
tablemente superior a la distancia a ese mismo eje del pri-

#*
f ic io  de entrada 19a del citado canal. Los orificios d^bsí- 
lida 19b (en número de seis en e l ejemplo representado) es­
tán distribuidos, con un espaciamiento angular re guiar*,** so- 
bre la.circunferencia de un circulo, coaxial al e je  
taciún 14a, y situado en la p eriferia  del resalto 17.***^

Cada canal de guiado 19 -  ú al menos su parW ^er- 
minal situada cerca del o rific io  de salida 19b -  se halla 

ventajosamente orientado en una dirección inclinada de un 

ángulo o¿ respecto a un plano normal al e je  de rotación 
14a (ver figura 3).

En funcionamiento, cuando el rotor 15 gira alre­
dedor del e je  14a, y la  cámara colectora 16a es alimentada

o
oon tin ta, la  tin ta  admitida en cada canal de guiado 19, 
por el o rific io  de entrada 19a, es sometida, en el citado 
canal, a una aceleración centrifuga, y es eyectada a gran 
velocidad por el o rific io  de salida 19b, bajo la  forma de 
un chorro de trayectoria de barrido dirigida, durante una 
fracción de revolución, hacia e l objeto 1 que debe marcar­

lo

02059
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Los canales de guiado 19, así como sus orificios 

de salida 19b, se hallan todos establecidos de forma idén 
tica , con la  aproximación de su desplazamiento angular. Por 
consiguiente, son capaces de emitir chorros de tin ta, cuyas 

trayectorias son sensiblemente superponibles.

El conjunto de proyección de tinta 4 comprende, 

asociado a cada uno de los o rific io s de salida 10b, un dis­
positivo para eliminar el chorro de tin ta emitido por el 

citado o rific io , de su. trayectoria dirigida hacia el objetó 
1 a marcar, a fin  de impedir el marcado del citado objeW / 
En el ejemplo representado, cada dispositivo de eliminación 
comprende una pared 22 desviadora del chorro, móvil entw f 

dos posiciones, a saber, una posición de desviación, en la 

que la  citada pared está situada en la trayectoria del*e4 ta- 
do chorro, y una posición de no-desviación, en la  que 3^  

citada pared se encuentra fuera de la citada trayectoi*¡?§^ 

Cada pared desviadora 22, se halla ventajosamente constitui­
da por una placa delgada y plana, en forma de paleta, cuyo 
borde interno -  dirigido hacia el e je  de rotación 14a -  ha 
sido designado por la  referencia 22a (ver figura 4 ) .

Cada paleta 22 está enlazada, por brazos 23, s i­
tuados frente a las ranuras 18, a un cubo central 24, enman­

gado en el árbol 14, y dispuesto contra el resalto 17 del 
rotor 15. Los brazos 23 transmiten, de este modo, a las 

paletas 22 , el movimiento de rotación proporcionado.por el 
árbol 14 al cubo 24, de ta l modo que cada paleta 22 es ac­
cionada en rotación sincrónica ccn el o rific io  de salida 
19b que le  es asociado.

Los brazos 23 están constituidos por láminas del­
gadas y flexibles dispuestas, lo mismo que las paletas 22,

ÜOjt* tttRm ^Q
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3 n un plano sensiblemente normal al e je de rotación 14a 

del rotor 15. Cada paleta 22 puede así su frir un desplaza­

miento en una dirección aproximadamente paralela al citado 

e je  de rotación, hacia e l rotor 15.

Cada paleta desviadora 22 está dispuesta de ta l 

modo que el chorro de tinta asociado con e lla , tropieza con 
e lla  cerca de su borde interno 22a, de ta l modo que basta

con desplazar muy ligeramente la  citada paleta en dirección
*

del rotor 15, para sacar a la citada paleta de la trayecto-
4***-*.

r ía  del citado chorro de tin ta, y poner así a la citada*-pa^
$

leta  desviadora fuera de acción, es decir en posición dá&to
^ 4.**

desviación. *

Una pared 25, en forma de cazoleta, está dispues­
ta , en relación con la  dirección de emisión de los cho*3P3& 

de tin ta , detrás del conjunto de paletas desviadoras 2^,/J? 
la  cazoleta 25 se halla, asimismo, encajada en el árbol*
para ser accionada en rotación sincrónica con las pal& t^

*****
22 y el rotor 15, y comprende un fondo 25.gt sensiblemente 
perpendicular a l eje de rotación 14a y un reborde 25b cur­

vado del lado del rotor 15.

El fondo 25a de la cazoleta 25 está perforado, 
aproximadamente frente a cada paleta 22, con un o rific io  26 

que permite al ohorro de tin ta atravesar e l citado fondo, 
cuando la  citada paleta se e n c u e n tra  en posición de no-des­
viación. El fondo 25.a está dispuesto suficientemente cerca 
de las paletas 22 , para poder desempeñar una función de to­
pe para las citadas paletas, como se verá más adelante.

El reborde curvado 25b de la cazoleta 25, consti­
tuye una pared deflectora, susceptible de guiar e l chorro 
de tinta después de su desviación por una paleta 22.

02059
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El conjunto constituido por si rotor 15, las pa­

letas 22 y la  copela 25, gira en el interior de un cárter 

f i jo  28, que presenta una ventana 29. En su parte inferior, 

el cárter 28 lleva e l o rific io  de vaciado 9a ya mencionado. 
En el interior del cárter 28 , está montado un dispositivo 

de mando 30, susceptible de poner fuera de acción a los d is­

positivos 22 de eliminación del chorro. En e l ejemplo repre­

1o

sentado, este dispositivo de mando esté constituido por un 
organo eléctrico , por ejemplo un organo electro-mecanicg^ 
ta l como un electroimán, f i jo  respecto al rotor 15, y 

blecido para atraer a una paleta desviadora 22 hacia el*ró- 
tor 15, es decir hacia la  posición de no desviación de'aiát

15

citada paleta.
B1 conjunto 4 de proyección de tin ta está dispues­

to lo más cerca posible de la  zona de desfile de los ob̂ ê - 
tos 1 a marcar. . f

La instalación de marcado de acuerdo con la. laven- 
ción, funciona del siguiente modo: * *

El conjunto constituido por el rotor 15, las pa­
2o letas desviadoras 22 y la  cazoleta 25, una vez accionado en 

rotación por el árbol 14, se introduce en la  cámara colecto­
ra giratoria 16a tin ta a poca presión por la  bomba 12, y 
los conductos 11 y 21. Bajo el efecto de la  fuerza centrifu­
ga, la  tin ta  forma en la cámara 16a un anillo líquido E

25 (ver figura 3). Penetra entonces por los orificios de entra­

da 19a en los canales 19 y, guiada en estos últimos, es 
fuertemente acelerada, antes de ser eyectada a gran veloci­

3o

dad por los o rific io s de salida 19b, bajo forma de chorros 
proyectados en una dirección inclinada respecto a un pleno 
normal al e je  de rotación 14.a.

Se observará que, debido a la aceleración centrí-
02059
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fuga importante a la que está sometida en los canales 19, 

la  tinta no ocupa, a su salida de los citados canales, más 

que una fracción de la sección de los o rific io s de salida 

19b. De este modo, la  dosificación del caudal de tinta pro­
yectada por los o rific io s de salida 19b, se efectúa al ni­

vel de les o rific io s  de entrada 19a. Teniendo en cuenta el 

hecho de que la  aceleración centrífuga al nivel de estos 

orificios es débil (debido al pequeño valor del radio de^^ 

rotación de los o rificios de entrada 19a y al poco espaaip**
*3,4-y*

del anillo de tin ta E), la dosificación del caudal de tinte
que pasa a través de los canales 19, puede ser efectuada*.*
con o rificios de entrada 19a de sección relativamente im-*
portante. Por consiguiente, tales orificios son de realisa-

,  ,  ,cion fá c il y están mucho menos sujetos que los o rificio s
de inyección clásicos, a la  suciedad y al taponamientot*<6e
observará, además, que el conjunto 4 de proyección de ti&-

*? +*
ta es auto-limpiador: hasta para ello , con hacer gira%pt¡. 
rotor 15 sin alimentarlo con tin ta .

De preferencia, el caudal de la  bomba 12 es re­
gulado de ta l modo que el espesor del anillo de tin ta E 
sea inferior o sensiblemente igual a la  diferencia de los 

rayos del ánima 16 y del ánima 31. En caso de aumento del 
caudal de la  bomba 12, el exceso de tinta desborda por el 
vertedor 31a al conducto de evacuación 131, y es llevado, 
por el o rific io  de vaciado 9ai al depósito 10.

Los chorros de tin ta  que salen de los orificios 
19b están formados, cada uno de ellos, por un conjunto de

finas gotitas de tinta. El radio de rotación de los o r if i­
cios de salida 19b, la  longitud de los canales 19, así co­
mo su sección, se escogen de ta l modo, que los chorros se
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conserven, y que las gotitas no se dispersen bajo forma de 
niebla.

Cuando las paletas desviadoras 22 se encuentra 
en posición de desviación, los chorros que salen de los 

orificios 19b llegan a chocar contra las paletas correspon­
dientes, y son desviados por éstas de su trayectoria nor­
mal. Por consiguiente, no pueden atravesar los orificios 

26, habilitados a través del fondo 25a de la cazoleta 25.

El trayecto de la tin ta  a lo largo de una paleta 22 ha *****
*

sido esquematizado en 46 en la figura 4. El borde curvggA.*
f *25b de la  cazoleta 25, completa y acentúa la  desviación***

* *+proporcionada por la  paleta 22. La tinta de un chorro, 

minada así de su trayectoria, es recogida en el cárter 28 

y reexpedida, por e l o rific io  de vaciado 9a, al depósito 
10, para ser reciclada. .

Se observará que la  aceleración centrífuga debi­
da a la  rotación, tiende a mantener a las paletas deígvlg- 
doras 22 y a sus brazos 23 en una posición, en la  que están 
situadas en un plano perpendicular al e je de rotación 14á.
La posición de desviación de las citadas paletas es, por 
consiguiente, una posición estable. La aceleración citada 
tiende, asimismo, a d irig ir las proyecciones parásitas even­
tuales de tin ta , en una dirección radial, es decir, diferen­

te de la  dirección de los chorros, lo que elimina sensible­
mente los riesgos de aplicaoión de marcas parásitas sobre 
los objetos 1.

Si se envía un impulso al electroimán 30, en el 
momento .en que una paleta 22 pasa ente é l, esta paleta es 
atraída hacia el rotor 15. Llega entonces a ocupar su posi­
ción de no-desviación (indicada en trazos mixtos por la
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"referencia 47 en la figura 2 ), en la que deja pasar el cho-, 

rro de tinta a través del o rific io  26 de la cazoleta 25.

La paleta 22 v u e lv e  a continuación a su posición normal de . 

desviación. Es detenida en su movimiento de retorno por el . 

fondo 25a de la  cazoleta 25t que desempeña una función de 
tope, cuando la citada paleta ha alcanzado su posición de 
desviación. El tope citado proporciona, además, un ligero 

efecto de amortiguación. En caso de necesidad, un imán es- i
^  C i

quematizado en 35 (ver figuras 2 y 5), puede ser utilizado ;
í * *.

para amortiguar los rebotes eventuales de la paleta 22. *

En la  figura 5, se han representado varias posi-**+
ciones A, B, C, D, . . . .  ocupadas sucesivamente, en el ótar& 
de la  rotación del rotor 15, por un o rific io  de salida 19b ! 

ó por la paleta desviadora 22 asociada al mismo. Se háá*^ 

designado por 32 y 33 las direcciones de emisión respásTt^- :
A ^

vas del chorro de tin ta en las partes B y C, y por 

ángulo constante formado entre la  dirección de emisioQ^dbl 
chorro en cada uno de los puntos, tales como B y C, y el 
redio del rotor 15 en e l punto considerado. Se observa per­
fectamente en esta figura que, debido a la  rotación del ro­
tor 15, la  dirección de emisión del chorro saliente de un 
o rific io  19b, considerada en relación con una referencia 
f i ja ,  varía continuamente, de forma c íc lica . El chorro emi­
tido por un o r ific io  de salida 19b barre, por consiguiente, 
e l espacio que rodea al rotor 15, y la  tratectoria de dichc 

chorro será definida a continuación por la  expresión "tra­
yectoria de barrido". Como muestra la  misma figura 5, esta: 

trayec toria de barí ido es dirigida, durante una fracción 
de revolución del rotor 15, hacia el objeto 1 a marcar.

Es importante obervar que la disposición re la ti-i
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"va de los o rific io s 19b, de lss  paletas 22 y de la cazole­

ta 25, permite, mediante un desplazamiento muy pequeño ó 
una paleta, detener o restablecer una fuerte desviación 

del chorro de tin ta , y realizar así, en cierto modo, un ef?c 
to de amplificación. Por consiguiente, es posible efectuar 
esta operación muy rápidamente, mediante un órgano e lectro ­

mecánico simple (electroimán 30), lo que es esencial en la 
utilización considerada, donde la  frecuencia de acciona-

* A ^miento de las paletas es muy elevada.

Como se observa en la  figura 5, existe, no
+

tante, un ligero desplazamiento entre e l instante en qúá*
el impulso de atracción es enviado por e l electroim án*^* 
a la paleta 22 (paleta 22 en posición A), y e l instante 

en que la citada paleta, habiendo llegado a la  posici-ámeBe 

no-desviación, deja pasar suficientemente e l chorro (n$l&- 

ta en posición B). Asimismo, existe un ligero desplá&^% 
miento entre el instante en que la  paleta, ál volverlaf^u

posición normal (es decir, a la  posición de desviación), 
no deja ya pasar suficientemente el chorro (paleta en po­

sición C), y el instante en que llega contra la  cazoleta 
25 (paleta en posición D). Entre las posiciones B y C, e l 
chorro pasa correctamente, y su trayectoria barre e l espa­
cio comprendido entre.las líneas 32 y 33. Por consiguiente 
la  posición del electroimán 30 y la de la hendidura de ca­
librado 6 quedan determinadas, una en funoión de otra, pa­

ra que la hendidura 6 quede situada con seguridad en el in ­

terior del espacio citado. .
El electroimán 30 (y de modo más general, el d is ­

positivo de mando de puesta fuera de acción de un disposi-t 
tivo de eliminación del chorro), debe poder ser accionado,

i
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si ha recibido la  orden, en e l instante del paso ante él 

de una paleta 22 ( u otro dispositivo de eliminación de 

chorro ). Por lo tanto, es ventajoso sincronizar el accio- : 

namiento del citado electroimán ( u otro dispositivo de 

mando), con la  posición angular de la  paleta 22 ( u otro 

dispositivo de eliminación del chorro). j
Esta sincronización puede realizarse de modo sen :

, :
c i l io , ta l como se representa esquemáticamente en la  figu?- .

 ̂  ̂̂  e # é 'ra 6 .
+^*3

Como muestra la  figura 6, el motor 13 acciona^**
+

un segundo árbol 41, sobre el que está montada una ruedfá* :
^ **s :

42, que lleva referencias 43, por ejemplo magnéticas, ' 
tribuidas del mismo modo que los orificios de salida 19b j 

y las paletas 22 . Estas referencias pasan ante un detwtbr 
43s, cuyos impulsos, después de la puesta en forma en \ ^  
constituyen una señal de sincronización 44a, que es enarca- : 

da a un bloque de mando 45 del electroimán 30. Una o&d&n < 

45a, enviada al bloque de mando 45 del electroimán, no pro­

vocará el accionamiento del electroimán, máa que s i  la se­
ñal de sincronización 44a lo permite, es decir, s i  una pa­
le ta  22 se encuentra en posición adecuada.

Sobre un objetó 1, cada palote sucesivo 40 es ob­
tenido por medio de un chorro de tin ta , emitido a partir 
de un o rific io  19 diferente, estando el paso de los palote:¡ 
en función del espaciamiento angular entre dos orificios 
19b sucesivos^ Se concibe, por consiguiente, que la aplica­

ción de una pluralidad de paletas 22 , asociadas a una plu­
ralidad de o rific io s  de salida 1<%' permite aumentar los 
rendimientos de la instalación, conservando simultáneamen­
te medios desviadores mecánicos simples, tales como las ps-30
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latas 22. El número de o rific io s 19b se escoge en función ! 
de la velocidad de arrastre de los objetos 1, de la  velo- ' 

cidad de rotación del motor 13, y del paso escogido entre 

los palotes u otras marcas 40.

Se observa, en la  figura 5* que todos los puntos ; 

de un palote 40 no se encuentran in scr ito s  sobre el objeto 
1 en el mismo instante.

Debido a que el objeto 1 pesa a una velocidad y, ! 

los palotes 40 corren, por consiguiente, e l riesgo de no**'y<!*9 *
ser perfectamente perpendiculares al borde inferior de?*'* :#
citado objeto. En realidad, la  velocidad de barrido del&Bs

*̂o !
palotes 40 (es decir, la  longitud del trazo marcado dt¿P*Ry : 
te la  unidad de tiempo), es muy superior a la velocidad de : 

paso de los objetos 1, y el efecto citado seré generádmela- ' 
te despreciable. *

No obstante, s i fuera necesario, podrá pali3 ¡bs!b ' 
este inconveniente, como muestra la figura 7 , inclin$q!&e 

ligeramente con un ángulo , en un plano sensiblemente 
paralelo a la  cara que debe marcarse de los objetos 1, el ¡ 
e je de rotación 14a del rotor 15, respecto a la dirección 

v de paso de los citados objetos. El ángulo ^  se dá en 

función de la  relación entre la  velocidad v' de barrido de 

los palotes 40, y de la velocidad de paso y de los objetos 

1 - .

La figura 8 se refiere  a otra disposición de la 
invención, que permite obtener, para los palotes u otras 
marcas 40, un paso regular sensiblemente independiente de 
las variaciones de distancia entre la cara a marcar del obr 
jeto  1 y el conjunto 4 de proyección de tinta, pudiendo se;* 
debidas las citadas variaciones de distancia, por ejemplo,;

02059
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"a  variaciones de espesor del objeto 1 (carta)) o también 

a un desplazamiento del dispositivo de transporte 3 . ¡

En esta figura) se ha designado por V, la velo- ! 

cidad del chorro de tinta emitido en un punto S del conjun-i 

to 4 de proyección de tinta) y por v, la  velocidad de pa- i 

so de los objetos 1.
*

Según la  invención, la  dirección de proyección
. . .

de la tinta del chorro se halla inclinada respecto al 'pia*- ; 
no normal a la  dirección de paso de los objetos 1, con'i&í ]

t t * ***
ángulo r  , ta l que seno IP = ^- * *.** t

Para obtener e l ángulo ^ apropiado, puede ac- ;
tuarse, ya únicamente sobre la inclinación ot, (ver figura.*.

3) de los canales 19, ya únicamente (como se representé. gn¡-. . .  '
la  figura 8 ) sobre la  inclinación del eje 14a del rb to r.25!

(que cesa entonces de ser paralelo al plano que contiene**;
* + +

la  cara que debe marcarse del objeto 1) , ya sobre ambos 
factores.

En estas condiciones, s i  se toma, sobre el obje­
to 1, un punto P alcanzado en e l instante jt, por el chorro 
emitido en S en el instante t=0, puede establecerse 

SP = Vt.
Si se toma ahora el triángulo rectángulo SPP ,̂ 

en el que PP  ̂ es paralelo a la  dirección de paso del obje­
to 1, y SpQ es perpendicular a PP ,̂ tenemos:

PP̂  = SP seno f  

de donde PPp = Vt seno 'f
Ahora bien Vseno = v, de donde PPo = vt.

De ello  se deduce que en el instante t  = O, el 
punto P se encontraba en el punto Po situado frente al 
punto S, y e llo  cualquiera que sea la distancia que separa



p- ü a j *  n R m 20

5

10

15

20

25

30

" a l  punto 3 de la  cara a marcar del objeto 1. En otros tér­

minos, las variaciones de tiempo de transferencia de tiir- 

ta, entre el conjunto 4 de proyección de tin ta  y e l objeto 

1, debidas al alejamiento o acercamiento del citado objeto 
respecto al citado conjunto 4, no modifican el posiciona- 

miento preciso de un palote 40 sobré e l objeto 1 ni, por
consiguiente, e l paso que separa a dos palotes sucesiVoá!*

+  + *  *

Según otra disposición de la  invención, la vaío*I 
cidad de rotación del rotor 15, puede regularse en funciá&i

+ +*e
de la  velocidad de paso de los objetos 1. A este efectú*.*] 
puede u tilizarse , por ejemplo, un motor 13 del tipo eléc­
trico  sincrónico, alimentado por un alternador 60, acoplad 

do mecánicamente al dispositivo de transporte 3. De esí& /*; 
modo, la  instalación de marcado 2 , se adapta automáticamg
te a las variaciones de velocidad de desfile de los obje—*!.

* * *tos 1, principalmente en el curso de las fases de arranque 
y de parada del dispositivo de transporte 3 .

Es evidente que la  instalación de marcado de 
acuerdo con la  invención, puede ser pilotada por cualquier 

sistema de detección y de mando de tipo clásico (no repre­
sentado), permitiendo, a partir de una sensl de detección 
del borde de la  carta u objeto 1 , que llega a .la  zona de 
marcado, emitir las órdenes apropiadas 45a al bloque de
mando 45* representado en la figura ó.

\

A títu lo  de ejemplo práctico y no limitativo, 
pueden encontrarse a continuación algunos valores caracte­
r ís tico s , que ilustran los rendimientos de una instalación 

de marcado, que ha procurado resultados satisfactorios pe­
ra la  indiciación de cartas 1 , por aplicación, sobre les 
citadas cartas, de palotes fluorescentes 40:

02059
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Velocidad de paso de las 

c artas 1 : v ̂  4 m/s
Velocidad de rotación

del rotor 15

Frecuencia de marcado con 

seis canales de guiado 19 

Velocidad de la tin ta  

Diámetro de los o rific io s 

19a y 1 %
Paso de los palotes 40 
Velocidad de barrido de los 
palotes 40

24000 r/mn 

2400 trazos/segundo
,  e e e  e  e

V-^ 30 m/s
. *

* .. **

0,3 a 0,4 mnn I*

2^ 1 ,6  mm . /  J

v' = 60 m /s.....*
En el ejemplo de realización que acaba de de¿^ I 

crib irse , los cansíes 19 se hallan habilitados de ta l Rer ^* e
do, que funcionen "en serie" en e l tiempo. En otros tér$ni .̂

***
nos, los chorros de tinta emitidos por loa citados canales 
son enviados sucesivamente, siguiendo cada uno la  misma 

trayectoria, hacia e l objeto 1 a marcar. Pero sería posi­
b le, asimismo, en ciertos casos, u tilizar canales que fun­
cionen "en paralelo" en el tiempo. En este caso, varios 

chorros de tin ta serían enviados simultáneamente, siguien­
do trayectorias sensiblemente paralelas, hacia e l objeto 
1 a marcar.

Es evidente que las formas de realización des­
critas , solo representan ejemplos, y se podrían modificar, 
principalmente por sustitución de equivalentes técnicos, 
sin  sa lir  por e llo  del marco de la  invención.
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como característica  de novedad

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de*M*d̂
* .  * *

délo de Utilidad en España, por VEINTE años, son los qúa*"* 

se recogen en las reivindicaciones siguientes: *;*
18.- Disposición de aplicación rápida de marcíag* * 

por proyección de tin ta, u otro producto marcador, sobre 
objetos que pueden pasar a gran velocidad ante dicha ing^$? 

lación, caracterizada porque comprende un conjunto de P̂ cy-*' 
yección de tin ta , que comprende: un rotor móvil en rotaejLót.
alrededor de un e je , llevando e l citado rotor, al menos„ uz,

.* * +
canal de guiado, que presenta un orificio  de entrada y un 
o rific io  de salida; medios motores susceptibles de accionar 
en rotación al citado rotor alrededor de dicho e je ; y me­

dios para alimentar con tinta u otro producto marcador el 
citado canal de guiado por el citado o rificio  de entrada; 

estando situado e l citado o rific io  de salida sobre una su­
perficie externa del rotor, a una distancia del citado eje 
de rotación superior a la distancia a ese mismo e je  del 
citado o rific io  de entrada, de ta l modo que, cuando el c i­
tado rotor gira alrededor del citado e je , la  tinta queda 
sometida en e l citado canal de guiado a una aceleración 
centrifuga, y es eyectada a gran velocidad por el citado 
o rific io  de selids bajo la  forma de un chorro de trayecto­
ria  de barrido, dirigida, durante una fracción de revolu­

ción del citado rotor, hacia e l objeto a marcar.
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2 - . -  Disposición según le  reivindicación 13, ca­

ree t  erizada porque los citados medios de alimentación de 

tinta están habilitados para llevar, al o rific io  de entra­

da de un canal de guiado, un caudal de tinte a presión dé­
b il .

^g.- Disposición según la reivindicación 13, ó
la  reivindicación 23, caracterizada porque el citado rcrtfór
esta perforado, coaxielmente al citado eje de rotacioa,*-*
con un ánima que delimita periféricamente una cámara cólúc-

+ ***
tora, en la  que nace el citado canal de guiado por el 1̂ - ;  
tado o rific io  de entrada; y porque los medios para alimen­

tar con tinta el citado canal de guiado, comprenden med¿o$ 
para alimentar con tinta la  citada cámara colectora. . :

4&.- Disposición según la  reivindicación 33,-c.a-^
racterizada porque comprende, además, un depósito de ti*ntá<

+ * +
en el que cargan los citados medios de alimentación de t i n ­
ta, y un conducto de evacuación que permite reexpedir al 

citado depósito un exceso eventual de tinta contenida en 
la  citada cámara colectora, comunicando el'citado conducto 

de evacuación con la  citada cámara colectora, por media­

ción de un vertedor, coaxial a la citada cámara y cuyo 
diámetro es inferior al de esta cámara.

53 . -  Disposición según una cualquiera de las re i­
vindicaciones 13 a 43, caracterizada porque el citado ro­
tor comprende varios canales de guiado, cada uno de los 
cuales termina por mi o rific io  de salida, susceptible de 

emitir un chorro de tinta.
6&.- Disposición según la reivindicación 53, ca­

racterizada porque los o rificio s de salida respectivos de 
los citados canales están distribuidos, con un espaciamien-
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to angular regular, sobre la circunferencia de un círculo 

coaxial al citado eje de rotación.
7 * .-  Disposición según una cualquiera de las 

reivindicaciones 1  ̂ a 63, caracterizada porque, al menos 

la  parte terminal del citado canal o de cada canal de guia­
do de tin ta, se halla orientada en una dirección inclinada 

respecto a un plano normal al citado eje de rotación. . . . . .
83.- Disposición según una cualquiera de las'Tái--*****

vindicaciones ja  a 73, caracterizada porque, el citado con­

junto de proyección de tin ta comprende un dispositivo jpa-*
*** *ra eliminar ún chorro de tin ta  de su trayectoria dirigida

hacia e l objeto a marcar, a fin  de impedir el marcado del

citado objeto; y un dispositivo de mando para poner fuera,
*  +  +

de acción el citado dispositivo de eliminación, a fin  dé**+ *
.

detener la  eliminación del citado chorro y de permitir e f * 

marcado de dicho objeto. -*
93.- Disposición según la reivindicación 83, 

aplicable al caso en que el citado rotor comprende varios 
canales de guiado, cada uno de los cuales termina por un 
o rific io  de salida, caracterizada porque cada o rific io  de 

salida está asociado a un dispositivo de eliminación del 
chorro emitido por e l citado o rific io ; y porque un mismo 
dispositivo de mando permite poner fuera de acción varios 
dispositivos de eliminación.

103.- Disposición según la  reivindicación 8§ ó 

la  reivindicación 93, caracterizada porque comprende medio? 
para accionar en rotación, alrededor del citado eje de ro­
tación, dicho o dichos dispositivos de eliminación del cho­

rro, en sincronismo con el o con los citados orificios de 
salida.
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11$ .- Disposición según la  reivindicación 10$,

caracterizada porque comprende medios para sincronizar el
accionamiento del dispositivo de mando de puesta fuera de

acción de un dispositivo de eliminación, con la  posición

angular del citado dispositivo de eliminación.

122.-  Disposición según una cualquiera de las
*****reivindicaciones 82 a 112, caracterizada porque el citado
* + *

dispositivo de mando de puesta fuera de acción de dichd'o*
dichos dispositivos de eliminación, está f i jo  respecte ai+ ** + 

*  *  *citado rotor. ' **+ *

13^.- Disposición según una cualquiera de las
reivindicaciones 82 a 122, caracterizada porque el citado*'*
o ceda dispositivo de eliminación del chorro, comprende*.^/
medios de desviación del citado chorro fuera de su trayec-1
toria . , **

**+'
142. -  Disposición según la  reivindicación 132, 

caracterizada porque los citados medios de desviación de 
un chorro, comprenden una pared desviadora móvil entre dos 

posiciones, a saber, una posición de desviación, en la  que 
la  citada pared está situada en la trayectoria del citado 

chorro, y una posición de no-desviación, en la  que la c i­
tada pared ha salido de la citada trayectoria.

152.-  Disposición según la reivindicación 142, 

caracterizada porque la  citada pared desviadora comprende 
una placa delgada o paleta; comprendiendo la citada insta­
lación, además, medios para accionar en rotación, alrededoí 
del citado e je  de rotación, a la citada paleta, en sincro­
nismo con el o rific io  de salida asociado a la misma, per­
mitiendo los citados medios d esp lazam ien to s  de dicha p ale ­

ta en una dirección sensiblemente paralele al citado eje
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"de rotación, entre una posición de desviación y una posi­

ción de no-desviación del chorro.
168.- Disposición según la  reivindicación 158, 

caracterizada porque la  citada paleta desviadora presenta 
un borde interno, dirigido hacia el citado eje de rotación 
y porque, está dispuesta de ta l modo, que el chorro de tin­
ta asociado a la misma, choca con e lla  cerca de su borde*** 

interno, a fin  de que un pequeño desplazamiento de la 'cafa­
da paleta, en una dirección sensiblemente paralela al c ita - 

do eje de rotación, permita sacar a la citada paleta d&'aé 
trayectoria del citado chorro de tinta, y poner de este mo­

do a la citada paleta desviadora fuera de acción. .

176.-  Disposición según una cualquiera de las **
*  *

reivindicaciones 148 a 168, caracterizada porque el diegxw 
sitivó de mando de puesta fuera de acción de un diepositi- 
vo de eliminación de chorro, comprende un dispositivo de 
mando de posición de ls  citada pared desviadora.

188.- Disposición según la  reivindicación 178, 
caracterizada porque el citado dispositivo de mando, de po­
sición comprende un órgano de mando eléctrico .

198.- Disposición según la reivindicación 188, 
caracterizada porque el citado órgano de mando eléctrico 

comprende un órgano electromecánico, ta l como un electro­
imán. .

208.- Disposición según una cualquiera de las 
reivindicaciones 158 a 19^, caracterizada porque compren­
de, además, accionada en rotación alrededor del citado eje 
de rotación, en sincronismo con el citado rotor, una pared 
dispuesta, en relación con la  dirección de emisión de los 
chorros de tin ta , detrás del conjunto de las paletas des-
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viadoras, a fin  de formar tope para las citadas paletas 

cuando estas últimas han alcanzado su posición de desvis 

ción, estando la  citada pared perforada, aproximadamente, 

frente a cada paleta, con un o rific io  que permita al cho- . 

rro de tinta atravesar la  citada pared cuando la  citada 

paleta se encuentra en posición de no-desviación.

21s .-  Disposición según una cualquiera de laá*** 

reivindicaciones 158 a 208, caracterizada porque comp?a&s* 
de, además, medios para guiar al chorro de tinta después* 
de su desviación por una paleta desviadora. : * ;

228.- Disposición según la reivindicación 218, 
caracterizada porque los citados medios de guiado compren^

den una pared deflectora accionada en rotación, alrededor.*** *+ * *
del citado e je  de rotación, en sincronismo con el citado *

***:
rotor. .

238.- Disposición según las reivindicaciones 
208 y 228, caracterizada porque la  citada pared deflectora 

está constituida por el borde curvado de una cazoleta, coa­
x ia l con el citado rotor, y cuyo fondo constituya la  c ita ­
da pared de tope.

24-8.- Disposición según una cualquiera de las 

reivindicaciones 88 a 23*, caracterizada porque comprende 
un depósito de tin ta, en el que se alimentan los citados 
medios de alimentación de tin ta, y medios para reciclar 
hacia e l citado depósito la tin ta  de un chorro eliminado 
de su trayectoria.

258.- Disposición según una cualquiera de las 
reivindicaciones 18 a 248, caracterizada porque, para com­
pensar cualquier inclinación, respecto a una orientación 
deseada, de les marcas aplicadas sobre un objeto, e l eje



5

1o

15

2o

25

3o

02059

de rotación del citado rotor esta inclinado, en un plano 

sensiblemente paralelo a la  cara que debe marcarse de lo. 
objetos, respecto a la dirección de desplazamiento de los 
citados objetos.

263.- Disposición según una cualquiera de las
reivindicaciones 13 a 25&, caracterizada porque, al menos,

*
la  parte terminal de salida del citado canal o de cada'ca-4 * * 3 * * *
nal de guiado de tinta y/o el e je de rotación del rotórv*

están orientados de tal modo, que la  dirección de proyed^
*<

ción del chorro de tinta está inclinada, respecto a un*̂ pia­

no normal a la  dirección de desplazamiento de los objetos 
a marcar, con un ángulo ' f  , de ta l modo que seno

\  siendo v la  velocidad de paso de los citados objetos^y.*
V
V la  velocidad del chorro de tin ta , a fin  de compensar**.,,* 
cualquier variación de paso entre marcas sucesivas aplipp^ 
das sobre un objeto, debida a variaciones de distancia en­
tre la cara a marcar de un objeto y el conjunto de proyec­
ción de tin ta .

273.- Disposición según una cualquiera de las 
reivindicaciones 1& a 263, caracterizada porque comprende 

medios que permiten regular le  velocidad de rotación del 

citado rotor, en función de la velocidad de paso de los 
citados objetos.

283.- Disposición según una cualquiera de las 
reivindicaciones 13 a 273, adaptada a la  aplicación de 

marcas bajo la  forma de palotes, caracterizada porque com­

prende, dispuesta sobre la  trayectoria del citado chorro 
de tin ta, una pantalla f i ja ,  perforada por una hendidura 
barrida por el citado chorro y que permite calibrar en 
longitud los citados palotes.

Hoj<* nA m . 2 3  j
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2 9 -.- Disposición de aplicación rapida de maro83 

por proyección de tin ta .

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­

tecede, representado en los dibujos que se acompañan y 
para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintinueve hojas escri- 
tas a máquina por una sola cara.

02059
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